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1 Informacion de seguridad

1.1 IMPORTANTES INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD
ADVERTENCIA: Lea todas las advertencias de seguridad y las instrucciones. El

incumplimiento de las advertencias e instrucciones puede tener como resultado
una descarga eléctrica, un incendio y/o lesiones graves.

1. Este aparato puede ser utilizado por personas con capacidades fisicas,
sensoriales o mentales reducidas, o falta de experiencia y conocimiento,
siempre y cuando se les supervise y hayan recibido instrucciones respecto
al uso del aparato de forma segura y entiendan los riesgos que implica. Los
nifios no deben jugar con el aparato. El aparato no debe usarse si ha caido,
si hay sefales visibles de dafios o si tiene fugas. Cuando esté energizado,
mantenga el aparato fuera del alcance de los de nifios.

2. No use ni cargue el aparato en ambientes extremadamente calientes o frios
(por debajo de 0 °C/32 °F o por encima de 40 °C/104 °F, por encima del 85 % de
humedad), o puede afectar a la vida util de la bateria.

3. El aparato se puede usar para limpiar ventanas exteriores si esta
correctamente amarrado a una posicion segura con el mosquetoén, el viento
estd en calmay no esta lloviendo o nevando.

4. Antes del uso, use el mosqueton para bloquear el amarre de seguridad a un riel
fuerte del interior, y asegurese de que el robot estén unido de manera segura a él.

5. No deje el aparato desatendido cuando lo esté usando. Para evitar lesiones
corporales o dafios materiales provocados por una caida accidental del
aparato, asegurese de que no hay personas, animales u objetos valiosos y
fragiles debajo de la zona de trabajo del robot.

6. No use el aparato con vendavales o vientos de fuerza 10, o en areas en las que
la altitud supere los 2000 metros (6562 pies).

7. No deje desatendido el aparato cuando esté conectado.

8. Solo para uso domeéstico (incluidas ventanas de exterior). No use el aparato en
ambientes comerciales o industriales.

9. No lo use en vidrio roto o desigual, tal como vidrio con pegatinas estaticas,
posteres de publicidad, o patrones elevados, para evitar que el vidrio se
rompa o que el aparato falle. No lo use en superficies con holguras, tales
como un pedazo de vidrio con holguras u orificios, o dos pedazos de vidrio
adyacentes sin marco con una holgura entre ellos, para evitar que el aparato
se caiga debido a una mala adhesion.

10. Use unicamente accesorios recomendados o suministrados por el fabricante.

11. Asegurese de que la tension del suministro de energia coincida con la tension
de alimentacion marcada en el Robot.

12. No use el aparato en un vidrio con marco de menos de 5 mm (0,2 in)

13. No lo use en vidrio con un grosor inferior a 3 mm (0,12 in) 0 espejos con un
grosor inferior a4 mm (0,16 in).

14. No lo use envidrio o espejos con un altura de asa de 70~105 mm (2.76~ 4,13 in).

15. No use el aparato en ventanas grasientas.

16. Cuando se usa en ambientes con mucha humedad, las prestaciones de la
limpieza se veran afectadas.
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17. Almacene el aparato alejado del calor y materiales inflamables.

18. En tiempo lluvioso, no use el aparato en la ventana exterior para evitar

19. No use el aparato si no estd unido firmemente al vidrio o si tiene signos
visibles de dafos.

20. Parareducir el riesgo de descarga eléctrica, no ponga el aparato en agua ni
en ningun otro liquido. No coloque o guarde el aparato donde pueda caer o
ser arrojado dentro de una bafiera o un lavabo.

21. Presionando el botdn de encendido tres veces de forma continua, se puede
desconectar el dispositivo de la red.

22. No toque el enchufe de alimentacion con las manos mojadas.

23. Cuando cargue el aparato, no lo coloque sobre otros aparatos eléctricos y
manténgalo lejos de fuego y liquidos.

24. Tenga cuidado de no dafar el cable de alimentacién. No tire del aparato,
ni lo transporte, por el cable de alimentacion, use el cable de alimentacion
como asidero, cierre una ventana sobre el cable de alimentacion, o ponga
pesos importantes sobre el cable de alimentacion. Mantenga el cable de
alimentacion alejado de superficies calientes.

25. No use un cable de alimentacion o toma de corriente dafiados. No use el
aparato si no funciona correctamente, si ha caido, dafiado o ha entrado
en contacto con agua. Debe ser reparado por el fabricante o su agente de
servicio a fin de evitar riesgos.

26. Si el cable de alimentacion esta dafado, debe ser reemplazado por el
fabricante, o su agente de servicio para evitar riesgos.

27. Elenchufe debe retirarse de la toma de corriente antes de limpiar o realizar
el mantenimiento del aparato. No desenchufe el adaptador de alimentacion
tirando del cable de alimentacion.

28. La bateria de seguridad debe ser sustituida por el fabricante o su agente de
servicio a fin de evitar riesgos.

29. La bateria de seguridad debe retirarse y descartarse segun la legislacion local
y reglamentos antes de la eliminacién del aparato.

30. El aparato debe desconectarse de la toma de corriente antes retirar la bateria
para la eliminacion del aparato.

31. Deseche las baterias usadas segun las leyes y reglamentos locales.

32. Noincinere el aparato incluso si esta gravemente dafiado. La bateria puede
explotar si se expone al fuego.

33. El aparato se debe usar segun las indicaciones en este manual de
instrucciones. La empresa no serd responsable de dafios o lesiones
provocados por un uso indebido.

34. ADVERTENCIA: Para cargar la bateria, utilice unicamente la unidad de
alimentacion desconectable suministrada con este aparato.

35. Elrobot cuenta con baterias que Unicamente pueden ser sustituidas por
personas cualificadas.

36. El enchufe se deben usar en interiores.

37. Sielvidrio al vacio en el que esta trabajando el robot tiene fugas retire
inmediatamente el robot después de completarse la limpieza.

38. Antes de limpiar, observe si el drea para unir el robot tiene particulas pequefias. Si
las hay, eliminelas o cambie a una zona sin particulas para evitar rayar el vidrio.
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39. Limpie oportunamente la almohadilla de mopay asegurese de haber
eliminado completamente las particulas pequefas para evitar rayar el vidrio.

GUARDE ESTAS INSTRUCCIONES

De acuerdo con los requisitos de exposicion a la radiofrecuencia, se debe mantener
una distancia de al menos 20 cm entre el dispositivo y el usuario mientras el
dispositivo esté en marcha.

1.2 Eliminacién correcta de este producto

Esta marca indica que este producto no debe desecharse con otros residuos domesticos
en la UE. Para impedir posibles dafios al medio ambiente o a la salud humana por

una eliminacion de residuos descontrolada, recicle responsablemente para promover
una reutilizacion sostenible de los recursos materiales. Para reciclar su dispositivo
usado, use los sistemas de devolucion y recogida o contacte con el minorista en el que
adquirio el producto. Ellos pueden reciclar con seguridad este producto.

Lee las instrucciones.

Clase 11

Solo para uso en interiores

Corriente continua

SRRIEIE

Corriente alterna

1.3 Para paises de la Unidn Europea

Para obtener informacién sobre la Declaracién de conformidad de la UE, visite
https://global.dreametech.com.

hi¢

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos
y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben mezclarse con
residuos domeésticos sin clasificar. En cambio, debe proteger la salud humanay
el medio ambiente entregando sus residuos de aparatos a un punto de recogida
designado para el reciclaje de basura de aparatos eléctricos y electrénicos,
nombrado por el gobierno o las autoridades locales. Una correcta eliminacion

y reciclaje ayudaran a impedir potenciales consecuencias negativas al medio
ambiente y la salud humana. Contacte con el instalador o las autoridades locales
para mas informacion acerca de la ubicacidn asi como términos y condiciones de
tales puntos de recogida.
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2 Presentacion del producto

2.1 Contenido de la caja

@ Robot © solucion de limpieza de ventanas (230 mL)
@ Estacion @ Manual de usuario

e Cepillo para esquinas x 8 (4 preinstalados) 0 Tarjeta de garantia

@ raiio de limpieza x 2 (1 preinstalado) @ Guia de inicio rapido
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2.2 Descripcion general del producto

Estacion

Cierre de tapa abatible

\
Robot
Compartimento de

Tapa del almacenamiento
compartimento de
almacenamiento

Indicador de bateria

Indicador de WiFi

C

Botdn de retraccion del cable de
alimentacion Boton de modo

Indicador de estado (en la estacion)

)

Botén de encendido

000 o

8 P

Tapa abatible Bateria de la estacion*

Compartimento de

Cable de alimentaciéon almacenamiento

Cuerda de seguridad
(con mosquetaén)

Ventosa

*La bateria de la estacién consta de dos niveles. El nivel de bateria operativo alimenta tanto al robot
como a la estacion durante el funcionamiento normal. El nivel de bateria de seguridad proporciona
una reserva de emergencia para mantener el robot sujeto a la ventana durante los cortes de energia.
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Robot

Boquillas de rociado

Indicador de estado

Botén de inicio

ol

Parachoques

Cepillo para
esquinas

Raspador de limpieza

Puerto de llenado de agua

Mango

Sensor anticaida

Correa de movimiento

Placa de pafio de limpieza

Ventilador

Indicador de estado




2.3 Controles y luz indicadora

Posicion de los

Funciones TS Descripcion
Separe el robot Sobre el robot Mantenga pulsado (*) durante 2 segundos.
Encienda el ventilador Sobre el robot Pulse (*) después de encender el robot.
Encendido/Apagado En la estacion Mantenga pulsado (©) en la estacion durante 2 segundos.

Separar la ventosa de la . Mantenga pulsados simultdneamente @y (@) en la
.. En la estacion .
estacion estacion durante 2 segundos.

El robot funciona por defecto en el modo de limpieza profunda
completa, que incluye la limpieza de los bordes una vez. Pulse
En la estacion (©) para cambiar entre los modos de limpieza:

« Limpieza rapida (no limpia los bordes)

= Limpieza de los bordes (incluye una pasada por los bordes)

Cambiar los modos de
limpieza

Mantenga pulsado simultdneamente (©) y (©) en la estacion

Reconectar a WiFi/ durante 2 segundos.

En la estacion Nota: Cuando se utiliza por primera vez, el robot entra
Bluetooth " - =
automdticamente en el modo de configuracion de red tras
encenderse.
Recogida automatica del En la estacion pulse @).

cable de alimentacion

. En la estacion o en Pulse cualquier boton mientras el robot esta en espera
Activar el robot

el robot para reanudar el funcionamiento.
Iniciar/Pausar/Continuar En la estacién o en Después de conectar el robot a la ventana, pulse (©en la
una tarea el robot estacion o () en el robot.

Luces indicadoras
Indicador de estado en el robot:

« Verde fijo: Elrobot funciona correctamente.
» Rojo fijo: Ocurre un error cuando el robot no estd unido.
» Parpadeo en rojo: Ocurre un error mientras el robot esta unido.
Indicador de estado en la estacion:
« Verde fijo: Tanto el robot como la estacion funcionan correctamente.
» Rojo fijo: Ocurre un error en el robot o en la estacion.
= Parpadeo en rojo: Bateria insuficiente para el funcionamiento o reserva, y la estacion no esta
conectada a una fuente de alimentacion.
* Parpadeo en verde: Actualizacién de firmware en curso.
Indicador WiFi:
* Parpadeo en verde: Conectandose a WiFi o Bluetooth.
« Verde fijo: Conectado correctamente a WiFi o Bluetooth.
Indicador de bateria:
« Verde fijo: El nivel de bateria es suficiente y la bateria funciona correctamente.
* Amarillo fijo: El nivel de bateria es bajo y se recomienda recargarla.
= Parpadeo en rojo: Se ha detectado un nivel critico de bateria baja (tanto a nivel de seguridad
como operativo) o un mal funcionamiento de la bateria.
» Luz fluida: Carga en curso. El color de la luz indicadora cambia a rojo, amarillo o verde para
representar el nivel actual de la bateria.
Nota: El numero de luces indicadoras de bateria encendidas refleja la energia restante. En modo de
espera, solo se enciende el indicador luminoso de la bateria.
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2.4 Escenarios aplicables

El robot se puede usar en ambientes con temperaturas que vande 0°Ca 40°C.
No use el robot en temperaturas extremas (por debajo de 0 ° C o por encima de 40 ° C).

/ /
/ g <0°C / g >40°C
X X

El robot se ha disefiado para superficies lisas y planas.
Evite usar el robot en superficies con separaciones, orificios, pegatinas, o patrones elevados, ya que

estos pueden interferir con un funcionamiento correcto.

(X 1 (X |
O
AN
\ Y4
L Separaciones ) 9 Orificios )
(X 1 (X |
S Pegatinas ) L Patrones elevados )
4 N 4 / N
L ¢ C
AN [
La altura de los marcos es La altura de los obstaculos
inferior a 4 mm. ) \_ es inferior a4 mm. )

ES 112



3 Funcionamiento

Las siguientes instrucciones le ayudaran a utilizar el robot sin esfuerzo para completar sus tareas de limpieza.
3.1 Antes de empezar

A\ Advertencia:
* Asegurese de que el nivel de bateria de la estacién sea suficiente.
» Cuando limpie ventanas o puertas elevadas sin barandillas, coloque sefiales de advertencia de

peligro debajo.
o Encendido

Mantenga pulsado (©) en la estacién durante 2 segundos para encender tanto la estacién como el robot.
Precaucién: Compruebe que la luz de estado se pone verde. Si estd roja, siga los avisos por voz para resolver el

problema.

e Conectarse a la aplicacion Dreamehome

1. Escanee el cddigo QR siguiente o busque "Dreamehome" en la App Store o Google Play. Tras completar

la instalacion, cree una cuenta e inicie sesién.
Download on the
App Store

A, Get it on
0 >/’ Google Play

Q, Dreamehome

2. Abra la aplicacion Dreamehome y escanee el codigo QR situado en la parte trasera de la estacion o en la
parte inferior del robot.

S A —

© o
] w

o o

3. Siga las instrucciones de la aplicacion para completar la configuracion.

Nota:

= Asegurate de que Bluetooth estd activado en tu teléfono.

= El robot s6lo admite Wi-Fi de 2,4 GHz o Wi-Fi de doble banda (2,4 GHz/5 GHz) para la configuracion de red.
« Para reconfigurar la red, mantenga pulsado simultdneamente () y () durante 2 segundos.
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e Saque el robot y afiada la solucién limpiadora

1. Deslice el cierre de la tapa abatible para abrirla. Retire el robot de la estacién.

2. Saque el limpiacristales del compartimento de almacenamiento frontal de la estacidn. Retire el
precinto de la botella de solucion limpiadora. Desenrosque el tapon.

3. Abra la tapa del depdsito de agua del robot. Afiada la solucién de limpieza especializada al
depdsito de agua. Evite llenar demasiado el depdsito.
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@ Prepare el pafio de limpieza

1. Humedezca el pafio de limpieza con agua limpia y escurralo hasta que no gotee.

Precaucion: Un pafio de limpieza excesivamente mojado puede provocar que el robot resbale por la
ventana.

2. Coloque el pafio de limpieza uniformemente sobre el velcro situado en la placa inferior del robot.
Importante:

= Preste atencién a alinear el lado estrecho y el ancho en consecuencia.

= Aseglrese de que las correas y los sensores anticaida no estén obstruidos para evitar el fallo de la adhesion.

Correa de movimiento

Notas:

« Ate firmemente la correa de seguridad a una barandilla u otro objeto estable e inamovible para
evitar que la estacion vuelque accidentalmente.

= Asegurese de que los cepillos para esquinas estén correctamente instalados en los sensores
anticaida. Para asegurarlos o reinstalarlos, presione firmemente cada escobilla hacia abajo hasta
oir un clic. Compruebe que las cerdas estan orientadas hacia fuera.

Cerdas Fondo
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3.2 Iniciar la limpieza
o Coloque la estacion

Coloque la estacion cerca de la ventana que desea limpiar.

Precaucion:

»No coloque la estacién sobre la encimera del fregadero, el mirador o cualquier otra superficie
elevada.

» Coloque la estacién sobre un suelo liso y plano.

ya N\

/

- E— J

€ Extienda manualmente el cable de alimentacién hasta la longitud necesaria.

Notas:

= Durante la limpieza, si el cable de alimentacion tiene una longitud excesiva, la estacion lo extendera
automaticamente seguiin sea necesario.

« El cable de alimentacidn de la estacion tiene una longitud de 5,5 m. El tamafio maximo de la ventana de
limpieza por lado es de 2,5 m (alto) x 4 m (ancho).

t[ )

DREAME

)

€ Pulse () para activar el ventilador.
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O Fije el robot a la ventana.

Precaucion: Mantenga el robot a una distancia minima de 6 cm del marco de la ventana. Confirme
que el robot esté unido de manera segura antes de soltarlo.

Nota: Una vez que el robot esta sujeto a la ventana, la ventosa de la estacion se bloquea
automaticamente en el suelo. La estacidon se mantiene estable aunque la ventosa no esté bien sujeta.
Una vez fijado en la ventana, el robot empieza a limpiar automaticamente. En la primera puesta en
marcha, se activa por defecto el modo de Limpieza profunda completa; en las siguientes puestas en
marcha, se conserva el ultimo modo utilizado.

Nota: Para continuar con el modo de limpieza remota/por zonas en la siguiente puesta en marcha,
asegurate de haber configurado en la app la vista y el area de limpieza del robot. Si se establece,

el robot conserva el ultimo modo utilizado; de lo contrario, se establece por defecto en Limpieza
profunda completa.

/

Jo
©

=26cm

26cm

6 (Opcional) Pulsa el (©) para cambiar entre los siguientes modos de limpieza en secuencia.

» Modo profundo completo (predeterminado): Ideal para eliminar la suciedad media y dificil de las
ventanas exteriores. El robot cubre cada zona varias veces y limpia los bordes una vez.

» Modo rapido completo: Ideal para eliminar la suciedad ligera de los cristales interiores. Limpia mas
rapida y eficazmente.

*» Modo Bordes: Limpia los bordes y las esquinas de las ventanas. No apto para ventanas sin marco.

Nota: Si el robot no empieza a limpiar automaticamente, consulta el mensaje de voz o la aplicacion para
guiarte.
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3.3 Pausar/Reanudar la limpieza
Pausa manual

1. Pulse (© en la estacion o () . El robot se detendrd en su ubicacion actual.

(©) Pulse

2. Para mover la estacién cuando el robot esta acoplado a la ventana:

- Mantenga pulsados simultdneamente (@ y (@) en la estacién durante 2 segundos para separar la
estacion.

= Una vez separada, levante la estacion por el asa y desplacela a la nueva ubicacion.

Nota: La estacion volverd a fijarse automaticamente al suelo al cabo de un minuto.

Pausa automatica (proteccion contra bateria baja)

Si el nivel de la bateria operativa es bajo durante la limpieza, el robot volvera automaticamente al

punto mas bajo para evitar dafios por caida.

1. Siga las instrucciones de voz para conectar la estacion a una toma de corriente.

2. Espere a que el robot regrese al punto de inicio. A continuacién, mantenga pulsado el () durante 2
segundos para retirarlo.

Nota: Si el robot no puede volver a un lugar accesible, siga las instrucciones en pantalla de la

aplicaciény guielo a distancia hasta el punto de partida.

3. Una vez cargado suficientemente, puede volver a conectar el robot para seguir limpiando.

[ I

DREAME

->
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3.4 Finalizar la limpieza

Al finalizar el ciclo de limpieza, el robot regresara al punto de inicio para poder recogerlo facilmente. Si el
robot se para en una ubicacién inaccesible, use el mando a distancia de la aplicacion para guiarlo hasta
un lugar adecuado.

o Sujete el robot por el asay, a continuacion, mantenga pulsado (-) durante 2 segundos para separar
el robot.

Notas:
= Al soltar la succién, la presion del aire se liberara lentamente. Sujete el asa con firmezay no la suelte.
= Una vez que el robot se desprenda, la estacion también se desprendera automaticamente.

Vs

(&

e Retire el roboty, a continuacion, los accesorios de limpieza. Vacie el depdsito de agua.

Nota: Limpie y seque el pafio de limpiezay los cepillos de las esquinas antes de guardarlos. De este
modo se evita la aparicion de moho y dafios.

eVuelva a colocar el robot en el compartimento de almacenamiento de la estacion.

Precaucion: Asegurese de que el asa del robot esta orientada hacia fuera y su conexion con la estacion
hacia arriba.
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@ rulse (©. Cierre la tapa abatible una vez que el cable esté totalmente retraido.

Nota: El cable de alimentacion puede enredarse durante la retraccion. Si se atasca, enderece
manualmente el cable y vuelva a pulsar (©) para continuar la retraccion.

9 Mantenga pulsado (©) durante 2 segundos para apagar tanto el robot como la estacién.

@ Si ha utilizado el cable de alimentacidn y la correa de seguridad, tire de la cubierta posterior de
la estacién hacia arriba y devuélvalos a la estacion.

4 N\

7

7

| -
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3.5 Carga y almacenamiento tras el uso

1. Conecte la estacion a una toma de corriente. Puede comprobar el progreso de la carga mediante el
indicador de bateria.

Nota: Cuando el indicador de estado de la estacidon se pone verde, el robot tiene suficiente bateria de

seguridad y puede limpiar la ventana mientras se carga.

2. Cuando todos los indicadores de bateria se iluminan en verde, el robot estd completamente
cargado. Desenchufe el cable de alimentacion.

3. Almacene la estacion en un lugar fresco y seco, lejos de luz solar directa o temperaturas extremas.

Importante: Para el almacenamiento a largo plazo (mas de 1 afio), cargue la estacion periédicamente

para mantener la salud de la bateria.

4 Caracteristicas principales

Caracteristicas exclusivas de la aplicacion

Con la app Dreamehome puede controlar su robot, disfrutar de ajustes personalizados, ver registros de
limpieza, acceder a recomendaciones de mantenimiento y enviar comentarios.

Modo Descripcion
Completo [&] Cubre todas las areas de la ventana.
P Nota: El robot realiza una limpieza completa de manera predeterminada.
Borde O Se centra en la limpieza de esquinas y bordes de la ventana.
Nota: No disponible para vidrios sin marco.
Zona [F] Dedicado a zonas especificas (superior, inferior, izquierda, derecha)

respecto a la posicién del robot.

Guia manualmente el robot a ubicaciones especificas para una limpieza

Mando a distancia . L - .
@ localizada. Limpia continuamente mientras se mueve.

Ajustes Descripcion

Proporciona una limpieza exhaustiva, ideal para polvo medio a intenso.
Profundo @ Recomendado para ventanas exteriores o que no se han limpiado
recientemente.

Répido Proporciona una limpieza mas rapida, ideal para polvo ligero a medio.
P Recomendado para ventanas interiores o mantenimiento regular.

Pasadas por limites Ajusta el numero de pasadas de limpieza a lo largo del limite para

@ adaptarse a sus necesidades.

Limpieza localizada

Toque P para la limpieza localizada de un 4rea designada. El robot se moverd en un movimiento
adelante y atrds para una limpieza exhaustiva. Toque G) para finalizar la limpieza, y el robot se
detendrd en su posicion actual. Para enviarlo nuevamente punto inicial, toque Regresar o use el mando
a distancia en la App.

Reanudacion automatica después de una interrupcion

Con esta funcidn activada, si se interrumpe o pausa, el robot se reanudara automaticamente desde donde
lo dejo a lo largo de la trayectoria planificada. Puede desactivar la reanudacion automatica a través de la
aplicacion.

Nota: La reanudacién automatica puede no funcionar en los siguientes casos:

»La zona de limpieza o la posicién de la ventana ha cambiado.

 El robot se ha reiniciado o la reanudacion automatica esta desactivada.

La reanudacion automatica unicamente esta disponible para la limpieza completa.
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Ruta de limpieza

Patrén en forma de N: Si la longitud horizontal de la ventana es menor que dos veces la longitud del
robot, el robot seguird una ruta en forma de N.

7 —

[o

Recorrido en forma de Z: Si la longitud horizontal de la ventana es al menos dos veces la longitud del
robot, el robot seguird una ruta en forma de Z.

a o

of [I=

J

Notas:

* Asegurese de que el teléfono y el robot estan dentro de la misma red WiFi con una sefal estable
cuando se conecte a WiFi.

« Utilice una red monobanda de frecuencia 2,4 GHz o una red bibanda de frecuencia 2,4/5 GHz.

= Cuando utilice la conexién Bluetooth, mantenga el teléfono a menos de 10 m del robot.

« Las caracteristicas de la aplicacidon pueden cambiar a medida que continuamos desarrollandolay
actualizdndola.
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5 Mantenimiento

Limpie y mantenga regularmente el robot limpiacristales para conservar su rendimiento 6ptimo.
Consulte la guia de mantenimiento y cuidado en la aplicacion de Dreamehome.

5.1 Pafio de limpieza y cepillos rinconeros

o Después de cada uso, retire el pafio de limpieza y los cepillos para esquinas. Para retirar el
cepillo para esquinas, empujelo hacia arriba hasta oir un clic.

e Remoje los cepillos para esquinas durante 5 minutos. A continuacion, enjuaguelos para limpiarlos.
Sacuda el exceso de agua y vuelva a instalarlos.

— =

e Lave a mano o a maquina el pafio de limpieza, y escurralo hasta que no gotee antes de volver a
utilizarlo.

Nota: Sustituya el pafio de limpieza si se desgasta, mancha o resulta menos eficaz.
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5.2 Correas de cadena y sensores anticaida
0 Antes de limpiar las correas de oruga, asegurese
de que el robot esta encendido y no conectado

9 Coloque el robot boca abajo en una
(ventilador apagado).

superficie a nivel con las correas de
cadena mirando hacia arriba.

eAbra la aplicacién y navegue a limpiar las correas de cadena. Toque el botdn para iniciar la

rotacion de la cadena. Coloque un trapo seco y limpio contra la correa de cadena para limpiar.
Una vez finalizado, toque el botén para detener la rotacion.

Y\

Importante: Limpie regularmente las correas de movimiento para evitar la acumulacion de suciedad.

0 Retire los cepillos rinconeros y limpie los sensores anticaida con un trapo limpio y seco.




5.3 Limpieza del cuerpo del robot

Limpie el exterior del robot con un pafio limpio y seco.

Nota: No sumerja ni enjuague el robot directamente, ya que podria dafiarlo.

6 Resolucion de problemas

P1 | ¢(Como cargar la bateria?

Cuando el robot no esta unido:

1. Conecte la estacion a una toma de corriente.

2. Asegurese de que el robot esta encendido. La luz indicadora de estado parpadeara en rojo.

3. Cuando el indicador de estado se vuelve verde, el nivel de bateria de seguridad es suficiente, lo que
permite la carga y la limpieza simultaneas.

Cuando el robot esta unido:

1. Conecte la estacién a una toma de corriente fija.

2. Espere a que el robot regrese al punto de inicio. Si no vuelve, utilice el mando a distancia a través de la aplicacion.

3. Después de que el robot vuelva al punto de partida, mantenga pulsado () durante 2 sequndos para
retirar el robot.

4. Cuando el indicador de estado se vuelve verde, la potencia de la bateria de seguridad es suficiente, lo que
permite la carga y la limpieza simultaneas.

P2 | El robot indica «succion insuficiente».

1. La instalacion incorrecta del pafio de limpieza puede causar huecos en la parte inferior. Por favor,
vuelva a instalarlo siguiendo el siguiente procedimiento: retire el pafio de limpieza y coloquelo
uniformemente sobre el velcro situado en la placa inferior del robot. Asegurese de que las correas y
los sensores anticaida no estén obstruidos para evitar el fallo de la adhesion.

2. Hay huecos y pegatinas en el cristal. Evite utilizar el robot en cristales con huecos o pegatinas.

3. Hay poco obstaculo en el cristal. Retire o cubra el obstaculo antes de limpiarlo.

P3 | Elrobot no rocia agua.

1. Compruebe si el nivel de agua es demasiado bajo para llegar a la entrada. Aflada inmediatamente la
solucion de limpieza o agua.

2. Cuando utilice el robot por primera vez, la manguera esta vacia, espere a que el robot funcione
durante un rato (unos 1-3 minutos) hasta que la manguera se llene para que pueda pulverizar con
normalidad. Esto puede tardar un poco.

3. La funcion de rociado automatico puede desactivarse en la aplicacion. Acceda a la interfaz de
configuracién de la aplicacién para activar esta funcion.

4. Si las soluciones anteriores siguen sin funcionar, es posible que las boquillas de pulverizacion estén
obstruidas. Vaya a la interfaz de configuracion de la aplicacién y active la funcion [Liberacion de
boquillas delanteras] o [Liberacion de boquillas traseras] para desatascar las boquillas.

5. Si el problema persiste, contacta con el servicio al cliente.
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P4 | El robot resbala mientras se mueve.

1. Retire el robot del vidrio.

2. Abra la aplicacidn, navegue a Limpiar correas de movimiento, y siga las instrucciones en pantalla
para limpiar las correas de cadena.

3. Escurra el pafio de limpieza para eliminar el exceso de agua.

4. Compruebe si el nivel de humedad supera el 85 %. Si es asi, no se recomienda limpiar la ventana.

P5 | Elrobot se ha atascado.
1. Compruebe si la correa de oruga estd enredada. Limpie la correa antes de usarla.
2. Compruebe que el cristal no tenga marcos bajos ni obstaculos.
2.1 Si hay obstaculos, se recomienda retirar el robot por seguridad.
2.2 Para continuar con la limpieza, puedes utilizar el modo Remoto de la aplicacion para manejar el
robot manualmente o elegir el modo Limpieza por zonas para evitar estas areas.
3. Cuando el robot esté fuera de su alcance, utilice el mando a distancia para recuperarlo.

P6 | No puedo recuperar el robot después de terminar la limpieza.

1. Los obstaculos en el cristal pueden afectar al calculo de la distancia. Abra la aplicacion y pulse [Volver
al punto de partida].

2. Siinicia el modo Remoto inmediatamente después de acoplar el robot, este puede volver a una
posicion inalcanzable. Se recomienda empezar a limpiar en una posicién accesible; si el robot se
ha desplazado a un lugar de dificil acceso, utilice la funcion [Modo remoto] de la aplicacion para
recuperarlo.

P7 | Elrobot pide «inicia el robot en el centro de la ventana».

Es posible que el robot no pueda girar su direccion cuando esta demasiado cerca del marco. Mantenga
pulsado el botén de inicio durante 2 segundos, retire el robot y vuelva a colocarlo a una distancia
superior a 6 cm del marco.

7 Especificaciones

Nombre del producto Robot limpiaventanas
Marca Dreame
Modelo del robot GCJz2558
Dimensiones de la estacion 325*2371*350 mm
Dimensiones del robot 270*270*80,5 mm

Estacion: 100-240V ~ 50-60Hz 2,5A

Entrada nominal

Robot: 24 V===
Potencia en modo apagado Menos de 0,3 vatios
Periodo de gestion de energia Menos de 20 minutos

Nota: Las especificaciones estan sujetas a cambios ya que mejoramos continuamente nuestro producto.
Para obtener la ultima informacion, visite nuestra pagina web https://global.dreametech.com.
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8 Eliminacion y retirada de la bateria

La bateria de iones de litio integrada contiene sustancias que son peligrosas para el medio ambiente.
Antes de eliminar la bateria, asegurese de que la bateria sea retirada por técnicos cualificados y
desechada en instalaciones de reciclaje apropiadas.

« La bateria debe retirarse del aparato antes de desecharlo;

« El aparato debe desconectarse del suministro eléctrico cuando se retire la bateria;

» Asegurese de desechar la bateria de forma segura.

Guia de retirada

1. Desconecte el adaptador de la estacién de la fuente de alimentacién. Apague la estacion. Los
indicadores luminosos de la estacion estardn apagados.

2. Retire el reposapiés situado debajo de la placa base, los ocho tornillos y la placa base.

3. Retire seis tornillos del soporte de la placa base y del propio soporte.

4. Retire el pestillo del compartimento de la estacion, los tapones de los orificios de los tornillos, los
cuatro tornillos y el compartimento de almacenamiento.

5. Retire el retén de la bateria, los dos tornillos y el conjunto de la bateria. Evite dafar el alojamiento de
la bateria para evitar peligros.

6. Una vez extraida, deseche la bateria en un centro de reciclaje profesional.

Precaucion:

= Desconecte la estacion de la fuente de alimentacion y vacie la bateria antes de desecharla.

= Una vez extraida, deseche la bateria en un centro de reciclaje profesional.

* No exponga la bateria a altas temperaturas para evitar riesgos de explosion.

= Si el liquido de la bateria se derramay entra en contacto con la piel, ldvese inmediatamente con
abundante agua y solicite asistencia médica.
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1 Veiligheidsinformatie

1.1 BELANGRIJKE VEILIGHEIDSINSTRUCTIES
WAARSCHUWING: Lees alle veiligheidswaarschuwingen en instructies. Het

niet opvolgen van de waarschuwingen en instructies kan tot elektrische schokken,
brand en/of ernstig letsel leiden.

1. Dit apparaat mag worden gebruikt door personen met beperkte fysieke,
zintuiglijke of geestelijke vermogens of met gebrek aan ervaring en kennis,
mits zij onder toezicht staan of instructie hebben gekregen over het veilige
gebruik van het apparaat en de gevaren begrijpen die ermee gepaard gaan.
Kinderen mogen niet met dit apparaat spelen. Het apparaat mag niet gebruikt
worden als het gevallen is, als er zichtbare tekenen van schade zijn of als het
lekt. Houd het apparaat buiten bereik van kinderen wanneer de stroom is
ingeschakeld.

2. Gebruik en laad het apparaat niet op in extreem warme of koude omgevingen
(lager dan 0 °°C/32 *°F of hoger dan 40 *°C/104 °F, hoger dan 85% vochtigheid),
anders kan dit de levensduur van de accu beinvloeden.

3. U kunt het apparaat gebruiken om buitenramen te wassen, mits het goed
is vastgemaakt met de karabijnhaak, de wind kalm is en het niet regent of
sneeuwt.

4. Bevestig de veiligheidsketting voor gebruik met de karabijnhaak aan een sterke
reling binnenshuis en zorg ervoor dat de robot er stevig aan bevestigd is.

5. Laat het apparaat niet onbeheerd achter wanneer u het gebruikt. Om lichamelijk
letsel of materiéle schade door het per ongeluk laten vallen van het apparaat
te voorkomen, dient u ervoor te zorgen dat er zich geen mensen, dieren of
waardevolle, kwetsbare voorwerpen onder het werkgebied van de robot bevinden.

6. Gebruik het apparaat niet bij storm en windkracht 10 of in gebieden waar de
hoogte meer dan 2000 meter (6562 feet) is.

7. Laat het apparaat niet onbeheerd achter als de stekker in het stopcontact zit.

8. ALLEEN voor huishoudelijk gebruik (inclusief buitenraam). Gebruik het
apparaat niet in commerciéle of industriéle omgevingen.

9. Gebruik niet op gebroken of oneffen glas, zoals glas met statische stickers,
reclameposters of reliéfpatronen, om te voorkomen dat glas breekt of het
apparaat valt. Gebruik het apparaat niet op oppervlakken met openingen,
zoals een stuk glas met openingen of gaten, of twee naast elkaar gelegen
stukken glas zonder omlijsting met een opening ertussen, om te voorkomen
dat het apparaat valt door een slechte bevestiging.

10. Gebruik alleen accessoires die worden aanbevolen of geleverd door de fabrikant.

11. Zorg ervoor dat de spanning van uw stroomvoorziening overeenkomt met de
spanning die op de Robot staat aangegeven.

12. Gebruik het apparaat niet op een omlijst glas met een omlijsting dat kleiner is
dan 5 mm (0,2 inch)

13. Gebruik niet op glas met een dikte van minder dan 3 mm (0,12 in) of spiegels
met een dikte van minder dan 4 mm (0,16 inch).

14. Gebruik niet op glas of spiegels met een hoogte van de raamhendel 70~105
mm (2,76~4,13 inch).
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Gebruik het apparaat niet op vettige ramen.

Bij gebruik in een omgeving met een hoge luchtvochtigheid worden de
schoonmaakprestaties beinvloed.

Bewaar het apparaat uit de buurt van hitte en ontvlambare materialen.
Gebruik het apparaat bij regenachtig weer niet op het buitenraam om het
risico van beschadiging of vallen van het apparaat te voorkomen.

Gebruik het apparaat niet als het niet stevig aan het glas vastzit of zichtbare
tekenen van beschadiging vertoont.

Plaats het apparaat niet in water of een andere vloeistof om het risico op
elektrische schokken te verminderen. Plaats of bewaar het apparaat niet op een
plek waar het in een badkuip of gootsteen kan vallen of getrokken kan worden.
Door de powerknop driemaal achter elkaar te drukken, kun je het apparaat
van het netwerk ontkoppelen.

Raak de stekker niet aan met natte handen.

Plaats het apparaat tijdens het opladen niet op andere elektrische apparaten
en houd het uit de buurt van vuur en vloeistoffen.

Zorg ervoor dat het netsnoer niet beschadigd raakt. Trek niet aan het
netsnoer, draag het apparaat niet aan het netsnoer, gebruik het netsnoer niet
als handvat, sluit geen raam op het netsnoer en plaats geen zware gewichten
op het netsnoer. Houd het netsnoer uit de buurt van hete oppervlakken.
Gebruik het apparaat niet met een beschadigd netsnoer of een beschadigd
stopcontact. Gebruik het apparaat niet als het niet goed werkt, gevallen of
beschadigd is of in contact is geweest met water. Om gevaar te voorkomen,
moet het apparaat door de fabrikant of zijn serviceagent worden gerepareerd.
Als het netsnoer beschadigd is, moet het door de fabrikant of zijn serviceagent
worden vervangen om gevaar te voorkomen.

De stekker moet uit het stopcontact worden gehaald voordat u het apparaat
schoonmaakt of onderhoudt. Trek de stekker van de voedingsadapter niet uit
het stopcontact door aan het netsnoer te trekken.

De veiligheidsaccu moet worden vervangen door de fabrikant of zijn
serviceagent om gevaar te voorkomen.

De veiligheidsaccu moet worden verwijderd en weggegooid volgens de
plaatselijke wet- en regelgeving voordat u het apparaat weggooit.

Het apparaat moet losgekoppeld worden van het stopcontact voordat u de
accu verwijdert om het apparaat af te voeren.

Gooi gebruikte accu’s weg volgens de plaatselijke wet- en regelgeving.
Verbrand het apparaat niet, zelfs niet als het ernstig beschadigd is. De accu
kan exploderen in een vuur.

Het apparaat moet worden gebruikt in overeenstemming met de aanwijzingen
in deze gebruiksaanwijzing. Het bedrijf kan niet aansprakelijk worden gesteld
voor schade of letsel veroorzaakt door onjuist gebruik.

WAARSCHUWING: Gebruik voor het opladen van de accu uitsluitend de bij dit
apparaat geleverde afneembare voedingseenheid.

De robot bevat accu's die alleen door deskundige personen mogen worden vervangen.
De stekker en moeten binnenshuis worden gebruikt.

Als het vacuimaglas, waar de robot op werkt, lekt, verwijder de robot dan
onmiddellijk nadat het wassen is voltooid.



38. Controleer voor het wassen het oppervlak waar de robot moet worden
bevestigd op eventuele kleine deeltjes. Als er deeltjes zijn, verwijder deze dan
of ga naar een gedeelte zonder deeltjes om krassen op het glas te voorkomen.

39. Maak de pluisvrije doek op tijd schoon en zorg ervoor dat alle kleine deeltjes
erop volledig worden verwijderd om krassen op het glas te voorkomen.

BEWAAR DEZE INSTRUCTIES

Om de eisen voor RF-blootstelling te voldoen, moet er tijdens het gebruik van
dit apparaat een scheidingsafstand van minstens 20 cm tussen dit apparaat en
personen worden gehandhaafd.

1.2 Correcte verwijdering van dit product

Deze markering geeft aan dat dit product in de hele EU niet samen met ander
huishoudelijk afval mag worden weggegooid. Om mogelijke schade aan het milieu
of de volksgezondheid door ongecontroleerde afvalverwijdering te voorkomen,
moet afval op verantwoorde wijze worden gerecycled om duurzaam hergebruik
van materiéle hulpbronnen te bevorderen. Om uw gebruikte apparaat te recyclen,
kunt u gebruikmaken van de retour- en inzamelsystemen of contact opnemen met
de winkel waar u het product hebt gekocht. Ze kunnen dit product veilig recyclen.

Lees de instructies.

Klasse |1

Alleen voor gebruik binnenshuis

Gelijkstroom

=

Wisselstroom

1.3 Voor EU-landen

Voor informatie over de EU-beoordeling van conformiteit, bezoek https://global.dreametech.com.

hi¢

Alle producten met dit symbool zijn afgedankte elektrische en elektronische apparatuur
(AEEA zoals in richtlijn 2012/19/EU) die niet samengevoegd mogen worden met
ongesorteerd huishoudelijk afval. In plaats daarvan moet u de volksgezondheid en

het milieu beschermen door uw afgedankte apparatuur in te leveren bij een door de
overheid of de plaatselijke autoriteiten aangewezen inzamelpunt voor het recyclen

van afgedankte elektrische en elektronische apparatuur. Een correcte verwijdering en
recycling zal mogelijke negatieve gevolgen voor het milieu en de volksgezondheid
helpen voorkomen. Neem contact op met de installateur of de plaatselijke autoriteiten
voor meer informatie over de locatie en de voorwaarden van dergelijke inzamelpunten.
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2 Productintroductie

2.1 Wat wordt er meegeleverd

@ Robot
@ station

e Hoekborstel x 8 (4 voorgeinstalleerd)

o Reinigingsdoek x 2 (1 voorgeinstalleerd)

132

e Reinigingsmiddel voor ramen (230 mL)
@ Gebruikershandleiding
@ Garantiekaart

@ snelstartgids



2.2 Productoverzicht

Station

Robot

Opbergvak

Deksel van het
opbergvak

Accu-indicator

WiFi-indicator Statusindicator (op het station)
Aan/Uit-knop
Snoerintrekknop Modusknop
Klapdeksel Accu van het station*
Netsnoer Opbergvak
Veiligheidskoord
(met karabijnhaak)
Zuignap

*De accu van het station bestaat uit twee niveaus. Het operationele accuniveau voedt zowel de robot
als het station tijdens normaal gebruik. Het veiligheidsaccuniveau biedt back-up voor noodgevallen
om de robot aan het raam te houden tijdens stroomuitval.
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Robot

Sproeikop
7 Jgi N
Statusindicator
& Watervulpoort
J o
Startknop
Handvat
| )
Bumper
&// ‘ ‘ Z
Hoekborstel Valbeschermingssensor
Schoonmaakschraper
Rupsband Ventilator

Statusindicator

Plaat voor reinigingsdoek
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2.3 Bedieningselementen en indicatorlampje

Functies Knoppenpositie Beschrijving
Maak de robot los Op de robot Houd (©) 2 seconden ingedrukt.
Zet de ventilator aan Op de robot Druk op () nadat u de robot hebt ingeschakeld.
In-/uitschakelen Op het station Houd (©) op het station 2 seconden ingedrukt.

Houd (© en (©) op het station tegelijkertijd 2 seconden
ingedrukt.

De zuignap van het station

verwijderen Op het station

De robot werkt standaard in de Volledige grondige
reinigingsmodus, waarbij eenmaal langs de randen

wordt gereinigd. Druk op () om te schakelen tussen de
reinigingsmodi:

= Snelle reiniging (reinigt de randen niet)

= Randreiniging (inclusief één keer reinigen langs de grens)

Houd (©) en (©) tegelijkertijd 2 seconden ingedrukt.
Op het station Opmerking: Bij het eerste gebruik gaat de robot na het
inschakelen automatisch naar de netwerkconfiguratiemodus.

Schakelen tussen

B . Op het station
reinigingsmodi

Opnieuw verbinden met
WiFi/bluetooth

Het netsnoer automatisch

intrekken Op het station Druk op (©).

De robot wekken Op het station of de | Druk op een willekeurige knop terwijl de robot stand-by

robot staat om de werking te hervatten.
Een taak herstarten/ Op het station of de | Nadat de robot is vastgezet aan het raam, drukt u op (© op het
pauzeren/voortzetten robot station of op () op de robot.

Indicatorlampjes
Statusindicator op de robot:

« Continu groen: De robot werkt naar behoren.
« Continu rood: Er is een fout opgetreden terwijl de robot niet is vastgezet.
*Knipperend rood: Er is een fout opgetreden terwijl de robot is vastgezet.
Statusindicator op het station:
= Continu groen: Zowel de robot als het station functioneren naar behoren.
= Continu rood: Eris een fout opgetreden in de robot of het station.
= Knipperend rood: Onvoldoende accuvermogen voor werking of back-up en het station is niet
aangesloten op een voedingsbron.
= Pulserend groen: Firmware-update wordt uitgevoerd.
WiFi-indicator:
= Pulserend groen: Aan het verbinden met WiFi/bluetooth.
» Continu groen: Succesvolle verbinding met WiFi of bluetooth.
Accu-indicator:
= Continu groen: Het accuniveau is voldoende en de accu werkt naar behoren.
= Continu geel: De accu is bijna leeg en opladen wordt aanbevolen.
= Knipperend rood: Kritiek laag accuniveau (zowel veiligheids- als operationeel niveau) of een
accustoring is gedetecteerd.
= Vloeiend licht: Wordt opgeladen. De kleur van het indicatorlampje verandert in rood, geel of
groen om het huidige accuniveau aan te geven.
Opmerking: Het aantal brandende accu-indicatorlampjes geeft het resterende vermogen aan. In de
stand-bymodus brandt alleen het accu-indicatorlampje.
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2.4 Toepasselijke scenario's

U kunt de robot gebruiken in omgevingen met temperaturen van 0 ° C tot 40 ° C.
Gebruik de robot niet bij extreme temperaturen (onder 0 ° C of boven 40 ° C).

/

/ g <0°C

X

/

/ g >40°C

X

De robot is ontworpen voor gladde, vlakke oppervlakken.
Vermijd het gebruik van de robot op oppervlakken met gaten, stickers of reliéfpatronen, omdat deze

de juiste werking kunnen verstoren.

f>< )
AN
\ hYd
9 Spleten )
4 >< N
S Stickers Y
4 N
De hoogte van de frames
_ is minder dan 4 mm. )

-

X

O

Gaten

~

-

e

Verhoogde patronen

L

De hoogte van de obstakels is
minder dan 4 mm.
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3 Bediening

Met de volgende instructies kunt u de robot moeiteloos gebruiken om uw schoonmaaktaken te voltooien.
3.1 Voordat u begint

/A Waarschuwing:
= Controleer of het accuniveau van het station voldoende is.
= Wanneer u verhoogde ramen of deuren zonder relingen reinigt, plaats dan waarschuwingsborden onderaan.

@ Inschakelen

Houd (© op het station 2 seconden ingedrukt om zowel het station als de robot in te schakelen.
Let op: Zorg ervoor dat het statuslampje groen wordt. Als het rood is, volg dan de gesproken aanwijzingen om
het probleem op te lossen.

eVerbinding maken met de Dreamehome-app

1. Scan de QR-code hieronder of zoek naar “Dreamehome” in de App Store of Google Play. Maak na
installatie een account aan en log in.

2 Download on the
. App Store

A\, Get it on
OF }/’ Google Play

Q, breamehome

2. Open de Dreamehome-app en scan de QR-code die zich op de achterkant van het station of op de
onderkant van de robot bevindt.

S A

@
&

o
R

)

3. Volg de instructies in de app om de installatie te voltooien.

Opmerking:

= Verzeker u ervan dat Bluetooth is ingeschakeld op uw telefoon.

= De robot ondersteunt alleen 2,4 GHz wifi of dual-band wifi (2,4 GHz/5 GHz) voor netwerkconfiguratie.
« Om het netwerk opnieuw te configureren, houdt u zowel (© als (©) tegelijkertijd 2 seconden ingedrukt.
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e De robot uitnemen en reinigingsoplossing toevoegen

1. Verschuif de vergrendeling van het klapdeksel om het klapdeksel te openen. Verwijder de robot van
het station.

2. Neem de reinigingsoplossing voor ramen uit het opbergvak aan de voorkant van het station.
Verwijder de verzegeling van de fles met reinigingsoplossing. Schroef de dop los.

3. Open het deksel van de watertank op de robot. Voeg de speciale reinigingsoplossing toe aan de
watertank. Vermijd overvullen.
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@ Bereid een reinigingsdoek voor

1. Maak de reinigingsdoek vochtig met schoon water en wring hem uit tot hij niet meer druppelt.

Let op: Een te natte reinigingsdoek kan ervoor zorgen dat de robot op het raam glijdt.

2. Plaats de reinigingsdoek gelijkmatig op het klittenband aan de onderkant van de robot.

Belangrijk:

« Let erop dat u de smalle en brede kant goed uitlijnt.

= Zorg ervoor dat de rupsbanden en valbeschermingssensoren niet geblokkeerd worden om te voorkomen
dat de aanhechting wegvalt.

Rupsband

Opmerkingen:

= Maak de veiligheidsketting stevig vast aan een reling of een ander stabiel, onbeweeglijk object om
te voorkomen dat het station per ongeluk omvalt.

= Zorg ervoor dat de hoekborstels correct zijn geinstalleerd op de valbeveiligingssensoren. Om ze te
bevestigen of opnieuw te installeren, drukt u stevig naar beneden op elke borstel totdat u een klik
hoort. Controleer of de borstelharen naar buiten zijn gericht.

Borstelharen Onderkant

O.
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3.2 Wassen starten
o Het station plaatsen

Plaats het station in de buurt van het te reinigen raam.

Let op:

= Plaats het station niet op het aanrecht, de erker of andere verhoogde oppervlakken.
» Plaats het station op een gladde, vlakke vloer.

ya N\

/

- E— J

e Verleng het netsnoer handmatig tot de gewenste lengte.

Opmerkingen:

= Als het netsnoer tijdens het reinigen te lang is, zal het station het automatisch naar behoefte verlengen.

= Het netsnoer van het station is 5,5 m lang. De maximale raamgrootte voor reiniging per zijde is 2,5m
(hoogte) x 4 m (breedte).

t[ )

DREAME

)

© pruk op ) om de ventilator te activeren.

/
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O zet de robot vast aan het raam.

Let op: Houd de robot op minstens 6 cm afstand van het raamkozijn. Controleer of de robot goed
vastzit voordat u hem loslaat.

Opmerking: Zodra de robot aan het raam is vastgezet, zuigt de zuignap van het station zich
automatisch vast op de vloer. Het station blijft stabiel, zelfs als de zuignap niet volledig vastzit.

Na het bevestigen op het raam begint de robot automatisch met reinigen. Bij de eerste keer opstarten
staat de robot standaard in de modus Volledige Grondige reiniging. Bij de volgende keren opstarten,
staat de robot in de modus die het laatst werd gebruikt.

Opmerking: Om bij de volgende keer opstarten verder te gaan in de modus Zonereiniging/Reiniging
op afstand, moet u ervoor zorgen dat de weergave en het reinigingsgebied van de robot zijn ingesteld
in de app. Indien ingesteld, behoudt de robot de laatst gebruikte modus. Anders staat de robot
standaard in de modus Volledige Grondige reiniging.

Jo
(o]

Vi

=6cm

e (Optioneel) Druk op het(©) om achtereenvolgens om te schakelen tussen de volgende reinigingsmodi.

« Volledige grondige modus (standaard): Ideaal voor het verwijderen van middelmatig tot hardnekkig
vuil van buitenramen. De robot bestrijkt elk gebied meerdere keren en reinigt de randen één keer.

« Volledige snelle modus: Ideaal voor het verwijderen van licht vuil van binnenramen. Reinigt sneller en
efficiénter.

*« Randmodus: Richt zich op de randen en hoeken van ramen. Niet geschikt voor kozijnloze ramen.

g

Opmerking: Als de robot niet automatisch begint met reinigen, raadpleeg dan de gesproken aanwijzingen of
controleer de app voor begeleiding.
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3.3 Reiniging pauzeren/hervatten
Handmatig pauzeren
1. Druk op (©) op het station of op () . De robot stopt op zijn huidige locatie.

() Indrukken

0
2. 0m het station te verplaatsen wanneer de robot aan het raam vastzit:
- Houd tegelijkertijd (©) en (©) op het station 2 seconden ingedrukt om het station los te koppelen.

- Eenmaal losgekoppeld, tilt u het station op aan het handvat en verplaatst u het naar de nieuwe
locatie.

Opmerking: Het station wordt na een minuut automatisch weer aan de vloer vastgezet.

Automatische pauze (bescherming tegen lege accu)

Als het niveau van de operationele accu laag is tijdens het reinigen, keert de robot automatisch terug

naar het laagste punt om schade door vallen te voorkomen.

1. Volg de gesproken aanwijzingen om het station aan te sluiten op een stopcontact.

2. Wacht tot de robot terugkeert naar het startpunt. Houd vervolgens (©) 2 seconden ingedrukt om het
te verwijderen.

Opmerking: Als de robot niet kan terugkeren naar een bereikbare locatie, volg dan de instructies op

het scherm in de app en begeleid de robot op afstand terug naar het startpunt.

3. Zodra de robot voldoende is opgeladen, kunt u deze weer vastzetten om verder te gaan met reinigen.

[ I

DREAME

->
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3.4 Het reinigen beéindigen

Aan het einde van de reinigingscyclus keert de robot terug naar het startpunt zodat deze gemakkelijk kan
worden opgehaald. Als de robot stopt op een ontoegankelijke locatie, gebruik dan de afstandsbediening
in de app om deze naar een geschikte locatie te leiden.

o Houd de robot vast bij het handvat en houd vervolgens () 2 seconden ingedrukt om de robot los te
koppelen.
Opmerkingen:
* Bij het opheffen van de zuigkracht zal de luchtdruk langzaam wegvallen. Houd het handvat stevig vast
en laat het niet los.
= Zodra de robot is losgekoppeld, wordt het station automatisch ook losgekoppeld.
4

(&

e Verwijder de robot en verwijder vervolgens de reinigingsaccessoires. Maak de watertank leeg.

Opmerking: Reinig en droog de reinigingsdoek en hoekborstels voordat u ze opbergt. Dit voorkomt
schimmelvorming en schade.

e Plaats de robot terug in het opbergvak van het station.

Let op: Zorg ervoor dat het handvat van de robot naar buiten is gericht en dat de aansluiting op het
station naar boven is gericht.
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o Druk op (©). Sluit de klapdeksel zodra het snoer volledig is ingetrokken.

Opmerking: Het netsnoer kan tijdens het intrekken in de knoop raken. Als het vastloopt, trekt u het
snoer handmatig recht en drukt u nogmaals op (2) om verder te gaan met intrekken.

9 Houd (©) 2 seconden ingedrukt om zowel de robot als het station uit te schakelen.

@ Als u het netsnoer en de veiligheidskoord hebt gebruikt, trek dan de achterklep van het station
omhoog en plaats ze terug in het station.

4 N\

7

7

| -
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3.5 Opladen en opbergen na gebruik

1. Sluit het station aan op een stopcontact. U kunt de voortgang van het opladen controleren aan de
hand van de accu-indicator.

Opmerking: Als de statusindicator op het station groen wordt, heeft de robot voldoende

veiligheidsaccuvermogen en kan deze het raam tijdens het opladen reinigen.

2. Als alle accu-indicatoren constant groen branden, is de robot volledig opgeladen. Haal de stekker
uit het stopcontact.

3. Bewaar het station op een koele, droge plaats, uit de buurt van direct zonlicht en extreme temperaturen.

Belangrijk: Bij langdurige opslag (meer dan 1 jaar) moet u het station regelmatig opladen om de accu

gezond te houden.

4 Belangrijkste functies

Exclusieve app-functies

Met de Dreamhome-app kunt u uw robot bedienen, van aangepaste instellingen genieten,
reinigingslogboeken bekijken, onderhoudstips raadplegen en feedback sturen.

Modus Omschrijving
Voltooid [E] Bestrijkt alle delen van het raam.
Opmerking: Robot draait standaard in de modus Volledig wassen.
Rand O Richt zich op het wassen van hoeken en randen van het raam.
Opmerking: Niet geschikt voor glas zonder omlijsting.
Richt zich op specifieke zones (boven, onder, links, rechts) ten opzichte
Zone [F] -
van de positie van de robot.
Leid de robot handmatig naar specifieke locaties om plekken te wassen.
Op afstand @ Het wast voortdurend terwijl het beweegt.
Instellingen Omschrijving
) Zorgt voor een grondig wassen, ideaal voor middelzwaar tot zwaar stof.
Grondig @ - R .
Aanbevolen voor buitenramen of ramen die niet recent zijn gewassen.
Snel Zorgt voor een sneller wassen, ideaal voor licht tot middelzwaar stof.
Aanbevolen voor binnenramen of regelmatig onderhoud.
Reinigen lang de grens Pas h Lreiniai l q behoef
@ as het aantal reinigingsgangen langs de grens aan uw behoeften aan.

Spotreiniging

Tik op B> om een aangewezen plek plaatselijk te reinigen. De robot beweegt vooruit en achteruit om
grondig te reinigen. Tik op @ om het reinigen te beéindigen en de robot zal op zijn huidige positie
stoppen. Om het terug te sturen naar het startpunt, tikt u op Terug of gebruikt u de afstandsbediening in
de app.

Automatisch hervatten na onderbreking

Als deze functie is ingeschakeld, zal de robot bij een onderbreking of pauze automatisch verdergaan vanaf
het punt waar deze gebleven was op het geplande pad. U kunt Automatisch hervatten uitschakelen via de
app.

Opmerking: Automatisch hervatten werkt mogelijk niet in de volgende gevallen:

» Het reinigingsgebied of de positie van het raam is gewijzigd.

= De robot is opnieuw opgestart of Automatisch hervatten is uitgeschakeld.

Automatisch hervatten is alleen beschikbaar voor Volledige reiniging.
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Reinigingspad

N-vormig patroon: Als de horizontale lengte van het raam minder dan twee keer de lengte van de robot
is, dan volgt de robot een N-vormig pad.

7 —

[o

Z-vormig pad: Als de horizontale lengte van het raam ten minste tweemaal de lengte van de robot is,
volgt de robot een Z-vormig pad.

a o

of [I=

J

Opmerkingen:

= Zorg ervoor dat uw telefoon en robot zich binnen hetzelfde wifi-netwerk bevinden met een stabiel
signaal wanneer u verbinding maakt met WiFi.

= Gebruik een single-band netwerk met een frequentie van 2,4 GHz of een dual-band netwerk met een
frequentie van 2,4/5 GHz.

* Houd uw telefoon binnen 10 m van de robot wanneer u een Bluetooth-verbinding gebruikt.

» De functies van de app kunnen veranderen naarmate we de applicatie verder ontwikkelen en
bijwerken.
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5 Onderhoud

Reinig en onderhoud de raamreinigingsrobot regelmatig om optimale prestaties te behouden.
Raadpleeg de onderhoudsgids in de Dreamehome-app.

5.1 Reinigingsdoek en hoekborstels

o Verwijder na elk gebruik de reinigingsdoek en de hoekborstels. Om de hoekborstel te
verwijderen, duwt u deze omhoog tot u een klik hoort.

e Laat de hoekborstels 5 minuten weken. Spoel ze vervolgens schoon. Schud overtollig water af en
installeer ze opnieuw.

e

9 Was de reinigingsdoek met de hand of in de machine en wring het uit tot het niet meer druppelt
voordat u het opnieuw gebruikt.

Opmerking: Vervang de reinigingsdoek als het versleten, bevlekt of minder effectief wordt.

147

NL




5.2 Rupsbanden en valbeschermingssensoren

@ Voordat u de rupsbanden reinigt, moet u ervoor @ Plaats de robot ondersteboven op een
zorgen dat de robot is ingeschakeld en niet is vlakke ondergrond met de rupsbanden
vastgezet (ventilator uit). naar boven gericht.

e Open de app en ga naar Rupsbanden reinigen. Tik op de knop om het draaien van de rupsband
te starten. Houd een droge, schone doek tegen de rupsband om deze schoon te maken. Tik na

afloop op de knop om de rotatie te stoppen.

“3\

Belangrijk: Maak de rupsbanden regelmatig schoon om opeenhoping van vuil te voorkomen.

0 Verwijder de hoekborstels en veeg de valbeschermingssensoren af met een schone, droge
doek.
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5.3 De robotbehuizing reinigen
Neem de buitenkant van de robot af met een schone en droge doek.

Opmerking: De robot niet rechtstreeks onderdompelen of afspoelen, omdat dit de robot kan beschadigen.

6 Problemen oplossen

V1 | Hoe laad ik de accu op?

Wanneer de robot niet vastgezet is:

1. Sluit het station aan op een stopcontact.

2. Zorg ervoor dat de robot aan staat. De statusindicator knippert rood.

3. Als de statusindicator groen wordt, is het niveau van de veiligheidsaccu voldoende, waardoor
gelijktijdig opladen en reinigen mogelijk is.

Wanneer de robot vastgezet is:

1. Sluit het station aan op een vast stopcontact.

2. Wacht tot de robot terugkeert naar het startpunt. Als deze niet terugkeert, gebruik dan de
afstandsbediening in de app.

3. Nadat de robot is teruggekeerd naar het startpunt, houdt u () 2 seconden ingedrukt om de robot te verwijderen.

4. Wanneer de statusindicator groen wordt, is het vermogen van de veiligheidsaccu voldoende,
waardoor gelijktijdig opladen en reinigen mogelijk is.

V2 | De robot meldt "onvoldoende zuigkracht".

1. Een onjuiste installatie van de reinigingsdoek kan gaten aan de onderkant veroorzaken. Installeer
de robot opnieuw volgens de volgende procedures: verwijder de reinigingsdoek en plaats deze
gelijkmatig op het klittenband aan de onderkant van de robot. Zorg ervoor dat de rupsbanden en
valbeschermingssensoren niet geblokkeerd worden om te voorkomen dat de aanhechting wegvalt.

2. Er zitten openingen en stickers op het glas. Vermijd het gebruik van de robot op glas met openingen
of stickers.

3. Eris een laag obstakel op het glas. Verwijder of bedek het obstakel alvorens schoon te maken.

V3 | De robot sproeit geen water.

1. Controleer of het waterpeil te laag is om de inlaat te bereiken. Voeg onmiddellijk de
reinigingsoplossing of het water toe.

2. Als de robot voor het eerst gebruikt wordt en de slang is leeg, wacht dan even (ongeveer 1-3 minuten)
totdat de slang gevuld is zodat hij normaal kan sproeien. Dit kan even duren.

3. De automatische sproeifunctie kan worden uitgeschakeld in de app. Ga naar de instellingeninterface
van de app om deze functie in te schakelen.

4. Als bovenstaande oplossingen nog steeds niet werken, zijn de sproeikoppen mogelijk verstopt. Ga
naar de instellingeninterface van de app en schakel de functie [Voorste sproeier vrijgeven] of [Achterste
sproeier vrijgeven] in om de sproeiers te ontstoppen.

5. Neem contact op met de klantenservice als het probleem zich blijft voordoen.
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V4 | De robot glijdt uit tijdens het bewegen.

1. Verwijder de robot van het glas.

2. Open de app, ga naar Rupsbanden reinigen en volg de instructies op het scherm om de rupsbanden
te reinigen.

3. Wring de reinigingsdoek uit om overtollig water te verwijderen.

4. Controleer of de luchtvochtigheid hoger is dan 85%. Als dat het geval is, wordt het reinigen van de
ramen afgeraden.

V5 | De robot zit vast.
1. Controleer of de rupsband niet verstrikt is geraakt. Maak de rupsband schoon voor gebruik.
2. Controleer het glas op een laag kozijn of obstakels.
2.1 Als er obstakels zijn, wordt het aanbevolen om de robot voor de veiligheid terug te halen.
2.2 Om verder te gaan met reinigen, kunt u de afstandsbedieningsmodus van de app gebruiken om de
robot handmatig te bedienen of de Zonereinigingsmodus kiezen om deze gedeelten te vermijden.
3. Wanneer de robot buiten bereik is, gebruik dan afstandsbediening om hem terug te halen.

V6 | lk kan de robot niet terughalen nadat deze klaar is met reinigen.

1. Obstakels op het glas kunnen de berekening van de afstand beinvloeden. Open de app en tik op [Terug
naar beginpunt].

2. Als u de afstandsbedieningsmodus start onmiddellijk nadat u de robot hebt vastgemaakt, is het
mogelijk dat de robot terugkeert naar een onbereikbare positie. iHet wordt aanbevolen om te beginnen
met reinigen op een toegankelijke plek; als de robot zich verplaatst heeft naar een moeilijk bereikbare
plek, gebruik dan de functie [Afstandsbedieningsmodus] van de app om hem terug te halen.

V7 | Robot meldt “start de robot in het midden van het raam” .

De robot kan mogelijk niet zijn richting veranderen als deze zich te dicht bij het kozijn bevindt. Houd
de Startknop 2 seconden ingedrukt, verwijder de robot en maak hem weer vast op een afstand van
meer dan 6 cm van het kozijn.

7 Specificaties

Productnaam Raamreinigingsrobot
Merk Dreame
Robotmodel GCJz2558
Afmetingen station 325*231*350 mm
Afmetingen robot 270*270*80,5 mm

Station: 100-240V ~ 50-60Hz 2,5A

Nominale ingang

Robot: 24 V===
Uit-modus stroom Minder dan 0,3 watt
Periode van energiemanagement Minder dan 20 minuten

Oopmerking: De specificaties kunnen veranderen omdat wij ons product voortdurend verbeteren. Ga
voor de meest recente informatie naar onze website op https://global.dreametech.com.
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8 Verwijdering en afvoer van accu’s

De ingebouwde lithium-ion-accu bevat stoffen die gevaarlijk zijn voor het milieu. Voordat u de accu
afvoert, moet u ervoor zorgen dat de accu door gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een
geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

= De accu moet uit het apparaat worden verwijderd voordat deze wordt afgevoerd;

« Bij het verwijderen van de accu moet het apparaat van de stroomvoorziening worden losgekoppeld;
= De accu moet veilig worden afgevoerd.

Verwijderingsgids

1. Koppel de adapter van het station los van de voedingsbron. Schakel het station uit. De
indicatorlampjes op het station zijn uit.

2. Verwijder het voetstuk onder de basisplaat, acht schroeven en de basisplaat.

3. Verwijder zes schroeven van de beugel van de basisplaat en de beugel zelf.

4. Verwijder de vergrendeling van het opbergvak, de pluggen voor de schroefgaten, vier schroeven en
het opbergvak.

5. Verwijder de accuhouder, twee schroeven en de accu. Beschadig de accubehuizing niet om gevaren
te voorkomen.

6. Voer de accu na verwijdering af naar een professioneel recyclingbedrijf.

Let op:

= Koppel het station los van de voedingsbron en laat de accu leeglopen voordat u deze afvoert.

» Nadat de accu is verwijderd, moet deze worden afgevoerd naar een professioneel recyclingbedrijf.

= Stel de accu niet bloot aan hoge temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.

« Als de accuvloeistof lekt en in contact komt met de huid, onmiddellijk met veel water afspoelen en
medische hulp inroepen.
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1 Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

1.1 WAZNE INSTRUKCJE Z ZAKRESU BEZPIECZENSTWA

OSTRZEZENIE: Zapoznaj sie ze wszystkimi ostrzezeniami i instrukcjami dotyczgcymi
bezpieczenstwa. Nieprzestrzeganie ostrzezen i instrukcji moze doprowadzi¢ do
porazenia prgdem elektrycznym, pozaru i/lub powaznych obrazen ciata.

1. To urzgdzenie moze byc¢ uzywane przez osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, sensorycznych lub umystowych albo nieposiadajgce odpowiedniego
doswiadczenia i wiedzy, jesli sg one nadzorowane lub zostaty poinstruowane
w zakresie bezpiecznego korzystania z urzgdzenia i rozumiejg zwigzane z
tym zagrozenia. Dzieci nie powinny bawic sie urzgdzeniem. Urzgdzenia nie
wolno uzywacg, jesli zostato upuszczone, nosi widoczne slady uszkodzenia lub
przecieka. Gdy urzgdzenie jest pod napieciem, trzymaj je poza zasiegiem dzieci.

2. Nie uzywaj i nie taduj urzgdzenia w miejscu o skrajnie wysokiej lub skrajnie
niskiej temperaturze (ponizej 0°C lub powyzej 40°C, powyzej 85% wilgotnosci),
poniewaz moze to wptyng¢ na zywotnosc baterii.

3. Urzgdzenie moze by¢ uzywane do mycia okien zewnetrznych, jesli jest
prawidtowo przymocowane w bezpiecznej pozycji za pomocg karabinczyka,
wiatr jest spokojny i nie pada deszcz ani $nieg.

4. Przed skorzystaniem z urzgdzenia uzyj karabinczyka, aby przymocowac linke
zabezpieczajgcg do solidnej poreczy wewngtrz budynku, oraz upewnij sie, ze
robot jest do niej bezpiecznie zamocowany.

5. Podczas korzystania z urzgdzenia nie pozostawiaj go bez nadzoru. Aby zapobiec
obrazeniom ciata i uszkodzeniom mienia spowodowanym przypadkowym
upadkiem urzgdzenia, upewnij sie, ze pod obszarem pracy robota nie znajdujg
sie ludzie, zwierzeta ani wartosciowe, delikatne przedmioty.

6. Nie uzywaj urzgdzenia podczas wichur i wiatréw o sile 10 ani w miejscach,
ktorych wysokos¢ n.p.m. przekracza 2000 metréow.

7. Nie pozostawiaj urzgdzenia bez nadzoru, gdy jest podtgczone do zasilania.

8. WYLACZNIE do uzytku domowego (w tym do okien zewnetrznych). Nie uzywaj
urzgdzenia w srodowisku komercyjnym ani przemystowym.

9. Nie uzywaj urzgdzenia na peknietym lub nierownym szkle, takim jak szkto z
naklejkami statycznymi, plakatami reklamowymi lub wypuktymi wzorami, aby
zapobiec peknieciu szkta lub upadkowi urzgdzenia. Nie uzywaj urzgdzenia
na powierzchniach ze szczelinami, takich jak tafle szkta ze szczelinami lub
otworami albo dwie tafle przylegajgcego szkta bezramowego ze znajdujgcg
sie miedzy nimi szczeling, aby zapobiec upadkowi urzgdzenia z powodu zbyt
stabego zamocowania.

10. Uzywaj wytgcznie akcesoriéw zalecanych lub dostarczonych przez producenta.

11. Upewnij sie, ze napiecie zasilania odpowiada napieciu wskazanemu na robocie.

12. Nie uzywaj urzgdzenia na szkle zramg wezszg niz 5 mm.

13. Nie uzywaj urzgdzenia na szkle o grubosci mniejszej niz 3 mm ani na lustrach
0 grubosci mniejszej niz4 mm.

14. Nie uzywaj urzgdzenia na szkle ani lustrach o wysokosci uchwytu wynoszgcej
70-105 mm.

15. Nie uzywaj urzgdzenia na zattuszczonych oknach.
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W przypadku stosowania w miejscu o wysokiej wilgotnosci skutecznos$¢ mycia
bedzie ograniczona.

Przechowuj urzgdzenie z dala od zrédet ciepta i materiatéw tatwopalnych.

W deszczowg pogode nie uzywaj urzgdzenia na oknach zewnetrznych, aby
unikngc ryzyka jego uszkodzenia lub upadku.

Nie uzywaj urzgdzenia, jesli nie jest dobrze zamocowane do szyby lub nosi
widoczne slady uszkodzenia.

Aby zmniejszyc¢ ryzyko porazenia prgdem elektrycznym, nie umieszczaj
urzgdzenia w wodzie ani innych ptynach. Nie umieszczaj ani nie przechowuj
urzgdzenia w miejscu, z ktdrego moze ono spasc lub zosta¢ wciggniete do
wanny lub zlewu.

Trzykrotne nacisniecie przycisku zasilania moze spowodowac odtgczenie
urzgdzenia od sieci.

Nie dotykaj wtyczki zasilania mokrymi rekami.

Podczas tadowania urzgdzenia nie umieszczaj go na innych urzgdzeniach
elektrycznych oraz trzymaj je z dala od ognia i cieczy.

Uwazaj, aby nie uszkodzi¢ przewodu zasilania. Nie ciggnij za przewod
zasilania ani nie przenos$ za niego urzgdzenia, nie uzywaj przewodu zasilania
jako uchwytu, nie zamykaj okna na przewodzie zasilania ani nie ktadz na nim
ciezkich przedmiotow. Pilnuj, aby przewdd zasilania zawsze znajdowat sie z
dala od gorgcych powierzchni.

Nie uzywaj urzgdzenia z uszkodzonym przewodem lub gniazdem zasilania.
Nie uzywaj urzgdzenia, jesli nie dziata prawidtowo, zostato upuszczone

lub uszkodzone albo miato kontakt z wodg. W celu unikniecia zagrozenia
wymaga ono wykonania naprawy przez producenta lub jego przedstawiciela
serwisowego.

Jesli przewdd zasilania jest uszkodzony, w celu unikniecia zagrozenia musi
zosta¢ wymieniony przez producenta lub jego przedstawiciela serwisowego.
Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwacji urzgdzenia nalezy wyjg¢
wtyczke z gniazda. Nie odtgczaj wtyczki poprzez ciggniecie za przewaod zasilajgcy.
W celu unikniecia zagrozenia baterie zabezpieczajgcg musi wymienic
producent lub jego przedstawiciel serwisowy.

Przed utylizacjg urzgdzenia baterie zabezpieczajgcg nalezy wyjgc i
zutylizowac zgodnie z lokalnymi przepisami.

Przed wyjeciem baterii w celu utylizacji urzgdzenia nalezy odtgczyc
urzgdzenie od gniazda.

Zuzyte baterie nalezy utylizowa¢ zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjami.
Nie spalaj urzgdzenia, nawet jesli jest powaznie uszkodzone. W ogniu bateria
moze wybuchngc.

Urzgdzenia nalezy uzywac zgodnie ze wskazéwkami zawartymi w niniejszej
instrukcji obstugi. Firma nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody
lub obrazenia ciata spowodowane niewtasciwym uzytkowaniem.
OSTRZEZENIE: Do tadowania baterii nalezy uzywac wytgcznie odtgczanego
zasilacza dostarczonego z urzgdzeniem.

Robot zawiera baterie, ktore mogg by¢ wymieniane wytgcznie przez
wykwalifikowane osoby.

Wtyczka musi by¢ uzywana wytgcznie wewngtrz pomieszczen.



37. Jesli szyba z podci$nieniem, na ktorej pracuje robot, jest nieszczelna, zdejmij
robota natychmiast po zakonczeniu mycia.

38. Przed przystgpieniem do mycia sprawdz, czy w zamierzonym obszarze mocowania
robota nie ma zadnych drobnych czgstek. Jesli sg, usun je lub przemiesc sie do
obszaru niezawierajgcego czgstek, aby unikng¢ zarysowania szkta.

39. Regularnie myj Sciereczke czyszczgcqg i dbaj o catkowite usuniecie
ewentualnych drobnych czgstek, ktére na niej sie znajdujg, aby unikng¢
zarysowania szkta.

ZACHOWA] TE INSTRUKCJE

Aby spetni¢ wymagania dotyczgce narazenia na pole elektromagnetyczne (RF),
podczas pracy urzgdzenia nalezy zachowac odlegtos¢ co najmniej 20 cm miedzy
tym urzgdzeniem a osobami.

1.2 Prawidtowa utylizacja produktu

To oznaczenie wskazuje, ze na terenie catej UE tego produktu nie nalezy wyrzucac
wraz z innymi odpadami z gospodarstwa domowego. Aby zapobiec mozliwym
szkodom dla srodowiska lub zdrowia ludzkiego wynikajgcym z niekontrolowanego
wyrzucania odpadow, produkt nalezy poddac recyklingowi w odpowiedzialny
sposob, aby promowac zrwnowazone ponowne wykorzystanie zasobow
materialnych. Aby poddac zuzyte urzgdzenie recyklingowi, nalezy skorzystac z
systemu zwrotow i zbidrek lub skontaktowac sie ze sprzedawcg, u ktdrego produkt
zostat kupiony. Sprzedawca moze bezpiecznie poddac produkt recyklingowi.

|| Przeczytaj instrukcje.

] Klasa Il

ﬁ Tylko do uzytku wewnatrz pomieszczen

g Prad staty

~ Prad przemienny

1.3 Dla krajow UE

Aby zapoznac sie z Deklaracjg Zgodnosci UE, odwiedz strone: https://global.dreametech.com.

hi¢

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem sg zuzytym sprzetem elektrycznym i
elektronicznym (WEEE, zgodnie z dyrektywg 2012/19/UE) i nie powinny by¢ traktowane jak
niesegregowane odpady komunalne. W trosce o zdrowie ludzi i sSrodowisko, zuzyty sprzet nalezy
przekazac¢ do wyznaczonego punktu zbierania elektroodpaddw, organizowanego przez wtadze
lokalne lub rzgdowe. Prawidtowa utylizacja i recykling pomogg zapobiec negatywnym skutkom
dla srodowiska i zdrowia ludzkiego. W celu uzyskania informacji o lokalizacji oraz zasadach
funkcjonowania takich punktéw, skontaktuj sie z instalatorem lub lokalnymi wtadzami.
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2 Przedstawienie produktu

2.1 Zawartos¢ opakowania

@ Robot © Roztwor do mycia okien (230 ml)
@ stacja @ Podrecznik uzytkownika

e Szczotka narozna x 8 (4 zainstalowane fabrycznie) 0 Karta gwarancyjna

o Sciereczka czyszczgca x 2 (1 zainstalowana fabrycznie) Q Skrécona instrukcja obstugi
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2.2 Omowienie produktu

Stacja

Blokada pokrywy

Robot

Schowek

Pokrywa schowka

Wskaznik baterii

Wskaznik Wi-Fi

C

Przycisk automatycznego zwijania
przewodu zasilania Przycisk trybu

Wskaznik stanu (na stacji)

)

Przycisk zasilania

Pokrywa Bateria stacji*

Przewdd zasilania Schowek
Linka zabezpieczajgca
(z karabinczykiem)

Przyssawka

*Bateria stacji obejmuje dwa poziomy natadowania. Poziom roboczy baterii umozliwia zasilanie
zaroéwno robota, jak i stacji podczas normalnego dziatania. Poziom bezpieczenstwa baterii
zapewnia awaryjne podtrzymanie zasilania, aby utrzymac¢ zamocowanie robota do okna przy niskim
poziomie natadowania baterii.
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Robot

Dysze spryskujace

Wskaznik stanu

Przycisk Start

ol

Zderzak

Szczotka narozna

Skrobak czyszczacy

Port napetniania wodg

Uchwyt

Czujnik zapobiegajgcy upadkowi

Pas gasienicowy

Ptytka $ciereczki czyszczgcej

Wentylator

Wskaznik stanu




2.3 Elementy sterujgce i wskaznik swietlny

Umiejscowienie

Funkcje przycisku Opis
Zdejmowanie robota Na robocie Nacisnij i przytrzymaj () przez 2 sekundy.
Wtaczanie robota Na robocie Nacisnij () po wtgczeniu robota.
Wtaczanie/wytaczanie Na stacji Naciénij i przytrzymaj (© na stacji przez 2 sekundy.

Jednoczesnie naciénij i przytrzymaj © i (@ na stacji

. ki i n .
Odtgczanie przyssawki stacji a stacji przez 2 sekundy,

Robot domyslnie dziata w trybie petnego mycia
gruntownego, ktéry obejmuje jednorazowe mycie
wzdtuz krawedzi. Naciskaj (©), aby przetgcza¢ miedzy
trybami mycia:

= Mycie szybkie (bez mycia krawedzi)

= Mycie krawedzi (obejmuje jedno przejscie po granicy)

Przetgczanie trybéw mycia Na stacji

Jednoczesnie nacisnij i przytrzymaj (2)i(2) przez 2
sekundy.

Na stacji Uwaga: przy pierwszym uzyciu wtgczenie robota
powoduje jego automatyczne wejscie w tryb
konfiguracji sieci.

Ponowne potgczenie z Wi-Fi/
Bluetooth

Automatyczne zwijanie

przewodu zasilania Na stadji Nacisnij ().
Wybudzanie robota Na sta_CJl lub Nausnuhdowolny przy;[s_k, gdy (obot_Jest w trybie
robocie czuwania, aby wznowic jego dziatanie.
‘I:vzrtl;w:qe‘lljv;unciz.a/mlamel Na stacji lub Po zamocowaniu robota do okna nacisnij © na
ymy robocie stacji lub () na robocie.

kontynuowanie zadania

Wskazniki swietlne
Wskaznik stanu na robocie:
= State Swiatto zielone: robot dziata prawidtowo.
« State Swiatto czerwone: wystgpit btad, gdy robot nie jest zamocowany.
= Migajgce swiatto czerwone: wystgpit btad, gdy robot jest zamocowany.
Wskaznik stanu na stacji:
= State Swiatto zielone: zaréwno robot, jak i stacja dziatajg prawidtowo.
= State Swiatto czerwone: wystgpit btgd robota lub stacji.
= Migajgce Swiatto czerwone: niewystarczajgcy poziom natadowania baterii do dziatania lub
podtrzymania zasilania, a stacja nie jest podtgczona do zrédta zasilania.
= Migajgce swiatto zielone: trwa aktualizacja oprogramowania sprzetowego.
Wskaznik Wi-Fi:
= Migajgce swiatto zielone: tgczenie z Wi-Fi lub Bluetooth.
= State Swiatto zielone: nawigzano potgczenie z Wi-Fi lub Bluetooth.
Wskaznik baterii:
« State Swiatto zielone: poziom natadowania baterii jest wystarczajgcy, a bateria dziata prawidtowo.
« State Swiatto z6tte: niski poziom natadowania baterii, zaleca sie jej natadowanie.
= Migajgce swiatto czerwone: krytycznie niski poziom natadowania baterii (zarowno poziom
bezpieczenstwa, jak i roboczy) lub wykryto awarie baterii.
« Swiatto wyswietlane sekwencyjnie: tadowanie w toku. Kolor wskaznikéw $wietlnych zmienia sie
na czerwony, zotty lub zielony, wskazujgc aktualny poziom natadowania baterii.
Uwaga: liczba zapalonych wskaznikow swietlnych baterii sygnalizuje pozostatg moc. W trybie
czuwania Swieci sie tylko wskaznik swietlny baterii.
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2.4 Mozliwe scenariusze

Robota mozna uzywac w miejscach o temperaturze od 0° C do 40° C.
Nie korzystaj z robota w skrajnej temperaturze (ponizej 0° C lub powyzej 40° C).

/

g < 0°C

X

/

/ g >40°C

X

Robot zostat zaprojektowany do pracy na gtadkiej, ptaskiej powierzchni.
Nalezy unika¢ korzystania z robota na powierzchniach ze szczelinami, otworami, naklejkami lub
wypuktymi wzorami, poniewaz mogqg one zaktécac jego prawidtowe dziatanie.

-

X

)
~

L

Szczeliny

Y2

L—7

~

/

Wysokosc ram okiennych
jest mniejsza niz 4 mm.

PL

4 >< N
O
_ Otwory )
4 >< A
Wypukt
L ypukte wzory Y
4 N
Wysokos¢ przeszkod jest
\_ mniejsza niz 4 mm. )




3 Obstuga

Ponizsze instrukcje pomoga w tatwym uzywaniu robota myjacego do wykonywania zamierzonych zadan.
3.1 Przed rozpoczeciem

A\ Ostrzezenie:

« Upewnij sie, ze bateria stacji jest wystarczajgco natadowana.

* W przypadku mycia podwyzszonych okien lub drzwi bez poreczy umies¢ pod nimi znaki
ostrzegajgce o niebezpieczenstwie.

@ wiacz zasilanie

Naciénij i przytrzymaj (© na stacji przez 2 sekundy, aby wtgczy¢ zaréwno stacje, jak i robota.
Uwaga: upewnij sie, ze lampka stanu swieci na zielono. Jesli Swieci na czerwono, postepuj zgodnie z
komunikatami gtosowymi, aby rozwigzac problem.

e Nawigz potgczenie z aplikacjg Dreamehome

1. Zeskanuj ponizszy kod QR albo wyszukaj ,,Dreamehome” w sklepie App Store lub Google Play. Po
instalacji utworz konto i zaloguj sie.

& Download on the
. App Store

A, Getiton
LUB o Google Play

Q, Dreamehome

@
€

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi w aplikacji, aby dokonczy¢ konfiguracje.
Uwaga:

= Upewnij sie, ze w telefonie wtgczona jest tgcznos¢ Bluetooth.

= Do konfiguracji sieci robot obstuguje tylko Wi-Fi 2,4 GHz lub dwuzakresowe Wi-Fi (2,4 GHz / 5 GHz).
= aby ponownie skonfigurowac sie¢, jednoczes$nie nacisnij i przytrzymaj (2)i(2) przez 2 sekundy.
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e Wyjmij robota i wlej roztwdér do mycia

1. Przesun blokade pokrywy, aby otworzy¢ pokrywe. Wyjmij robota ze stacji.

2. Wyjmij roztwor do mycia szyb z przedniego schowka stacji. Zdejmij plombe z butelki z roztworem
do mycia. Odkrec¢ nasadke.

3. Otworz pokrywe zbiornika wody na robocie. Wlej do zbiornika wody specjalistyczny roztwoér do
mycia. Unikaj przepetnienia.
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o Przygotuj sciereczke czyszczacg

1. Zwilz $ciereczke czyszczgcg czystg wodg i wykrec jg tak, aby woda przestata kapac.

Uwaga: zamocuj sciereczke czyszczgcg rownomiernie na rzepach znajdujgcych sie na dolnej ptytce robota.

2. Zamocuj Sciereczke czyszczgcg réwnomiernie na spodzie robota.

Wazne:

« Zwréc¢ uwage, aby odpowiednio wyrownac waskie i szerokie boki.

* Aby zapobiec nieprawidtowemu zamocowaniu, upewnij sie, ze pasy ggsienicowe i czujniki
zapobiegajgce upadkowi nie sg zastoniete.

Pas gasienicowy

(L.

Uwagi:

= Mocno przywigz linke zabezpieczajgcg do poreczy lub innego stabilnego, nieruchomego
przedmiotu, aby zapobiec przypadkowemu przewrdceniu sie stacji.

= Upewnij sie, ze szczotki narozne sg prawidtowo zamontowane na czujnikach zapobiegajgcych
upadkowi. Aby je zabezpieczy¢ lub ponownie zainstalowac, docisnij mocno kazdg szczotke, az
ustyszysz klikniecie. Sprawdz, czy wtosie jest skierowane na zewngatrz.

Wtosie D6t
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3.2 Rozpocznij mycie

o Postaw stacje

Umiesc¢ stacje w poblizu okna, ktére chcesz umyc.
Przestroga:

« Nie stawiaj stacji na blacie zlewozmywaka, w oknie wykuszowym ani na innej podwyzszonej powierzchni.
* Umiesc stacje na gtadkiej, ptaskiej podtodze.

y- N\

Va4

N — J

e Recznie rozwin przewdd zasilania na wymagang dtugos¢.

Uwagi:

» Jesli podczas mycia bedzie dostepna nadmiarowa dtugosc przewodu zasilania, stacja automatycznie
rozwinie odpowiedni odcinek.

* Przewdd zasilania stacji ma dtugosc¢ 5,5 m. Maksymalny rozmiar okna do mycia z kazdej strony wynosi 2,5 m
(wysokos¢) x 4 m (szerokosc).

t[ )

DREAME

)

- v, .

9 Nacisnij (), aby wtgczy¢ wentylator.

/
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@ zamocuj robota do okna.

Przestroga: robot powinien sie znajdowac w odlegtosci co najmniej 6 cm od ramy okna. Przed
puszczeniem robota upewnij sie, ze jest on solidnie zamocowany.

Uwaga: po zamocowaniu robota do okna przyssawka stacji automatycznie przywiera do podtogi.
Stacja zachowuje stabilnos$¢, nawet jesli przyssawka nie jest w petni zamocowana.

Po przymocowaniu do okna, robot automatycznie rozpoczyna czyszczenie. Przy pierwszym
uruchomieniu domyslnie ustawiony jest tryb Petne mycie szczegdtowe (Complete Deep Cleaning);
przy kolejnych uruchomieniach zachowany jest ostatnio uzywany tryb.

Uwaga: Aby kontynuowac tryb Strefa / Czyszczenie zdalne przy nastepnym uruchomieniu, upewnij
sie, ze w aplikacji jest ustawiony widok robota i obszar czyszczenia. Jesli jest ustawiony, robot
zachowuje ostatnio uzywany tryb; w przeciwnym razie domyslnie ustawia sie na "Petne mycie
szczegotowe".

[o

// s

=6cm

e (Opcjonalnie) Nacisnij (©), aby przetgczac¢ kolejno miedzy ponizszymi trybami czyszczenia.

» Tryb petny szczeg6towy (domyslny): idealny do usuwania srednich i intensywnych zabrudzen z
okien zewnetrznych. Robot przejezdza przez kazdy obszar wielokrotnie, a krawedzie myje raz.

» Tryb petny szybki: idealny do usuwania lekkich zabrudzen z okien wewnetrznych. Mycie przebiega
szybciej i wydajniej.

» Tryb krawedzi: przeznaczony do krawedzi i naroznikéw okien. Nie nadaje sie do okien bezramowych.

(©) Nacisnij
S

A=

Uwaga: jesli robot nie rozpocznie mycia automatycznie, skorzystaj z komunikatu gtosowego lub aplikacji, aby
uzyskac wskazéwki.
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3.3 Wstrzymaj/wznow mycie

Wstrzymanie reczne

1. Nacisnij (©) na stacji lub () . Robot zatrzyma sie w aktualnym miejscu.

() Naci$nij

2. Aby przesungc stacje, gdy robot jest zamocowany do okna:

«Jednoczes$nie nacisnij i przytrzymaj (© i (@) na stacji przez 2 sekundy, aby odczepi¢ stacje.
= Po odczepieniu podnies stacje za uchwyt i przenies$ jg w nowe miejsce.

Uwaga: stacja automatycznie przywrze do podtogi po uptywie jednej minuty.

Wstrzymanie automatyczne (ochrona przed niskim poziomem natadowania baterii)
Jesli podczas mycia bateria osiggnie niski poziom roboczy, robot automatycznie powrdéci do
najnizszego punktu, aby zapobiec uszkodzeniu spowodowanemu upadkiem.

1. Postepuj zgodnie z komunikatem gtosowym, aby podtgczy¢ stacje do gniazda zasilania.

2. Poczekaj, az robot powrdci do punktu poczgtkowego. Nastepnie nacisnij i przytrzymaj () przez 2

sekundy, aby go zdjac.

Uwaga: jesli robot nie moze powraocic¢ w fizycznie dostepne miejsce, postepuj zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi w aplikacji i zdalnie poprowadz robota z powrotem do punktu poczatkowego.
3. Po wystarczajgcym natadowaniu mozesz ponownie zamocowac robota, aby kontynuowac mycie.

[

DREAME

I

%




3.4 Zakoncz mycie

Po zakonczeniu cyklu mycia robot powroci do punktu poczgtkowego, aby umozliwi¢ tatwe zdjecie.

Jesli robot zatrzyma sie w niedostepnym miejscu, uzyj funkcji zdalnego sterowania w aplikacji, aby

poprowadzi¢ go w odpowiednie miejsce.

o Chwy¢ robota za uchwyt, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj () przez 2 sekundy, aby go zdja¢.

Uwagi:

» Podczas zwalniania ssania cisnienie powietrza bedzie powoli zmniejszane. W tym czasie mocno
trzymaj uchwyt i nie puszczaj go.

= Gdy robot zostanie zdjety, stacja rowniez odczepi sie automatycznie.

4

o
e Zdejmij robota, a nastepnie akcesoria czyszczgce. Oproznij zbiornik wody.

Uwaga: przed schowaniem Sciereczki czyszczgcej i szczotek naroznych wyczysc je i wysusz.
Zapobiega to rozwojowi pleséni i uszkodzeniom.

e Umiesc robota z powrotem w schowku stacji.

Przestroga: upewnij sie, ze uchwyt robota jest skierowany na zewnatrz, a jego potgczenie ze stacjg - do gory.
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o Nacisnij (@) . Po catkowitym zwinieciu przewodu zamknij pokrywe.

Uwaga: podczas zwijania przewaod zasilania moze sie splatac. Jesli sie zablokuje, wyprostuj go
recznie i ponownie naciénij (@, aby kontynuowac¢ zwijanie.

9 Naciénij i przytrzymaj (© przez 2 sekundy, aby wytgczy¢ zaréwno robota, jak i stacje.

@Jeéli byty uzywane przewdd zasilania i linka zabezpieczajgca, przesun tylng pokrywe stacji do
gory i umiesc je z powrotem w stagcji.

4 N\

7

7

| -
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3.5 tadowanie i przechowywanie po uzyciu

1. Podtacz stacje do gniazda zasilania. Postep tadowania mozna sprawdzi¢ na wskazniku baterii.

Uwaga: gdy wskaznik stanu na stacji zaswieci sie na zielono, stopien natadowania baterii robota osiggnat

wystarczajgcy poziom bezpieczenstwa i robot moze myc¢ okno podczas tadowania.

2. Gdy wszystkie wskazniki baterii Swiecg sie na zielono, robot jest w petni natadowany. Odtgcz przewdd zasilania.

3. Przechowuj stacje w chtodnym, suchym miejscu, z dala od bezpos$redniego $wiatta stonecznego i
skrajnych temperatur.

Wazne: w przypadku przechowywania dtugoterminowego (ponad 1 rok) okresowo taduj stacje, aby

zachowac baterie w dobrym stanie.

4 Najwazniejsze funkcje

Funkcje dostepne wytgcznie w aplikacji

Aplikacja Dreamehome oferuje szereg zaawansowanych funkgji, ktére zwiekszajg funkcjonalnos¢ robota. Za
pomocg aplikacji mozna dostosowywac ustawienia, przeglgdac dzienniki mycia, uzyskiwac dostep do wskazdwek
dotyczgcych konserwacji i wysytac opinie. Zapewnia to wiekszg kontrole nad sposobem i miejscem mycia.

Tryb Opis

Petne [ Obejmuje wszystkie obszary okna.
Uwaga: robot domyslnie dziata w trybie mycia petnego.

Mycie koncentruje sie na naroznikach i krawedziach okna.

Przy krawedzi [ Uwaga: tryb niedostepny w przypadku szkta bezramowego.

Mycie obejmuje okreslone strefy (gérng, dolng, lewg, prawg) wzgledem

strefowe [F] pozycji robota.

Umozliwia reczne skierowanie robota do okreslonych miejsc w celu mycia
Zdalne @ . - o

punktowego. Mycie odbywa sie w sposob ciggty podczas ruchu.
Ustawienia Opis

Zapewnia doktadne mycie i idealnie sie nadaje do $rednio lub mocno
Gruntowne @ zabrudzonych okien. Ustawienie zalecane do okien zewnetrznych lub takich,
ktore ostatnio nie byty myte.

Zapewnia szybsze mycie i idealnie sie nadaje do lekko lub srednio
Szybkie zabrudzonych okien. Ustawienie zalecane do okien wewnetrznych lub
regularnej pielegnacji.

Przejscia po granicy | Liczbe przebiegéw mycia wzdtuz linii granicznych mozna dostosowac do

@ potrzeb.

Mycie punktowe

stuknij B, aby umy¢ wskazany obszar. Robot bedzie sie poruszat do przodu i do tytu, aby doktadnie umy¢
zadany obszar. Stuknij @ , aby zakoniczy¢ mycie, a robot zatrzyma sie w biezgcej pozycji. Aby odesta¢ go z
powrotem do punktu poczgtkowego, dotknij Wré¢ lub uzyj funkcji zdalnego sterowania w aplikacji.

Automatyczne wznawianie po przerwie w dziataniu

Wtgczenie tej funkcji powoduje, ze po przerwaniu lub wstrzymaniu dziatania robot automatycznie
wznowi prace od miejsca, w ktérym jg przerwat podczas ruchu po zaplanowanej $ciezce. Automatyczne
wznawianie mozna wytgczyc¢ za posrednictwem aplikacji.

Uwaga: automatyczne wznawianie moze nie dziata¢ w nastepujgcych przypadkach:

= Obszar mycia lub pozycja okna ulegty zmianie.

= Robot zostat ponownie uruchomiony lub funkcja automatycznego wznawiania zostata wytgczona.
Automatyczne wznawianie jest dostepne tylko w przypadku mycia petnego.
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Wzor w ksztatcie litery N: jesli szerokos¢ okna jest mniejsza niz dwukrotna dtugosc¢ robota, robot
bedzie sie poruszat po sciezce w ksztatcie litery N.

7 —

[o

Sciezka w ksztatcie litery Z: jesli szerokos¢ okna jest réwna co najmniej dwukrotnej dtugosci robota,
robot bedzie sie poruszat po sciezce w ksztatcie litery Z.

a a

Uwagi:

= Podczas nawigzywania potgczenia Wi-Fi telefon i robot muszg sie znajdowac w tej samej sieci Wi-Fi
ze stabilnym sygnatem.

= Uzyj sieci jednopasmowej o czestotliwosci 2,4 GHz lub sieci dwupasmowej o czestotliwosci 2,4/5 GHz.

* W przypadku korzystania z potgczenia Bluetooth telefon powinien sie znajdowa¢ w odlegtosci nie
wiekszej niz 10 m od robota.

- Funkcje aplikacji mogg ulega¢ zmianom w miare jej dalszego rozwoju i uaktualniania.
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5 Konserwacja

Regularnie czysc i konserwuj robota do mycia okien, aby dziatat optymalnie. Zapoznaj sie z
instrukcjg konserwacji i pielegnacji dostepng w aplikacji Dreamehome.

5.1 Sciereczka czyszczaca i szczotki narozne

0 Po kazdym uzyciu zdejmij sSciereczke czyszczgcg i szczotki narozne. Aby zdjg¢ szczotke narozng,
pchnij ja w gére, az ustyszysz klikniecie.

e Mocz szczotki narozne przez 5 minut. Nastepnie wyptucz je do czysta. Strzgsnij nadmiar wody i
zatoz je ponownie.

»
N—

9 Wypierz Sciereczke czyszczgcg recznie lub w pralce, a przed ponownym uzyciem wykre¢€ jg, az
przestanie kapac.

Uwaga: Sciereczke czyszczgcg nalezy wymienic, jesli sie zuzyje lub poplami albo stanie sie mniej
skuteczna.
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5.2 Pasy ggsienicowe i czujniki zapobiegajgce upadkowi

0 Przed czyszczeniem pasow ggasienicowych upewnij 9 Umies¢ robota dotem do géry na réwnej
sie, ze robot jest wtgczony i niezamocowany
(wentylator jest wytagczony).

powierzchni z pasami gasienicowymi
skierowanymi do gory.

9 Otworz aplikacje i przejdz do pozycji Czyszczenie paséw ggsienicowych. Stuknij przycisk, aby

uruchomi¢ ruch obrotowy paséw. Przytdz suchg, czystg szmatke do pasa ggsienicowego w celu
jego wyczyszczenia. Po zakonczeniu stuknij przycisk, aby zatrzymac ruch obrotowy.

Y\

RN

Wazne: regularnie czy$c pasy ggsienicowe, aby zapobiec gromadzeniu sie brudu.

o Zdejmij szczotki narozne, a nastepnie przetrzyj czujniki zapobiegajace upadkowi czystg, suchg
szmatkg.




5.3 Czyszczenie korpusu robota

Przetrzyj zewnetrzng powierzchnie robota czystg i suchg szmatka.

Uwaga: nie mocz ani nie ptucz robota bezposrednio, poniewaz moze to spowodowac jego uszkodzenie.

6 Rozwigzywanie probleméw

P1 | Jak natadowac baterie?

Gdy robot nie jest zamocowany:

1. Podtgcz stacje do gniazda zasilania.

2. Upewnij sie, ze robot jest wtgczony. Wskaznik swietlny stanu bedzie miga¢ na czerwono.

3. Gdy wskaznik stanu zmieni kolor na zielony, poziom bezpieczenstwa baterii jest wystarczajgcy, co
umozliwia jednoczesne tadowanie i mycie.

Gdy robot jest zamocowany:

1. Podtgcz stacje do statego gniazda zasilania.

2. Poczekaj, az robot powrdci do punktu poczgtkowego. Jesli nie powrdci, uzyj funkcji zdalnego sterowania w
aplikacji.

3. Gdy robot powrdci do punktu poczgtkowego, nacisnij i przytrzymaj (O przez 2 sekundy, aby go zdjac.

4. Gdy wskaznik stanu zmieni kolor na zielony, stopien natadowania baterii osiggnagt wystarczajgcy poziom
bezpieczenstwa, co umozliwia jednoczesne tadowanie i mycie.

P2 | Komunikat robota ,za matg site ssania” .

1. Nieprawidtowe zamocowanie Sciereczki czyszczgcej moze spowodowac powstanie szczelin pod
robotem. Zatdz jg ponownie zgodnie z nastepujgcg procedurg: zdejmij sciereczke czyszczgcg i rozmiesc
ja rownomiernie na rzepach znajdujgcych sie na dolnej ptytce robota. Aby zapobiec nieprawidtowemu
zamocowaniu, upewnij sie, ze pasy ggsienicowe i czujniki zapobiegajgce upadkowi nie sg zastoniete.

2. Na szybie sg szczeliny i naklejki. Unikaj uzywania robota na szkle, na ktérym znajdujg sie szczeliny lub naklejki.

3. Na szybie znajduje sie niska przeszkoda. Usun lub zakryj przeszkode przed rozpoczeciem mycia.

P3 | Robot nie rozpyla wody.

1. Sprawdz, czy poziom wody nie jest zbyt niski, aby dotarta ona wlotu. Niezwtocznie dolej roztworu do
mycia lub wody.

2. Jesli robot jest uzywany po raz pierwszy, waz jest pusty, dlatego nalezy nieco odczekac (okoto 1-3
minuty), aby waz sie napetniti mogt normalnie rozpyla¢ wode. To moze troche potrwac.

3. Funkcja automatycznego spryskiwania moze by¢ wytgczona w aplikacji. Przejdz do sekgcji ustawien
aplikacji, aby jg wtaczyc.

4. Jesli powyzsze rozwigzania nie dziatajg, dysze spryskujgce mogg byc zatkane. Przejdz do sekgji ustawien
aplikacji i wtgcz funkcje [Uwolnienie z przedniej dyszy] lub [Uwolnienie z tylnej dyszy], aby odetka¢ dysze.

5. Jesli problem nie ustgpi, skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta.
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P4 | Robot slizga sie podczas ruchu.

1. Zdejmij robota z szyby.

2. Otworz aplikacje, przejdz do pozycji Czyszczenie pasow ggsienicowych i postepuj zgodnie z
instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby wyczyscic pasy.

3. Wykrec Sciereczke czyszczgcg, aby pozby¢ sie nadmiaru wody.

4. Sprawdz, czy poziom wilgotnosci nie przekracza 85%. Jesli przekracza, nie zaleca sie mycia okien.

P5 | Robot utknat.
1. Sprawdz, czy pas gasienicowy nie jest zaplagtany. Przed uzyciem robota wyczys¢ pas ggsienicowy.
2. Sprawdz, czy okno nie ma niskiej ramy lub czy na szybie nie znajdujg sie przeszkody.
2.1 Jesli istniejg przeszkody, dla bezpieczenstwa zaleca sie wycofanie robota.
2.2 Aby kontynuowa¢ mycie, mozna uzy¢ dostepnego w aplikacji trybu zdalnego w celu recznego
kierowania robotem lub wybra¢ tryb mycia strefowego, aby oming¢ te miejsca.
3. Jesli robot znajduje sie poza zasiegiem, uzyj funkcji zdalnego sterowania, aby go sprowadzic.

P6 | Nie mozna sprowadzi¢ robota po zakoniczeniu mycia.
1. Przeszkody na szybie mogg wptywac na obliczanie odlegtosci. Otworz aplikacje i stuknij [Wroc].

2.Jesli uruchomisz tryb zdalny natychmiast po zamocowaniu robota, moze on powroci¢ w
niedostepne miejsce. Zaleca sie rozpoczecie mycia w dostepnym miejscu, a jesli robot przemiesci
sie w trudno dostepne miejsce, uzyj dostepnej w aplikacji funkcji [Zdalne], aby go sprowadzic.

P7 | Komunikat robota ,,uruchom robota na srodku szyby” .

Robot moze nie by¢ w stanie zmienic¢ kierunku, gdy znajduje sie zbyt blisko ramy. Nacisnij i
przytrzymaj przycisk Start przez 2 sekundy, zdejmij robota i zamocuj go ponownie w odlegtosci
wiekszej niz 6 cm od ramy.

7 Specyfikacje

Nazwa produktu Robot do mycia okien
Marka Dreame
Model robota GCJz2558
Wymiary stacji 325*2371*350 mm
Wymiary robota 270*270*80,5 mm

. Stacja: 100-240V ~ 50-60Hz 2.5A
Znamionowe parametry

wejsciowe
Robot: 24V =—=
Moc w trybie wytgczenia Mniej niz 0,3 W
Czas zarzgdzania zasilaniem Mniej niz 20 minut

Uwaga: specyfikacje mogg ulec zmianie, poniewaz stale ulepszamy produkt. Najnowsze informacje
mozna znalez¢ na naszej stronie internetowej pod adresem https://global.dreametech.com.
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8 Utylizacja i wyjmowanie baterii

Wbudowana bateria litowo-jonowa zawiera substancje niebezpieczne dla srodowiska. Przed utylizacjg
baterii nalezy zadbac o jej wyjecie przez wykwalifikowanego technika i oddac jg do odpowiedniego
punktu recyklingu.

= Baterie przed utylizacjg nalezy wyjgc¢ z urzgdzenia.

= Podczas wyjmowania baterii urzgdzenie musi by¢ odtgczone od zasilania.

« Baterie nalezy zutylizowac w bezpieczny sposab.

Instrukcja wyjmowania

. Odtgcz zasilacz stacji od zrédta zasilania. Wytgcz stacje. Wskazniki swietlne na stacji zgasna.

. Zdejmij podktadke znajdujacq sie pod ptytg bazowg, wykrec osiem srub i zdejmij ptyte bazowa.

. Wykrec¢ szes¢ srub z ptyty bazowej i zdemontuj ptyte.

. Zdemontuj zatrzask schowka, zaslepki otwordw na sruby, cztery sruby i schowek.

. Zdemontuj mocowanie modutu baterii, dwie sruby i modut baterii. Unikaj uszkodzenia obudowy
baterii, aby zapobiec zagrozeniom.

6. Po wyjeciu baterii oddaj jg do specjalistycznego punktu recyklingu.

u A W N =

Przestroga:

» Przed oddaniem baterii do utylizacji odtgcz stacje od zrédta zasilania i roztaduj baterie.

= Po wyjeciu baterii oddaj jg do specjalistycznego punktu recyklingu.

= Nie wystawiaj baterii na dziatanie wysokich temperatur, aby unikngc ryzyka wybuchu.

= Jesli ptyn z baterii wycieknie i wejdzie w kontakt ze skorg, natychmiast przemyj jg duzg iloscig wody i
skontaktuj sie z lekarzem.
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