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For more support, contact us via aftersales@dreame.tech
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Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. RLL11GC-EU-AQ0

Made in China 12/2022 The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product. dreQI I le
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N Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

- This product should not be used by children younger than 8 years old nor

persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experie-

nce or knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure sa
fe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be perf
ormed by children without supervision.

- The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the

appliance.

- This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.
- Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance.

Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot while it is
operating.

- Do notinstall, charge or use the appliance in the bathrooms or around the pools.
- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it

outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

- Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment.

Otherwise, do not use the appliance.

- If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or assembly

available from the manufacturer or its service agent.

- Do not use the robot in an area suspended above ground level without a

protective barrier.

Safety Information

Usage Restrictions - Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or

bumper as a handle for the robot.

- Do not use the robot at an ambient temperature above 40°C or below 0°C or on a

floor with liquids or sticky substances.

- To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the

floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before operating
the appliance.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping

into and damaging them.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robots.
- Keep the cleaning tool out of reach of children.

- Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.

- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether

it is stationary or moving.

- Keep the cleaning solution out of reach of children.
- Use only the officially-approved detergent. Do not add any liquid such as alcohol

or disinfectant.

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick

up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or
solvents.




N Safety Information

Usage Restrictions

- Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up

objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the
appliance.

- Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining

the appliance.

- Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with

any liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling
and using them.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual.

Batteries and
Charging

Users are responsible for any loss or damage that arises from improper use of
this product.

- Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used

with the model RCWCT1 base station.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station

on your own.

- Do not place the base station near a heat source.

- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's

charging contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and

contact after-sales service.

Safety Information

Batteries and
Charging

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its

original packaging if possible.

- If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then

turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once
every 3 months to avoid over-discharging the battery.

- The lithium-ion battery pack contains substances that are hazardous to the

environment. Before disposing of the robot vacuum, please first remove the
battery pack, then discard, or recycle it in accordance with local laws and
regulations of the country or region it is used in.

-When removing the batteries from the product, it is better to use up the

Laser Safety
Information

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co.
declaration of conformity is available

batteries and make sure your product is disconnected from power.

1) Uninstall the screw on the bottom, then remove the cover.

2) Unplug the battery connector, then remove the batteries. Do not damage the
battery case to avoid any risk of injuries.

3) Return the batteries to a professional recycling organization.

- The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1: 2014 Standard for Class

1 laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.

., Ltd. declares that the radio equipment type RLL11GC is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
at the following internet address: https://global.dreametech.com

For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs




Product Overview

Package Contents

Base Station

Other Accessories

- ==

Side Brush Power Cord

Mop Pad x 2 Mop Pad Holder x 2
(pre-installed)

User Manual

Product Overview

Robot

o
LDS Upper Cover R
B t——0
0
Covero
Charging Contactseo
Cliff Sensors

I

Carpet Sensor o——

Side Brush o—==

Main Brusho

QU
Main Wheelo

Bumper

Laser Distance Sensor (LDS)
Edge Sensor

WIFI Indicator (Under the Cover)

Reset Button (Under the Cover)
- Press and hold for 3 seconds
to restore to factory settings

Universal Wheel

Brush Guard

Main Wheel
Brush Guard Clips

Mop Pad Holder
Mounting Holes

3 Spot Cleaning Button
- Press briefly to start spot cleaning

() Power / Clean Button
- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press briefly to start cleaning after the robot is turned on

1O Dock Button
- Press briefly to send the robot back to the base station
- Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

Status Indicator

- Solid White: Cleaning or cleaned

- Quickly Blinking Orange: Error

- Solid Orange: Low battery or paused

Note: Press any button to pause the robot while it is cleaning
or returning to charge.




I Product Overview

Base Station
/j—o Upper Cover
Used Water Tank o E } J o Clean Water Tank

Washboard

Water o Water Tank Clip
Tank Clip
Float Ball o Water Pipe

Used Water Tank Clean Water Tank

o Status Indicator

- Solid white:

The base station is connected
to power

- Blinking Orange:

The base station has an error

o Signaling Area

o Charging Contacts

Before Use

1. Remove the Protective Strips and Install the Accessories

Side Brush Clip o

—q
N e =)

—\
==

Protective Strip o—;&jﬂ

o Mop Assembly

Note: Install the side brush until it clicks into place.

2. Set up the Base Station

Place the base station in a location that is as open as possible with a good Wi-Fi
signal. Insert the power cord into the base station and plug it into the socket.

Firmly insert the power ] >1m
cord upwards until the
indicator turns on.

Note: >15m

- Make sure that no objects might block the signaling area.

- To prevent water stains from damaging wood floors or carpets, it is
recommended to place the base station on tile or marble floors.

3. Place the Robot

Press and hold the () button on the robot for 3 seconds to turn it on. Place

the robot onto the base station with the mop assembly facing toward the
washboard. Then you will hear a voice notification when the robot successfully
connects to the base station and starts charging.

Note: It is recommended to fully charge the robot before its first use. When
the robot cannot be turned on after the battery is depleted, manually connect
the robot with the station to charge it.

4. Add Water to the Clean Water Tank

Take out the clean water tank from the base station, and fill it with clean water
up to the max water line. Then install it back into the base station.

MAX Water Line

Note:

- Do not fill the water tank with hot water as this may cause the water tank to warp.

- Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution to
help prevent base station malfunction.




Bl Connecting with Dreamehome App

This product works with the Dreamehome app which can be used to control
your device.

1. Download the Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search for "Dreamehome" in the app store to
download and install the app.

QR Code

2. Add Device

Open the Dreamehome App, tap " @ " in the upper right corner, and scan
the QR code above again to add "DreameBot L10 Prime". Please follow the
prompts to finish the Wi-Fi connection.

o Wi-Fi Indicator

- Blinking slowly: To be
connected

- Blinking quickly: Connecting

- On: Connected

Note:
» Only 2.4GHz Wi-Fi is supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ
from the directions in this manual. Please follow the instructions based on
the current app version.

3. Reset Wi-Fi

Simultaneously press and hold the () and{rbuttons until you hear a
voice prompt say, "Waiting for the network configuration." Once the Wi-Fi
indicator is blinking slowly, the Wi-Fi has been successfully reset.

Note: If your robot cannot connect to the app successfully, reset the Wi-Fi and
add the device again.

How to Use

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions on the
app to quickly create a map. The robot will start mapping without cleaning.
When the robot returns to the base station, the mapping process has been
completed and the map will be saved automatically.

Turn On/Off

Press and hold the (!) button for 3 seconds to turn on the robot. The power
indicator should be illuminated. Place the robot onto the base, the robot
should turn on automatically and begin charging. To turn off the robot, move

the robot away from the base and press and hold the (/) button for 3 seconds.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically enters sleep
mode. The power indicator and charging indicator will turn off. Press any
button on the robot or base, or use the app to wake up the robot.

Note:

- The robot will turn off automatically if it is left in sleep mode for more than
12 hours.

- If the robot is paused and placed onto the base station, the current
cleaning process will end.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning and the power indicator will go out. The
DND mode is disabled by default at the factory. You can use the app to enable
the DND mode or modify the DND period. The DND period is 22:00-8:00 by
default.

Note:

- The scheduled cleaning tasks will be performed on time during the DND
period.

- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is on standby, briefly press the button{Jto enable spot
cleaning mode. In this mode, the robot will clean a square-shaped area of
1.5 x 1.5 meters around it and return to its starting point once spot cleaning is
completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold the ()
button for 10 seconds to force a shutdown. Press and hold the (l) button for 3
seconds to turn the robot back on.

10



How to Use

Sweeping & Mopping

Note: When using the mop assembly for the first time, the robot will perform
the sweeping and mopping task by default.

1. Start sweeping and mopping

Press the button d)on the robot, or use the app to make the robot start from
the base station. Then the robot will plan the optimal cleaning route and
perform the cleaning task based on the created map.

Note:

- The mop pads will be cleaned before the robot starts mopping, please wait
patiently.

- Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank, or
the washboard during operation.

2. Return to clean mop pads midway

When mopping, the robot will automatically return to the base station to wash
its mop pads based on the mop pad cleaning frequency specified in the app.

3. Clean the mop pads

After the robot finishes a cleaning task and returns to the base station to
charge, the base station will automatically clean the mop pads.

4. Clean the used water tank

After the robot has completed the task, please clean the used water tank to
avoid any odor.

Sweeping

To use only the sweeping function, select "Sweeping" in the app, and the
robot will automatically lift the mop assembly before sweeping. Or you can
remove the mop assembly and then the robot will automatically switch to the
sweeping mode.

Note: To ensure the robot can easily return to the base station , it is
recommended to make the robot start from the base station and avoid
moving the base station during cleaning.

Routine Maintenance

Parts

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the
following table for routine maintenance.

. Replacement
Part Maintenance Frequency Period
Used Water Tank After each use
Dust Bin As needed /

Clean Water Tank

Main Brush Every 6 to 12 months

Once every 2 weeks
Dust Bin Filter

Every 3 to 6 months
Side Brush

Mop Pad / Every 1to 3 months

Note:

- The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an exception

occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.

Used Water Tank

1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the dirty water.

2. Rinse the used water tank with clean water, and use a proper tool to clean
its inner wall.

- For more information, you can open the Dreamehome App, tap "More Actions" at
the bottom of the device page, and then tap " ¢ " > "Help" to learn more details.
(Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ from the
directions in this manual.)

Note: The float ball in the used water tank is a movable part. Do not apply too
much force when cleaning it to avoid damaging it.
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Routine Maintenance

Main Brush, Side Brush and Universal Wheel

1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the
brush out of the robot.

2. Pull out the brush covers as shown in the diagram. Use a proper tool to
remove the hair tangled in the brush.

3. Remove and clean the side brush.

4. Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the
universal wheel. Do not use excessive force.

5. Rinse the universal wheel under the running water and put it back after
drying it completely.

W —— ——
i
DT @D}

Filter

1. Remove the filter and tap its basket gently.

oo ?®
ogo

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, finger, or any sharp
objects so as to avoid damaging it.

2. Rinse the dust bin and filter with water and dry them completely before
reinstalling.

Wi,
. .

. N
St

Note:

- Rinse the dust bin and filter with clean water only. Do not use any detergent.

- Use the dust bin and filter only when they are completely dry.

Routine Maintenance

Robot Sensors and Charging Contacts
Wipe sensors and charging contacts of the robot by using a soft, dry cloth:

o Laser Distance Sensor (LDS)

o Edge Sensor
o Bumper

o Charging Contacts

Cliff Sensors

© Carpet Sensor

Note: Wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the base
station. Please use dry cloth for cleaning.

Charging Contacts

Clean the charging contacts and the signaling area of the base station with a
soft, dry cloth.

Mop Pad

Remove the mop pad from the mop pad holder to replace it.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make sure
that the battery remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of time,
turn it off and put it away. To prevent damage from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.

14



Bl Troubleshooting
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Problem

Solution

The robot does
not turn on.

- The battery may be low. Recharge the robot on the base and try again.
- The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature between

32 °F (0°C) and 104 °F (40°C).

The robot does
not recharge.

- The base station may not be receiving power. Please confirm that both ends of the power cord are plugged in correctly.
- The robot may be in poor contact with the charging contacts. Clean the charging contacts on both the base station and the robot.
- Check whether there is any foreign object at the connector of the robot and remove the foreign object if any.

The robot cannot
connect to Wi-Fi.

- The password of Wi-Fi may be incorrect. Please enter the correct password.

- You may be connected to a 5GHz Wi-Fi band, which is not supported. Please ensure your robot is connected to a 2.4GHz band.
- The Wi-Fi signal may be weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

- The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-enter the app, and then try again as instructed.

The robot cannot
find and return to
the base station.

- The base station may be disconnected from power or may have been moved when the robot is not on it.
- There may be too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area.
- Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far from

the base station, it might not be able to automatically return on its own, in which case you will need to manually place the robot
onto the base station.

- Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.

The robot will not
turn off.

- The robot cannot be turned off when it is charging. It is recommended to move the robot from the base station, and then press

and hold the power button for three seconds to turn it off.

- If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the (!) button for 10 seconds to forcibly turn off the robot.

If the problem persists, please contact after-sales service.

Troubleshooting

Problem Solution

- It takes about 6 hours to fully charge the robot when its battery is low.

- If you operate the robot at temperatures outside of the specified range, the charging speed will automatically slow down to
extend the battery life.

- The charging contacts on both the robot and the base may be dirty, please wipe them with a dry cloth.

The charging
speed is slow.

- Check whether the dust bin filter is clogged. If so, clean it or replace it.

The T°b°t ° - A hard object may be caught in the multi-surface rubber brush or the dust bin. Check and remove any hard object.
making a strange ) : ; :
noise - The main brush or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects.

- Switch the suction mode to Standard or Quiet.

The robot moves
without following
the set route.

- Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot.
- Working on wet slippery surfaces may cause the main wheel to slip. It is recommended to dry the wet places before using the robot.

- Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.

- Check whether there is a threshold higher than 2 cm at the door of the room. The robot cannot climb over high thresholds or steps.

- The place in front of the room to be cleaned may be wet and slippery, causing the robot to work abnormally. It is recommended
to dry the floor before using the robot.

The robot misses
the rooms to be
cleaned.

- Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed. Manually reset it if so.
- Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly.

- Remove the washboard and check whether the sewage drain is blocked and clean it.

- Check the cleaning solution. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution.
- If the problem persists, please contact the after-sales service team.

The water level in
the washboard is
abnormal.

For more information, you can open the Dreamehome App, tap "More Actions" at the bottom of the device page, and then tap " . "> "Help" to learn more details.

(Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ from the directions in this manual.)

For additional services, please contact us via aftersales@dreame.tech
Website: https://global.dreametech.com
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Bl Specifications Sicherheitsinformationen

Robot Base Station Um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu
vermeiden, lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren
Model RLL11GC Model RCWCT Sie sie zum spateren Gebrauch auf.
Charging Time Approx. 6 hours Rated Input 100-240 V~ 50-60 Hz

Nutzungseinschrankungen - Um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten und Risiken zu vermeiden,
Rated Voltage 14.4V= Rated Output 20V=1A darf dieses Produkt nicht von Kindern unter 8 Jahren, von Personen mit
kérperlichen, sensorischen oder geistigen Einschrankungen oder von

Rated P 60 W Rated P 30w . . . . .
s srec rower Personen mit mangelnden Kenntnissen ohne Aufsicht eines Elternteils
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz oder Vormunds verwendet werden. Kinder durfen die Reinigung und
Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation Wa rtung nicht ohne Aufsicht durchfUhren.
Maximum Output Power <20 dBm distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.
- Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Netzgerat verwendet
werden.
- Dieses Gerat enthalt Batterien, die nur von Fachleuten ausgetauscht
werden durfen.
- Der zu reinigende Bereich muss freigeraumt werden. Kinder durfen
nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie daftr, dass Kinder und
Haustiere wahrend des Betriebs des Roboters einen sicheren Abstand
zum Gerat halten.
- Installieren, laden oder verwenden Sie das Gerat nicht in den
WEEE Information Badezimmern oder in der Nahe der Pools.
All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed . . .. . .. . . .. .
with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a - Dieses Produkt |‘St nur fur die Bod'enreln!gun'g n el_ner hauslichen
designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities. Umgebung geelgnet. Benutzen Sie es nichtim Freien, auf anderen
L Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the Oberflachen als dem Boden oder in einer kommerziellen oder

installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points. . .
industriellen Umgebung.
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Nutzungseinschrankungen

- Stellen Sie sicher, dass das Gerat in einer geeigneten Umgebung

ordnungsgemaR betrieben wird. Andernfalls dirfen Sie das Gerat
nicht verwenden.

-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort

aus und wenden Sie sich an den Kundendienst.

-Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich uber

dem Bodenniveau befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere
begrenzt wird.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS-

Abdeckung, die Roboterabdeckung oder den Bumper nicht als Griff
fur den Roboter.

- Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die

Temperaturen Uber 40°C oder unter 0°C liegen, und auch nicht auf
B&den mit Flissigkeiten oder klebrigen Substanzen.

- Entfernen Sie lose Gegenstande vom Boden und entfernen Sie

Kabel oder Netzkabel am Reinigungsweg, bevor Sie das Gerat in
Betrieb nehmen, um Schaden oder Schaden beim Anziehen zu
verhindern.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden,

um zu verhindern, dass der Roboter sie anstd6Bt und beschadigt.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugoffnung

des Roboters fern.

Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschrankungen

- Halten Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von

Kindern.

- Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Raum, in dem ein Saugling oder ein

Kind schlaft.

- Kinder, Haustiere oder Gegenstande dirfen weder auf dem stillstehenden

noch dem sich bewegenden Roboter positioniert werden.

- AuBer Reichweite von Kindern bewahren Sie den Roboter auf.
-Verwenden Sie nur das offiziell zugelassene Reinigungsmittel. Nicht

jede Flussigkeit wie Alkohol oder Desinfektionsmittel hinzufigen.

- Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen

brennender Substanzen. Verwenden Sie den Roboter nicht zum
Aufsaugen von entflammbaren oder brennbaren Flussigkeiten,
atzenden Gasen oder unverdlinnten Sauren oder L6sungsmitteln.

- Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein.

Verwenden Sie das Gerat nicht zum Aufnehmen von Gegenstanden
wie Steinen, groBen Papierstiicken oder anderen Dingen, die das Gerat
verstopfen kénnten.

- Bitte schalten Sie das Gerat vor der Reinigung und Wartung aus und

ziehen Sie den Netzstecker.

- Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem

feuchten Tuch ab oder spulen Sie sie nicht mit Flissigkeit aus. Nach
der Reinigung waschbarer Teile, trocknen Sie die Teile vollstandig,
bevor Sie sie wieder einbauen und verwenden. "
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Nutzungseinschrankungen - Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im

Akkus und Ladung

Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fur jeglichen Verlust oder Schaden
verantwortlich, der aufgrund inkorrekter Verwendung dieses Produkts
entsteht.

- Keine Fremdbatterie und keine Selbstreinigungsbasis verwenden. Nur mit

Versorgungseinheit RCWC1 verwenden.

-Versuchen Sie nicht, die Batterie oder die Basisstation selbst zu zerlegen,

zu reparieren oder zu modifizieren.

- Stellen Sie die Basisstation nicht in die Nahe einer Warmequelle.
-Verwenden Sie kein feuchtes Tuch oder nasse Hande, um die

Ladekontakte der Basisstation abzuwischen oder zu reinigen.

- Entsorgen Sie alte Akkus sachgemaB. Unbenutzte Akkus sollten in einer

geeigneten Recycling-Einrichtung entsorgt werden.

-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus

und wenden Sie sich an den Kundendienst.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und

moglichst in der Originalverpackung beférdert wird.

- Wenn der Roboter flr eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden

Sie ihn voll auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem kihlen und
trockenen Ort. Laden Sie den Roboter mindestens je 3 Monate auf, um
eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

Sicherheitsinformationen

Akkus und Ladung

Lasersicherheitsinformationen

- Der Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgefahrdende Stoffe.

Bevor Sie den Saugroboter entsorgen, entfernen Sie bitte zuerst
den Akku. Entsorgen oder recyceln Sie ihn anschlieBend gemaR
den lokalen Gesetzen und Vorschriften des Landes oder der
Region.

- Es wird empfohlen, die Batterien vollsandig aufzubrauchen,

bevor Sie diese aus dem Gerat entfernen. Stellen Sie sicher, dass
das Gerat vom Strom getrennt ist.

1) Entfernen Sie zuerst die Schraube an der Unterseite und
anschlieBend den Deckel.

2) Ziehen Sie den Batteriestecker ab und entfernen Sie die Batterien.
Beschadigen Sie das Batteriegehause nicht, um Verletzungen zu
vermeiden.

3) Geben Sie die Batterien an eine professionelle
Recyclingorganisation zurtck.

- Der Lasersensor dieses Produkts entspricht der Norm IEC

60825-1:2014 fur Laserprodukte der Klasse 1. Bitte vermeiden
Sie wahrend des Gebrauchs direkten Augenkontakt.

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLL11GC mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht. Der vollstandige
Wortlaut der EU-Konformitdtserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com
Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Produktiibersicht Produktiibersicht

Packungsinhalt Roboter

o StoBfanger

= (&) |
Anderes Zubehor o Laserdistanzsensor SrOoreo
LDS Obere
Abdeckung o Kantensensor o o
WLAN-Anzeiger {3 Taste fur"dle Punktrglnlgung o
(Unter der Abdeckung) - Kurz dricken, um die Punktreinigung zu starten
@@ o Reset-Taste (Unter der Abdeckung) () Ein-/Aus- und Reinigungstaste
Abdeckung o -Dricken und halten Sie 3 Sekunden - Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrtickt, um das
lang, um die Werkseinstellungen Gerét ein- oder auszuschalten
wiederherzustellen - Kurz driicken zum Start der Reinigung nach dem
Roboter Ladekontakte o Einschalten des Roboters
Seitenbrste Netzkabel Benutzerhandbuch O Schaltfldche zum Andocken
—_— Absturz-Sensoren - Driicken Sie kurz, um den Roboter zurlick zur Basisstation
- zu schicken.
T - Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um die

) Kindersicherung zu deaktivieren.
Teppichsensor o——

I o Universal-Rad

® ® Statusanzeige
Seitenbirste o—=— :} - Auf WeiB: Reinigen oder gereinigt
) o Biirstenschutz - Schnell orange blinkt: Fehler
Hauptbrste o 0 - Konstant orange: Schwache Batterie oder pausiert
g ° Hauptrad
Hauptrad o o Freigabe

Wischmopp x 2 Mopphalter x 2 Hauptburstenabdeckung

(vorinstalliert)

Basisstation

o

Befestigungslocher Hinweis: Driicken Sie eine beliebige Taste, um zu pausieren,
far Mopphalter wdahrend der Roboter reinigt oder zum Aufladen zurtickkehrt.

24



I Produktiibersicht

Basisstation

————o Obere Abdeckung

o Reinwassertank

Schmutzwassertank o v

Waschbrett o

Wassertank Clip

o Wassertank Clip

Schwimmerkugel

o Wasserleitung

o Filter

o Schwimmer

Schmutzwassertank Reinwassertank

25

o Statusanzeige

- Konstant weiB: Die Basisstation ist an
die Stromversorgung angeschlossen

- Orange blinkend: Die Basisstation hat
einen Fehler

o Signalisierungsbereich

o Ladekontakte

Vor der Verwendung

1. Die Schutzstreifen und installieren Sie das Zubehor entfernen

SeitenbUursten-Clip o

_
o)

Schutzstreifen o—&‘

o Wischmoppverbundteil

Hinweis: Installieren Sie die Seitenblirste, bis sie einrastet.

2. Die Basisstation einrichten

Platzieren Sie die Basisstation an einem maglichst offenen Ort mit einem guten
WLAN-Signal. SchlieRen Sie das Netzkabel an die Basisstation und stecken Sie es
in die Steckdose.

Stecken Sie das Netzkabel ] >1m
fest nach oben, bis sich die
Anzeige einschaltet.

Hinweis: >15m

- Stellen Sie sicher, dass keine Gegenstande den Signalbereich blockieren kénnen.

- Es wird empfohlen, die Basisstation auf Fliesen- oder Marmorbéden zu stellen,
um Wasserflecken Holzbdden oder Teppiche nicht zu benetzen,

3. Platzieren Sie den Roboter

Halten Sie die Taste (/) am Roboter 3 Sekunden lang gedriickt, um ihn
einzuschalten. Platzieren Sie den Roboter mit der Wischvorrichtung in Richtung
Waschbrett auf der Basisstation. Dann héren Sie eine Sprachbenachrichtigung,
wenn sich der Roboter erfolgreich mit der Basisstation verbindet und mit dem
Laden beginnt.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor seiner ersten Verwendung
vollstandig aufzuladen. Wenn der Roboter bei leerer Batterie nicht
eingeschaltet werden kann, verbinden Sie den Roboter manuell mit der
Station, um ihn aufzuladen.

4. Wasser in den Reinwassertank einfiillen

Nehmen Sie den Reinwassertank aus der Basisstation und fiillen Sie ihn bis zur
maximalen Wasserlinie mit sauberem Wasser. Setzen Sie ihn dann wieder in die
Basisstation ein.

Maximaler Wasserstand

Hinweis:

- Flllen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der Frischwassertank verformt
werden kann.

- Geben Sie keine anderen Flissigkeiten als die offiziellen zugelassenen
Reinigungsmittel hinzu, um Fehlfunktionen der Basisstation zu vermeiden.
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Verbinden mit Dreamehome App

Dieses Produkt funktioniert mit der Dreamehome App, mit der Sie lhr Gerat
steuern kdnnen.

1. Laden Sie die Dreamehome App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter oder suchen Sie im App Store nach
"Dreamehome" um die App nach lhren Bedirfnissen herunterzuladen und zu
installieren.

2. Fligen Sie das Geréat hinzu

Offnen Sie das Dreamehome, tippen Sie oben rechts auf " @ " und scannen
Sie den obigen QR-Code erneut, um "DreameBot L10 Prime" hinzuzuftigen.
Bitte folgen Sie den Anweisungen, um die WLANVerbindung abzuschlieBen.

°© WLAN-Anzeiger
- Langsam blinkend:
Wartet auf Verbindung
- Schnell blinkend:
Verbindung wird hergestellt
- Ein: Verbunden

Hinweis:
+ Es wird nur WLAN mit 2,4 GHz unterstitzt.
- Die App-Software wird aktualisiert, die tatsachliche Bedienung kann sich

von den Angaben in diesem Handbuch abweichen. Bitte befolgen Sie die
Anweisungen basierend auf der aktuellen App-Version.

3. WLAN zuriicksetzen

Gleichzeitig driicken und halten Sie die () und 1 Taste bis Sie eine
Sprachmeldung héren ,Warten auf Netzwerkkonfiguration “. Sobald die
WLAN-Anzeige langsam blinkt, wurde das WLAN erfolgreich zurlickgesetzt.

Hinweis: Wenn |hr Telefon keine erfolgreiche Verbindung mit dem Roboter
herstellen kann, setzen Sie das WLAN zuriick und fligen Sie das Gerdt erneut
hinzu.

Gebrauchsanleitung

Schnelle Kartenerstellung

Nachdem Sie das Netzwerk zum ersten Mal konfiguriert haben, folgen
Sie den Anweisungen in der App, um schnell eine Karte zu erstellen,
wobei der Roboter die Kartierung ohne Reinigung startet. Die Kartierung
wird abgeschlossen, wenn der Roboter zur Station zurlickkehrt, und die
Karte wird automatisch gespeichert.

Einschalten/Ausschalten

Halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
einzuschalten, und die Betriebsanzeige leuchtet dauerhaft. Stellen Sie den
Roboter auf die Basisstation, und der Roboter schaltet sich automatisch ein
und beginnt mit dem Aufladen. Um den Roboter auszuschalten, nehmen
Sie ihn von der Basisstation, und halten Sie die Taste (/) 3 Sekunden lang
gedriickt.

Pause / Schlaf

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn zu
pausieren.

Wenn der Roboter ldnger als 10 Minuten pausiert, wechselt er automatisch
in den Schlafmodus und die Betriebsanzeige und die Ladeanzeige héren auf
zu leuchten. Dricken Sie eine beliebige Taste am Roboter oder an der Basis,
oder tippen Sie auf die App, um den Roboter aufzuwecken.

Hinweis:

- Wenn das Gerat langer als 12 Stunden im Ruhemodaus ist, schaltet es sich
automatisch aus.

- Wird der Roboter pausiert und auf die Basisstation gestellt, endet die
aktuelle Reinigungsaufgabe.

Nicht stéren (DND) Modus

Wenn der Roboter auf den DND-Modus (Do Not Disturb) eingestellt ist, fihrt
der Roboter die Reinigungsaufgabe nicht mehr durch und die Betriebsanzeige
erlischt. Der DND-Modus ist werkseitig standardmaBig deaktiviert. Sie kénnen
die App verwenden, um den DND-Modus zu aktivieren oder den DND-
Zeitraum zu dndern. Der DND-Zeitraum ist standardmaBig 22:00-8:00.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des DND-Zeitraums
punktlich durchgefiihrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf der DND-
Periode aufgehort hat.

Punktreinigung

Wenn der Roboter in Bereitschaft ist, driicken Sie kurz die Taste {3 , um den
Spot-Reinigungsmodus zu aktivieren. In diesem Modus reinigt der Roboter
einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Metern um ihn herum und kehrt zu
seinem Ausgangspunkt zuriick, sobald die Reinigung bestimmter Bereiche
abgeschlossen ist.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder nicht ausgeschaltet werden
kann, halten Sie die Taste (/) 10 Sekunden lang gedriickt, um sie gewaltsam
auszuschalten. Halten Sie dann die Taste (/)3 Sekunden lang gedriickt, um
den Roboter einzuschalten.
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Gebrauchsanleitung

Fegen & Wischen

Hinweis: Bei der ersten Verwendung des Wischmoppverbundteils fihrt der
Roboter standardmaBig die Wisch- und Wischaufgabe aus.

1. Starten Sie das Fegen und Wischen

Dricken Sie die Taste d) am Roboter oder verwenden Sie die App, damit der
Roboter von der Basisstation aus startet. Dann plant der Roboter die optimale
Reinigungsroute und flhrt die Reinigungsaufgabe auf der Grundlage der
erstellten Karte aus.

Hinweis:

- Der Wischmopp wird gereinigt, bevor der Roboter mit dem Wischen beginnt,
bitte warten Sie mit Geduld.

- Bewegen Sie die Basisstation, den Reinwassertank, den Schmutzwassertank
oder das Waschbrett wahrend der Reinigung nicht.

2. Riickkehr zur Reinigung des Wischmopps auf halbem Weg

wahrend des Wischvorgangs kehrt der Roboter automatisch zur Basisstation
zurlick, um den Wischmopp entsprechend der in der App festgelegten
Reinigungsfrequenz zu reinigen.

3. Den Wischmopp reinigen

Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe beendet hat und zum Aufladen
zur Basisstation zurtickkehrt, reinigt die Basisstation automatisch den
Wischmopp.

4. Reinigen Sie den Schmutzwassertank

Nachdem der Roboter die Aufgabe erledigt hat, reinigen Sie bitte
Schmutzwassertank, um Gertiche zu entfernen.

Fegen

Wenn Sie nur die Kehrfunktion verwenden méchten, wahlen Sie in der App
die Option "Kehren" aus, und der Roboter hebt den Mopp vor dem Kehren
automatisch an. Oder Sie kdnnen den Mopp entfernen und der Roboter
schaltet dann in den Kehr Modus.

Hinweis: Um sicherzustellen, dass der Roboter nach der Reinigung
problemlos zur Basisstation zurlickkehren kann, wird empfohlen, den
Roboter von der Basisstation starten zu lassen und die Basisstation wahrend
der Reinigung nicht zu bewegen.

RegelmadaBige Wartung

Teile

Es wird empfohlen, sich fir die routinemaBige Wartung auf die folgende
Tabelle zu beziehen, um den Roboter in gutem Zustand zu halten.

Reinwassertank

Hauptbrste

Staubbehalterfilter

Seitenblrste

Einmal alle 2 Wochen

. e Haufigkeit des
Teil Haufigkeit der Wartung Austausches
Schmutzwassertank Nach jedem Gebrauch
Staubbehalter Nach Bedarf reinigen /

Alle 6 bis 12 Monate

Alle 3 bis 6 Monate

Wischer

Alle 1 bis 3 Monate

Note:

- The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an exception

occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.

- Flr weitere Informationen 6ffnen Sie die Dreamehome App, tippen Sie auf ,Weitere
Aktionen “ am Ende der Gerateseite und dann auf , “>  Hilfe
zu erfahren. (Die App-Software wird aktualisiert, die tatsachliche Bedienung kann

sich von den Angaben in diesem Handbuch abweichen.)

“ um weitere Details

Schmutzwassertank

1. Entfernen Sie den Schmutzwassertank, 6ffnen Sie den Deckel und gieBen
Sie das Schmutzwasser aus.

2.Spiilen Sie den Schmutzwasserbehdlter mit sauberem Wasser aus, und
verwenden Sie zur Reinigung seiner Innenwand ein geeignetes Hilfsmittel.

Hinweis: Die Schwimmerkugel im Schmutzwassertank ist ein bewegliches Teil.
Wenden Sie beim Reinigen nicht zu viel Kraft an, um eine Beschadigung zu

vermeiden.
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RegelmafBige Wartung

Hauptbdrste, Seitenbirste und Universalrad

1. Drlcken Sie den Burstenschutzclip nach innen, um den Birstenschutz zu
entfernen und die Blrste aus dem Roboter zu heben.

2. Ziehen Sie die Blrstenabdeckungen wie in der Abbildung gezeigt heraus.
Verwenden Sie ein geeignetes Werkzeug, um die in der Blrste verhedderten
Haare zu entfernen.

3. Entfernen und reinigen Sie die Seitenbdrste.

4. Verwenden Sie ein Werkzeug, z. B. einen kleinen Schraubendreher, um
die Achse und den Reifen des Universalrads zu trennen. Wenden Sie keine
UbermaBige Kraft an.

5. Splilen Sie das Universalrad unter flieBendem Wasser ab und legen Sie es
nach vollstandiger Trocknung wieder ein.

@

Filter

1. Nehmen Sie den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf seinen Korb.

Hinweis: Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Biirste, einem Finger oder
scharfen Gegenstanden zu reinigen, um Schaden zu vermeiden.

2. Spllen Sie den Staubbehdlter und den Filter mit Wasser und trocknen Sie
sie vollstandig vor dem Wiedereinbau.

Wi,
D .

- — @'

6 0
[ o
% I
0 20
a"l

Hinweis:

- Spllen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit sauberem Wasser aus.

Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.
- Verwenden Sie den Staubbehdlter und den Filter nur, wenn sie vollstdndig
trocken sind.

RegelmaBige Wartung

Sensoren und Ladekontakte des Roboters

Wischen Sie Sensoren und Ladekontakte des Roboters mit einem weichen,
trockenen Tuch ab:

o Laserdistanzsensor

o Kantensensor
o StoBfanger

o Ladekontakte

Absturz-Sensoren

© Teppichsensor

Hinweis: Feuchtiges Tuch kann empfindliche Elemente innerhalb des
Roboters und der Basisstation beschddigen. Bitte verwenden Sie ein
trockenes Tuch zur Reinigung.

Ladekontakte

Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalisierungsbereich
der Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

Wischer

Entfernen Sie den Wischmopp aus dem Wischmopphalter, um es auszutauschen.

Batterie

Der Roboter enthdlt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akku. Achten Sie
darauf, dass der Akku bei taglichem Gebrauch gut aufgeladen bleibt, um die
optimale Akkuleistung zu erhalten. Wenn der Roboter Gber einen ldngeren
Zeitraum nicht benutzt wird, schalten Sie ihn aus und legen Sie ihn weg.

Um Schaden durch Uberentladung zu vermeiden, laden Sie den Roboter
mindestens einmal alle drei Monate auf.
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Fehlersuche und -behebung

Problem

Lésung

Der Roboter lasst sich nicht
einschalten.

- Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an der Basis auf und versuchen Sie es erneut.
- Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Es wird empfohlen, das Gerat bei einer Temperatur zwischen

0°C und 40°C in Betrieb zu nehmen.

Problem

Lésung

Der Roboter wird nicht geladen.

- Die Basisstation ist nicht an die Stromversorgung angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden des

Netzkabels korrekt angeschlossen sind.

- Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an der Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte reinigen Sie die

Ladekontakte.

- Uberpriifen Sie, ob sich am Anschluss des Roboters ein Fremdobjekt befindet, und entfernen Sie gegebenenfalls das

Fremdobjekt.

Die Aufladegeschwindigkeit
ist langsam.

- Es dauert etwa 6 Stunden, um den Roboter vollstdndig aufzuladen, wenn die Batterie schwach ist.
- Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb des angegebenen Bereichs betreiben, wird die

Ladegeschwindigkeit automatisch verlangsamt, um die Lebensdauer der Batterie zu verlangern.

- Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der Basisstation kdnnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie sie mit

einem trockenen Tuch ab.

Der Roboter kann keine
Verbindung zum WLAN
herstellen.

- Das Passwort fiir das WLAN-Netzwerk ist falsch. Uberpriifen Sie, ob das Passwort fir die Verbindung mit lhrem

WLAN-Netzwerk korrekt ist.

- Der Roboter unterstitzt keine 5-GHz-WLAN-Verbindung. Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer 2,4-GHz-

WLAN-Verbindung verbunden ist.

- Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung

befindet.

- Der Roboter ist moglicherweise nicht bereit fir die Konfiguration. Beenden Sie die App, rufen Sie sie erneut auf und

versuchen Sie es dann erneut.

Der Roboter macht ein
seltsames Gerausch.

- Uberprufen Sie, ob der Staubbehélterfilter verstopft ist. Wenn ja, reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.
- Ein hartes Objekt kann sich in der GummibUrste oder dem Staubbehélter verfangen. Uberprifen und entfernen Sie

jedes harte Objekt.

- Fremdkorper lassen sich in den Hauptbirsten oder den Seitenbirsten leicht verheddern. Priifen und entfernen Sie

alle Fremdkdrper.

- Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter bewegt sich,
ohne der festgelegten Route
zu folgen.

- Gegenstdnde wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor dem Einsatz des Roboters aufgerdumt werden.
- Beim Arbeiten auf nassen, rutschigen Béden kann das Hauptrad rutschen. Es wird empfohlen, die nassen Stellen vor

dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

Der Roboter findet
nichts und kehrt
zur Basisstaion zurlick.

- Die Basisstation wird vom Strom getrennt oder bewegt, wenn der Roboter nicht darauf ist.
- Es gibt zu viele Hindernisse rund um die Basisstation. Platzieren Sie die Basisstation in einem offeneren Bereich.
- Das Bewegen des Roboters kann dazu fihren, dass er sich neu positioniert und eine Karte neu erstellt, wenn die

Neupositionierung fehlschldgt. Wenn der Roboter zu weit von der Basisstation entfernt ist, kann er moglicherweise
nicht automatisch zurlckkehren. In diesem Fall missen Sie den Roboter manuell auf die Basisstation stellen.

- Wischen Sie den Signalisierungsbereich an der Basisstation ab, um Staub oder Schmutz zu entfernen.

Der Roboter kann die zu
reinigenden Rdume nicht
erreichen.

- Stellen Sie sicher, dass die Turen der zu reinigenden Rdume offen sind.
- Priifen Sie, ob die Schwelle an der Zimmertir hdher als 2 cm ist. Der Roboter kann nicht lber hohe Schwellen oder

Stufen klettern.

- Der Platz vor dem zu reinigenden Raum ist nass und rutschig, so dass der Roboter ausrutscht und nicht richtig

arbeiten kann. Es wird empfohlen, den Boden vor dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

Der Roboter kann nicht

- Der Roboter kann beim Laden nicht ausgeschaltet werden. Es wird empfohlen, den Roboter von der Basisstation zu

trennen und den Netzschalter anschlieBend drei Sekunden lang zu halten, um ihn auszuschalten.

- Wenn sich der Roboter mit Schritt 1 nicht ausschalten lasst, halten Sie die Taste d) 10 Sekunden lang gedrickt,

Der Wasserstand in der
Waschanlage ist anormal.

- Uberprifen Sie, ob die Dichtung am Schmutzwassertank lose oder nicht richtig installiert ist, und setzen Sie sie

gegebenenfalls manuell zuriick.

- Driicken Sie vorsichtig auf Schmutzwassertank, um sicherzustellen, dass er richtig installiert ist.
- Nehmen Sie das Waschbrett heraus und prifen Sie, ob der Abfluss verstopft ist, und reinigen Sie ihn.
- Uberprifen Sie das Reinigungsmittel Geben Sie keine andere Fliissigkeit als das offiziell zugelassene

Reinigungsmittel hinzu.

- Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

" "

Fir weitere Informationen 6ffnen Sie die Dreamehome App, tippen Sie auf ,Weitere Aktionen “ am Ende der Gerdteseite und dann auf , “>  Hilfe
Details zu erfahren.(Die App-Software wird aktualisiert, die tatsdchliche Bedienung kann sich von den Angaben in diesem Handbuch abweichen.)
Fir weitere Dienstleistungen kontaktieren Sie uns bitte tber aftersales@dreame.tech

Webseite: https://global.dreametech.com
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ausgeschaltet werden. , um weitere

um den Roboter zwangsweise auszuschalten. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den
Kundenservice.
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Spezifikationen

Roboter Basisstation
Modell RLL11GC Modell RCWC1
Ladedauer Ca. 6 Stunden Nenneingang 100-240 V~ 50-60 Hz
Nennspannung 14.4V = Nennausgang 20V=1A
Bemessungsleistung 60 W Bemessungsleistung 30w

Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz

Maximale

Ausgangsleistung <20dBm

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand
von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kérper des
Benutzers einhalten.

Informations DEEE

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott
E und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU)
und dirfen nicht mit unsortiertem Haushaltsmull vermischt werden.
B Schijtzen Sie stattdessen lhre Mitmenschen und die Umwelt, indem
Sie lhre zu entsorgenden Gerate an eine daflr vorgesehene, von der
Regierung oder einer lokalen Behdrde eingerichtete Sammelstelle
zum Recycling von Elektroschrott und Elektrogeraten bringen.
Eine ordnungsgemaBe Entsorgung und Recycling helfen, negative
Auswirkungen auf die Gesundheit von Umwelt und Menschen zu
vermeiden.Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale
Behdrden, um Informationen zum Standort und den allgemeinen
Geschasbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.

Entsorgung von Elektro- und Elektronikgeraten

Die durchgestrichene Milltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich
verpflichtet sind, diese Gerate einer vom unsortierten Siedlungsabfall
|

getrennten Erfassung zuzufiihren. Die Entsorgung Uber die
Restmulltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die
Produkte Batterien oder Akkus, die nicht fest verbaut sind, missen
diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterie
entsorgt werden.

Maoglichkeiten der Riickgabe von Altgerdten

Besitzer von Altgeraten kdnnen diese im Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen
Entsorgungstrager eingerichteten und zur Verfiigung stehenden Méglichkeiten der
Rlickgabe oder Sammlung von Altgerdten abgeben, damit eine ordnungsgemaBe
Entsorgung der Altgerdte sichergestellt ist. Unter dem folgenden Link besteht

die Moglichkeit, sich ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Riicknahmestellen
anzuzeigen zu lassen: https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/sammel-und-
ruecknahmestellen

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten darauf hin,
dass Sie flir das Loschen personenbezogener Daten auf den zu entsorgenden
Altgeraten selbst verantwortlich sind.

Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque de choc électrique, d'incendie ou de blessure causé par une utilisation incorrecte
de l'appareil, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation avant d'utiliser l'appareil et le conserver
pour pouvoir vous y référer ultérieurement.

Restrictions d’utilisation

- Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants de moins de 8 ans

ni par des personnes présentant un handicap moteur, sensoriel ou
mental, ou ayant une expérience ou des connaissances limitées,

sans la supervision d'un parent ou d'un tuteur afin de garantir un
fonctionnement sir et d'éviter tout risque. Le nettoyage et l'entretien ne
doivent pas étre effectués par des enfants sans surveillance.

- L'appareil ne doit étre utilisé qu'avec le bloc d'alimentation fourni avec

l'appareil.

- Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que

par des personnes qualifiées.

- Dégagez la zone a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec ce

produit. Pendant le nettoyage, assurez- vous que les enfants et les
animaux de compagnie sont maintenus a une distance de sécurité du
robot aspirateur.

-Ne pas installer, charger ou utiliser l'appareil dans les salles de bains ou

autour des piscines.

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un

environnement domestique. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des
surfaces autres que des sols ou dans un environnement commercial ou

industriel. o
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Restrictions d’utilisation

- Assurez-vous que l'appareil fonctionne correctement dans un

environnement adéquat. Dans le cas contraire, n'utilisez pas 'appareil.

- Si le cable d'alimentation est endommageé, ce dernier doit étre remplacé

par un cable spécial ou un assemblage disponible aupres du fabricant ou
d’'un agent de maintenance.

- N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol

sans barriére de protection.

-Ne placez pas le robot a l'envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS, le

couvercle du robot ou le pare-chocs comme poignée pour déplacer le
robot.

- N'utilisez pas le robot dans des environnements ou la température

ambiante est supérieure a 40°C ou inférieure a 0°C, ni sur un sol avec des
liguides ou des substances collantes.

- Pour éviter d'endommager l'appareil ou de le trainer, débarrassez le sol de

tout objet mobile et retirez les cables ou les cordons d'alimentation qui se
trouvent sur le trajet de nettoyage avant d'utiliser l'appareil.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d'éviter que le

robot ne les percute ou ne les endommage.

- Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps

éloignés de l'orifice d'aspiration du robot.

- Gardez l'outil de nettoyage hors de portée des enfants.

Informations sur la sécurité

Restrictions d’utilisation

- Ne faites pas fonctionner l'appareil dans une piéce ou un nourrisson ou un

enfant dort.

- Ne mettez pas d’'enfants, d'animaux ou d’objets sur le robot, qu'il soit a

l'arrét ou en mouvement.

- Gardez le robot hors de portée des enfants.
- Utilisez uniquement le détergent officiellement approuvé. N'ajoutez aucun

liguide tel que de l'alcool ou un désinfectant.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets brdlants. N'utilisez pas le

robot pour ramasser des liquides inflammables ou combustibles, des gaz
corrosifs ou des acides ou solvants non dilués.

- N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas 'appareil pour

ramasser des objets tels que des pierres, de gros morceaux de papier ou
tout autre élément susceptible d'obstruer l'appareil.

- Veuillez éteindre et débrancher 'appareil avant de le nettoyer et de

'entretenir.

-N'essuyez pas le robot ou la station de base avec un chiffon humide et

ne les rincez pas avec un liquide. Aprées avoir nettoyé les pieces lavables,
séchez-les completement avant de les réinstaller et de les utiliser.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode

d’emploi. Les utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages
résultant d’'une mauvaise utilisation de ce produit.
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Batteries et charge

-Ne pas utiliser de batterie et de base d'auto-lavage du tiers. A utiliser

uniguement avec le modele RCWC1 fourni.

-N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier la batterie ou la station de

base par vous-méme.

-Ne placez pas la station de base a proximité d'une source de chaleur.
- N'utilisez pas un chiffon humide ou des mains mouillées pour essuyer ou

nettoyer les contacts de charge de la station de base.

- Ne jetez pas vos batteries usagées de facon incorrecte. Les batteries inutiles

doivent étre jetées aux centres de recyclage appropriés.

- Si le cordon d'alimentation est endommagé ou rompu, cessez immeédiatement

de l'utiliser et contactez le service apres-vente.

- Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous

le transportez et rangez-le dans son emballage d’origine.

- Sivous ne prévoyez pas d’utiliser le robot pendant une période prolongée,

chargez-le completement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit
frais et sec. Rechargez le robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un
déchargement excessif de la batterie.

- La batterie au lithium contient des substances dangereuses pour

'environnement. Avant de mettre l'aspirateur robot au rebut, veuillez retirer le
bloc-piles premierement, puis le mettre au rebut ou le recycler conformément
aux lois et réglementations locales du pays ou de la région ou il est utilisé.

Informations sur la sécurité

Batteries et charge - Lorsque vous retirez les piles du produit, il est préférable de les
épuiser et de vous assurer que votre produit est débranché.
1) Désinstallez la vis sur le fond, puis retirez le couvercle.
2) Débranchez le connecteur des piles, puis retirez les piles.
N'endommagez pas le boitier des piles pour éviter tout risque de
blessure.
3) Remettez les piles a un organisme professionnel de recyclage.

Informations sur la sécurité - Le capteur laser de ce produit est conforme a la norme IEC 60825-
liée & utilisation du laser 1:2014 relative a la sécurité des produits lasers de classe 1. Veuillez
éviter tout contact direct avec les yeux pendant ['utilisation.

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLL11GC est conforme a la Directive européenne 2014/53/UE.
L'intégralité de la déclaration de conformité pour ['UE est disponible a l'adresse suivante:https://global.dreametech.com
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Présentation du produit Présentation du produit

Contenu d'emballage Roboter

Pare-chocs

Autres accessoires Capteur de distance laser

Couvercle

supérieur LDS Capteur de bord

3 Nettoyage local

Indicateur de Wi-Fi L i
(Sous le couvercle) - Appuyez brievement pour commencer le nettoyage local
- éz = ) Bouton de réinitialisation () Bouton d’alimentation/nettoyage
Couvercle o (Sous le couvercle) - Appuyez sur cette touche pendant 3 secondes pour allumer
- Appuyez et maintenez pendant ou éteindre le robot.
3 secondes pour restaurer le - Appuyez briévement sur cette touche pour lancer le
Robot Contacts de charge o réglage d'origine nettoyage apreés la mise en marche du robot.
Brosse latérale Céble d'alimentation Manuel d'utilisation
O Bouton d'accueil
. Capteur de chute - Appuyez brievement pour renvoyer le robot vers la station
- de base.
T - Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour

désactiver la sécurité enfant.
Capteur de o——
mogquette

Brosse latérale o—==

Roue universelle Indicateur d'état

- Lumiere blanche : nettoyage en cours ou nettoyé
- Clignotant rapide en orange : Erreur

- Orange fixe : Batterie faible ou en pause

Protection de la brosse

Roue principale
Attaches de sécurité de la brosse

Brosse principale o
QU

Roue principale o

Serpilliere x 2 Support de la serpilliere x 2
(préinstallé)

Station de base

Trous de montage du Remarque : appuyez sur tout bouton pour mettre en pause
support de serpilliere pendant que le robot nettoie ou retourne en charge.
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Présentation du produit

Station de base

o Couvercle supérieur

Réservoir d'eau sale o v

Planche a laver o

Clip de réservoir

o Réservoir d'Eau Propre

d'eau

Boule a flotteur

o Tuyau d'eau

o Filtre

o Flotteur

Réservoir d'eau sale Réservoir d'Eau Propre

43

Avant l'utilisation

1. Retirez les bandes de protection et installez les accessoires

Clip de la brosse o
latérale

—q
e wee =\ |

o Indicateur d'état

S
==

- Blanc fixe : Bande de protection o—==m
La station de base est branchée.

- Orange clignotant : erreur dans la

station de base

o Assemblage de la
serpilliere

o Zone de signalisation Remarque : installez la brosse latérale jusqu'a ce qu'elle s'enclenche en place.

2. Installez la station de base
o Contacts de charge

o Clip de réservoir d'eau

Placez la station de base dans un endroit aussi ouvert que possible avec un
bon signal Wi-Fi. Insérez le cordon d'alimentation dans la station de base et
branchez-le dans la prise.

Insérez fermement le cordon I >1m
d'alimentation vers le haut
jusqu'a ce que le voyant s'allume.

Remarque : >1.5m
- Assurez-vous qu'aucun objet ne risque de bloquer la zone de signalisation.
- Pour éviter que l'eau ne mouille les planchers de bois ou les tapis, il est

recommandé de placer la station de base sur des sols en carrelage ou en marbre.

3. Placez le robot

Appuyez sur le bouton (1) du robot et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes
pour l'allumer. Placez le robot sur la station de base en orientant |'ensemble balai
vers la planche a laver. Vous entendrez ensuite une notification vocale lorsque le
robot se connectera avec succes a la station de base et commencera a se charger.

Remarque : il est recommandé de charger complétement le robot avant sa
premiére utilisation. Lorsque le robot ne peut pas étre allumé aprés que la
batterie soit épuisée, connectez manuellement le robot a la station pour le
charger.

4. Ajouter de l'eau dans le réservoir d'eau propre

Retirez le réservoir d'eau propre de la station de base et remplissez-le d'eau
propre jusqu'a la ligne d'eau maximale. Ensuite, réinstallez-le dans la station de
base.

Ligne d'eau MAX

Remarque :

- Ne remplissez pas d'eau chaude, sinon le réservoir risque de se déformer.

- N'ajoutez aucun liquide autre que le nettoyant officiellement approuvé
pour éviter tout dysfonctionnement de la station de base.
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Connexion avec Dreamehome App

Ce produit fonctionne avec l'application Dreamehome, afin de controler
votre appareil.

1. Téléchargez l'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot, ou recherchez "Dreamehome" dans la
boutique d'applications pour télécharger et installer 'application en fonction
de vos besoins.

o Code QR

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur " @ " en haut a droite, et
scannez a nouveau le code QR ci-dessus pour ajouter "DreameBot L10 Prime".
Veuillez suivre les instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

° Indicateur de Wi-Fi
- Clignote lentement :
En recherche de connexion
- Clignote rapidement :
connexion en cours
- Allumé : connecté

Remarque :
- Seul le Wi-Fi 2,4GHz est pris en charge.

- Le logiciel de 'application est en cours de mise a jour, les opérations
réelles peuvent étre différentes des instrutions dans ce manuel. Veuillez
suivre les instructions en fonction de la version actuelle de 'application.

3. Réinitialiser le Wi-Fi

Maintenez simultanément les touches () et 1 enfoncées jusqu'a ce que vous
entendiez le message « En attente de la configuration réseau ». Lorsque le

voyant du Wi-Fi clignote lentement, alors le Wi-Fi a été réinitialiséavec succes.

Remarque : lorsque votre téléphone ne parvient pas a se connecter au robot,
réinitialisez le Wi-Fi et ajoutez a nouveau l'appareil.

Mode d'utilisation

Cartographie rapide

Apres avoir configuré le réseau pour la premiere fois, suivez les instructions
de l'application pour créer rapidement une carte, et le robot commencera

a cartographier sans nettoyage. Le processus de cartographie sera

terminé lorsque le robot retournera a la station, et la carte sera enregistrée
automatiquement.

Allumer/éteindre

Appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot, et le voyant d'alimentation est allumé en permanence.
Placez le robot sur la base, et le robot s'allume automatiquement et
commence a se charger. Pour éteindre le robot, éloignez-le de la base, puis
appuyez sur le bouton (/) et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes.

Pause / Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur tout bouton pour le mettre en
pause.

Si le robot se met en pause pendant plus de 10 minutes, il passe
automatiquement en mode veille, et le voyant d'alimentation et le voyant de
charge s'éteignent. Appuyez sur un bouton du robot ou de la base, ou tapez
sur l'APP pour réveiller le robot.

Remarque :

- Le robot s'éteint automatiquement s'il reste en mode veille pendant plus de
12 heures.

- Si le robot est mis en pause et placé sur la station de base, le processus de
nettoyage en cours se termine.

Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé en mode Ne pas déranger (DND), le robot ne peut
pas reprendre le nettoyage et le voyant d'alimentation s'éteint. Le mode DND
est désactivé par défaut en usine. Vous pouvez utiliser l'application pour
activer le mode DND ou modifier la période de DND. La période de mise en
veille est de 22:00-8:00 par défaut.

Remarque :

- Les taches de nettoyage programmeées seront effectuées a l'heure pendant
la période de mise en veille.

- Le robot reprend le nettoyage du point ou il s'est arrété apres 'expiration
de la période de mise en veille.

Nettoyage local

Lorsque le robot est en veille, appuyez brievement sur le bouton {3 pour

activer le mode de nettoyage local. Dans ce mode, le robot nettoie une zone
de forme carrée de 1,5 x 1,5 métre autour de lui et revient a son point de
départ une fois le nettoyage local terminé.

Redéemarrage du robot

Si le robot cesse de répondre ou ne peut pas étre éteint, appuyez et
maintenez le bouton (!) pendant 10 secondes pour ['éteindre de force.
Ensuite, appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3
secondes pour remettre le robot en marche.
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Mode d'utilisation Maintenance de routine

4. Nettoyage du réservoir d'eau sale Pieces Réservoir d'eau sale

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de consulter le
tableau suivant pour l'entretien courant.

Balayage et Serpilliere

Remarque : lors de la premiere utilisation de l'ensemble serpilliere, le robot
effectue la tache de balayage et de serpilliere par défaut.

Une fois que le robot a terminé sa tache, veuillez nettoyer le réservoir d'eau
usagée pour éviter toute odeur.

1. Retirez le réservoir d'eau sale, ouvrez son couvercle et versez l'eau sale.

1. Démarrer le balayage et le nettoyage

Appuyez sur le bouton () sur le robot, ou utilisez l'application pour que le robot
démarre a partir de la station de base. Ensuite, le robot planifiera l'itinéraire de
nettoyage optimal et effectuera la tache de nettoyage en fonction de la carte
créée.

Remarque :

- Les serpillieres seront nettoyées avant que le robot ne commence a nettoyer,
veuillez attendre avec patience.

- Ne déplacez pas la station de base, le réservoir d'eau propre, le réservoir
d'eau sale ou la planche a laver pendant son fonctionnement.

2. Revenez au lavage de la serpilliere au cours d'une tache

de nettoyage

Pendant le nettoyage, le robot retournera automatiquement a la station de
base pour laver les serpillieres en fonction de la fréequence de nettoyage des
serpillieres spécifiée sur l'application.

3. Nettoyez les serpillieres

Une fois que le robot a terminé sa tache de nettoyage, il retourne a la station
de base pour se charger, la station de base nettoie automatiquement les
serpillieres.

Balayage

Pour utiliser uniquement la fonction de balayage, sélectionnez

« Balayage » sur l'application et le robot soulevera automatiquement le
systeme de serpillieres avant de balayer. Ou vous pouvez retirer le systéme
de serpilliere, le robot passera alors au mode de balayage.

Remarque : pour que le robot puisse revenir facilement a la station de base
apres le nettoyage, il est recommandé de faire démarrer le robot a partir
de la station de base et d'éviter de déplacer la station de base pendant le
nettoyage.

Fréquence de

. r 1 H
Pieces Fréquence d'entretien remplacement

Réservoir d'eau sale | Apres chaque utilisation

Poubelle Nettoyez si nécessaire /

Réservoir d'Eau
Propre

Brosse principale Tous les 6 a 12 mois

Une fois toutes les 2

Filtre du sac & semaines

poussiere ) .
Tous les 3 a 6 mois

Brosse latérale

Serpilliere / Tous les 1T a 3 mois

Remarque :

- La fréquence de remplacement dépend de l'utilisation que vous faites du robot.

Si une exception se produit en raison de circonstances particuliéres, les pieces
doivent étre remplacées.

- Pour obtenir plus d'informations, vous pouvez ouvrir l'application Dreamehome,

et appuyer sur "Autres d'actions" au bas de la page de l'appareil et sur " s
"Aide" pour avoir plus de détails. (Le logiciel de 'application est en cours de mise
a jour, les opérations réelles peuvent étre différentes des instrutions dans ce
manuel.)

2. Rincez le réservoir d'eau sale avec de l'eau propre et utilisez un outil
approprié pour nettoyer sa paroi intérieure.

Remarque : le flotteur du réservoir d'eau sale est une piece mobile. Ne forcez pas
trop lorsque vous la nettoyez pour éviter de l'endommager.
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Maintenance de routine

Brosse principale, brosse latérale et roue universelle

T.Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur pour retirer
la protection de la brosse et soulever la brosse pour la sortir du robot.

2. Ouvrez le cache de la brosse et avec un outil approprié retirez les poils et
cheveux emmeélés dans la brosse.

3. Retirez et nettoyez la brosse latérale.

4. Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer l'essieu et le pneu de
la roue universelle. Ne le faites pas de force brute.

5. Rincez la roue universelle sous l'eau courante et remettez-la en place aprés
'avoir completement séchée.

Filter

1. Retirez le filtre et tapez doucement sur son panier.

Remarque : n'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse, un doigt ou
des objets pointus pour éviter de l'endommager.

2. Rincez le bac a poussiere et le filtre a l'eau et séchez-les complétement
avant de les réinstaller.

Wi,
D .

- — @'

% @
1S o
00
ey
Remarque :
- Rincez le bac a poussiére et le filtre a l'eau claire uniguement. N'utilisez pas de
détergent.

- N'utilisez le bac a poussiére et le filtre que lorsqu'ils sont complétement secs.

Maintenance de routine

Capteurs et contacts de charge du robot

Essuyez les capteurs et les contacts de charge du robot a l'aide d'un chiffon
doux et sec :

o Capteur de distance laser

o Capteur de bord
o Pare-chocs

o Contacts de charge

Capteurs de chute

© Capteur de moquette

Remarque : un chiffon humide peut endommager les éléments sensibles
du robot et de la station de base. Veuillez utiliser un chiffon sec pour le
nettoyage.

Contacts de charge

Nettoyez les contacts de charge et la zone de signalisation de la station de
base avec un chiffon doux et sec.

Serpilliere

Retirez la serpilliere de son support pour le remplacer.

Batterie

Le robot est équipé d'une batterie lithium-ion de haute performance. Veillez a
ce que la batterie reste bien chargée lors d'une utilisation quotidienne afin de
maintenir des performances optimales. Si le robot n'est pas utilisé pendant une
longue période, éteignez-le et rangez-le. Pour éviter les dommages dus a une
décharge excessive, chargez le robot au moins une fois tous les trois mois.
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Dépannage

Dépannage

Probléeme

Solution

Le robot ne s'allume pas.

- La batterie est trop faible. Rechargez le robot sur la base et réessayez.
- La température de la batterie est trop basse ou trop élevée. Il est recommandé de faire fonctionner l'appareil a une

température entre 32 °F (0°C) et 104 °F (40°C).

Probléme

Solution

Le robot ne se charge pas.

- La station de base n'est pas alimentée, vérifiez que les deux extrémités de son cordon d'alimentation sont

correctement branchées.

- Le contact entre les contacts de charge de la station de base et du robot est mauvais, veuillez nettoyer les contacts de

charge.

- Vérifiez qu'il n'y a pas de corps étranger au niveau du connecteur du robot et, le cas échéant, retirez-le.

La vitesse de charge est
ralentie.

- ILfaut environ 6 heures pour charger complétement le robot lorsque sa batterie est faible.
- Si vous faites fonctionner le robot a des températures hors de la plage spécifiée, la vitesse de charge ralentira

automatiquement pour prolonger la durée de vie de la batterie.

- Les contacts de charge du robot et de la base peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un chiffon sec.

Le robot ne parvient pas a se
connecter au Wi-Fi.

- Le mot de passe du réseau Wi-Fi est incorrect. Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous connecter a votre

réseau Wi-Fi est correct.

- Le robot ne prend pas en charge une connexion Wi-Fi 5 GHz. Assurez-vous que le robot est connecté a une connexion

Wi-Fi de 2,4 GHz.

- Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-Fi.
- Le robot n'est peut-étre pas prét a étre configuré. Quittez et entrez a nouveau dans l'application, puis réessayez en

suivant les instructions.

Le robot fait un bruit étrange.

- Vérifiez si le filtre du bac a poussiére est bouché. Si c'est le cas, nettoyez-le ou remplacez-le.
- Un objet dur peut étre pris dans la brosse en caoutchouc multi-surfaces ou dans le bac a poussiere. Vérifiez et retirez

tout objet dur.

- La brosse principale ou la brosse latérale sont peut-étre enchevétrées. Vérifiez et retirez tous les objets étrangers.
- Passez le mode d'aspiration sur Standard ou Silence.

Le robot se déplace sans
suivre l'itinéraire défini.

- Les objets tels que les cables d'alimentation et les pantoufles doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.
- Le travail sur des surfaces humides et glissantes entraine le glissement de la roue principale. Il est recommandé de

sécher les endroits humides avant d'utiliser le robot.

Le robot ne peut pas
trouver et retourner a
la station de base.

- La station de base est déconnectée de l'alimentation ou déplacée alors que le robot ne s'y trouve pas.
- Ily a trop d'obstructions autour de la station de base. Placez la station de base dans une zone plus ouverte.
- Le déplacement du robot peut l'amener a se repositionner, et il recréera une carte si le repositionnement échoue. Si

le robot est trop éloigné de la station de base, il risque de ne pas revenir automatiquement, auquel cas vous devrez
placer manuellement le robot sur la station de base.

- Essuyez la zone de signalisation de la station de base pour éliminer la poussiére ou les débris.

Le robot rate les pieces a
nettoyer.

- Assurez-vous que les portes des pieces a nettoyer sont ouvertes.
- Vérifiez qu'il n'y a pas de seuil supérieur a 2 cm a la porte de la piece. Le robot ne peut pas franchir des seuils ou des

marches élevés.

- L'endroit devant la piéce a nettoyer est humide et glissant, ce qui fait que le robot glisse et travaille anormalement. Il

est recommandé de sécher le sol avant d'utiliser le robot.

Le robot ne s'éteint pas.

- Le robot ne peut pas étre éteint lorsqu'il est en charge. Il est recommandé de déplacer le robot de la station de base,

puis d'appuyer sur le bouton d'alimentation et de le maintenir enfoncé pendant trois secondes pour l'éteindre.

- S'il estimpossible d'éteindre le robot en effectuant 'étape 1, appuyez sur le bouton (/) et maintenez-le enfoncé

Le niveau d'eau dans la
planche a laver est anormal.

- Vérifiez si le joint du réservoir d'eau usagée est desserré ou mal installé, et réinitialisez-le manuellement si c'est le

cas.

- Appuyez délicatement sur le réservoir d'eau usagée pour vous assurer qu'il est correctement installé.
- Retirez la planche a laver et vérifiez si l'évacuation de l'eau usée est bloquée et nettoyez-la.

- Vérifiez le nettoyeur. N'ajoutez pas de liquide autre que le nettoyant officiellement approuvé.

- Si le probleme persiste, veuillez contacter l'équipe du service aprés-vente.

Pour obtenir plus d'informations, vous pouvez ouvrir 'application Dreamehome, et appuyer sur "Autres d'actions" au bas de la page de l'appareil et sur " $ s "Ajde”
pour avoir plus de détails.(Le logiciel de 'application est en cours de mise a jour, les opérations réelles peuvent étre différentes des instrutions dans ce manuel.)
Pour des services supplémentaires, veuillez nous contacter via aftersales@dreame.tech

Site Web : https://global.dreametech.com
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pendant 10 secondes pour éteindre de force le robot. Si le probleme persiste, veuillez contacter le service apres-
vente.




Spécifications

Robot

Station de base

Modele

RLLT1GC

Modele

RCWC1

Temps de Charge

Environ 6 heures

Entrée nominale

100-240 V~ 50-60 Hz

Tension nominale

14.4V=

Sortie nominale

20V=1A

Puissance nominale

60 W

Puissance nominale

30w

Fréquence de
fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance maximale en
sortie

<20 dBm

WEEE-Informationen

Dans des conditions normales d’utilisation, cet équipement doit étre
maintenu a une distance d’au moins 20 cm entre 'antenne et le corps de

l'utilisateur.

Cet appareil,
ses accessoires,

piles et cordons
se recyclent

A DEPOSER A DEPOSER
EN MAGASIN  EN DECHETERIE

REPRIS!
W - - @
()

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer & la protection de l'environnement et
de la santé humaine en apportant l'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques,

E Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne
|

agréé par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement
négatif sur l'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d'informations concernant
I'emplacement ainsi que les conditions d'utilisation de ce type de point de collecte.
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Informazioni di sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, per favore
leggi attentamente il manuale utente prima di usare l'apparecchio e conservalo per riferimento futuro.

Restrizioni per l'utilizzo

- Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a

8 anni, né da persone con deficit fisici, sensoriali, cognitivi, esperienza
0 conoscenza limitata, senza la supervisione di un genitore o tutore,
al fine di garantire la sicurezza del funzionamento ed evitare eventuali
rischi. La pulizia e la manutenzione non devono essere eseguite da
bambini senza supervisione.

- L'apparecchio deve essere usato solo con l'unita di alimentazione fornita

con l'apparecchio.

- Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo

da personale qualificato.

- Pulisci l'area da pulire. Non consentire ai bambini di giocare con questo

prodotto. Assicurarsi che bambini e animali domestici siano a distanza
di sicurezza dal robot mentre € in funzione.

-Non installare, ricaricare o usare 'apparecchio nei bagni o intorno alle

piscine.

- Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa.

Non va usato all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito
commerciale o industriale.

- Assicurati che l'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente

adeguato. Altrimenti, non usare l'apparecchio.
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Informazioni di sicurezza
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Restrizioni per l'utilizzo

- Se il cavo di alimentazione e danneggiato, deve essere sostituito da

un cavo speciale o da uno speciale sistema di cavi disponibile presso il
produttore o un responsabile dell'assistenza.

- Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo

senza una barriera protettiva.

-Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la

copertura del robot o il paraurti come maniglia per il robot.

-Non usare l'robot a una temperatura ambiente oltre i 40°C o al di sotto di

0°C o su pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

- Per evitare danni o danni causati dal trascinamento, elimina eventuali

oggetti sciolti dal pavimento e rimuovi cavi o cavi di alimentazione sul
percorso di pulizia prima di usare l'apparecchio.

- Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot

li urti e li danneggi.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di

aspirazione del robot.

- Non posizionare la base autolavante vicino a una fonte di calore.
-Non usare l'apparecchio in una stanza dove dorme un neonato o un

bambino.

-Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul

robot, sia quando e fermo sia quando e in movimento.

Informazioni di sicurezza

Restrizioni per l'utilizzo

- Tieni 'aspirapolvere fuori dalla portata dei bambini.
- Usa solo il detergente ufficialmente approvato. Non aggiungere alcun

liguido come alcol o disinfettanti.

-Non usare il robot per pulire eventuali sostanze infiammabili. Non usare

il robot per raccogliere liquidi inflammabili o combustibili, gas corrosivi o
acidi o solventi non diluiti.

-Non usare l'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti. Non usare

'apparecchio per raccogliere oggetti come sassi, pezzi di carta grandi o
qualsiasi altro oggetto che possa ostruire ['apparecchio.

- Per favore spegni e scollega l'apparecchio prima della pulizia e della

manutenzione.

-Non pulire il robot o la stazione di base con un panno umido o

risciacquarli con qualsiasi liquido. Dopo aver pulito le parti lavabili,
asciuga completamente le parti prima di reinstallarle e usarle.

- Utilizzare il prodotto seqguendo le istruzioni fornite nel manuale utente.

Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso
improprio dell'apparecchio.
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Informazioni di sicurezza
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Batterie e Ricarica

-Non usare qualsiasi batteria di terze parti e base di autolavaggio. Usa solo con

unita di alimentazione RCWCT.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la stazione di base

da soli.

- Non posizionare la stazione di base vicino a una fonte di calore.
-Non usare un panno umido o le mani bagnate per strofinare o pulire i contatti

di ricarica della stazione di base.

-Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu

necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

- Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o e spezzato, interromperne

immediatamente l'utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

- Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua

confezione originale, se possibile.

- Se l'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente,

quindi spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare l'robot
almeno una volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della
batteria.

- La batteria al litio contiene sostanze che sono pericolose per l'ambiente. Prima

di smaltire il robot aspirapolvere, per favore rimuovi prima il pacco batteria,
quindi smaltiscilo o riciclalo in conformita con le leggi e le normative locali del
paese o della regione in cui viene usato.

Informazioni di sicurezza

Batterie e Ricarica - Durante la rimozione delle batterie dal prodotto, € meglio
consumare le batterie e assicurati che il tuo prodotto sia scollegato
dall'alimentazione.

1) Disinstalla la vite sul fondo, quindi rimuovi il coperchio.
2) Scollega il connettore della batteria, quindi

rimuovi le batterie. Non danneggiare la custodia

della batteria per evitare qualsiasi rischio di lesioni.

3) Restituisci le batterie a un'organizzazione di riciclaggio
professionale.

Informazioni di sicurezza - Il sensore laser in questo prodotto soddisfa la norma IEC 60825-
sul laser 1:2014 per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto visivo diretto
con esso durante 'uso.

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo RLL11GC e conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo
della dichiarazione di conformita UE e disponibile al seguente indirizzo Internet: https://global.dreametech.com
Il manuale elettronico dettagliato e disponibile all'indirizzo https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Presentazione del prodotto

Contenuto della Confezione

Stazione di Base
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Altri Accessori

Presentazione del prodotto

Robot

~d

Spazzola laterale

Mocio x 2
(preinstallato)

@w@

Cavo di Alimentazione

Supporto per Mocio x 2

Coperchio
Superiore LDS

Coperchio

Contatti di ricarica

o

Manuale utente

Contatti di ricarica

f

Sensori di Dislivello

Spazzola laterale

Spazzola principale

Ruota Principale

Paraurti

Sensore laser di distanza

Sensore di bordi
Spia Wi-Fi
(Sotto la Coperchio)

Resettare (Sotto la Coperchio)
- Premi e tieni premuto per

3 secondi per ripristinare le
impostazioni di fabbrica

Ruota Universale

Guardia della Spazzola

Ruota Principale

Pulsante di sblocco del coperchio

della spazzola principale

Fori di Montaggio del
Supporto per Mocio

SO oo

_J Pulsante di Pulizia delle Macchie
- Premi brevemente per avviare la pulizia delle macchie

() pulsante di accensione / pulizia
- Premi e tieni premuto per 3 secondi per accendere o spegnere
- Premi brevemente per avviare la pulizia dopo che il robot & acceso

OO Pulsante Dock
- Premi brevemente per rispedire il robot alla stazione di base
- Premi e tieni premuto per 3 secondi per disabilitare
Blocco Bambini

Indicatore di stato

- Bianco Accesso: Pulizia o Pulito

- Arancione Lampeggiante Rapidamente: Errore
- Arancione Fisso: Batteria bassa o in pausa

Nota: Premi un pulsante qualsiasi per mettere in pausa
mentre il robot sta pulendo o tornando in ricarica.
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Presentazione del prodotto

Stazione di Base

o Coperchio Superiore

Serbatoio dell'’Acqua Usato o ([E ] [ )

Asse per Lavare o

Gancio per Serbatoio

o Serbatoio dell'’Acqua Pulita

dellAcqua

Palla Galleggiante

o Gancio per Serbatoio
dellAcqua

o Tubo dell'Acqua

o Filtro
o Galleggiante

Serbatoio dell'’Acqua Usato Serbatoio dell’Acqua Pulita
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o Indicatore di stato

- Bianco fisso: La stazione di

base e collegata all'alimentazione
- Arancione Lampeggiante:

La stazione di base ha un errore

o Area di Segnalazione

o Contatti di ricarica

Prima dell'Uso

1. Rimuovi le Strisce Protettive e Installa gli Accessori

Gancio per o
Spazzola Laterale

Striscia protettiva o—;&jﬂ

—q
e wee =\ |

S
==

o Assemblaggio del
Mocio

Nota: Installa la spazzola laterale finché non scatta in posizione.

2. Configura la Stazione di Base

Posiziona la stazione di base in un luogo il pit aperto possibile con un buon
segnale Wi-Fi. Inserisci il cavo di alimentazione nella stazione di base e collegalo
alla presa.

Inserisci saldamente il cavo di I >1m
alimentazione verso l'alto finché
l'indicatore non si accende.

Nota: >1.5m

- Assicurati che nessun oggetto possa bloccare l'area di segnalazione.

- Per evitare che le macchie d'acqua bagnino pavimenti in legno o tappeti,
si consiglia di posizionare la stazione di base su pavimenti in piastrelle o
pavimenti in marmo.

3. Posiziona il Robot

Premi e tieni premuto il pulsante() sul robot per 3 secondi per accenderlo.
Posiziona il robot sulla stazione di base con ['assemblaggio del mocio rivolto verso
|'asse per lavare. Quindi sentirai una notifica vocale quando il robot si connettera
con successo alla stazione di base e iniziera a ricaricarsi.

Nota: Si consiglia di ricaricare completamente il robot prima del primo uso.
Quando il robot non puo essere acceso dopo che la batteria & esaurita,
collega manualmente il robot alla stazione per ricaricarlo.

4. Aggiungi Acqua al Serbatoio dell’Acqua Pulita

Estrai il serbatoio dell'acqua pulita dalla stazione di base e riempilo con acqua
pulita fino alla linea dell'acqua massima. Quindi reinstallalo nella stazione di
base.

Linea d'Acqua MAX

Nota:

- Non riempire con acqua calda, altrimenti il serbatoio fresco potrebbe
deformarsi.

- Non aggiungere liquidi diversi dal detergente ufficialmente approvato per
prevenire il malfunzionamento della stazione di base.
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Connettiti con l'App Dreamehome

Questo prodotto funziona con l'app Dreamehome, che puo essere usata
per controllare il dispositivo.

1. Scaricare 'App Dreamehome per la casa

Scansiona il codice QR sul robot o cerca "Dreamehome" nell'app store per
scaricare e installare l'app in base alle tue esigenze.

Codice QR

2. Aggiungi dispositivo

Apri il Dreamehome, tocca " @ " in alto a destra e scansiona nuovamente il
codice QR sopra per aggiungere "DreameBot L10 Prime". Per favore segui le
istruzioni per terminare la connessione Wi-Fi.

°© Spia Wi-Fi
- Lampeggia lentamente:
Attende la connessione

Si sta connettendo
- Acceso: Connesso

- Lampeggia velocemente:

Nota:
- La connessione Wi-Fi supporta solo il segnale su banda 2,4 GHz.

- Il software dell'app € in fase di aggiornamento, le operazioni effettive
potrebbero essere diverse dalle dichiarazioni in questo manuale. Per favore
seqgui le istruzioni in base alla versione corrente dell'app.

3. Ripristino della connessione Wi-Fi

Aprire la coperchia per vedere la pia Wi-Fi, tenere premuto i pulsanti () e ©¢
fino a quando non si sente la voce che dice "Attende la configurazione della
rete". Una volta che l'indicatore Wi-Fi lampeggia lentamente, il dispositivo
principale e in modalita della connessione di rete.

Nota: Quando il telefono non si connette con successo al robot, fai il reset del
Wi-Fi e aggiungi nuovamente il dispositivo.

Istruzioni utente

Mappatura Veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, sequi le istruzioni sull'app
per creare rapidamente una mappa e il robot iniziera a mappare senza
pulizia. Il processo di mappatura sara completato quando il robot tornera
alla stazione e la mappa verra salvata automaticamente.

Accensione/Spegnimento

Premi e tieni premuto il pulsante (!) per 3 secondi per accendere il robot e
l'indicatore di alimentazione € permanentemente acceso. Posiziona il robot
sulla base e il robot si accende automaticamente e inizia la ricarica. Per
spegnere il robot, allontanalo dalla base e tieni premuto il pulsante (1) per 3
secondi.

Pausa / Sonno

Quando il robot e in funzione, premi un pulsante qualsiasi per metterlo in
pausa.

Se il robot si ferma per piu di 10 minuti, entra automaticamente in modalita
sonno e l'indicatore di alimentazione e l'indicatore di ricarica smettono di
illuminarsi. Premi qualsiasi pulsante sul robot o sulla base o tocca l'app per
riattivare il robot.

Nota:

- ILrobot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per piu
di 12 ore quando non & in ricarica.

- Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla stazione di base, il
processo di pulizia in corso terminera.

Modalita Non Disturbare (DND).

Quando il robot e impostato sulla modalita Non Disturbare (DND), al robot
verra impedito di riprendere la pulizia e l'indicatore di alimentazione si
spegne. La modalita DND é disabilitata per impostazione predefinita in
fabbrica. Puoi usare l'app per abilitare la modalita DND o modificare il
periodo DND. Il periodo DND € 22: 00 - 8: 00 per impostazione predefinita.

Nota:

- | compiti di pulizia programmati verranno eseguiti in tempo durante il
periodo DND.

- Il robot riprendera la pulizia da dove era stata interrotta dopo la scadenza
del periodo DND.

Pulizia delle Macchie

Quando il robot e in standby, premi brevemente il pulsante { ] per abilitare
la modalita di pulizia delle macchie. In questa modalita, il robot pulisce
un'area di forma quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno ad essa e torna al punto
di partenza una volta completata la pulizia delle macchie.

Riavvio del Robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, premi e tieni
premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi,
premi e tieni premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il robot.
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Istruzioni utente

Spazzamento e Lavaggio

Nota: Durante l'uso dell'assemblaggio del mocio per la prima volta, il robot
esegue il compito di spazzamento e lavaggio per impostazione predefinita.

1. Inizia lo spazzamento e il lavaggio

Premi il pulsante (/) sul robot o usa l'app per avviare il robot dalla stazione di
base. Quindi il robot pianifichera il percorso di pulizia ottimale ed eseguira il
compito di pulizia in base alla mappa creata.

Nota:

- I moci verranno puliti prima che il robot inizi a lavare, per favore attendi con
pazienza.

- Non spostare la stazione di base, il serbatoio dell'acqua pulita, il serbatoio
dell'acqua usata o l'asse per lavare durante il suo funzionamento.

2. Torna a pulire i moci a meta strada

Durante il lavaggio, il robot tornera automaticamente alla stazione di base per
lavare i moci in base alla frequenza di pulizia del mocio specificata nell'app.

3. Pulisci i moci

Dopo che il robot ha terminato il compito di pulizia ed e tornato alla stazione di
base per la ricarica, la stazione di base pulira automaticamente i moci.

4. Pulisci il serbatoio dell'acqua usata

Dopo che il robot ha completato il compito, per favore pulisci il serbatoio
dell'acqua usata per evitare qualsiasi odore.

Spazzamento

Per usare solo la funzione di spazzamento, seleziona "Spazzatura" sull'app

e il robot sollevera automaticamente il gruppo del mocio prima di spazzare.

O puoi rimuovere il gruppo mocio e quindi il robot passera alla modalita di
spazzamento.

Nota: Per garantire che il robot possa tornare facilmente alla stazione di
base dopo la pulizia, si consiglia di far partire il robot dalla stazione di base
ed evitare di spostare la stazione di base durante la pulizia.

Manutenzione quotidiana

Parti

Per mantenere il robot in buone condizioni, si consiglia di fare riferimento
alla tabella seguente per la manutenzione ordinaria.

Frequenza di
Manutenzione

Frequenza di

Parte Sostituzione

Serbatoio

dellAcqua Usato Dopo ogni uso

Contenitore

. Pulire secondo necessita /
Raccoglipolvere

Serbatoio
dell'Acqua Pulita

Spazzola principale 0gni 6 - 12 mesi

Filtro del Una volta ogni 2 settimane

Contenitore della
Polvere 0Ogni 3 - 6 mesi

Spazzola laterale

Mocio / Ogni 1 -3 mesi

Nota:
- La frequenza di sostituzione dipendera dal tuo utilizzo del robot. Se si verifica
un'eccezione a causa di circostanze speciali, le parti devono essere sostituite.
- Per ulteriori informazioni, & possibile aprire 'App Dreamehome, toccare "Altre
azioni" nella parte inferiore della pagina del dispositivo, quindi toccare " & "
> "Ajuto" per conoscere i dettagli. > "Aiuto" per ottenere maggiori dettagli.
(Il software dell'app & in fase di aggiornamento, le operazioni effettive
potrebbero essere diverse dalle dichiarazioni in questo manuale.)

Serbatoio dell'Acqua Usato

1. Rimuovi il serbatoio dell'acqua usata, apri il coperchio e versa l'acqua
sporca.

2. Sciacquare il serbatoio dell'acqua usata con acqua pulita e utilizzare uno
strumento adeguato per pulire la parete interna.

Nota: La sfera galleggiante nel serbatoio dell'acqua usata & una parte mobile.
Non applicare troppa forza durante la pulizia per evitare di danneggiarlo.
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Manutenzione quotidiana

Spazzola Principale, Spazzola Laterale e Ruota Universale

1. Premi i ganci di guardia della spazzola verso l'interno per rimuovere la
guardia della spazzola e sollevare la spazzola dal robot.

2. Estrai i coperchi della spazzola come mostrato nel diagramma. Usa uno
strumento adeguato per rimuovere i capelli aggrovigliati nella spazzola.

3. Rimuovi e pulisci la spazzola laterale.

4. Usa uno strumento come un piccolo cacciavite per separare l'asse e il
pneumatico della ruota universale. Non usare eccessivamente la forza.

5. Sciacqua la ruota universale sotto l'acqua corrente e rimettila dopo averla
asciugata completamente.

Filtro

1. Rimuovi il filtro e tocca delicatamente il suo cestello.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con una spazzola, un dito o oggetti
appuntiti per evitare danni.

2. Sciacqua il contenitore della polvere e il filtro con acqua e asciugali
completamente prima di reinstallarli.
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Nota:
- Sciacqua il bidone della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non usare
alcun detersivo.

- Usa il bidone della polvere e il filtro solo quando sono completamente asciutti.

Manutenzione quotidiana

Sensori Robot e Contatti di Ricarica

Strofina i sensori e i contatti di ricarica del robot usando un panno morbido e
asciutto:

o Sensore laser di distanza

o Sensore di bordi
o Paraurti

o Contatti diricarica

Sensori di Dislivello

© Sensore di Tappeto

Nota: Il panno umido puo danneggiare gli elementi sensibili all'interno del
robot e della stazione di base. Per favore usa un panno asciutto per la pulizia.

Contatti di ricarica

Pulisci i contatti di ricarica e l'area di segnalazione della stazione di base con
un panno morbido e asciutto.

Mocio

Rimuovi il mocio dal supporto per mocio per sostituirlo.

Batteria

IL robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurati che
la batteria rimanga ben carica per l'uso quotidiano per mantenere prestazioni
ottimali della batteria. Se il robot non viene usato per un lungo periodo

di tempo, spegnilo e mettilo via. Per evitare danni causati da una scarica
eccessiva, ricarica il robot almeno una volta ogni tre mesi.
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Risoluzione dei problemi

Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

ILrobot non si accende.

- La batteria & scarica. Ricarica il robot sulla base e riprova.
- La temperatura della batteria e troppo bassa o troppo alta. Si consiglia di far funzionare l'apparecchio a una

temperatura compresa tra 32 °F (0 °C) e 104 °F (40 °C).

Problema

Soluzione

ILrobot non siricarica.

- La stazione di base non e collegata all'alimentazione, per favore assicurati che entrambe le estremita del cavo di

alimentazione siano collegate correttamente.

- Il contatto tra i contatti di ricarica sulla stazione di base e il robot e scadente, per favore pulisci i contatti di ricarica.
- Controlla se c'e qualsiasi oggetto estraneo al connettore del robot e rimuovi l'oggetto estraneo se presente.

La velocita di ricarica e
lenta.

- Ci vogliono circa 6 ore per ricaricare completamente il robot quando la batteria é scarica.
- Se usi il robot a temperature al di fuori dell'intervallo specificato, la velocita di ricarica rallentera automaticamente

per prolungare la durata della batteria.

- | contatti di ricarica sia sul robot che sulla base potrebbero essere sporchi, per favore puliscili con un panno asciutto.

ILrobot non riesce a
connettersi al Wi-Fi.

- La password della rete Wi-Fi non e corretta. Assicurati che la password usata per connetterti alla tua rete Wi-Fi sia

corretta.

- ILrobot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz. Assicurati che il robot sia connesso a una connessione Wi-Fi a

2,4 GHz.

- Il segnale Wi-Fi & debole. Assicurati che il robot si trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi.
- Il robot potrebbe non essere pronto per essere configurato. Esci e rientra nell'app, quindi riprova come indicato.

Il robot fa un rumore
strano.

- Controlla se il filtro del contenitore della polvere e intasato. In tal caso, puliscilo o sostituiscilo.
- Un oggetto duro potrebbe rimanere intrappolato nella spazzola in gomma multisuperficie o nel contenitore della

polvere. Controlla e rimuovi qualsiasi oggetto duro.

- La spazzola principale o la spazzola laterale potrebbero aggrovigliarsi. Controlla e rimuovi eventuali corpi estranei.
- Commuta la modalita di aspirazione su Standard o Silenzioso.

Il robot si muove senza
seguire il percorso
impostato.

- Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono essere organizzati prima di usare il robot.
- Funziona su superfici bagnate e scivolose provoca lo slittamento della ruota principale. Si consiglia di asciugare i

luoghi bagnati prima di usare il robot.

IL robot non riesce a trovare e
tornare alla stazione di base.

- La stazione di base & scollegata dall'alimentazione o spostata quando il robot non & su di essa.
- Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di base. Posiziona la stazione di base in un'area piu aperta.
- Lo spostamento del robot puo causare il suo riposizionamento e ricreare una mappa se il riposizionamento fallisce.

Se il robot e troppo lontano dalla stazione di base, potrebbe non essere in grado di tornare automaticamente da
solo, nel qual caso dovrai posizionare manualmente il robot sulla stazione di base.

- Pulisci l'area di segnalazione sulla stazione di base per rimuovere polvere o detriti.

Al robot mancano le stanze
da pulire.

- Assicurati che le porte delle stanze da pulire siano aperte.
- Controlla se c'e una soglia superiore a 2 cm alla porta della stanza. Il robot non pud superare soglie o gradini alti.
- Il luogo davanti alla stanza da pulire & bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del robot e il suo

funzionamento anomalo. Si consiglia di asciugare il pavimento prima di usare il robot.

- ILrobot non puo essere spento quando e in ricarica. Si consiglia di spostare il robot dalla stazione di base, quindi

premi e tieni premuto il pulsante di accensione per tre secondi per spegnerlo.

Il livello dell'acqua
nell'asse per lavare
anomalo.

- Controlla se la guarnizione del serbatoio dell'acqua usata ¢ allentata o non e installata correttamente g, in tal caso,

ripristinala manualmente.

- Premi delicatamente sul serbatoio dell'acqua usata per assicurarti che sia installato correttamente.
- Rimuovi l'asse per lavare e controlla se lo scarico delle acque reflue € ostruito e puliscilo.

- Controlla il detergente. Non aggiungere liquidi diversi dal detergente ufficialmente approvato.

- Se il problema persiste, per favore contatta il team di servizio post-vendita.

ILrobot non si spegnera. Per ulteriori informazioni, & possibile aprire 'App Dreamehome, toccare "Altre azioni" nella parte inferiore della pagina del dispositivo, quindi toccare " ¢ ">

"Aiuto" per conoscere i dettagli. > "Aiuto" per ottenere maggiori dettagli.(Il software dell'app e in fase di aggiornamento, le operazioni effettive potrebbero essere
diverse dalle dichiarazioni in questo manuale.)

Per servizi aggiuntivi, per favore contattaci tramite aftersales@dreame.tech

Sito web: https://global.dreametech.com
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- Se il robot non puo essere spento eseguendo il passo 1, premi e tieni premuto il pulsante (/) per 10 secondi per
spegnere forzatamente il robot. Se il problema persiste, per favore contatta il servizio post-vendita.




Specifiche tecniche Informacion de seguridad

Robot Stazione di Base Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y guardelo para futuras consultas.
Modello RLL11GC Modello RCWC1
— ) ‘ Restricciones de uso - Este producto no debe ser utilizado por nifios menores de 8 afios
Tempo diricarica cireabore Ingresso nominale 1007240V 20760 Hz ni por personas con deficiencias fisicas, sensoriales o intelectuales,
Tensione nominale 14.4V = Uscita nominale 20V=1A o] exper_iencia 0 conocimientos limitados, sin l_a supervisic’_m de un
‘ : progenitor o un tutor legal que pueda garantizar un funcionamiento
Fotenza nominale cow potenza nominale sow seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben ser
Frequenza desercizio 2400-2483,5 MHz realizados por menores sin supervision.
In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a ) T . . s
Potenza in uscita <20 dBm una distanza minima di 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente. EL apara‘to solo se debe utilizar con la fuente de alimentacion
massima proporcionada con el aparato.
MMM - Este aparato contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por
[wvan | et | oapas | wves | vert | coer Joewees] ees | personales cualificados.
- Despeje el area a limpiar. Este producto no es un juguete. Asegurese de
que tanto nifios como mascotas mantienen una distancia de seguridad
-No instale, cargue ni utilice el aparato en los aseos o alrededor de las
piscinas.
Informazioni RAEE - Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No
Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/ lo utilice en exteriores, en otro tipO de Superficies ni en un entorno
UE) che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, € necessario proteggere 'ambiente e la salute ial o industri l'
umana consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto comerciat o Inaustrial.
I dalla pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente . . .
negative all'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le Asegurese de que el ap‘?rato fur}qlone correctamente en un entorno
condizioni di tali punti di raccolta. adecuado, de lo contrario, no utilice el aparato.
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BB Informazioni di sicurezza

Restricciones de uso
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- Si se ha dafado el cable de alimentacion, debera reemplazarlo por un

cable o recambio especial del fabricante o su agente de servicio.

-No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.
-No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del SLD, la cubierta

del robot o el parachoques como asa para mover el robot.

-No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40°C o

inferior a los 0°C,o si hay liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

- Para evitar danos por arrastre, por favor quite cualquier objeto suelto

del piso y guarde los cables en la ruta de limpieza antes de operar el
aparato.

- Recoja objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot los

succione y los dane.

- Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en

contacto con la zona de succion del robot.

- Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.
- No utilice el aparato en una habitacion donde duerma un bebé o un nifo.
- No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este

se encuentra estacionado o en movimiento.

- Mantenga el detergente fuera del alcance de los nifios.
- Utilice unicamente el detergente aprobado oficialmente. No agregue

Informazioni di sicurezza

Restricciones de uso

ningun liquido como alcohol o desinfectante.

-No use el robot para limpiar sustancias téxicas o inflamables. No utilice el

robot para recoger liquidos inflamables o combustibles, gases corrosivos
o acidos o disolventes sin diluir.

- No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger

objetos como piedras, trozos de papel grandes o cualquier elemento que
pueda obstruir el aparato.

- Apague y desenchufe el aparato antes de la limpieza y el mantenimiento.
-No limpie el robot ni la estacidon base con pafio humedo ni los enjuague

con ningun liquido. Después de limpiar las piezas lavables, séquelas
completamente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.

- Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los

usuarios son responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso
no adecuado del producto.
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BB Informazioni di sicurezza
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Baterias y carga

- No utilice baterias ni bases de autolavado de terceros, utilice solamente con

unidad RCWCT.

- No intente desarmar, reparar o modificar la bateria ni la estacion base por su

propia cuenta.

-No coloque la estaciéon base cerca de una fuente de calor.
- No utilice pafio humedo ni manos mojadas para limpiar los contactos de carga

de la estacion base.

- No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se

necesiten deben desecharse en una instalacién de reciclaje adecuada.

- Si se dafia o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo

inmediatamente y pongase en contacto con el servicio posventa.

- Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y guardelo en

su embalaje original si es posible.

- Sinova a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo

completamente, apaguelo y gudrdelo en un lugar fresco y seco. Recargue
el robot al menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la
bateria.

- El paquete de baterias de litio contiene sustancias peligrosas para el

medio ambiente. Antes de desechar el robot aspirador, primero extraiga el
paquete de baterias y luego deséchelo o reciclelo de acuerdo con las leyes y
regulaciones locales del pais o region en el que se utilice.

Informazioni di sicurezza

Baterias y carga - Al retirar las baterias del producto, es mejor agotarlas y asegurarse
de que el producto esté desconectado de la fuente alimentacion.
1) Desinstale el tornillo en la parte inferior, luego retire la tapa.
2) Desconecte el conector de bateria, luego retire las baterias. No
dafne la caja de bateria para evitar cualquier riesgo de lesiones.
3) Devuelva las baterias a una organizacion de reciclaje profesional.

Informacion de seguridad - El sensor laser de este producto cumple con el Estandar IEC
del laser 60825-1: 2014 para productos laser de Clase 1. Evite el contacto
directo con los ojos al usarlo.

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLL11GC cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrara el texto
completo de la declaracion de conformidad de la UE en esta direccion de Internet: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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M8 Descripcion general del producto

Contenido de Paquete

Otros Accesorios

Descripcion general del producto

Robot

Cepillo lateral

Mopax 2
(preinstaladas)

Estacion Base
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@“ﬁ

Cable de Alimentacién

Soporte de Mopa x 2

Cubierta Superior
de SLD

Cubierta o

Contactos de carga o

Manual de usuario

Sensor de o——

Alfombras

Cepillo lateral o—==

Sensores de Altura

I

Cepillo principal o

Rueda Principal o

QU

Parachoques
Sensor laser de distancia

Sensor de bordes

Indicador de Wi-Fi
(Debajo de la Tapa)

Botdn de restablecimiento
(Debajo de la Tapa)

- Mantenga pulsado durante
3 segundos para restaurar la
configuracion de fabrica

Rueda Universal

Protector de Cepillo

Rueda Principal

Pinzas del protector del cepillo

Agujeros de Ensamblaje del
Soporte de Mapa

CJ Botén de Limpieza Localizada
- Presione brevemente para iniciar la limpieza localizada

() Botén de encendido/limpieza
- Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o apagar
- Presione brevemente para que el robot comience a limpiar
después de encenderse

O Botén de Atraque
- Presione brevemente para enviar el robot de regreso a la
estacion base
- Mantenga presionado durante 3 segundos para desactivar el
blogueo infantil

Indicador de estado

- Encendida en Blanco: Limpiando o terminado de limpiar
- Parpadeo Rapido en Naranja: Error

- Naranja Constante: Bateria baja o en pausa

Nota: Presione cualquier botén para hacer una pausa
mientras el robot limpia o regresa a cargarse.
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M8 Descripcion general del producto

Estacion Base

Tanque de Agua Usada o

————o Cubierta Superior

Tabla de Lavar o

Hebilla para
Tanque de Agua

Bola Flotante

Tanque de Agua Usada

79

o Tanque de agua limpia

o Hebilla para

Tanque de Agua
o Tubo de Agua

o Filtro
o Flotador

Tanque de agua limpia

o Indicador de estado

- Blanco constante: la estacion
base esta conectada a la fuente de
alimentacion

- Naranja Parpadeante: la estacion
base tiene un error

o Area de Sefalizacion

o Contactos de carga

Antes de Usar

1. Retire las Tiras Protectoras e instale los Accesorios

Hebilla de Cepillo o
Lateral

Tira protectora o—;&jﬂ

_
o)

o Ensamblaje de Mopa

Nota: Instale el cepillo lateral hasta que encaje en su lugar.

2. Configure la Estacion Base

Coloque la estacion base en un lugar lo mas abierto posible con una buena
sefial Wi-Fi. Inserte el cable de alimentacién en la estacidn base y conéctelo a la
toma.

Inserte firmemente el cable de I srm
alimentacion hacia arriba hasta
que se encienda el indicador.

Nota: >1.5m

- Asegurese de que ningun objeto pueda bloquear el drea de sefializacion.

- Para evitar que las manchas de agua mojen los pisos de madera o las
alfombras, se recomienda colocar la estacion base sobre pisos de baldosas o
de marmol.

3. Colocar al Robot

Mantenga presionado el botén (D) del robot durante 3 segundos para encenderlo.
Coloque el robot en la estacion base con el ensamblaje de mopa mirando hacia
la tabla de lavar. Luego, oird una notificacion de voz cuando el robot se conecte
exitosamente a la estacion base y comience a cargarse.

Nota: Se recomienda cargar completamente el robot antes de utilizarlo
por primera vez. Cuando el robot no se puede encender debido a bateria
agotada, conecte manualmente el robot a la estacion para cargarlo.

4. Agregar Agua al Tanque de Agua Limpia

Saque el tanque de agua limpia de la estacion base y llénelo con agua limpia
hasta la linea de agua maxima. Luego instalelo nuevamente a la estacion base.

Linea de Agua MAX
Nota:
- No llene con agua caliente, de lo contrario el tanque fresco puede

deformarse.
- No agregue ningun liquido que no sea detergente aprobado oficialmente

para prevenir el mal funcionamiento de la estacion base.
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BE Conecte con la aplicacién Dreamehome

81

Este producto funciona con la aplicacién Dreamehome, que puede
utilizarse para controlar su dispositivo.

1. Descarga la applicacién Dreamehome

Escanee el codigo QR en el robot o busque "Dreamehome" en la tienda de
aplicaciones para descargar e instalar la aplicacién segun sus necesidades.

Codigo QR

2. Aiadir dispositivo

Abra Dreamehome, toque "@" en la esquina superior derecha y escanee el
codigo QR de arriba nuevamente para agregar "DreameBot L10 Prime". Siga
las indicaciones para terminar la conexion Wi-Fi.

° Indicador de Wi-Fi
- Parpadea lentamente:
Esperando conexion

Conectando
- Encendida: Conectado

- Parpadea rapidamente:

Nota:
- Solo admite Wi-Fi de 2,4 GHz.

- El software de la aplicacién se estd actualizando, las operaciones
actuales pueden ser diferentes de las instrucciones en este manual. Siga
las instrucciones basadas en la versién mdas nueva de la aplicacion.

3. Restablecer Wi-Fi

Al mismo tiempo, mantenga pulsado los botones ()y{+hasta que escuche
una voz diciendo «Esperando configuracion de red». Cuando el indicador
parpadee lentamente, el Wi-Fi se habra restablecido correctamente.

Nota: Cuando el teléfono no se conecta correctamente al robot, reinicie el
Wi-Fiy aflada de nuevo el dispositivo.

Modo de uso

Mapeo Rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de la
aplicacion para crear rapidamente un mapa y el robot comenzara a mapear
sin limpiar. EL mapeo se completard cuando el robot regrese a la estacion y el
mapa se guardara automaticamente.

Encender/apagar

Mantenga presionado el botdn () durante 3 segundos para encender el
robot, y el indicador de encendido lucird permanentemente. Coloque el
robot en la base, y el robot se encendera automdticamente y comenzara
a cargarse. Para apagar el robot, aleje el robot de la base y mantenga
presionado el botén () durante 3 segundos.

Pausa / Dormir

Cuando el robot esté funcionando, presione cualquier botén para pausarlo.
Si el robot se detiene durante mds de 10 minutos, ingresa automaticamente
al modo de dormir y los indicadores de encendido y de carga dejaran de
brillar. Presione cualquier botén del robot o la base o toque la aplicacion
para activar el robot.

Nota:

- El robot se apagard automaticamente si se mantiene en modo Suspension
durante mds de 12 horas.

- Si el robot se detiene y se coloca en la estacién base, el proceso de
limpieza actual terminara.

Modo No Molestar (DND)

Cuando el robot se encuentra en el modo No Molestar (DND), se prohibira
que el robot reanude la limpieza, y el indicador de encendido se apagara. EL
modo DND esta deshabilitado de forma predeterminada en la fabrica. Puede
utilizar la aplicacién para habilitar el modo DND o modificar el periodo DND.
El periodo DND es de 22:00 a 8:00 de forma predeterminada.

Nota:

- Las tareas de limpieza programadas se realizaran a tiempo durante el
periodo DND.

- ELrobot reanudara la limpieza no finalizada después de que expire el
periodo DND.

Limpieza Localizada

Cuando el robot esta en espera, presione brevemente el botén { ] para
habilitar el modo de limpieza de manchas. En este modo, el robot limpia
un drea de forma cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su alrededor y vuelve a su
punto de partida una vez que se completa la limpieza de manchas.

Reinicio de Robots

Si el robot deja de responder o no se puede apagar, mantenga presionado
el boton () durante 10 segundos para forzarlo a apagarse. Luego, mantenga
presionado el botén D durante 3 segundos para encender el robot.
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lE Modo de uso

Barrer & Trapear

Nota: Cuando se utiliza el ensamblaje de mopa por primera vez, el robot
realiza tarea de barrido y trapeado de manera predeterminada.

1. Comenzar a barrer y trapear

Presione el botén d) en el robot o use la aplicacion para hacer que el robot
comience desde la estacién base. Luego, el robot planificard la ruta de limpieza
optima y realizara la tarea de limpieza en funcion del mapa creado.

Nota:

- Las mopas se limpiardn antes de que el robot comience a trapear, espere con
paciencia.

- No mueva la estacion base, el tanque de agua limpia, el tanque de agua
usada o la tabla de lavar durante su funcionamiento.

2. Regresar a limpiar las mopas a medio camino

Durante el trapeado, el robot regresara automdaticamente a la estacion
base para lavar las mopas segun la frecuencia de limpieza de las mopas,
especificadas en la aplicacion.

3. Limpiar las mopas

Después de que el robot termine una tarea de limpieza y regrese a la estacion
base para cargarse, la estacion base limpiard automdticamente las mopas.

4. Limpiar el depésito de agua usada

Después de que el robot haya completado la tarea, limpie el tanque de agua
usada para evitar cualquier olor.

Barriendo

Para usar solo la funcién de barrido, seleccione "Barrer" en la aplicacion, y el
robot levantard automdticamente el ensamblaje de mopas antes de barrer. O
puede quitar el ensamblaje de mopas y luego el robot cambiara a la funcién
de modo de barrido.

Nota: Para asegurarse de que el robot pueda regresar facilmente a la
estacion base después de la limpieza, se recomienda hacer que el robot
comience desde la estacidn base y evitar mover la estacion base durante la
limpieza.

Mantenimiento rutinario

Piezas

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar la

siguiente tabla para conocer el mantenimiento de rutina.

Frecuencia de

Frecuencia de

necesario

Tanque de agua
limpia

Cepillo principal

Filtro de Depdsito
de Polvo

Cepillo lateral

Una vez cada 2 semanas

Piezas Mantenimiento Reemplazo
Tanque de Agua .

Usada Después de cada uso

Depésito de polvo Limpielo cuando sea /

Cada 6 a 12 meses

Cada 3 a 6 meses

Almohadilla

Trapeadora

Cada 1 a3 meses

Nota:

- La frecuencia de reemplazo dependera de su uso del robot. Si ocurre
una excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser

reemplazadas.

- Para mas informacién, puede abrir la app Dreamehome, pulse en « Mas
acciones » en la parte inferior de la pagina del dispositivo, y luego en « & »
> « Ayuda » para conocer mas detalles.(El software de la aplicacion se
estd actualizando, las operaciones actuales pueden ser diferentes de las
instrucciones en este manual.)

Tanque de Agua Usada

1. Retire el tanque de agua usada, abra su tapa y vierta el agua sucia.

2. Enjuague el depdsito de agua usado con agua limpia, y use una
herramienta adecuada para limpiar su pared interior.

Nota: La bola flotante en el tanque de agua usada es una pieza movil. No
apligue demasiada fuerza al limpiarla para evitar dafiarla.
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Mantenimiento rutinario

Cepillo Principal, Cepillo Lateral y Rueda Universal

1. Presione las hebillas del protector del cepillo hacia adentro para quitar el
protector del cepillo y sacar el cepillo del robot.

2. Saque la tapa de cepillo como se muestra en el diagrama. Utilice una
herramienta adecuada para eliminar los pelos enredados en el cepillo.

3. Retire y limpie el cepillo lateral.

4. Utilice una herramienta como un destornillador pequefio para separar el
eje y el neumatico de la rueda universal, no ejerza demasiada fuerza.

5. Enjuague la rueda universal con agua corriente y vuelva a colocarla
después de secarla por completo.

Filtro

1. Retire el filtro y golpee suavemente su canasta.

Nota: No intente limpiar el filtro con cepillo, dedo u objetos afilados para
evitar dafios.

2. Enjuague el depdsito de polvo y el filtro con agua y séquelos
completamente antes de volver a instalarlos.

6 0
[ o
% I
0 O
0
a"l

Nota:

- Enjuague el depdsito de basura y el filtro Unicamente con agua limpia, no
utilice detergente.

- Utilice el depdsito de basura y el filtro sélo cuando estan completamente secos.

Mantenimiento rutinario

Sensores de Robot y Contactos de Carga

Limpie los sensores y los contactos de carga del robot con un pafio suave y
seco:

o Sensor laser de distancia

o Sensor de bordes
o Parachoques

o Contactos de carga

Sensores de Altura

© Sensor de Alfombras

Nota: Pafio humedo puede dafiar elementos sensibles dentro del robot y la
estacion base. Utilice un pafio seco para la limpieza.

Contactos de carga

Limpie los contactos de cargay el drea de sefalizacién de la estacién base
con un pafo suave y seco.

Almohadilla Trapeadora

Retire la mopa del soporte de mopa pare reemplazarla.

Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento. Asegurese
de que la bateria permanezca bien cargada para el uso diario a fin de
mantener un rendimiento 6ptimo. Si el robot no se utiliza durante un largo
periodo de tiempo, apague el robot y guardelo para evitar dafios por
descargas excesivas. Cargue el robot al menos una vez cada tres meses.
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Il Solucion de Problemas

Solucion de Problemas

Problema

Solucién

El robot no se encendera.

- La bateria esta baja. Recargue el robot en la base y vuelva a intentarlo.
- La temperatura de la bateria estd demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda operar el aparato a una

temperatura entre 32 °F (0°C) y 104 °F (40°C).

Problema

Solucién

El robot no se cargara.

- La estacion base no esta conectada a la fuente de alimentacidn, asegurese de que ambos extremos del cable de

alimentacién estén enchufados correctamente.

- El nivel de contacto entre los contactos de carga de la estacion base y el robot esta deficiente, por favor limpie los

contactos de carga.

- Verifique si hay algun objeto extrafio en el conector del robot y, si lo hay, eliminelo.

La velocidad de carga es
lenta.

- Se necesitan aproximadamente 6 horas para cargar completamente el robot cuando la bateria tiene poca carga.
- Si opera el robot a temperaturas fuera del rango especificado, la velocidad de carga disminuird automaticamente

para extender la vida util de la bateria.

- Los contactos de carga del robot y la base pueden estar sucios, limpielos con un pafio seco.

El robot no puede
conectarse a Wi-Fi.

- La contrasefa de la red Wi-Fi es incorrecta. Asegurese de que la contrasefia utilizada para conectarse a su red Wi-Fi

sea correcta.

- El robot no admite una conexién Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de que el robot esté conectado a una conexion Wi-Fi de

2,4GHz.

- La sefial de Wi-Fi esta débil. Asegurese de que el robot esté en un drea con buena cobertura de Wi-Fi.
- Es posible que el robot no esté listo para configurarse. Salga de la aplicacion y vuelva a ingresar, luego intente

nuevamente segun las instrucciones.

El robot esta haciendo un
ruido extrafio.

- Compruebe si el filtro del depdsito de polvo esta obstruido. Si es asi, limpielo o reemplacelo.
- Un objeto duro puede quedar atrapado en el cepillo de goma multisuperficie o en el depdsito de polvo. Compruebe

y retire cualquier objeto duro.

- El cepillo principal o el cepillo lateral pueden haberse enredado. Compruebe y elimine cualquier objeto extrafio.
- Cambie el modo de succidn a Estandar o Silencio.

El robot se mueve sin
seqguir la ruta establecida.

- Los objetos como cables de alimentacion y pantuflas deben organizarse antes de usar el robot.
- Funcionar sobre superficies mojadas y resbaladizas hace que la rueda principal resbale. Se recomienda secar los

lugares humedos antes de utilizar el robot.

El robot no puede encontrary
regresar a la estacion base.

- La estacion base se desconect6 de la fuente de alimentacion o se movio cuando el robot no esta en ella.
- Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacion base. Coloque la estacion base en un drea mas abierta.
- Mover el robot puede hacer que se reposicione, y volverd a crear un mapa si el reposicionamiento falla. Si el robot

estd demasiado lejos de la estacién base, es posible que no pueda regresar automdticamente por si solo, en cuyo
caso debera colocar manualmente el robot en la estacién base.

- Limpie el drea de sefializacion de la estaciéon base para eliminar el polvo o la suciedad.

El robot salta las
habitaciones que deben
limpiarse.

- Asegurese de que las puertas de las habitaciones a limpiar estén abiertas.
- Compruebe si hay un umbral superior a 2 cm en la puerta de la habitacion. El robot no puede atravesar umbrales o

escalones altos.

- El lugar frente a la habitacion a limpiar esta humedo y resbaladizo, lo que hace que el robot resbale y funcione de

manera anormal. Se recomienda secar el piso antes de usar el robot.

El robot no se apaga.

- Elrobot no se puede apagar cuando se esta cargando. Se recomienda mover el robot desde la estacion base y luego

mantener presionado el botén de encendido durante tres segundos para apagarlo.

- Si el robot no se puede apagar efectuando el paso 1, presione y mantenga presionado el botén()durante 10

segundos para apagar el robot a la fuerza. Si el problema persiste, comuniquese con el servicio postventa.

El nivel de agua en la tabla
de lavar estd anormal.

- Compruebe si la junta del depdsito de agua usada estd floja o no estd instalada correctamente y, en caso afirmativo,

reajustela manualmente.

- Presione suavemente el tanque de agua usada para asegurarse de que esté instalado correctamente.

- Quite la tabla de lavar y compruebe si la salida de aguas residuales esta bloqueada y limpiela.

- Compruebe el detergente. No agregue ningun liquido que no sea el detergente aprobado oficialmente.
- Si el problema persiste, pongase en contacto con el equipo de servicio posventa.
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Para mas informacion, puede abrir la app Dreamehome, pulse en « Mds acciones » en la parte inferior de la pagina del dispositivo, y luego en « & » > « Ayuda » para
conocer mds detalles.(El software de la aplicacion se estd actualizando, las operaciones actuales pueden ser diferentes de las instrucciones en este manual.)

Para servicios adicionales, pongase en contacto con nosotros a través de aftersales@dreame.tech
Sitio web: https://global.dreametech.com
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& Especificaciones NHdopmaumnsa no TexHuke 6e3onacHoOCTr

Robot Estacion Base YT0bbI N36€XKaTb nopa>xeHn4d TOKOM, BO3ropaHuva nann TpaBM, Bbl3BaHHbIX HEKOPPEKTHbIM
ncnonb3oBaHeM rlpV|60pa, nepeg Hauvasiom paGOTbI BHMAaTe/IbHO NPOUTUTE NHCTPYKL MK MO
Modelo RLL11GC Modelo RCWC1 skcnayatauumu. CoxpaHute ee gns AanbHeNLWwero NCcnosib30BaHMs B KauecTse cnpaBKn.
Tiempo de carga Aprox.6 horas Entrada nominal 100-240 V~ 50-60 Hz OrpaHunyeHuns Ha - He ponyckaeTtcd ncnosib30BaHye 3Toro n3genna aetbMm Mmnaglle 8 ner,
Tension nominal 14.4 V= <alida nominal S0V 1A aKcnayatauunto d Takxe nmuamMmm C orpaHnMYeHHbIMN d)VI3VIHECKVIMVI, CEHCOPHbIMW TN
YMCTBEHHbLIMU crocobHoCTAMU AN C OorpaHNM4YeHHbIM OMNbITOM NN
Potencia nominal 60 W Potencia nominal 30w 3HaHusaMN 6e3 NPNCMOTPa poantTena nan orekyHa gns obecneueHus
. i, 6e3onacHomn aKcnayatTaunm v Bo n3bexkaHume PNCKOB. He no3Bonante aeram

Frecuencia de operacion 2400-2483,5 MHz . . o

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una OCYLLLeCTBNATb UNCTKY 1 TeXHNnUecKkoe 06cny)K|/| BaHue yCcTpOWCTBa be3

. L distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.
Potencia méxima de npncMoTpa.
salida <20dBm
: I'IpV|60p 0O/PKeH MCNo/1b30BaTbCA TOJIbKO C 6nokom NMNTaHMA, NOCTaBIgseMbIM

c npnbopom.

- 3TOT NpMBOP coaepXnT batapen, KOTopble MOTyT BbiTb 3aMeHEHbI TO/IbKO
KBaNnMuuMpoBaHHbIMIK CReLnanncTtamu.

- YbepuTe NOCTOPOHHVE NpegMeThl N3 30Hbl g5 y6opku. [letam He cnegyet
NrpaTtb C 3TUM YCTPOMCTBOM. YbeaunTech, UTo AEeTU M XKNBOTHbIE HaXoaaTcsa Ha
6e3onacHOM paccrtosHuu ot poboTa Bo BpeMs paboTol.

- 3anpeLlaeTcs ycTaHaBAVBATb, 3apsXaTb U NCMONb30BaTb NPUGOP B BAHHOW

Informacion sobre RAEE N
KOMHaTe n nobsan3octn ot baccenHoOB.

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no
deben mezclarse con residuos domeésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus -3To yCTpOI7ICTBO npegHa3sHauyeHo TONbKO A1 OUNCTKM Noa B 4OMALUHUNX
|

equipos de desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las H o 6
autoridades locales. La eliminacién y el reciclado correctos ayudardn a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la yCnoBusx. He NCroJib3ynTe €ro Ha OTKPbITOM BO3yXe, Ha MOBEPXHOCTAX OE3

salud humana. Pédngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mas informacion sobre la ubicacién y las MoJia, a TakKXkKe B KOMMepPYEeCKNX N NMpoMbILLUNEHHbIX YCI10BUNAX.
condiciones de dichos puntos de recogida.
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OrpaHnyeHuns Ha
akcnayaTauuio

-Ybenountech, UTo B Hagnexaulen obctaHoBke Npnbop paboTtaeT KOPPEKTHO. B

MPOTUBHOM C/lyYyae He NCMOoJb3ynTe ero.

- ECnn WHYp NUTaHNA NOBpeXxaeH, 3aMeHnTe ero cneunanbHbIM LLHYPOM UK

KOMTJ1EKTOM, I'IpVIO6p€T€HHbIM y nponmssoanTenda nanm B COOTBETCTBYHOLLEM
CepBNCHOM LLeHTpPeE.

- He ncnone3synte poboT B 061acTaX, pacnonoXXeHHbIX Hag, nosiom, 6e3

3awmTHoro bapbepa.

- 3anpellaeTca nepeBopaunBaTbh poboTa. 3anpeLLaerca nepemMeLLarb

pPO6OT 3a KPbILLKY /1a3epPHOI0 AAaTUMKA PACCTOSHWSA, KPbILLKY poboTa nnm
amopTum3arop.

- He ncnonb3ynte poboT B cpefax c TemnepaTtypon oKpy»atoLLen cpeqbl

Bbilwe 40°C nnm Hxe 0°C, a TakXKe Ha nosy C XNLKOCTAMW Uav ANNKNMW
BeLLeCcTBaMM.

- Bo n3bexkaHue noBpexaeHns i HapyleHns paboTbl yCTPONCTBA 13-3a

BOJIOUEHMS NpeaMeToB Nepef ero BkAueHnem cobepurte BCce NOCTOPOHHME
npegMeTbl C NoONa, a Takxke ybepuTte npoBoga 1 Kabenn nnTaHns ¢ Nyt
ABVKEeHNs YCTPOMCTBA BO BpeMs yOOopKu.

- Y6epuTe c nona xpynkue n Meskne npeameTsl, UTobbl po60T He Bpe3ascs B

HUX N HE noBpeann.

- He monyckante nonagaHus BosoC, NanbLeB 1 APYrnx Yacten Tena Bo

BCacCbiBaroLlee oTBepcTmne p060Ta.

- XpaHnTe uncTtaLlLe NHCTPYMeHTbl B MecTe, He A0CTYyNHOM A4 neten.

NHdopmaumsa no TexHnke 6esonacHocTn

OrpaHunyeHuns Ha
aKcnayatauunto

- 3anpeLaeTcs UCrnonb3oBaTb NPMOBOP B KOMHATe CO CASAWMM MIageHLeM Uin

pebeHKoM.

- He pa3mewanTte Ha poboTe geTen, XNBOTHbIX N Kakne-nnbo npegmeThl,

HE3aBNCMMO OT TOIo OCTaHOBJ/1IEH OH WJT OBUXETCA.

- XpaHuTe uncTaLee cpeacTBo B HEAOCTYNHOM AN AeTell MecTe.
- /IcNoNb3ynTe TONIbKO YNCTALLME CPeacTBa, 0400peHHbIe K MPYMEHEHNIO.

3anpewiaetcs 4obaBNsATb ankoronb UK gesnHdnunpytowee cpegcTso.

- He ncnonb3ynte poboT gng ybopKn ntobbix ropsiLnx BeL,ecTB.

3anpeLaeTcs 1CNoab3oBaTb PO6OT AN8 yOOPKM BOCM/IAMEHSOLLNXCA NN
FOPHYNX XKNAKOCTEN, arpeCcCMBHbIX Ta30B, Hepa3baBneHHbIX KNCAOT Nau
pacTBopuTenen.

- He ncnonb3synTe poboT ans ybopKn TBepabIX N OCTPbIX NPeaMeToB.

3anpeLlaeTcsa Ncrnonb3oBaTb NPMBoP AN yBopKM KaMHen, KPYnHbIX KYyCKOB
bymarn n gpyrmx npegmeToB, KOTOpbIe MOTyT 3aCTPATb B npubope.

-Mepepq, QUNCTKON 1 PEMOHTOM BbIK/THOUNTE |'|pV|60p N OTKNHOYNTE €ro ot

PO3eTKNn.

- 3anpeLyaeTtca NpoTnpaTb poboT nam 6a3oByo CTAHLMIO BNAXXHbIM

nonoTteHueM NMbo NPOMbIBATL XKUAKOCTbHO. M0C/1e OUNCTKM MOKLLLVXCS
aetanen Heobxo4MMo NOMHOCTLIO MPOCYLWNTL NX Nepes yCTaHOBKOW Ha
MecTO N NCMNONb30BaHNEM.

- icnonb3yiiTe 3TO YCTPOWCTBO COMACcHO PYKOBOACTBY MO/b30BaTeNA.

Monb3oBaTenn HecyT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKN 1 yLepb, BO3HUKLLNE N3-
3@ HecobnaeHNs NHCTPYKLUWA. -
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AKKyMmynatop 1
3apfagka

- 3anpeLlaeTcs NCNoib30BaTb CTOPOHHNIA aKKyMynaTop 1 6asy ana

aBTOOUNCTKW. Vicnonb3ynTte ToNbKOo € 6/10KoM nutaHma RCWCT.

- 3arnpeLlaeTcd camMoCTosATes/IbHO pa36|/|paTb, peMOHTPOBATb NN

MOANULNPOBATb aKKyMynsTop 60 6a30BYyH CTAHLMIO.

- 3anpelyaeTcs pa3meLlatb 6a30BYH CTAHLNIO PAAOM C UCTOYHUKOM Tenna.
- 3anpeLLaeTcs NpoTrpaTe NIV OUYNLLATL 3apPsAAHbIE KOHTAKTbl 6a30BOI CTaHLNN

BNAXXHbIM MOJIOTEHLEM MO0 BNAXHBIMN PykKamMwn.

- He yTUnmn3npyinTe cTapble akKyMynaTopbl HEeHag exalnm obpasom.

HeHy)KHble akKyMynaTopbl ciefyeT CAaBaTbh B COOTBETCTBYHOLWME MYHKThI
nepepaboTKn.

- ECnv WHYp NnnTaHna NnoBpeXxaeH nian cioMaH, HeMea/ieHHOo npeKkpaTtuTe ero

NCronb3oBaHMe 1 obpaTtnTech B CNy>KOy NocnenpofaxHoro o6cny>KNBaHms.

- MNepepn TPAHCNMOPTUPOBKON y6eamnTechb, UTo poboT BbIK/OUEH, U Mo

BO3MOXHOCTWN XpaHWUTe ero B OpVIFVIHafIbHOVI yrnaKoBKe.

- Ecnm poboT He ByaeT 1Crno/ib30BaThCs B TEUEHMEe ANINTeIbHOro Neproaa,

NMOMHOCTBIO 3apPsAAMTE ero, OTKAKUNTE U XPaHUTe B CyXOM NMPOX1agHOM MecTe.
Bo nsbexaHme upesmMepHON paspaaKkn akkymynaTopa 3apsKante poboT He
peXke ogHOro pasa B 3 mecsaua.

- JINTUN-VNOHHBIN aKKYyMYNIATOPHbLIN 610K COA4EPXKUT ONacHbIe A/ OKPY>KatoLLen

cpepbl BewecTsa. MNepep TeM Kak BbIOpPOCUTL pobOT-MNblsiecoc cHavana
N3BNEKNTE aKKyMYNISTOPHbLIN B/10K N yTUAN3NPYNTe ero nnbo caante Ha
nepepaboTKy B COOTBETCTBUN C MECTHbIMW 3aKOHaMW N MpaBunaamMmn CTPaHhbl

NHdopmaumsa no TexHnke 6esonacHocTn

Baterias y carga

TexHnka 6e3onacHoCcTV Npun
ncnonb3oBaHUU nasepa

nanm pernmoHa ncrnoJib3oBaHWA.

- [pn n3BneveHM akKyMynaTopoB 13 N3[enna pekoMmeHayertcq

CHa4yana noJiIHOCTbKO N3pacxXogoBaTb X 3apsai v y6e,£l,VITbCFI, UTo
MPOAYKT OTK/TKOYEH OT NCTOYHWKA NMUTaHWA.

1) BbIKpYTUTE BUHT B HVPKHEWN YaCTu, 3aTeM CHUMUNTE KPbILLKY.

2) OTcoeanHUTE pa3beM akKyMynsiTopa v U3BEKNTE aKKyMYISTOPbI.
Bo n3bexxaHne BO3MOXKHbIX TPABM C/ieguTe 3a Le/I0CTHOCTbIO
AKKYyMYIAITOPHOTO OTCEKaA.

3) MNepepanite akkyMynsaTopbl NpodeccroHanbHOM opraHn3aumnm no
nepepaboTke.

- JlazepHbI faTUMK 3TOr0 YCTPOMNCTBA COOTBETCTBYET TpeboBaHMAM

K 1a3epHbIM U3fennam knacca 1, npegycMoTpeHHbIM CTaH4apPTOM
IEC 60825-1:2014. Bo Bpems ncrnosib3oBaHns nsberante Nnpsamoro
nonagaHnsa nasepa B rnasa.
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Y NHdopmaumnsa no TexHnKe 6e3o0nacHOCTL OnwncaHne nsgenns

Mepbl npegocTtop - MpoayKT AC/HKEH TPAHCMOPTNPOBAThLCS B yakoBKe. He moaBeprarite npoaykT Komnnekraums
OXHOCTV NPV Xpa  AAB/IEHMIO UV yAapaM BO BPeMS TPAHCMOPTUPOBKM.

HEeHUN N TPaHCNO - [o)anywncra, nberante CUAbHbIX CTOJIKHOBEHWIA BO BPeMsl TPAHCMNOPTUPOBKMN.
PTUPOBKE - He TpaHcnoptupynTte npubop npmn Temnepatype Boiwe 50 °C nnm Huxe -20 °C.

- B TeueHne KOPOTKOro nepnoaa, HanpmuMmep ogHOro Mecsua, Nnpnbop pekomMeHs,
yeTcs XpaHuTb Npu TemnepaTtype ot -20 °C go 50 °C n oTHOCKUTENbHON BNA>KHOC
™60 % +5 %. B TeueHne gnntenbHOro BpeMeHn xpaHute npubop npuv Temnep
atype okpykarouwiein cpegbl oT 0 °C go 40 °C.

-YTnnnsnpynte npmnbop Hagnexawmm obpasom. Korga ero cpok cnybbl nogon
AeT K KOHLY, yTUnn3npymnte npnbop B COOTBETCTBUN C MECTHbLIMW 3aKOHaMN 1 Po6ot
rnpaBuniaMun CTPaHbl UM PermoHa, B KOTOPOM OH NCMOJib3yeTcs.

Lpyrve akceccyapsl

-« = [[J

BokoBas weTtka Kabenb nutaHus PyKOBOACTBO Nonb3oBareng

MpaBuna v ycioBus peanmsaynmn: 6es orpaHnYeHmnn.
VimnopTtep npoaaeT 3TOT NPoAyKT; MHopMaunto 06 nMnopTepe CM. Ha YrakoBKe.

CBefeHVs 06 MNopTepe 1 KOHTaKTHAas MHOPMAaLINA OTAeNa NOC/IenpPoaa*KHOro
06CNYKMBAHNSA YKa3aHbl HA YNaKoBKe.

[aTta n3rotoBsieHns: CM. Ha yrnakoBKke
Cpok cnyxbbl NpoayKkuumn 3 ner. E Leabpa x 2 Jepxatens Weabpsl x 2
(npepyctaHoBneHa)

Hactoswmm komnaHmsa Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnsieT, uto TN pagnoobopygsoBaHus RLL11GC cootBeTcTBYeT TpeboBaHuaM Anpektuebl 2014/53/EU. ba3oBas cTaHums
MoNHbIV TEKCT Aeknapalm 0 COOTBETCTBMM HOPMAaTUBHbLIM TpeboBaHmnam EC gocTyneH no cieaytoLlemy agpecy: https://global.dreametech.com
MoapobHoe 31eKTPOHHOE PYKOBOACTBO CM. Mo agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Y OnwucaHve nspenus

Po6oTt

BepxHsis KpbILLKa
Na3epHoro Aatuvka
paccrosHus

KpbILwka

3apagHble KOHTaKTbl

[aTunkn nageHuns

I

Jartuvik KoBpa

BokoBas LieTka

OCHOBHa#s WeTKa

OCHOBHOe Koneco o

97

amopTr3atop
Jla3epHOro Aatunka paccToaHma

[aTtunk Kkpas

NHpmkaTop Wi-Fi (Mog, KpblLWKoA)
KHomnka cbpoca HacTpoek

(Mopa, KpbILKOWA)

- HaxmuTe 1 ygepxusarirte

B TEUEHWe 3 ceKyHp, YTobbl
BOCCTAHOBUTb 3aBOACKNE
HaCTPOWNKN

CraHpapTHoe Koneco

3alMTHOE YCTPOMCTBO LLETKN

OCHOBHOEe Koneco
KHOMKa 3aLMTHOM KPbILKK
OCHOBHOW LLLETKN

OTBepCTVs AN1s KpenaeHvs
fepatens weabpsbl

{3 KHonka ToueuHoi y6opkn
- HaxkmunTe Ha KHOMKy, YTo6bl HauaTb TOUeYHyto Y6opKy

(') KHonka nutaHmnsa/y6opkn
- HaXXmuTe 1 yaep>KuBariTe B TeUeHne 3 CeKyHA, YTobbl
BK/TOUNTb NN BBIK/TIOUNTD
- HaxxmunTe, utobbl HauaTb YBOpKy nocse BKIOUeHNs poboTa

O KHonka Bo3Bpara
- HaxxmuTe, utobbl BEpHYTb pob0T Ha 6a3oBytO CTaHLUMIO
- HaXXmuTe 1 yaep>KuBariTe B TeUeHne 3 CeKyHA, YTobbl
BbIKMOUNTL JeTcKuin 610K

MNHANKaTOp COCTOAHMSA

- benblli curHan: nget ybopka/ybopka 3aBepLieHa

- Muraet opaHeBblli: owmnbKa

- TOPUT OpPaHXXEBbIN: HU3KNIA 3apsaj akkyMynsTopa uav naysa

MpuMeyaHne. HaxxmuTe Ha N6y KHOMKY ANs
NMPUMOCTaHOBKM, KOraa poboT BeiNonHAeT ybopKy nivn
BO3BpaLllaercs Ans noa3apagku.

OonuncaHwne nsgenna

Bba3soBas ctaHUunA

l BepxHsisl KpbILIKa

Bak c oTpaboTaHHOW BOAOW © o BakK c uncToi Bogown

o VIHAMKATOP COCTOSHNS

- TopwnT Benblii: 6azoBas cTaHUMs
MNOAKNOYEHA K UCTOYHWKY MUTAHNS
- OpaHXeBbll NHAVKATOP FOPUT: B
6a3oBon ctaHuum nponsowen cbon

o CurHasnbHasa 30Ha

CTMpanbHbIi
KOMMOHEHT

3aXKNM o 3aXkuM BoAsHOro 6aka
BOAsAHOro 6aka
Monnasok Tpybka ons Boabl

o dUNbLTP

o YpoBHemep

bak c oTpaboTaHHOV BoAOW Bak c uncroi Bogown

0 3apsafHble KOHTaKTbl
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Y Nepep ncnonbsoBaHuem

1. CHUMWnTe 3almnTHbIE NoJ10Cbl 1 YCTaHOBUTE akceccyapbl

3axmm bokoBoW
LLeTKN

3almMTHas nonoca o—E=mp

a

o Moaynb wBabpbl

MprMeuaHe. YcTaHOBMTE BOKOBYIO LLLETKY HA MECTO Tak, uTobbl pasgasncs
LLIe/TYOK.

2. Hactporiika 6a3oBoii cTaHUUu

PasmecTunTe 6a30BY0 CTaHLMIO HA OTKPLITON MOBEPXHOCTH B MECTE CO
cTabunbHbIM curHanom Wi-Fi. BcTaBbTe WHyp nuTaHus B 6a30Byt0 CTaHLMIO 1
NOAKMOYMTE ero K po3eTKe.

HafexHo BCTaBbTe LHYP NUTaHNUS >Tm
Tak, UTobbl 3aropencs NHANKaTop.

MNpumeuaHne. >15m
- Y6eanTech, YTo 30Ha NOAAYN CMrHaNa cBoboAHa OT MOCTOPOHHMX
npeamMeTos.

- YT06bl NATHA BOAbI HE CMaYnBanu AepeBaHHbIe NOJbl NN KOBPbI,
pekomMeHgyeTcqa pasmMellatb 6a3osy|o CTaHUWMHO Ha MJINTOYHbIX MosiaX nnn
99 MPAaMOpPHbIX Nonax.

3. Pasmectutb poboT

HaxmuTe n yaepxmsaiite kHonky (1) po6oTa B TedeHue 3 cekyHA, YTOBbI BKAKYNTL.

PasmecTute poboT Ha 6a30BOI CTaHLUVM TaK, 4TOBbI MOAY/b LWBaBPbI GbiN
MOBEPHYT B HanpasAeHUW CTUPanbHOro KoMMoHeHTa. Korga poboT nogKtoumnTcs
K 6a30BOVi CTAHLMM 1 HAYHET 3apsKkaTbCs, MOSIBUTCS FONI0COBOE YBE[OMEHME.

MpriMeuaHmne. PekoMeHAyeTcs NOHOCTbIO 3apaanTb POBOT Nepes nepebIM
ncnonb3oBaHmeM. Ecv poboT He BK/IOYAETCS Moc/ie MOHON 3apsaku
AKKyMy/ISITOPa, BPYUYHYIO MOAKNOUVTE POBOT K CTaHLMMN A5 3aPSAKN.

4. 3anosIHUTb 6aK C YNCTO BOAOW

MN3BnekunTe 6ak C YUCTOM BOAOW 13 6a30BOI CTAHLMMN 1 HAMOJTHUTE ero BoAoMn
[,0 MaKCUManbHOM OTMETKU. 3aTeM ycTaHoBMTe 6ak 06paTHO Ha 6a30Byto
CTaHuMto.

OTMeTKa Makc. ypoBHS BOAbI

MpumeuaHwue.

- 3anpeLyaeTcs HanMBaTb FOPAYYH0 BOAY, B MPOTUBHOM C/yyae bak ¢ uncton
BOAOV MOXeT AedopMnpoBaThCs.

- He pobaBnaiTe HUKAKOWM XUAKOCTW, KpoMe odmLmnansHo ogobpeHHoro
ounCTUTENs ANA HEeMCNpaBHOCTN 6a30BOW CTaHLUUN.

MogknoueHWe K NPUNO0XeHNKo Dreamehome

M3penve ncnonb3yet npuioxeHne Dreamehome gns ynpasneHuns
YCTPOWCTBOM.

1. 3arpy3nTtb npunoxeHne Dreamehome

OTckaHupyiiTe QR-Kog Ha poboTe 1 BBeAMTE B MOVICKOBOW CTPOKE MarasunHa
npunoxeHnin Dreamehome UTo6bI 3arpy3nNTb 1 YCTAHOBUTL MPUIOXKEHWE
cornacHo TpeboBaHVsaM.

2. lobaBneHune ycTpoiicTBa

OTKpoliTe NpunoxeHvie Dreamehome, HaxMuTe 3HaUOK € B NPABOM BEpPXHEM
Yy N OTCKaHnpynTe QR-KoZ Bbile MOBTOPHO, YTOObI 406aBNTb YCTPOMCTBO
DreameBot L10 Prime. Mogkntountecb K Wi-Fi COrnacHo MHCTPYKLUMSM.

MHgnkaTop Wi-Fi

- MuraHune (MegneHHoe):
0XNAaeT NOAKIYEHNS.

- MuraHwue (bbicTpoe):
BbIMO/IHAETCS MOAKYEHNe.

- FopuUT: NoAKNYEHO

MpumeyaHwne.

- dyHKUMS BecnpoBOAHON CeTy NoaaepXmnBaeT Tobko Wi-Fi c yactoton
2,41TU,

- MpunoxeHne perynapHo obHoBseTC. DaKTUUecKne 4eicTBNS MoryT

OT/INYATBLCA OT YKA3aHHbIX B AAHHON NHCTPYKLMN. CNeayinTe NHCTPYKLMAM,
OMNMPAasChb Ha TEKYLLYO BEPCUIO MPUIOXKEHNS.

3. C6poc Wi-Fi

OTKpOWTe BEPXHIOK KPbILLKY, UTO6bI NosaBMACA nHAnMKaTop Wi-Fi.
OfHOBPEMEHHO C 3TUM HaxmuTe 1 yaepxusante kHorkn " (O "n " 3",
MoKa He yC/blLINTe rO0COBYHO NOACKA3KY "OXnaaHne HacTponkn cetn'.
Kak ToNnbKo nHAnKaTop Wi-Fi HAQUHeT MegneHHo Muratb, poboT nepengert
BPEXNM MOAK/IYEHWS K CeTU.

NpumeuaHne. Ecnv Balw TenedoH He MOXKeT NOAKMUYNTLCS K poboTy, cbpockTe
HacTpownkn Wi-Fi n pobaBbTe yCTPOMCTBO MOBTOPHO.
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Y PykoBopacTBO MO 3Kcnyataumn

BbicTpas BnaxHas ybopka

Mocne HACTPOViKK CETN B NEPBLIN pa3 co3aanTte BbICTPYLO KapTy, cieays
NHCTPYKLUNAM B MPUAOXKeHNW, yTobbl po60T MO HauaTb NMOCTPOEHMNE KapThl, He
BbINONHSS Y6OpPKy. MpoLecc NocTpoeHns KapTol byaeT 3aBepLueH, Korga pobot
BepHeTCs Ha CTaHumio. KapTa 6yaeT coxpaHeHa aBToMaTnyecku.

BkntoueHne/BbiKNnoveHne

HaxmuTe 1 yaepxmeaite kHorky ()8 TeueHne 3 cekyHg, utobbl po6oT
BK/ILOUWICS 1 3aropencs NHAMKAToOP BKAYeHNs. Pasmectute poboT Ha 6ase,
UTO6bI OH @BTOMATMYECKM BKIUNICS N Hauan 3apaaky. YTobbl BbIKNHOUNTD
poborT, y6epuTe ero c 6a3bl, HaXMnTe 1 yaepxnBaiite KHonky (1B TeueHue 3
CeKyHA,.

May3a / coH

Bo Bpems paboTbl poboTa HaXXMuTe Ha NtobyH KHOTMKY, YTOBbl MPNOCTAaHOBUTDL ero.
Yepes 10 MMHYT Noc/ie OCTaHOBKM Po6OT aBTOMAaTNYeckn nepeigeT B Crswmin
PeXNM, NHANKATOPbI BKIOYEHWS 1 3apSAKN MOTYXHYT. YTobbl pasbyantb
poboTa, HaxMnTe Ha Ntobyto KHOMKY Ha poboTe nnu 6ase NM6oO HaxXMnUTe Ha
npunoxeHue.

MpumeyaHwne.

- Ecnmn poboT He HaxoANTCs Ha NoA3apsifike, OH aBTOMATMYECKN BbIKTHUNTCS
yepes 12 yaca B pexnme CHa.

- Mocne NpUoCTaHOBKN 1 Bo3BpaTa poboTa Ha 6a30Byto CTaHLMIO TeKyLLas
3apava ybopkn byget 3aBepLueHa.
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Pexxum He 6ecnokonTb

B pexxume He 6ecnokontb poboT He CMOXeT BO306HOBNATL YHOPKY 1
VNHAVKATOP NUTaHWs NoracHeT. B 3aBOACKNX HACTPOKax pexum He
6ecnokounTb BbIK/IHOUEH Mo YMOTYaHWHK. Bbl MOXeTe BKIUNTb pexunm He
6ecnokonTb 1 U3MeHWTb ero ANTEeNbHOCTb B MPUIOXKeHUN. Mo yMonyaHuio
ons pexxuma He 6ecnokonTb HaCTPOeH nepurog BpemMeHn ¢ 22:00 go 8:00.

MpumeuaHme.

- 3agaun ybopKm no pacnucaHvio 6yayT CBOeBPEMEHHO BbIMOJTHSATHCS C
BK/OUEHHBIM PeXMOM He 6ecrnoKouTb.

- Po60T BO306HOBUT YBOPKY B MeCcTe 0CTaHOBKYM MOC/e OKOHYaHWs neproga
LelicTBUS pexnMa He 6ecnokonTb.

ToueuHas ybopka

Korpa poboT HaXo[uUTCs B peXxnMe 0XMAAHVS, HaXMUTE KHOMKY [ 3, uTo6bl
BK/IOUMNTb PEXIM TOUEUHOW YBOPKU. B 3TOM pexkrime po6oT BbIMOAHUT
y6OopKy KBaZPAaTHOrO yyactka 1,5 x 1,5 MeTpa BoKpyr cebs 1 3aTeM BepHeTcs B
MecTo Hauana.

Mepesarpy3ska po6ota

Ecnn poboT He pearnpyeT Ha KOMaHAb! NN He BbIKIOYAETCS, HaxXMuTe

v yaepxuBaiite kHonky (DB TeueHue 10 cekyHa A5 NPUHYAUTENbHOTO
BbIK/IOUEHMA POBOTA. 3aTeM HaxMKTe 1 yaepxriBaiiTe kHonky () B TeueHne 3
ceKyHpg, 4YTobbl BKNHOUNTb PO6OT.

PyKoBOACTBO N0 3KcnAyatauun

Cyxasi n Bna)kHas ybopka

MpuMeyaHwue. Mpy NepBoOM MCNOb30BaHUN MoayAs WBabpbl poboT no
YMOMUYAHMIO BbIMOMHUT CyXYH0 U BAIAXHY0 YBOPKy.

1. HauaTtb Cyxyto 1 BNaXKHy y60opKy

HaxmuTe kHonky (HHa poboTe nnm ucnonbsyiite npunoxeHue, utobbl po6oT
cTapToBan ¢ 6a30BOV CTaHUMW. 3aTeM POBOT CMIAHVPYET ONTUMANbHbI
MapLUpyT yBOPKY 11 BbIMOMHUT 3aauy OUUCTKM HA OCHOBE CO3LaHHOW KapTbl.

MpumMeuaHwue.

- LWWBabpbl byayT ounLleHbl nepef TeM, Kak poboT HauHeT BAa)kHyto y6opKy.
MopoxanTe.

- Bo Bpems paboTbl 3anpeLuaeTcs nepemelate 6a30Byt0 CTaHLUMIO, 6ak C
ymncTon Bogol, 6ak c oTpaboTaHHON BOAOW U CTUPAbHbI KOMMOHEHT.

2. BepHyTbCs g oUnNCTKM WBaAbp A0 3aBepLueHns 3agaun
y60opKun

Bo BpeMms y6opku poboT aBToMaTnyecky BepHeTcs Ha 6a3oByto cTaHLMo
[/ MbITbsl LUBABP Ha OCHOBE YaCTOThbl QUUCTKN LWBABPLI, YKa3aHHOW B
APUAOXKeHNN.

3.0uncTnTe NnogyLeykun Weabpobl

Mocne Toro, kKak PobOT 3aBepLUNT OUNCTKN 1 BePHeTCs Ha 6a3oByt0 CTaHLMIO

ONAa 3apagku, 6a30Bas CTaHUMA aBTOMATNYECKN OYNCTUT npoknagkn LIJBa6pr.

4. Ounctntb 6aK c otpaboTaHHO BOJOM

Mocne Toro kKak poboT 3aBepPLUNT 3agauy, 0UMCTUTE Bak C oTpaboTaHHOM
BOA0Vi BO M36€eXaHMe NosBAeHNs HeMpuATHOro 3anaxa.

Cyxas yb6opka

YT106bI NCMOB30BaTh TONLKO beHKLLI/IIO noamMmeTaHums, BblﬁEpVITe
«[logmeTaHve» B npunnoXxeHun, n p060T aBToMaTnyeckn nogHnmMmer Lusaﬁpy B
c6ope nepeg nogmMmetaHnem. nn Bbl MOXeTe CHATb I.IJBa6py B cﬁope, nTorga
p060T nepeknrynTca Ha NogMeTalbHYH peXxnm.

MpuMeuaHune. PekomeHAayeTcs 3anyckatb poboT c 6a3oBoN CTaHLUN 1

He nepeMellatb 6a30Byt0 CTaHLMIO BO BpeMs yBopkun, uTobbl poboT mor
6e3 Tpyaa BepHyTbCA Ha 6a30Byt0 CTaHLMIO MOC/Ie BbiMoNHeHWs pabouen
3afjaun.
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Y PerynapHbiii yxop,

KOMMOHEeHTbI

PekoMeHAyeTcs BbINONHATb PerynspHoe obcnyKnBaHme poboTa cornacHo
TabnnLe HKe NS TapaHTVv ero ONTManbHON paboThbl.

KoMmnoHeHT YacTtota peMoHTa YactoTa 3amMeHbl
Bak . Mocne Kaxgoro

OTPaboTaHHO NCMONb30BaHNA

BOAOM

KoHTeliHep gns YuctuTe no mepe /

nbinn HeobxoanmocTun

Bak c uncrori Bogon

Kaxkpble 6-12
OcHOBHa#s LWeTKa mMecsLeB
OULTP Kaxpable 2 Hefenn
KOHTeliHepa ans Ka e3-6

xable 3-

nbian

MecsueB
bokoBas weTka
LiBabpa / nKnZZ(f.:‘Iae "

MpnmeuaHwve.

- YacToTa 3aMeHbl 3aBUCKT OT cnocoba ncrnonb3oBaHus pobota. Mpu
BO3HVKHOBEHMM 0COBbIX OLLIMBOK HE0BXOAMMO BbIMOMHUTL 3aMeHy
KOMMOHEHTOB.

- N5 nonyyYeHns 4oNoNHUTENbHON MHOPMALLIMK Bbl MOXETE OTKPbITh
npunoxeHne Dreamehome, HaXaTb «[LONONHUTENbHbIE AeACTBUS» B HUXKHEN
UaCTV CTPAHULbI YCTPOMCTBA, a 3aTeM HAXaTb « $ » > «CripaBKa», UTobbl y3HaTb
6onble nogpobHocTel.(MpunoxeHne perynspHo obHoBAseTcs. DakTuyeckne

103 AencTens MOTYT OTINYATbCA OT YKa3aHHbIX B OAHHOM VIHCprKLl,VIVI.)

bak c oTpaboTaHHoOli BOAoOA

1. i3BnekuTe 6ak c oTpaboTaHHOW BOAO, OTKPOWTE ero KpblLKy 1 BblienTe
copepxumoe baka.

2. MpomMoliTe NCNONb30BAHHbIN pe3epByap 415 BOAbl YACTON BOAON 1
MNCNOSb3yiNTe NPaBubHbIA MHCTPYMEHT AJ18 OUNCTKN ero BHYTPEHHEN CTeHKN.

NpnmeuaHme. Monnaesok B 6ake c oTpaboTaHHOW BOAOW ABNSETCA MOABUXKHOW
fetanbio. OumLariTe NONIaBOK akkypaTHO H6e3 upesmMmepHbIX ycununi, uytobbl He
NnoBpeanTb ero.

PerynsapHbiii yxoa

OCHOBHAas KNcTb, 6OKOBas LWeTKa U YHUBEPCasibHOe Koneco

1. HaxKMunTe Ha 3alMTHbIE 3aXNMbI LLETKN BHYTPb, UTObbI N3BneYb ee
3alUMTHOe YCTPOKCTBO U A0CTaThb WeTKy 13 poboTa.

2. BblTallunTe KpbILWKWN KACTEN, KaK MOKa3aHo Ha cxeme. Micnonb3ynTe
MPaBW/bHbIN NHCTPYMEHT AN8 yaaneHns BON0Chl, 3anyTaBLunecs B LweTKe.

3. CH/MUTE 1 oUNCTITE BOKOBYIO LLETKY.

4. OTgenunTe ocb 1 060[ CTaHAAPTHOTO Kosleca C MoMOoLLbH HeGOobLION
0OTBEpTKM 6€3 Upe3MepHbIX YCUNIA.

5. MpoMoliTe CTaHAAPTHOE Koneca nog npoTOYHOW BOAOM, TWaTebHO
NpOoCyLInTe N YCTAHOBUTE HA MecTO.

dNNLTP

1. CHUMWTE PUAILTP U CTIerKa NOCTyUnTe Mo HeMy.

MpumeyaHne. He NbITakTeCb OUNCTUTL (OUNLTP WETKOW, NanbLamMu nam
OCTPbIMU NpeaMeTamMu, UTobbl He MOBPEAUTL ero.

2. MpoMoiiTe KOHTenHep ANs NblAN 1 OUNBLTP BOLOW, @ 3aTEM TLLATENIbHO
NpocyLwnTe UX Nepes ycTaHOBKOW 06paTHO.

o
5
0
o0 o3
S
-
.
MpuMeyanne.

- MpombIBaliTe KOHTEHEep AN NblAv 1 OUNBTP TONBKO YNCTOWN BOAON.
3anpeLaeTcs NCNoAb30BaTb YNCTSLLEe CPeACTBO.

- Vicnonb3yinTe KOHTeNHep A5 NblAN 1 (PUALTP TONIbKO NOC/e TLaTeIbHO
MPOCYLLKWN.
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Y PerynapHbiii yxop,

[atuvKkn n 3apsagHble KOHTaKTbl po6oTa

MpoTpuTe cnegyowme AaTumKkn 1 3apsHble KOHTakTbl poboTa CyXnm MsTKM
nonoTeHuem:

o Jla3epHOro gartunka pacctoaHmsa

[aTtuuk kpas
o amopTm3aTop

© 3apAafHble KOHTaKTbl

[aTunkn nageHuns

© [laTuunK KOBpa

MNpumeuaHue. BnaxxHoe nosioTeHL,e MOXeT NOBPEeAnTb YyBCTBUTE/IbHbIE
371eMeHTbl po6oTa 1 6a30B0W CTAHLMN. /19 OUMCTKN UCMONb3YIATE TONBbKO
Cyxoe rosioTeHLe.
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3apaAHble KOHTaKThI

MpoTpuTe 3apsiaHble KOHTAKTbl N CUTHAbHYHO 30HY 6a30BOW CTAHLNMK CyXUM
MSTKM MOJIOTEHLLEM.

LLiBabpa

M3BneknTe WBabpy 13 fepatens 48 3aMeHbl.

AKKyMynatop

Po60T 060pyA0BaH BbICOKOMPOV3BOANTENIbHBIM INTUNR-NOHHbIM
AKKYMyNSATOPHbIM 6/10KOM. 115 rapaHTyv ONTManbHo paboTbl cieaute,
UToBbI AKKYyMyNaTop Bbia 3apsxkeH. ECamn poboT He 1cnosb3yeTcs
NPOAO/IKNTENIbHOE BpeMs, Bbikntounte 1 ybepute ero. Bo n3bexaHve
MoBpeXAeHNI oT rybOoKoN paspsaKn akKyMynaTopa, 3apsxainte pobot
MUHUMYM pas B TpY Mecsua.

YcTpaHeHne Henonapgok

Mpobnema

PeweHne

PoboT He BKkntouaeTcs.

- HY3KWNii 3apsp akkyMynsTopa. 3apsante po6oT Ha 6ase 1 MOBTOPUTE MOMbITKY.
- CIVLLKOM HW3Kas WAV CAVILLKOM BbICOKasi TeMnepaTypa akkymynstopa. PekoMeHayemas pabouas Temneparypa:

0-40°C.

Po60T He 3apsxaetcs.

- ba3oBas cTaHUVMA He MOAK/IoYeHa K ICTOYHWKY NuTaHus. MpoBepebTe, uTobbl 06a KOHLA WHypa nnTaHna 6b1nn

KOPPEKTHO MOAKMHUYEHbI.

- 3apsAHble KOHTaKTbl 6a30B0V CTaHUMK 1 poboTa cabo pearnpytot. QuncTrTe 3apsAHbIE KOHTAKTbI.
- MpoBepbTe pazbeM poboTa Ha HaMuMe NOCTOPOHHNX MPeLMETOB 1 yAaNuTe X Npy HeoBXo4MMOCTH.

C6ou noaxntoueHns pobota K
Wi-Fi.

- HekoppeKTHbIl Naponb oT cety Wi-Fi. Ybeantech, Uto Naponb ANs NOAKMUEHWUs K ceT Wi-Fi BBeAeH KOPPEKTHO.

- PoboT He nogaepxnsaet cetb Wi-Fi 5 [T, Y6egunTtech, 4to poboT nogkntoveH K cetn Wi-Fi 2,4 Ty,

- Cnabblit cnrHan Wi-Fi. Yoeanteck, uto poboT HaxoamTcs B 30He CTabuibHOro curHana Wi-Fi.

- POBOT He roToB K HACTPOWiKe. BbllignTe 13 NPUIOXKeHNs 1 3aianTe NOBTOPHO, 3aTeM NOBTOPUTE MOMbITKY COMACcHO

NHCTPYKLUMUAM.

Po6oT He MoXeT HanTyh 6a3oByto
CTAHLMIO 11 BEPHYTHCS.

- ba3oBas CTaHLMs OTKAOUEHA OT UCTOUHMKA MUTAHWS UV NepemeLLeHa, MoKka po6oT He HAaXOANTCS Ha Hel.
- Bokpyr 6a30B0Vi CTaHLMV CIMLLKOM MHOTO MPensTcTBuiA. MoMecTuTe 6a30ByH0 CTaHLMIO Ha 6osiee OTKpbIToe

MPOCTPAHCTBO.

- V13-3a nepemeLeHuns p060T MOXEeT HauaTb onpefenaTb CBOe MeCcTOorMosIoXeHne NoBTOPHO. B ciyuae cbos MOBTOPHOIO

onpepeneHns MectTononoXeHns Kapta byaeT co3paHa NoBTOPHO. EC/IM pOBOT HAXOAUTCS CANLLKOM JANeKo OT
6a30BOW CTAHLMN, OH HE CMOXXET aBTOMATNUECKN BEPHYTLCS CaMOCTOATE/IbHO. B TaKOM C/lyuae HeobXo4rMO BPYyUHYHO
BEpPHYTb po60T Ha 6a30BYyHO CTaHUMIO.

- MpoTpUTE CUrHANBbHYHO 30HY 6A30BOV CTAHLMUW, YTOBbI YAANNTL Mbib WAV TPs3b.

Po60T He BbliKk/tOYaeTcs.

- POBOT Heslb3s BbIKNHOUNTb, KOTAA OH 3apsiXkaeTtcs. YTobbl BbIKIKUNTE POBOT, pekoMmeHayeTcs y6paTb ero ¢ 6a3oBon

CTaHUMW, a 3aTeM HaXXaTb W YAEePXNBAaTb KHOMKY MNTaHNS B TeYeHne 3 CeKyHA.

- Ecnm p060T HEeBO3MOXHO BbIK/THOUNTb COM1acHO NHCTPYKLUMNAM, ONVCAHHbIM B LLare 1, HaxxMmure n yp,ep>K|/|Ba|7|Te

kHonky (1) B TeueHme 10 cekyHa, UTO6bI NPUHYAUTENBHO BbIKAKUMTL POBOT. EC Npobnema He ByaeT pelueHa,
CBAXKUTECH CO CNYKB0I MOCNEnpPOAaKHOro 06C/yKNBAHNS.
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Y YcTtpaHeHne Henonagok

Mpo6nema

PeweHune

Po6oT 3apsixkaetcs
MefIeHHO.

- MNoTpebyeTcs 0Koso 6 YacoB, UTOBbI MOMHOCTBIO 3aPSANTL POBOT C Pa3psPKEHHbLIM aKKyMy/IITOPOM.
- ECnm pobOoT rcnosib3yeTcs Npu TeMnepatype, KOTopas He COOTBETCTBYET YCTaHOB/I@HHOMY AMAana3soHy, CKOPOCTb

3apagkn aBToMmatnyeckn CHMU3NTCA, uTObbI yBENNUNTD BpeMsa NCnonb30BaHNA akKyMynaTopa.

- 3apsafHble KOHTaKTbl p060Ta 1 6a3bl Morn 3arpAsHNTLCA. MNPOoTPUTE UX CYXUM MNONOTEHLEM.

OCHOBHble napamMeTpbl

Po60T n3gaer ctpaHHbIN
LyM.

- MpoBepbTe PUALTP KOHTENHepPa AJ1s MbLIV HAa HAaNMUMe 3acopeHwii. NPy HaANYMU OUNCTUTE UV 3aMeHUTe ONALTP.
- B yHVIBepCanbHOW Pe3viHOBOW LLETKE NN KOHTeNHepe As Mbliv, BO3MOXKHO, 3aCTPsi TBepPAbIi npeaMer. Mposepste v

yoanumte.

- OCHOBHas 1A 60KOBAA KNCTb MOTYT 3anyTaTthbcs. [poBepbTe 1 yaannTe BCe MOCTOPOHHWE NpeaMeTbl.
- MepekntourTe BCacbiBaHvie Ha pexum CTaHaapT unv Tuxoe.

Po60T He NpnaepxnBaercs
YyCTAaHOB/IEHHOTO
MapLupyTa.

- Heobxoanmo pacctaBnTb Kkabenn NuTaHns, Tankn n Apyrne Takme npegmeTbl Mo MectaMm nepeg Hayvanaom

ncnonb3oBaHuAa p060Ta.

- OCHOBHOE K0/1eCo CKO/b3UT Ha BIAXXHOW CKOMb3KOWA NMOBEPXHOCTN. PeKOMeHAyeTCa NPOCYLLNTb MOKPYIO 30HY NMepej,

HayasioM ncnoab3oBaHMs p060Ta.

Pob6ort ba3soBas ctaHUuA

Mopgenb RLL11GC Mogenb RCWC1

Bpems 3apagkn OKosi0 6 Y HomMunHanbHasa BxogHas 100-240 V~ 50-60 Hz
MOLLHOCTb

HomuHanbHoe

HanpsxeHne laav= HoMuHanbHas BbIxogHas

P A 20V=1A

MOLLHOCTb

HomuHanbHas 60 W

MOLLHOCTb HoMnHanbHas MOLWHOCTb 30w

Pabouas uactota

2400-2483,5 MHz

PoboT nponyckaet
KOMHaTbl BO Bpems
ybopKu.

- Y6eanTech, UTO ABEPU B KOMHATbI, KOTOPbIE HEOBXOAVMO Y6pPaTh, OTKPLITLI.
- NpoBepbTe, ec/v BbICOTa ABEPHOTO MNOPOora B KOMHATY Bbilue 2 CM. POBOT He MOXET nepeesKaTb Yepes BbiCOKMe

noporv nnn ctyneHbKn.

- MpOCTPaHCTBO Nepes KOMHATON, KOTOPY HeoBX0AMMOo ybpaTh, BNaXKHOE 1 CKOJIb3KOE, MO3TOMY POBOT CKONb3UT U

paﬁOTaET HeKoppeKTHO. PekomMmeHAyeTcs NPOoCyLWNTb Mo nepes HavyasaoM NCNob30BaHnsa po60Ta.

Makc. BbIXogHas
MOLLHOCTb

<20 dBm

C6011 ypOBHS BOAbI
CTMPAaNbHOTO KOMMOHEHTA.

- MNpoBepbTe KOPPEKTHOCTb YCTAHOBKWN YNAOTHUTENIBHOTO KOMbLa. Mpy Hannumm HencnpaBHOCTEN YCTAHOBUTE ero

NMOBTOPHO BPYYHYIO.

+ AKKYPaTHO HaxmMunTe Ha 6ak c oTpaboTaHHO BOAOI, YTOObI MPOBEPUTL KAYeCTBO ero yCTaHOBKM.

- I3BneknTe CTUpanbHbIli KOMAOHEHT U NpoBepbTe, 3a610KMPOBaH N1 cvB. Ecnn 3a610KMPOBaH, npoyncTuTe.

- MpoBepbTe uncTaLee cpeacTBoO. 3anpeLyaerca A06aBNATb YNCTALLME CPeACTBA, He 0f00peHHbIe K MPUMEHEHWIO.
- Eciv npo6nema He bypeT pelueHa, CBSXKUTECh C KOMaH/AO0M NOCNenpoAaKHOro 06CyKMBaHNS.

15 nonyyYeHns AOMNOMHNTENBHON MHPOPMALLMK Bbl MOXKETE OTKPbITb MpuAoXKeHne Dreamehome, HaxaTb «J0NONHUTENbHbIE AEVICTBYS» B HUXKHEN 4acTu
CTPaHULLbI YCTPOWCTBA, @ 3aTeM HaXaTh « & » > «CrpaBKa», UToBbl y3HaTb 60bLUE NOAPOBHOCTE.(NPUAOKEHNE PeryNspHO 06HOBASETCS. DaKTNUeckre AelcTBIA
MOTYT OT/INYATLCSA OT YKA3aHHbIX B AAHHON MHCTPYKLMN.)

[Lns nonyyeHvs AONoAHNTENbHBIX YCIYT CBSXKMTECh C HAMU Mo agpecy aftersales@dreame.tech

Be6-caint: https://global.dreametech.com
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Mpwn 06bIUHbIX YCNOBUAX NCNOb30BaHNA Mexay AHTEHHO 3TOro
060py,u.OBava 1 TenioM nosib3oBartesia AO/TKHO COXPaHATbCA pacCToaHe He
MeHee 20 cm.

NHopmauma 06 yTunmsauum n nepepaboTke 0TXOL0B 3NEKTPUUECKOT0 1 31eKTPOHHOro 060pyaoBaHns

Bce v3genvis ¢ CMBO/IOM pasfeibHoro cbopa 0TpaboTaHHOIO 31EKTPYECKOro 1 3/1eKTPOHHOTo 060pyaoBaHus (Anpektusa WEEE 2012/19/
EU) cnefyeT yTUAM3MPOBaTh OTAE/IbHO OT HECOPTMPYEMbIX BbITOBbLIX OTXOA0B. C Lie/blo OXPaHbl 34,0P0BbSA U 3aLLMThl OKPYXKatoLLLel cpefbl Takoe
o6opynoBaHvie HeOBX0AMMO CaBaTh Ha NepepaboTKy B CrieuyasbHble MyHKTbI MPUEeMa 31eKTPUYeCKOro 1 3/1eKTPOHHOTo 060pyA0BaHMs,

_— onpeaesnieHHble MPaBNTENbCTBOM UV MECTHBIMY OPraHaMu BAacTu. MpaBnabHas yTuavsauns v nepepaboTka NnoMoryT NnpefoTBpaTvTb BO3MOXKHbIE
HeraTmBHble MOCNeLCTBUS 419 OKPYKatoLLLel Cpesbl U 340P0Bbs uenoBeka. [ nofyyeHns MHopMaL iy 0 MeCTOHAX0XAEHUY 1 MopsaKe nprieMa
YCTPOWCTB B MYHKTaX NprieMa 06patnutech B KOMMAHWIO, 3aHVIMALOLLLYIOCS YCTAHOBKOV 060PYA0BaHNS, NV B MECTHbIE OpraHbl BAACTU.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa
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Aby unikng¢ porazenia prgdem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym
uzytkowaniem urzgdzenia, nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi przed uzyciem urzgdzenia i
zachowac jg na przysztosc.

Ograniczenia w
uzytkowaniu

- Z produktu nie powinny korzystac dzieci ponizej 8 roku zycia ani osoby z nie

dostatkami fizycznymi, sensorycznymi, intelektualnymi lub ograniczonym d
oswiadczeniem czy niewystarczajgcg wiedzg bez nadzoru rodzica lub opiek
una, aby zapewnic¢ bezpieczng obstuge i unikng¢ wszelkich zagrozen. Dzieci
nie powinny przeprowadzac czyszczenia i konserwacji bez nadzoru.

- Urzgdzenie moze byc¢ uzywane tylko z zasilaczem dostarczonym wraz z

zestawem sprzedazowym.

-Urzgdzenie poziada baterie, ktére mogg by¢ wymieniane tylko przez

wykwalifikowane osoby.

- Uporzgdzkuj obszar, ktéry ma by¢ czyszczony. Dzieci nie mogg bawic sie tym

produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i zwierzeta domowe przebywajg w
bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego pracy.

- Nie nalezy montowac, tadowac ani uzywac urzgdzenia w tazienkach ani

wokot basendw.

- Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg

w srodowisku domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngtrz, na
powierzchniach innych niz podtogi oraz w pomieszczeniach komercyjnych
lub przemystowych.

- Upewnij sie, ze urzgdzenie dziata prawidtowo w odpowiednim srodowisku.

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

W przeciwnym razie nie uzywaj urzagdzenia.

- W razie uszkodzenia kabla nalezy go wymienic na oryginalny lub na caty

zestaw dostepny u producenta lub w punkcie serwisowym.

- Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez

uprzedniego zastosowania bariery ochronne;.

-Nie nalezy umieszczac robota do gory nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy

czunika laserowego LDS, pokrywy robota ani zderzaka, jako uchwytu.

- Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a

takze na podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

- Aby unikng¢ uszkodzen lub szkéd spowodowanych ciggnieciem, przed

rozpoczeciem pracy urzgdzenia nalezy usungc z podtogi wszelkie luzne
przedmioty oraz usungc kable lub przewody zasilajgce znajdujgce sie na
sCiezce czyszczenia.

- Nalezy usungc¢ z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby

zapobiec ich uszkodzeniu w przypadku zderzenia.

- Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego

robotow.

- Przyrzad do czyszczenia nalezy trzymac z dala od zasiegu dzieci.
- Nie nalezy uzywac urzgdzenia w pomieszczeniu, w ktdrym spi niemowle lub

dziecko.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa
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Ograniczenia w
uzytkowaniu

- Nie wolho umieszczac dzieci, zwierzagt domowych ani zadnych przedmiotéow

na robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

- Urzgdzenie nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.
- Uzywaj tylko oficjalnie zatwierdzonego detergentu. Nie nalezy dodawac

zadnych ptynow, takich jak alkohol lub srodek dezynfekujgcy.

- Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji. Nie

nalezy uzywac robota do czyszczenia tatwopalnych lub wybuchowych cieczy,
gazow korozyjnych, nierozcienczonych kwasow lub rozpuszczalnikdow.

- Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotow. Nie nalezy uzywac

urzgdzenia do czyszczenia przedmiotow takich jak kamienie, duze kawatki
papieru lub innych przedmiotéw, ktdre mogg zatkac¢ urzgdzenie.

- Przed czyszczeniem i konserwacjg nalezy wytgczy¢ urzgdzenie i odtgczyc je

od zasilania.

- Nie nalezy wycierac robota ani stacji bazowej mokrg szmatkg ani nie

sptukiwac ich zadng cieczg. Po wyczyszczeniu czesci mozliwych do mycia,
przed ich ponownym zamontowaniem i uzyciem, nalezy je catkowicie
wysuszyc.

- Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukgcji

obstugi. Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnos¢ za wszelkie straty lub
szkody wynikajgce z niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

- Nie nalezy uzywac akumulatora ani podstawy samooczyszczajgcej innych firm.

Nalezy uzywac wytgcznie z jednostkg zasilajgcg RCWCT.

- Nie nalezy podejmowac prob samodzielnego demontazu, naprawy lub

modyfikacji baterii lub stacji bazowe,;.

- Nie nalezy umieszczac stacji bazowej w poblizu Zrodet ciepta.
- Do wycierania lub czyszczenia stykdow tadowania stacji bazowej nie nalezy

uzywac mokrej szmatki ani mokrych rak.

- Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory

nalezy przykazywac do odpowiednich zaktadéw zajmujgcych sie recyklingiem.

-Jesli przewadd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast

zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedazne,;.

- Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare

mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

- Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do

petna, a nastepnie wytgczyc i przechowywac¢ w chtodnym i suchym miejscu.
tadowac robota co najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego
roztadowania akumulatora.

- Akumulator litowo-jonowy zawiera substancje niebezpieczne dla srodowiska.

Przed pozbyciem sie robota odkurzajgcego nalezy najpierw wyjg¢ akumulator,
a nastepnie wyrzucic¢ go lub poddac recyklingowi zgodnie z lokalnymi
przepisami i regulacjami prawnymi obowigzujgcymi w kraju lub regionie, w
ktorym jest uzywany.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

Wazne informacje dotyczgce
bezpieczenstwa

- Wyjmujgc baterie z produktu, lepiej jesli sg zuzyte oraz nalezy

upewnic sie, ze produkt jest odtgczony od zasilania.

1) Odkrec srube na spodzie urzgdzenia, a nastepnie zdejmij pokrywe.

2) Odtgcz ztgcze baterii, a nastepnie wyjmij baterie. Nie nalezy
uszkadzac obudowy baterii, aby unikng¢ ryzyka obrazen.
3) Oddaj baterie do profesjonalnej firmy zajmujgce;j sie recyklingiem.

- Czujnik laserowy tego produktu spetnia wymagania normy IEC

60825-1:2014 dotyczgcg bezpieczenstwa produktow laserowych
klasy 1. Unikaj bezposredniego kontaktu wzrokowego z czujnikiem
laserowym podczas dziatania.

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RLL11GC jest zgodne z dyrektyw 2014/53/UE. Pe ny tekst deklaracji
zgodno ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowej: https://global.dreametech.com
Szczegbtowq elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Przeglad produktu

Zawartosc opakowania

Stacja bazowa

Pozostate akcesoria

-« = [[J

Szczotka boczna

Kabel zasilajgcy Instrukcja obstugi

Podktadka mopa x 2
(zamontowana fabrycznie)

Uchwyt podktadki mopa x 2
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Przeglad produktu

Robot

o Zderzak

Czujnik laserowy LDS

Gorna o

pokrywa LDS Czujnik krawedziowy

Wskaznik Wi-Fi (Pod pokrywg)

Przycisk resetowania (Pod pokrywg)
- Nacisnij i przytrzymaj przez 3
sekundy, aby przywrocic ustawienia
fabryczne 3aBopckme HacTpokn

Pokrywa o

Styki tadowania o:

Czujniki upadku

f

Czujnik dywanu o——
o Koto uniwersalne

Szczotka boczna o—==

o Ostona szczotki

o Koto gtéwne
o Zatrzaski naktadki na szczotke

Szczotka gtéwna o QO

Koto gtowne o

o Otwory montazowe uchwytu
na podktadke mopa
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(3 Przycisk czyszczenia punktowego
- Nacisnij krétko, aby rozpoczg¢ czyszczenie punktowe

0} Przycisk zasilania/czyszczenia
- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ i wytgczy¢
- Nacisnij krotko, aby wtgczy¢ czyszczenie po uruchomieniu robota

O Przycisk stacji dokujacej
- Nacisnij krotko, aby wystac¢ robota z powrotem do stacji
bazowej
- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wytgczyc¢ Blokade
Rodzicielska.

Wskaznik stanu

- Swiatto biate: w trakcie czyszczenia lub czyszczenie
zakonczone

- Swiatto szybko migajgce na pomaraficzowo: Btad

- Swiatto state pomarariczowe: Niski poziom baterii lub
wstrzymanie

Uwaga: Nacisnij dowolny przycisk, aby wstrzymac prace
robota podczas czyszczenia lub powrotu do tadowania.

Przeglad produktu

Stacja bazowa

rj—o Pokrywa goérna

o Wskaznik stanu

Zbiornik na brudng wode o

o Zbiornik na czystg wode

- State Swiatto biate: Stacja
bazowa jest podtgczona do
zasilania.

- Migajacy pomaranczowy: Btad
stacji bazowej.

o Qbszar sygnalizacji

Wktad myjgcy

Klips zbiornika
na wode

o Klips zbiornika na wode

Kula ptywakowa Rura wodna

Zbiornik na czystg wode

Zbiornik na brudng wode

o Styki tadowania
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Przed uzyciem

1. Usun naklejki ochronne i zamontuj akcesoria

Klips szczotki o
bocznej

Pasek ochronny o—;@

o Zespot mopa
Uwaga: Zamontuj szczotke boczng, az zatrzasnie sie na swoim miejscu.

2. Ustaw stacje bazowg

Umiesc stacje bazowg w mozliwie najbardziej otwartym miejscu z dobrym
sygnatem Wi-Fi. Wt6z przewdd zasilajgcy do stacji bazowej i podtacz go do
gniazdka.

Mocno wsun przewdd zasilajgcy >1m
do gory, az wtaczy sie wskaznik.

Uwaga: >15m
- Upewnij sie, ze zadne przedmioty nie blokujg strefy sygnatowej.

- W celu zapobiegania powstawaniu plam z wody na drewnianych podtogach

lub dywanach, zaleca sie umieszczenie stacji bazowej na ptytkach lub
podtodze marmurowej.
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3. Umiesc robota

Nacisnij i przytrzymaj przycisk (1) na robocie przez 3 sekundy, aby go wtgczyc.
Umies¢ robota na stacji bazowej tak, aby zesp6t mopa byt skierowany w strone
wktadu myjgcego. Nastepnie ustyszysz powiadomienie gtosowe, gdy robot
pomyslnie potaczy sie ze stacjg bazowg i rozpocznie tadowanie.

Uwaga: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym
uzyciem. Jesli po wyczerpaniu baterii nie mozna wtgczyc¢ robota, nalezy
recznie potgczyc robota ze stacjg, aby go natadowac.

4. Dodaj wode do zbiornika na czystg wode

Wyjmij zbiornik na czystg wode z podstawy i napetnij go czystg wodg az do
linii wskazujgcej maksymalng ilos¢ wody. Nastepnie zamontuj zbiornik z
powrotem w podstawie.

Maksymalna linia wody

Uwaga:

- Nie nalezy napetnia¢ zbiornika gorgcg wodg, w przeciwnym razie zbiornik
na czystg wode moze zostac¢ zdeformowany.

- Nie nalezy dodawac zadnych ptynéw innych niz oficjalnie zatwierdzony
srodek czyszczacy, w celu zapobiegania usterek stacji bazowe;.

Potgcz z aplikacjg Dreamehome

Ten produkt wspotpracuje z aplikacjg Dreamehome, ktéra moze by¢
uzywana do sterowania urzgdzeniem.

1. Pobierz aplikacje Dreamehome

Zeskanuj kod QR znajdujacy sie na robocie lub wyszukaj "Dreamehome" w
sklepie z aplikacjami, aby pobrac i zainstalowac aplikacje w zaleznosci od
potrzeb.

2. Dodaj urzgdzenie

Otworz Dreamehome, kliknij "@ " w prawym gornym rogu i zeskanuj
ponownie powyzszy kod QR, aby doda¢ "DreameBot L10 Prime". Postepuj
zgodnie z instrukcjami, aby zakonczy¢ nawigzywanie potgczenia Wi-Fi.

o Wskaznik Wi-Fi

- Powolne miganie:
oczekiwanie na potgczenie

- Szybkie miganie: tgczenie

- Swiatto state: potgczony

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Aktualizacja oprogramowania aplikacji w toku. Rzeczywiste dziatania
moggq sie rézni¢ od tych zawartych w niniejszej instrukgcji. Nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami opartymi na najnowszej wersji aplikacji.

3. Resetowanie potgczenia Wi-Fi

Otworz gorng pokrywe odkurzacza, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-Fi.
Nastepnie naciénij jednoczesénie przyciski (Di{ri przytrzymaj je do momentu
ustyszenia komunikatu gtosowego o oczekiwaniu na konfiguracje sieci. Gdy
wskaznik Wi-Fi zacznie powoli miga¢, bedzie to oznaczato, ze potgczenie
zostato pomyslnie zresetowane.

Uwaga: Gdy telefon nie zdota sie potgczy¢ z odkurzaczem, zresetuj sie¢ Wi-Fi i
dodaj urzgdzenie ponownie.
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Uzytkowanie

Szybkie mapowanie

Po skonfigurowaniu sieci po raz pierwszy, postepuj zgodnie z instrukcjami
w aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape, a robot rozpocznie mapowanie bez
czyszczenia. Proces mapowania zostanie zakoriczony, gdy robot powrdci do
stacji, @ mapa zostanie zapisana automatycznie.

Wtgczanie/wytaczanie

Naci$nij i przytrzymaj przycisk (1) przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ robota, wskaznik
zasilania bedzie Swiecit sie Swiattem statym. Umies¢ robota na podstawie, a
robot wtgczy sie automatycznie i rozpocznie tadowanie. Aby wytgczy¢ robota,
odsun go od podstawy, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk () przez 3
sekundy.

Wstrzymaj / Uspij

Gdy robot pracuje, nacisnij dowolny przycisk, aby go wstrzymac.

Jesli robot zostat wstrzymany na dtuzej niz 10 minut, wejdzie on automatycznie w
tryb uspienia, a wskazniki zasilania i tadowania przestang migac. Nalezy nacisngc
ktorykolwiek przycisk na robocie lub podstawie lub klikng¢ w aplikacji, aby obudzi¢
robota.

Uwaga:

- Odkurzacz wytgczy sie automatycznie po 12 godzinach w trybie czuwania.

- Jesli robot zostanie wstrzymany i umieszczony na stacji bazowej, biezacy
proces czyszczenia zostanie zakonczony.
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Tryb Nie przeszkadzac

Gdy jest ustawiony tryb Nie przeszkadza¢, robot nie bedzie mogt wznowic
czyszczenia, a wskaznik zasilania zgasnie. Tryb Nie przeszkadzac

jest domyslnie wytgczony. Mozna uzy¢ aplikacji, aby wtgczy¢ tryb Nie
przeszkadzac lub zmieni¢ okres jego trwania. Domyslnie okres trybu Nie
przeszkadzac to 22:00-8:00.

Uwaga:

- W okresie trybu Nie przeszkadzac¢ zaplanowane zadania czyszczenia bedg
nadal wykonywane.

- Robot wznowi czyszczenie w miejscu, w ktérym je przerwat, po uptywie
okresu Nie przeszkadzac.

Czyszczenie Punktowe

Gdy robot jest w stanie gotowosci, nacisnij krétko przycisk {3, aby wtgczy¢
tryb Czyszczenia punktowego. W tym trybie robot wyczysci kwadratowy
obszar o wymiarach 1,5 x 1,5 metra wokét siebie i powréci do punktu wyjscia
po zakonczeniu Czyszczenia punktowego.

Ponowne uruchamianie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie mozna go wytgczy¢, nacisnij i
przytrzymaj przycisk(Hprzez 10 sekund, aby wytaczy¢ go recznie. Nastepnie
nalezy nacisnac i przytrzymac przycisk (lyprzez 3 sekundy, aby wtaczy¢
robota.

Uzytkowanie

Zamiatanie i mopowanie

Uwaga: Przy pierwszym uzyciu zespotu mopa robot domyslnie wykonuje
zadanie zamiatania i mopowania.

1. Rozpocznij zamiatanie i mopowanie

Nacisénij przycisk d) na robocie lub uzyj aplikacji, aby robot rozpoczg¢ prace.
Robot zaplanuje optymalng trase czyszczenia i wykona zadanie w oparciu o
stworzong mape.

Uwaga:

- Podktadki mopa zostang wyczyszczone przed rozpoczeciem mopowania
przez robota, prosze czekac.

- Podczas pracy roboa nie nalezy przesuwc stacji bazowej, zbiornika na czystg
wode, zbiornika na brudng wode ani wktadu myjgcego.

2. Powracanie w celu umycia podktadek mopa w potowie
zadania czyszczenia.

Podczas mopowania robot automatycznie powrdci do stacji bazowej, aby
wyczysci¢ podktadki mopa tak czesto, jak okreslono w aplikacji.

3. Czyszczenie podktadek mopa

Po tym, jak robot zakonczy zadanie czyszczenia i powrdci do stacji bazowej, w
celu natadowania, stacja bazowa automatycznie wyczysci podktadki mopa.

4. Czyszczenie zbiornika na brudng wode

Po wykonaniu zadania przez robota nalezy wyczysci¢ zbiornik na brudng
wode, aby unikng¢ nieprzyjemnego zapachu.

Zamiatanie

Aby korzystac tylko z funkcji zamiatania, nalezy wybierac¢ "Zamiatanie"

w aplikacji. Robot automatycznie podniesie zespdt mopa do goéry przed
zamiataniem. Mozliwy jest réwniez demontaz zespotu mopa, a wtedy robot
przetgczy sie na tryb zamiatania.

Uwaga: Aby zapewni¢ tatwy powrét robota do stacji bazowej po
zakonczeniu czyszczenia, zaleca sie, aby robot rozpoczynat prace ze stacji
bazowej i unikania przemieszczania stacji bazowej podczas wykonywania
przez robota zadania czyszczenia.
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Czesci

Aby utrzymac robota w dobrym stanie, zalecane jest zapoznanie sie z
ponizszg tabelg dotyczgcg rutynowych czynnosci konserwacyjnych.

Czestotliwosé

Filtr pojemnika na
kurz

Szczotka boczna

Co 2 tygodnie

Czesc Czestotliwosc¢ konserwacji wymiany

Zbiornik . L

na brudna wode Po kazdym uzyciu

Pojemnik na kurz Wyczysci¢ w razie potrzeby /

Zbiornik na czystg

wode

Szczotka gtéwna Cq o .do 12
miesiecy

Co 3 do 6 miesiecy

Podktadka mopa

Co 1 do 3 miesiecy

Uwaga:

- Czestotliwos¢ wymiany bedzie zalezata od sposobu uzytkowania robota. W
przypadku szczegélnych okolicznosci, czesci powinny zosta¢ wymienione.

- Aby uzyskac wiecej informacji, mozesz otworzy¢ aplikacje Dreamehome,
dotkng¢ ,Wiecej dziatan” na dole strony urzadzenia, a nastepnie

datknac ,,

" > ,Pomoc” , aby poznac wiecej szczegotow.(Aktualizacja

oprogramowania aplikacji w toku. Rzeczywiste dziatania mogq sie rézni¢
od tych zawartych w niniejszej instrukgji.)

Zbiornik na brudng wode

1. Wyjmij zbiornik na brudng wode, otw6rz jego pokrywe i wylej brudng wode.

2. Przeptucz uzyty zbiornik na wode czystg wodg i uzyj odpowiedniego
narzedzia do wyczyszczenia jego wewnetrznej scianki.

Uwaga: Kula ptywakowa w zbiorniku na brudng wode jest czescig ruchoma.

Podczas czyszczenia nie nalezy stosowac zbyt duzej sity, aby jej nie uszkodzi¢.

Dzienna konserwacja

Szczotka gtéwna, szczotka boczna i koto uniwersalne

1.Nacisnij zatrzaski ostony szczotki do wewnatrz, aby zdja¢ ostone szczotki i
wyjmij szczotke z robota.

2. Wyciggnij ostony szczotek tak jak pokazano na rysunku. Uzyj
odpowiedniego przyrzadu, aby usung¢ wtosy zaplatane w szczotce.

3. Wyjmij i wyczysc¢ szczotke boczng.

4. Nalezy uzyc¢ narzedzi takich, jak maty srubokret, aby oddzieli¢ 0$ od opony
kota uniwersalnego. Nie nalezy uzywac¢ nadmierne;j sity.

5. Optucz koto uniwersalne pod biezgcg wodg i zamontuj z powrotem po
catkowitym osuszeniu.

Filtr

1. Zdemontuj filtr i postukaj w niego lekko.

Uwaga: Nie nalezy prébowac czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi
przedmiotami, aby zapobiec jego uszkodzeniu.

2. Optucz pojemnik na kurz i filtr wodg i wysusz je catkowicie przed
ponownym zamontowaniem.

W,
. .

1 S@h
O
0
00

Uwaga:

- Pojemnik na kurz i filtr nalezy ptuka¢ wytgcznie przy uzyciu biezgcej wody. Nie
nalezy uzywac zadnych detergentow.

- Wytgcznie po catkowitym wyschnieciu nalezy ponownie uzywac pojemnika na
kurz i filtra.
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Czujniki robota i styki tadowania

Przetrzyj czujniki i styki tadowania robota za pomocg miekkiej, suchej
szmatki:

o Czujnik laserowy LDS

o Czujnik krawedziowy
o Zderzak

o Styki tadowania

Czujniki upadku

© Czujnik dywanu

Uwaga: Mokra éciereczka moze uszkodzi¢ wrazliwe elementy w robocie
i stacji bazowej. Do czyszczenia nalezy uzywac suchej szmatki.
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Styki tadowania

Styki tadowania i obszar sygnalizacji stacji bazowej nalezy czysci¢ miekkga,
suchg sciereczka.

Podktadka mopa

Wyjmij podktadke mopa z uchwytu podktadki mopa, aby ja wymieni¢.

Akumulator

Robot zawiera wysokowydajny akumulator litowo-jonowy. Upewnij sie,
ze bateria pozostaje dobrze natadowana do codziennego uzytku, aby
utrzymac optymalng wydajnos¢ baterii. Jesli robot nie jest uzywany przez
dtuzszy czas, nalezy wytgczyc¢ go i odtozyc. Aby zapobiec nadmiernemu
roztadowaniu, nalezy tadowac robota co najmniej raz na trzy miesigce.

Rozwigzywanie problemow

Problem

Rozwigzanie

Robot nie wtgcza sie.

- Poziom baterii jest niski. Nalezy natadowa¢ robota na podstawie i spébowa¢ ponownie.
- Temperatura baterii jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca sie uzywanie urzgdzenia w temperaturze pomiedzy 32 °F

(0°C) a 104 °F (40°C).

Robot nie taduje sie.

- Stacja bazowa nie jest podtgczona do zasilania. Upewnij sie, ze oba konce przewodu zasilajgcego sg prawidtowo

podtagczone.

- Styki pomiedzy stykami tadowania na stacji bazowej i robocie jest staby. Nalezy wyczysci¢ styki tadowania.
- Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma ciata obcego.Jesli jest, nalezy je usungc.

Robot nie taczy sie z Wi-Fi.

- Hasto sieci Wi-Fi jest nieprawidtowe. Upewnij sie, ze hasto uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi jest prawidtowe.
- Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sie, ze robot jest podtgczony do potgczenia Wi-Fi 2,4 GHz.

- Sygnat Wi-Fi jest staby. Upewnij sie, ze robot znajduje sie w obszarze o dobrym zasiegu sieci Wi-Fi.

- Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Nalezy wytgczy¢ i ponownie wtgczyc¢ aplikacje, a nastepnie

sprébowac ponownie zgodnie z instrukcjami.

Robot nie moze odnalezc i

powrdci¢ do stacji bazowej.

- Stacja bazowa jest odtgczona od zasilania lub zostata przeniesiona, gdy robot nie znajdowat sie na niej.
- Wokot stacji bazowej znajduje sie zbyt wiele przeszkdd. Umies¢ stacje bazowg w bardziej przestronnym miejscu.
- Przeniesienie robota moze spowodowac przepozycjonowanie, a w przypadku niepowodzenia przepozycjonowania

robot ponownie utworzy mape. Jesli robot znajduje sie zbyt daleko od stacji bazowej, moze nie by¢ w stanie
automatycznie do niej powraci¢. W takim przypadku konieczne bedzie reczne umieszczenie robota na stacji bazowej.

- Wytrzyj obszar sygnalizacji na stacji bazowej, aby usung¢ kurz lub zanieczyszczenia.

Robot nie wytgcza sie.

- Nie mozna wytgczy¢ robota podczas tadowania. Zalecane jest przeniesienie robota ze stacji bazowej, a nastepnie

nacisniecie i przytrzymanie przycisku zasilania przez trzy sekundy, aby go wytgczyc.

- Jesli robota nie mozna wytaczy¢ wykonujac krok 1, nalezy nacisnac i przytrzymac przycisk (1) przez 10 sekund, aby sita

wytgczyc¢ robota. Jesli problem nadal wystepuje, nalezy skontaktowac sie z serwisem posprzedaznym.
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Rozwigzywanie problemow

Problem

Rozwigzanie

Robot wolno sie taduje.

- Petne natadowanie robota zajmuje okoto 6 godzin, gdy jego bateria jest staba.
- Jesli robot pracuje w temperaturach spoza podanego zakresu, predkosc tadowania zostanie automatycznie

spowolniona, aby wydtuzy¢ zywotnosc¢ baterii.

- Styki tadowania na robocie oraz na podstawie mogg byc¢ zabrudzone. Nalezy przetrzec je suchg szmatkg.

Robot wydaje dziwne
dzwieki.

- Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli tak, nalezy go wyczysci¢ lub wymienic.
- W gumowej szczotce wielopowierzchniowej lub w pojemniku na kurz moze znajdowac sie twardy przedmiot. Sprawdz

i usun go.

- Ciato obce zaplatato sie wokot szczotki gtdwnej lub szczotki bocznej. Sprawdz i usun wszelkie obce obiekty.
- Przetgcz tryb ssania na Standardowy lub Cichy.

Robot nie porusza sie po
wyznaczonej trasie.

- Przedmioty takie jak przewody zasilajgce i kapcie powinny by¢ uporzagdkowane przed uzyciem robota.
- Praca na mokrych powierzchniach powoduje slizganie sie kota gtéwnego. Zaleca sie wysuszenie mokrych miejsc przed

uzyciem robota.

Robot omija
pomieszczenia, ktére majg
zosta¢ wyczyszczone.

- Nalezy upewnic sie, ze drzwi do pomieszczen, ktére majg by¢ wyczyszczone, sg otwarte.
- Nalezy sprawdzi¢, czy przy drzwiach pomieszczenia znajduje sie prég wyzszy niz 2 cm. Robot nie moze pokonywacé

wysokich progéw lub stopni.

- Miejsce przed czyszczonym pomieszczeniem jest mokre i Sliskie, co powoduje slizganie sie robota i nieprawidtowg

prace. Zaleca sie wysuszenie podtogi przed uzyciem robota.

Poziom wody w
podstawie myjacej jest
nieprawidtowy.

- Sprawdz, czy uszczelka zbiornika na brudng wode nie jest poluzowana lub nieprawidtowo zamontowana. Jesli tak,

zresetuj jg recznie.

- Delikatnie nacisnij zbiornik na brudng wode, aby upewnic sie, ze jest on prawidtowo zamontowany.

- Nalezy wyja¢ podstawe myjacg i sprawdzi¢, czy odptyw brudnej wody jest zatkany i w razie koniecznosci oczyscic go.

- Sprawdz srodek czyszczacy. Nie nalezy dodawac zadnych ptynéw innych niz oficjalnie zatwierdzone srodki czyszczace.
- Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedazowe;.

Aby uzyskac wiecej informacji, mozesz otworzyc aplikacje Dreamehome, dotknac ,Wiecej dziatan” na dole strony urzgdzenia, a nastepnie dotknac ,, & "

aby poznac wiecej szczegotow.(Aktualizacja oprogramowania aplikacji w toku. Rzeczywiste dziatania mogg sie rézni¢ od tych zawartych w niniejszej instrukcji.)

W celu uzyskania dodatkowej obstugi prosimy o kontakt poprzez e-mail: aftersales@dreame.tech
Strona internetowa: https://global.dreametech.com
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> Pomoc”,

Dane techniczne

Robot Stacja bazowa
Model RLLT11GC Model RCWC1
Czas tadowania Ok. 6 godzin Wejscie 100-240 V~ 50-60 Hz
Napigcie znamionowe 14.4V = Wyjscie 20V=1A
Moc znamionowa 60 W Moc znamionowa 30w

Czestotliwosc¢ operagji

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc
wyjsciowa

<20 dBm

Informacje dot. utylizacji w UE (WEEE)

W normalnych warunkach uzytkowania to urzgdzenie powinno znajdowac sie
w odlegtosci 20 cm od anteny i ciata uzytkownika.

nie nalezy mieszac z niesortowanymi odpadami domowymi. Nalezy chroni¢ zdrowie ludzkie i sSrodowisko poprzez przekazanie sprzetu specjalnemu

E Wszystkie produkty opatrzone tym symbolem sg zuzytym sprzetem elektrycznym i elektronicznym (WEEE, jak w dyrektywie 2012/19/UE), ktére go
|

punktowi zbidrki odpaddéw do recyklingu zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego, wyznaczonego przez wtadze rzagdowe lub lokalne.
Prawidtowa utylizacja i recykling pomogg zapobiec potencjalnym negatywnym skutkom dla srodowiska i zdrowia ludzkiego. Aby uzyska¢ wiecej
informacji na temat lokalizacji oraz warunkéw takich punktéw zbidrki, nalezy skontaktowac sie z instalatorem lub wtadzami lokalnymi.
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