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which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.
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Contents Safety Information

User Manual - e : e : S— [0} To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

senutzerhandbuch . | 028 Usage Restrictions - This product should not be used by children younger than 8 years old nor

persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience

Manuel d'UtiliSA@tioN i — : - 056 or knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure safe
operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be
performed by children without supervision.

Manuale utente - ‘ 083 - The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the
appliance.
MANUAL O USUATTQ . | ] () - This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.
- Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance.
m P 137 Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot while it is
YKOBO/CTBO MoJib30BaTens B » operating.
- Do notinstall, charge or use the appliance in the bathrooms or around the
Instrukcja obstugi i e : -165 pools.
- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
Gebru”(ershandle'ding ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, . [ . 193 OUtdoorS’ On non_floor Surfaces' Or n a commerCIal Or IndUStrIal Settlng'
- Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment.
) Otherwise, do not use the appliance.
Brukerhandbok - o ‘ o ‘ . 220 - If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or
assembly available from the manufacturer or its service agent.
Anvandarmanual - . . . 247 - Do not use the robot in an area suspended above ground level without a

protective barrier.



Il Safety Information

Usage Restrictions

- Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or

bumper as a handle for the robot.

- Do not use the robot at an ambient temperature above 40°C or below 0°C or

on a floor with liquids or sticky substances.

- To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from

the floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before
operating the appliance.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from

bumping into and damaging them.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the

robots.

- Keep the cleaning tool out of reach of children.
- Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.
- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

- Keep the cleaning solution out of reach of children.
- Use only the officially-approved detergent. Do not add any liquid such as

alcohol or disinfectant.

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick

up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or
solvents.

Safety Information

Usage Restrictions

Batteries and
Charging

- Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up

objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the
appliance.

- Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining

the appliance.

- Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them

with any liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before
reinstalling and using them.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual.

Users are responsible for any loss or damage that arise from improper use of
this product.

- Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used

with the model RCLEO301-2 base station.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base

station on your own.

- Do not place the base station near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's

charging contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and

contact after-sales service.




Il Safety Information Product Overview

Batteries and - Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its Package Contents
Charging original packaging if possible.
- If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it,
then turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least
once every 3 months to avoid over-discharging the battery.

Other Accessories

Laser Safety - The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-
Information 1:2014/A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct eye —_— v @@
contact with it during use.
Side Brush Power Cord Base Station Ramp User Manual
CLASS 1 LASER PRODUCT Extension Plate

CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

Mop Pad Mop Pad Holder Dust Bag Cleaning Cleaning Tool
(pre-installed) (1 pre-installed) Solution

Hereby, Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLL82CE-2 is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com

For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs Base Station



Il Product Overview

Robot

o (3 Spot Cleaning Button
- Press to start spot cleaning

o ()) Power / Clean Button
- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press to start cleaning after the robot is turned on

o O Dock Button

- Press to send the robot back to the base station
- Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

Status Indicator

- Solid White: Cleaning or cleanup completed

- Blinking Orange: Error

- Solid Orange: Standby at low battery or paused at low battery

Note:
-Press any button on the robot to pause while the robot is cleaning
or returning to charge.

- Child Lock can be turned on and off through the Dreamehome App.

Product Overview

Robot and Sensors

° Microphone
o LDS Cover

N

o Laser Distance Sensor (LDS)

o Bumper
o Al Visual Sensor

o Camera Indicator
(The camera indicator will light up
when the camera is activated)

o Line Laser Sensors

Cover o

Auto-empty ©
Vent

Charging o
Contacts .
Automatic Water o——
Refilling Inlet
Connectors o——

——— Reset Button

Press and hold for 3
seconds to restore to
factory settings

o Wi-Fi Indicator

oEdge Sensor

Cliff Sensors

Carpet Sensor o———
o Omnidirectional

Side Brusho———= Wheel
Main Brusho o Brush Guard
Main Wheelo (q o Main Wheel

o Brush Guard Clips

MopExtend o—

Assembly o Mop Pad Holder
Mounting Holes
Dust Box » Dust Box Cover Clip

o Dust Box Clip

o Dust Box Cover

o Air Inlet

Filter Handle o
o Dust Outlet

Mop Assembly

Mop Pad o
Attachment Area

Mop Pad Holder Mop Pad




Il Product Overview

Base Station

Upper Cover

Used Water Tank o

Dust Tank o—
Cover
Washboard o

Rémp Extensiono
Plate

Water Tank

o Clean Water Tank

o Water Tank Clip

Clip

Float Ball

Used Water Tank

Water Pipe

Clean Water Tank

Auto-Detergent o—
Compartment

Filter o
Signaling Area ©
Auto-empty Vent o

N

Note: The water hookup kit for auto refilling and draining needs to be purchased separately. (Only available in specific regions)

connected to power
Solid Orange: The base station
has an error

Status Indicator
QST Solid white: The base station is

o Charging Contacts

o Automatic Water Adding
Outlet

° @%_"_o Reserved Slot for Connecting

the Water Hookup Kit for
Auto Refilling and Draining

Power Port
Power Cord Holder

Preparing Your Home

R

Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and sofa to
ensure the secure and smooth operations of the robot.

Before cleaning, please move away unstable, fragile, valuable or dangerous items,
and clean up cables, cloths, toys, hard objects and sharp objects on the ground to
avoid being entangled, scratched or knocked over by the robot and causing losses.

~/

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper
place to leave more space.

0Od

R 3

With the Al visual sensor, the robot can better recognize and avoid obstacles
such as power cords, shoes, and socks, to get the most out of the Al visual
sensor, make sure that all areas to be cleaned are well-lit.

Note:

-When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.

-To prevent the robot from not recognizing areas that need to be cleaned, do not stand in front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.

-Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and toy parts, or sharp objects like construction waste, broken glass and nails, otherwise the ground may be
scratched.
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Before Use

1. Remove the Protections

Side Brush o
Clip

Note: Install the side brush until it clicks into place.

3. Connect to an Electrical Outlet

Place the base station in a location that is as open as possible with a good Wi-
Fi signal. Then insert the power cord into the base station and plug it into the

socket.
[ —

0 Firmly insert the power

cord upwards until the
indicator turns on.

I:ON o———

0:0FF

N

<

4. Place the Base Station and Install the Base Station Ramp
Extension Plate
Place the Base Station and remove any objects that are closer than 1.5 m

from the front and 5cm from either side of the base station. Then install the
ramp extension plate down to the base station.

Note: To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing
the base station on tile floors or marble floors is recommended.

Before Use

5. Place the Robot

Press and hold the (/) button on the robot for 3 seconds to turn it on. Place
the robot onto the base station with the mop assembly facing toward

the washboard. Then you will hear a voice notification when the robot
successfully connects to the base station. After the robot is fully charged,
the status indicators on the robot and the base station will remain lit for 10
minutes and will then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before its first use. When
the robot cannot be turned on after the battery is depleted, manually
connect the robot with the station to charge it.

6. Add the Cleaning Solution

(1) Remove the dust tank cover and pull out the auto-detergent
compartment.

(2) Open the upper lid of the compartment and add the cleaning solution.
(3) Close the lid of the compartment, put it back it into the base station, and

then reinstall the dust tank cover. The cleaning solution will be added into
the clean water tank automatically while working.

Note:
-Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution
to help prevent malfunction.

-Install the auto-detergent compartment until it clicks into place.

7. Add Water to the Clean Water Tank

Take out the clean water tank from the base station and add clean water into
the tank. Then install it back into the base station.

Note: Do not add hot water into the water tank, as this may cause the tank
to become deformed.

11
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Connecting with the Dreamehome App

1. Download the Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search "Dreamehome" in the app store to
download and install the app.

o QR Code

Note:

-Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

-Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ from
the directions in this manual. Please follow the instructions based on the
current app version.

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap "@" in the upper right corner, and scan the
same QR code on the robot again to add the device. Please follow the prompts
to finish the Wi-Fi connection.

°Wi-Fi Indicator

- Blinking slowly: To be connected
- Blinking quickly: Connecting

- On: Connected

Note: If you want to reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the prompts to
finish the Wi-Fi connection.

How to Use

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions on
the app to quickly create a map, and the robot will start mapping without
cleaning. The mapping process will be completed when the robot returns to
the station, and the map will be saved automatically.

Turn On/Off

Press and hold the () button for 3 seconds to turn on the robot. The power
indicator should be illuminated. Place the robot onto the base, the robot

should turn on automatically and begin charging. To turn off the robot,

move the robot away from the base and press and hold the () button for 3
seconds.

Pause/Sleep
When the robot is running, press any button to pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically enters sleep
mode. The power indicator and charging indicator will turn off. Press any
button on the robot, or use the app to wake up the robot.

Note:

-The robot will turn off automatically if it is left in the sleep mode for more
than 12 hours.

-If the robot is paused and placed onto the base station, the current cleaning
process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically return to the base
station to charge. After charging to the appropriate battery level, it will
resume unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please open it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning and the power indicator goes out. The
DND mode is disabled by default at the factory. You can use the app to

enable the DND mode or modify the DND period. The DND period is 22:00-

8:00 by default.

Note:

-The scheduled cleaning tasks will be performed on time during the DND
period.

-The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is on standby, press briefly the button { ] to enable the spot
cleaning mode. In this mode, the robot cleans a square-shaped area of 1.5 x
1.5 meters around it and returns to its starting point once the spot cleaning is
completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold the
button d) for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press and hold the
button () for 3 seconds to turn the robot on.

13



Bl How to Use

Vacuum and Mop

Note: When using the mop assembly for the first time, the robot performs the
"Vacuum and Mop" task by default.

1. Start cleaning

Press the button (/) on the robot, or use the app to make the robot start from the

base station. Then the robot will plan the optimal cleaning route and perform
the cleaning task based on the created map.

Note:

-The mop pads will be cleaned before the robot starts mopping, please wait
patiently.

-Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank, or
the washboard during its working.

14

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return to the base station to wash
mop pads based on the mop pad cleaning frequency specified in the app. The
base station will automatically refill the robot's water tank and the robot will
resume cleanup.

Note: If the robot returns to the base station to wash its mop pads during
cleaning, the base station will not automatically empty the dust box.

How to Use

3. Automatically empty the dust box and wash and dry the mop pads after
finishing the "Vacuum and Mop" task

After the robot finishes a cleaning task and returns to the base station to charge,
the base station will automatically start emptying the dust box, and then clean
and dry the mop pads.

Note:

-If the auto-empty function is turned off in the app, the base station will not
automatically empty the dust box.

-The base station will empty the dust box according to the frequency setin
the app.

4. Clean the used water tank

After the robot has completed the task, please clean the used water tank to
avoid any odor.

Vacuum then Mop

Select "Vacuum then Mop" in the app, and the robot will automatically lift the
mop assembly to vacuum the floor. After vacuuming is completed, the robot
will return to empty the dust box, and then start mopping after automatically
lowering the mop assembly.

Vacuum Only

Select “Vacuum Only” in the app and the robot will automatically lift the mop
assembly and start vacuuming.

Mop Only

Select "Mop Only" in the app, and the robot will check if the mop assembly is
installed. If not, manually install the mop assembly, and then the robot will
automatically start mopping.

15



I Routine Maintenance Routine Maintenance

Parts Base Station Cleaning
To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance. 1. Select "Base Station Cleaning" in the app, and the robot will exit the base 3. After a moment, the base station will automatically pump out the used
) L station automatically. Take out the washboard and wait for water to fill the water. Then dry it with a soft and dry cloth, and put the washboard back into
Part Maintenance Frequency Replacement Part Maintenance Frequency Replacement bottom of the base station. place.
Period Period —
Used Water Tank After each use Al Visual Sensor
/
Clean Water Tank Carpet Sensor
Main brush Every6to 12 Cliff sensors
months
Once every 2 weeks ) 4 )
L Robot's charging o[yl
Dust box's filter Every3to 6 contacts
Once every month
Side brush months Bumper /
Washboard Robot's auto-empty } l
vent
Base station's - - 2. Rinse the washboard with clean water, and use the cleaning tool to clean 4. Use the app or briefly press the O3 button on the robot to make it return to
signaling area Robot's automatic the bottom of the base station. the base station.
water refilling inlet
Base station's
charging contacts Bottom of the robot ———
Base station's auto- Dust box Clean it as needed
empty vent o " ) _
nce every mon
Omnidirectional Dust bag 6-8 weeks :
wheel / Every 1to 3
Mop pad months —
Edge sensor o[ To
Laser Distance
Sensor (LDS)
Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot.
Line laser sensor If an exception occurs due to special circumstances, the parts should be Note: During cleaning, do not make the robot return to the base station.

replaced.
16 17




I Routine Maintenance Routine Maintenance

Dust Bag 3. Install a new dust bag. Used Water Tank Main Brush

1. Discard the dust bag. 1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the used water. 1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the
brush out of the robot.

Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to prevent the dust

and debris from accidentally falling out. 2. Rinse the used water tank with clean water, and use the provided cleaning

tool to clean the inner wall of the used water tank.

2. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth. 4. Close the cover of the dust tank.

2. Pull out the brush covers at both ends of the brush as shown in the figure.
Use the provided cleaning tool to remove the hair tangled in the brush.

Note: The float ball in the used water tank is a movable part. Do not apply
too much force when cleaning it to avoid damaging it.

18 19



N Routine Maintenance

Side Brush

Remove and clean the side brush.

20

Note:

-Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the
omnidirectional wheel. Do not use excessive force.

-Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it back
after drying it completely.

Dust Box and Filter
1. Open the robot cover and press the dust box clip to remove the dust box.
Then remove the filter and tap its basket gently.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp
objects to prevent damage.

2. Rinse the dust box and filter with water and dry them completely before

reinstalling.
N’ a v
®
» Y 4

Note:

-Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any
detergent.

-Use the dust box and filter only when they are completely dry.

Routine Maintenance

Robot Sensors and Charging Contacts

Wipe sensors and charging contacts of the robot by using a soft and dry
cloth, as shown in the below figure:

o Al Visual Sensor

o Line Laser Sensors

Laser Distance
Sensor (LDS)

o Edge Sensor

o Bumper

o Charging Contacts

Cliff Sensors

° Carpet Sensor

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the
base station. Please use a dry cloth for cleaning.

Charging Contacts
Clean the charging contacts and the signaling area of the base station with
a soft and dry cloth.

Auto-empty Vents
Clean the auto-empty vents of the robot and the base station with a soft and
dry cloth.

21
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Routine Maintenance

Mop Pad

Remove the mop pad from the mop pad holder to replace it.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make sure
that the battery remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance.

Troubleshooting

Problem

Solution

The robot will not turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.
The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature
between 32°F (0°C) and 104°F (40°C).

The robot will not charge.

The base station is not connected to power, please make sure both ends of its power cord are correctly plugged in.
The contact between the charging contacts on the base station and the robot is poor, please clean the charging contacts.
Check whether there is any foreign object at the connector of the robot and remove the foreign object if any.

The robot fails to connect
to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network is correct.
The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi connection.
The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-enter the app, and then try again as instructed.

The robot cannot find and
return to the base station.

The base station is disconnected from power or moved when the robot is not on it.

There are too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area.

Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far
from the base station, it might not be able to automatically return on its own, in which case you will need to manually
place the robot onto the base station.

Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.

The robot gets stuck in
front of the base station
and cannot return to it.

Clear any obstruction within 5 cm on the left and right sides or within 1.5 m in front of the base station to prevent the robot
from being blocked.

The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed.

The robot may slip if the floor in front of the base station is overly wet. If so, clean the excess water before trying again.

It is recommended to move the base station to a different place and try again.

Make sure the ramp extension plate is installed properly.

23



Il Troubleshooting

24

Problem

Solution

The robot will not turn off.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is recommended to move the robot from the base station, and then
press and hold the button (!) for 3 seconds to turn it off.

If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the button (/) for 10 seconds to forcibly turn off the
robot. If the problem persists, please contact after-sales service.

The charging speed is
slow.

It takes about 3.5 hours to fully charge the robot when its battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the specified range, the charging speed will automatically slow down
to extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base may be dirty, please wipe them with a dry cloth.

The noise increases while
the robot is operating.

Check whether the dust box filter is clogged. If so, clean it or replace it.

A hard object may be caught in the main brush or the dust box. Check and remove any hard object.
The main brush or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects.
Switch the suction mode to Standard or Quiet.

The robot moves without
following the set route.

Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot.

Working on wet slippery surfaces causes the main wheel to slip. It is recommended to dry the wet places before using the
robot.

Wipe the line laser sensors and the Al visual sensor on the robot with a clean, soft cloth to keep them clean and
unobstructed.

The robot misses the
rooms to be cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.

Check whether there is a threshold higher than 2 cm at the door of the room. The robot cannot climb over high thresholds
or steps.

The place in front of the room to be cleaned may be wet and slippery, causing the robot to slip and work abnormally.
Please try drying the floor before using the robot.

Troubleshooting

Problem

Solution

The robot will not resume
cleaning after charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming cleaning.
The robot will not resume cleaning after you manually return the robot to the base station to charge, which includes
manually placing the robot on the base station or sending the robot to charge via the app or the robot itself.

The station cannot
automatically empty the
dust box.

Check whether the dust bag in the dust tank is full.
If the dust bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the robot, the base station, or
the dust box. If any, clean the blocked part in time.

The water level in the
washboard is abnormal.

Remove the washboard and check whether the sewage drain is blocked and clean it.

Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly.

Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if so. If the problem
persists, please contact the after-sales service team.

Check the cleaning solution. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com

25



Il Specifications Battery Disposal and Removal EN

Robot Base Station The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed
by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.
Model RLL82CE-2 Model RCLE0301-2 - the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;
- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;
Charging Time Approx. 3.5 hours Rated Input 220-240 V~ 50-60 Hz - the battery is to be disposed of safely.
CAUTION:
Rated Voltage 14.4V=—= Rated Output 20V=2A Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.
Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.
Rated Power 75w Rated Power 000w Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.
(during dust emptying) Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz Removal Guide:
Rated Power 40W 1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.

. (during cleaning) 2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.
Maximum Output Power <20 dBm

Rated Power (during

charging and drying) sow

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20cm between the antenna and the body of the user.

Note: Rated Power (during charging and drying) is determined by the power
value during full load period.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed

with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a

designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the
_— installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.
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Y Sicherheitshinweise
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Um Stromschlag, Feuer oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu vermeiden,

lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung vor der Verwendung des Gerats sorgfaltig durch und
bewahren Sie sie zum spateren Nachschlagen auf.

Benutzungsein-
schrankungen

- Um einen sicherer Betrieb dieses Produkts zu gewahrleistet und um jegliche

Risiken zu vermeiden, darf es nicht von Kindern unter 8 Jahren oder von
Personen mit kdrperlichen, sensorischen oder intellektuellen Defiziten bzw.
eingeschrankter Erfahrung oder Kenntnissen ohne die Aufsicht der Eltern oder
eines Erziehungsberechtigten benutzt werden. Reinigung und Wartung durfen
nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefihrt werden.

- Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Netzteil verwendet werden.
- Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von Fachpersonal ausgetauscht werden

kdnnen.

-Raumen Sie den zu reinigenden Bereich ab. Kinder durfen nicht mit dem

Gerat spielen. Achten Sie auf einen sicheren Abstand zwischen Kindern und
Haustieren und dem Roboter, wahrend dieser in Betrieb ist.

- Das Gerat darf nicht in Badezimmern oder in der Nahe von Schwimmbecken

installiert, aufgeladen oder verwendet werden.

- Dieses Produkt ist nur flr die Bodenreinigung in Wohnraumen geeignet.

Verwenden Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als Bodenbelage
oder in einer gewerblichen oder industriellen Umgebung.

- Stellen Sie sicher, dass das Gerat in einer geeigneten Umgebung

ordnungsgemaB funktioniert. Andernfalls durfen Sie das Gerat nicht
verwenden.

- Bei Beschadigung des Netzkabels muss es durch ein spezielles Kabel oder

eine spezielle Einheit ersetzt werden, die Sie beim Hersteller oder seinem
Kundendienst erhalten kénnen.

Sicherheitshinweise

- Benutzen Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der iber dem Boden

Benutzungsein-
schrankungen

freisteht, ohne dass eine Schutzbarriere vorhanden ist.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die LDS-Abdeckung, die

Roboterabdeckung oder den StoBfanger nicht als Griff fir den Roboter.

- Betreiben Sie den Roboter nicht bei einer Umgebungstemperatur Gber 40

°C oder unter 0 °C oder auf einem Boden, wo es Flussigkeiten oder klebrige
Substanzen gibt.

- Entfernen Sie vor dem Betrieb des Gerats alle freistehenden Gegenstande

vom Boden, sowie alle auf dem Reinigungspfad herumliegenden Kabel oder
Netzkabel, um Schaden bzw. Verletzungen durch Nachziehen zu vermeiden.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um eine

Kollision des Roboters mit diesen Gegenstanden und deren Beschadigung zu
vermeiden.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugéffnung des

Roboters fern.

- Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.
- Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Zimmer mit schlafenden Sauglingen

oder Kindern.

- Verhindern Sie, dass sich Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf den

Roboter befinden, unabhangig davon, ob er steht oder sich bewegt.

- Bewahren Sie die Reinigungsflissigkeit auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.
-Verwenden Sie nur das offiziell zugelassene Reinigungsmittel. Figen Sie keine

Flissigkeiten wie z.B. Alkohol oder Desinfektionsmittel hinzu.

-Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen im Falle von brennenden

Gegenstanden. Verwenden Sie den Roboter nicht, um entflammbare oder
brennbare FlUssigkeiten, atzende Gase oder unverdinnte Sauren oder
Lésungsmittel aufzusaugen. 29
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Benutzungsein-
schrankungen

Akkus und
Aufladen

- Keine harten oder scharfen Gegenstande aufsaugen. Verwenden Sie das Gerat

nicht zum Aufsaugen von Gegenstanden wie Steinen, groBen Papierstiicken
oder anderen Gegenstanden, die zur Verstopfung des Gerats fihren kénnen.

- Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der

Steckdose gezogen werden.

- Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten

Tuch ab und sptlen Sie diese nicht mit Flissigkeiten aus. Lassen Sie die
abwaschbaren Teile nach der Reinigung vollstandig trocknen, bevor Sie sie
wieder einbauen und benutzen.

-Verwenden Sie dieses Gerat gemaB den Anweisungen im Benutzerhandbuch.

Der Benutzer ist fir alle auf Grund einer unsachgemaBen Verwendung dieses
Produkts entstandenen Verluste oder Schaden verantwortlich.

-Verwenden Sie keine Akkus oder eine Basisstation von externen Anbietern. Der

Roboter kann nur mit der Basisstation Modell RCLE0O301-2 verwendet werden.

- Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Basisstation selbst zu zerlegen, zu

reparieren oder zu verandern.

- Stellen Sie die Basisstation nicht in der Nahe einer Warmequelle auf.
- Reinigen Sie die Ladekontakte der Basisstation niemals mit einem feuchten

Tuch oder nassen Handen.

- Entsorgen Sie alte Akkus nicht unsachgemaR. Nicht mehr benétigte Akkus sind

in einer geeigneten Recyclingeinrichtung zu entsorgten.

-Im Falle einer Beschadigung oder eines Defekts des Netzkabels stellen Sie die

Verwendung sofort ein und wenden Sie sich an den Kundendienst.

Sicherheitshinweise

Akkus und
Aufladen

Laser-Sicherheits-
informationen

- Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und

moglichst in seiner Originalverpackung aufbewahrt wird.

- Bei langerer Nichtbenutzung des Roboters sollte er vollstdndig aufgeladen,

danach ausgeschaltet und an einem kuhlen, trockenen Ort aufbewahrt
werden. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle 3 Monate auf, um eine
Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

- Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 fur Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung
ist direkter Augenkontakt zu vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

Hiermit erklart Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLL82CE-2 den Anforderungen der Richtlinie 2014/53/EU entspricht. Der
vollstdndige Text der EU-Konformitdtserkldrung kann unter folgender Internetadresse eingesehen werden: https://global.dreametech.com

Ein ausfuhrliches elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.
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Il Produktiibersicht Produktiubersicht

Packungsinhalt Roboter

o (JTaste fiir die Punktreinigung
- Drlcken Sie diese Taste, um die Punktreinigung zu starten

Anderes Zubehor

o () Einschalt-/Reinigungstaste

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um das Gerat
ein- oder auszuschalten

- Driucken Sie diese Taste, um die Reinigung nach dem Einschalten

(ard _) des Roboters zu starten

“ o O Schaltfliche zum Andocken
- Drucken Sie dieseTaste fur die Riickkehr des Roboters zur

Roboter v %
Basisstation

Seitenblrste Netzkabel Rampe der Basisstation Benutzerhandbuch - Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um die
der Basisstation Kindersicherung zu deaktivieren

Status-Anzeige

- Leuchtet weiB: Reinigung oder Sauberung abgeschlossen

- Blinkt Orange: Fehler

- Leuchtet orange: Stand-by bei niedrigem Akkustand oder
angehalten bei niedrigem Akkustand

X2

Hinweis:
- Durch Driicken einer beliebigen Taste am Roboter kdnnen Sie
den Reinigungsvorgang unterbrechen oder die Ladung des

Wischpad Wischpadhalter Staubsaugerbeutel Reinigung Reinigungswerkzeug Roboters fortsetzen.
(vorinstalliert) (1 vorinstalliert) Lésung - Die Kindersicherung kann Gber die Dreamehome App ein- und
Basisstation ausgeschaltet werden.
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Roboter und Sensoren

Il Produktibersicht

° Mikrofon

Abdeckung o

————o Reset-Taste

Halten Sie die Taste 3
Sekunden lang, um die
Werkseinstellungen

Teppichsensor o——

Seitenbirste o—=

Klippensensoren

f

o Omnidirektio-

nales Rad

terdeckel
o Staubbehdlter-Clip

Produktiubersicht

Basisstation

Rampenverlén— 0
igerungsplatte

o Obere Abdeckung

Status-Anzeige
Leuchtet weiB: Die
- Basisstation ist an die

Stromversorgung angeschlossen
Leuchtet orange: Die Basisstation
hat einen Fehler

N \ o LDS-Abdeckung . B e s s = - B h Schmutzwassertank o—| | Reinwassertank Fach fur automatische
M / Cord oe Hauptbrste o LE J U\ Burstenschutz - I Nachfiillung des o—
% o Laserdistanzsensor (LDS) Hauptrad o . 'EL w[|:1>- 0 -QIC}M o Hauptrad Reinigungsmittels
I o StoBfénger TH 1 ) o Klammern fiir Filter o
) / o Kl Visueller Sensor @ Birstenschutz Signalbereich ©
- Kameraanzeige MopExtend-Bau- o— : : e A Automatisch entleertes o L Ladekontakte
(Die Kameraanzeige leuchtet auf, gruppe (Mopp- @ ) Staubtankabdeckung o———— Entliiftungsventil 3
wenn die Kamera aktiviert ist) Verlangerungs- \&/ o Befestigungs- B
o Linienlasersensoren baugruppe) offnungen far Waschplatte o — - o Auslass f_Uf
Wischpadhalter M automatische
. = Wasserzufuhr
Staubbehdélter o Clip fiir Staubbehdl-

————o Reservierter Steckplatz
@ fur den Anschluss des

Wasseranschlusssets zum
automatischen Nachfillen
und Entleeren

xii:h;rzusfe“en Filtergriff < o Lufteinlass Wassertank- o Wassertank-Clip ﬁ \ Stromanschluss
Automatisch o ) neeos o Staubablass clip g Netzkabelhalterung
entleertes Ent- Wischmoppverbundteil Schwimmer- o Wasserleitung
luftungsventil Wischmopp o kugel
Ladekontakte o Befestigungsbe-

oRandsensor :
reich

Eingang flr o——
automatisches
Wassernachfillen

o Schwimmer §

Reinwassertank

Schmutzwassertank

Wischpadhalter

Wischpad

Anschliisse o—— Hinweis: Das Wasseranschlussset fir das automatische Nachfillen und Entleeren muss separat erworben werden. (Nur in bestimmten Regionen verfligbar)
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IR |hr Zuhause vorbereiten Vor der Verwendung

1. Schutzfolien entfernen 3. An eine Steckdose anschlieBen

Stellen Sie die Basisstation an einem moglichst freistehenden Ort mit gutem
WLAN-Signal auf. Dann schlieBen Sie das Netzkabel an die Basisstation und
stecken Sie es in die Steckdose.

I:EIN o———

0:AUS

0 Stecken Sie das Netzkabel
fest nach oben, bis die
Anzeige aufleuchtet.

=R

Entfernen Sie vor der Reinigung instabile, zerbrechliche, wertvolle oder Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten
gefahrliche Gegenstande und raumen Sie Kabel, Ticher, Spielzeug, harte und von Treppen und Mébeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu
scharfe Gegenstande vom FuBboden auf, um ein Verfangen, Zerkratzen oder ermoglichen.

Umfallen durch den Roboter und damit verbundene Verluste zu vermeiden.

4

~

4. Platzieren Sie die Ladestation und installieren Sie die
Rampenverldangerungsplatte der Basisstation

Stellen Sie die Basisstation auf und entfernen Sie alle Gegenstande, die sich
naher als 1,5 m von der Vorderseite und 5cm von jeder Seite der Basisstation
befinden. Montieren Sie dann die Rampenverldngerungsplatte unten an der
Basisstation.

0Od

Seitenblrsten- o

Clip
v - X
Offnen Sie die Tiir des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mébel in Mit dem visuellen KI-Sensor kann der Roboter Hindernisse wie Stromkabel,
die geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen. Schuhe und Socken besser erkennen und vermeiden. Zur optimalen Nutzung
des visuellen KI-Sensors sollten Sie flir gute Beleuchtung der zu reinigenden , <sem

Hinweis: Bereiche sorgen. ;/>1,sm )
- Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme wahrend des Reinigungsvorgangs, um mogliche Hindernisse rechtzeitig zu entfernen. Tl I
- Um zu verhindern, dass der Roboter die zu reinigenden Bereiche nicht erkennt, sollten Sie sich nicht vor dem Roboter, vor Schwellen, Fluren oder engen Stellen i . T B

aufhalten. Hinweis: Um zu verhindern, dass Wasserflecken Holzbéden oder
- Saugen Sie keine harten Gegenstidnde wie Steine, Stahlkugeln und Spielzeugteile oder scharfe Gegenstdnde wie Bauschutt, Glasscherben und Nagel auf, da Hinweis: Installieren Sie die Seitenbiirste, bis sie einrastet. Teppiche nassen, empfiehlt es sich, die Basisstation auf Fliesen- oder

dadurch der Boden verkratzt werden kann. MarmorfuBbdden zu stellen.
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Vor der Verwendung

5. Platzieren Sie den Roboter
Zum Einschalten des Roboters die ())-Taste am Roboter driicken und

3 Sekunden lang gedriickt halten. Setzen Sie den Roboter so auf die
Basisstation, dass die Mopp-Baugruppe zur Waschplatte zeigt. AnschlieBend
héren Sie eine Sprachmeldung, wenn sich der Roboter erfolgreich mit der
Basisstation verbunden hat. Nach dem vollstdndigen Aufladen des Roboters
leuchten die Status-Anzeigen am Roboter und an der Basisstation 10
Minuten lang und erldschen anschlieBend.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten Inbetriebnahme
vollstédndig aufzuladen. Wenn sich der Roboter aufgrund eines leeren Akkus
nicht einschalten lasst, verbinden Sie ihn zum Aufladen manuell mit der
Basisstation.

6. Hinzufiligen der Reinigungslésung

(1) Entfernen Sie die Abdeckung des Staubbehdlters und ziehen Sie das Fach
fir automatische Nachfillung des Reinigungsmittels heraus.

(2) Offnen Sie den oberen Deckel des Fachs und geben Sie die
Reinigungslésung ein.

(3) SchlieBen Sie den Deckel des Fachs, setzen Sie es wieder in die
Basisstation ein, und bringen Sie dann die Abdeckung des Staubbehélters
wieder an. Die Reinigungslésung wird wahrend des Betriebs automatisch in
den Frischwassertank eingefllt.

Hinweis:

-Fligen Sie keine anderen Flissigkeiten als die offiziell zugelassene
Reinigungsflissigkeit hinzu, um Fehlfunktionen zu vermeiden.

-Installieren Sie das Fach fir automatische Nachflllung des
Reinigungsmittels, bis es einrastet.

7. Wasser in den Frischwassertank einfiillen

Nehmen Sie den Frischwassertank aus der Basisstation und fillen Sie sauberes
Wasser in den Tank. Setzen Sie ihn dann wieder in die Basisstation ein.

Hinweis: Flillen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der Frischwassertank
verformt werden kann.

Verbinden mit der Dreamehome App

2. Gerat hinzufiigen

Offnen Sie die Dreamehome App, tippen Sie auf ,@" in der oberen rechten
Ecke und scannen Sie den gleichen QR-Code auf dem Roboter erneut, um
das Gerat hinzuzufligen. Bitte folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-
Verbindung herzustellen.

1. Laden Sie die Dreamehome App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter, oder suchen Sie im App-Store
nach ,,Dreamehome”, um die App herunterzuladen und zu installieren.

°WLAN-Anzeiger
- Blinkt langsam: Verbindung wird
hergestellt
- Blinkt schnell: Verbindung
hergestellt
- Leuchtet: Verbunden

Hinweis: Hinweis: Zum Zurlcksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen Sie Schritt
-Es wird nur 2,4 GHz WLAN unterstitzt. 2 und folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung zu erstellen.
-Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann der tatsachliche

Betrieb von den Anweisungen in dieser Anleitung abweichen. Bitte folgen

Sie den auf der aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.

39




40

Gebrauchsanleitung

Schnelle Kartenerstellung

Nach erfolgter Erstkonfiguration des Netzwerks folgen Sie den Anweisungen
in der App fur die schnelle Erstellung einer Karte und der Roboter

beginnt mit der Kartierung ohne Reinigung. Der Kartierungsvorgang wird
abgeschlossen, nachdem der Roboter zur Station zurlickgekehrt ist und die
Karte wird automatisch gespeichert.

Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters driicken und halten Sie die Taste () 3
Sekunden lang gedrickt. Die Betriebsanzeige sollte leuchten. Stellen Sie
den Roboter auf die Basis. Der Roboter sollte sich automatisch einschalten
und mit dem Aufladen beginnen. Um den Roboter auszuschalten, entfernen
Sie den Roboter von der Basis und halten Sie die Tasted) 3 Sekunden lang
gedriickt.

Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn anzuhalten.

Wird der Roboter langer als 10 Minuten angehalten, geht er automatisch in
den Ruhemodus Uber. Die Betriebsanzeige und die Ladeanzeige schalten
sich aus. Dricken Sie eine beliebige Taste auf dem Roboter, oder nutzen Sie
die App, um den Roboter wieder in Betrieb zu nehmen.

Hinweis:

- Wenn das Gerat langer als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es sich
automatisch aus.

- Wird der Roboter ausgeschaltet und auf die Basisstation gestellt, endet die
aktuelle Reinigungsaufgabe.

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter automatisch zur
Basisstation zum Aufladen zuriick. Wenn der Akku ausreichend aufgeladen
ist, setzt er die noch nicht abgeschlossenen Reinigungsaufgaben fort.

Hinweis: Zur Nutzung dieser Funktion missen Sie diese in der App 6ffnen.

Nicht-Stéren-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt, kann er die
Reinigung nicht fortsetzen und die Betriebsanzeige erlischt. Der Nicht-
Stéren-Modus (DND) ist ab Werk standardmaBig deaktiviert. Sie kénnen den
Nicht-Stéren-Modus (DND) tber die App aktivieren oder den DND-Zeitraum
andern. Der Nicht-Stéren-Zeitraum (DND) ist standardmaBig auf 22:00-8:00
Uhr eingestellt.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend der Nicht-Stéren-Zeit
(DND) punktlich ausgefihrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf des DND-
Zeitraums aufgehort hat.

Punktreinigung

Driicken Sie im Standby-Modus des Roboters kurz die Taste {3, um den
Punktreinigungsmodus zu aktivieren. In diesem Modus reinigt der Roboter
einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Meter um ihn herum und kehrt zu
seinem Ausgangspunkt zurlck, sobald die Reinigung bestimmter Bereiche
abgeschlossen ist.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht ausschalten lasst,
halten Sie die Taste () 10 Sekunden lang gedriickt, um ihn zwangsweise
auszuschalten. Zum Einschalten des Roboters driicken und halten Sie dann
die Taste () 3 Sekunden lang gedriickt.

Gebrauchsanleitung

Staubsaugen und Wischen 2. Automatisches Waschen des Wischmopps
Hinweis: Wenn Sie die Mopp-Baugruppe zum ersten Mal verwenden, fiihrt Wahrend der Reinigung kehrt der Roboter automatisch zur Basisstation
der Roboter standardmaBig die Aufgabe ,Staubsaugen und Wischen” aus. zurick, um die Wischmopps zu waschen, je nach der in der App festgelegten

Haufigkeit der Wischmoppreinigung. Die Basisstation fillt automatisch den
Wasserbehdalter des Roboters auf und der Roboter setzt die Reinigung fort.
1. Reinigung starten

Driicken Sie die Taste (/) am Roboter, oder nutzen Sie die App, um den
Roboter von der Basisstation aus starten zu lassen. Dann plant der Roboter
die optimale Reinigungsroute und fihrt die Reinigungsaufgabe auf der
Grundlage der erstellten Karte aus.

Hinwei_s: ) o ) ' . Hinweis: Wenn der Roboter wahrend der Reinigung zur Basisstation
-Der WlSChmODP W'_fd gereinigt, bevor der Roboter mit dem Wischen beginnt, zum Waschen der Wischmopps zuriickkehrt, leert die Basisstation nicht
bitte warten Sie mit Geduld. automatisch den Staubbehalter.

-Vermeiden Sie es, die Basisstation, den Frischwassertank, den
Brauchwassertank oder die Waschplatte wahrend des Betriebs zu bewegen.
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Gebrauchsanleitung

3. Automatisches Entleeren des Staubbehélters und Waschen und Trocknen
der Wischmopps nach Beendigung der Aufgabe ,,Staubsaugen und
Wischen”.

Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe erledigt hat und zum
Aufladen zur Basisstation zurtickkehrt, beginnt die Basisstation automatisch
mit dem Entleeren des Staubbehalters. AnschlieBend wascht und trocknet
sie die Mopps.

Hinweis:

-Wenn die automatische Entleerungsfunktion in der App ausgeschaltet ist,
leert die Basisstation den Staubbehaélter nicht automatisch.

-Die Basisstation leert den Staubbehdlter gemaB der in der App eingestellten
Haufigkeit.

4. Reinigen Sie den Schmutzwassertank

Nachdem der Roboter seine Aufgabe erflllt hat, reinigen Sie bitte den
Schmutzwassertank, um Geruchsbildung zu vermeiden.

Saugen, dann wischen

Wahlen Sie in der App die Option ,,Saugen, dann wischen”, und der Roboter

hebt automatisch den Mopp an, um den Boden zu saugen. Nach Beendigung
des Staubsaugvorgangs kehrt der Roboter zuriick, um den Staubbehdlter zu
entleeren, und beginnt dann nach dem automatischen Absenken der Mopp-
Baugruppe.

Nur Staubsaugen

Wabhlen Sie in der App die Option ,Nur Staubsaugen”, und der Roboter hebt
automatisch den Mopp an und beginnt mit dem Staubsaugen.

Nur Wischen

Wwahlen Sie in der App die Option ,,Nur Wischen”, und der Roboter prift, ob
die Mopp-Baugruppe installiert ist. Sollte dies nicht der Fall sein, setzen Sie
die Mopp-Baugruppe manuell ein, woraufhin der Roboter automatisch mit
dem Wischen beginnt.

RegelmafBige Wartung

Teile

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur regelmaBigen Wartung
des Zubehors zu beachten.

Haufigkeit der

Haufigkeit des

Haufigkeit der

Héaufigkeit des

Laserdistanzsensor
(LDS)

Linienlasersensor

Teil Wartungsarbeiten Austausches Teil Wartungsarbeiten Austausches
Schmutzwassertank | Nach jedem Gebrauch Kl Visueller Sensor
/ ;
Reinwassertank Teppichsensor
i Alle 6 bis 12 Klippensensoren
Hauptburste
Einmal alle 2 Wochen Monate Ladekontakte des
R : Robot
Staubbehalterfilter Alle 3 bis 6 oboter
SeitenbUrste Monate StoBfanger
Wwaschplatte A_l_.ltomatif;che Einmal im Monat ,
Laftungsoffnung
Signalbereich der des Roboters
Basisstation - -
Offnung far
Ladekontakte der automatisches
Basisstation Wassernachfillen
Selbstentleerende des Roboters
Liftungsoffnung ) ' Unterseite des
der Basisstation Einmalim Monat / Roboters
Omnidirektionales Staubbehaélter Nach Bedarf reinigen
Rad
Staubsaugerbeutel 6 - 8 Wochen
Randsensor - / -
Wischpad Alle 1 bis 3 Monate

Hinweis: Die Austauschintervalle hdngen von der Nutzung des Roboters ab.

Sollte durch besondere Umstande eine Ausnahme auftreten, miissen die
Teile ausgetauscht werden.
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IR RegelmdaBige Wartung RegelmaBige Wartung

Staubsaugerbeutel
1. Entsorgen Sie den Staubbeutel.

Reinigung der Basisstation 3. Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein.
1. Wahlen Sie in der App die Option ,Reinigung der Basisstation” aus, 3. Nach kurzer Zeit pumpt die Basisstation das Schmutzwasser automatisch
und der Roboter verldsst die Basisstation automatisch. Nehmen Sie die ab. Trocknen Sie die Basisstation dann mit einem weichen, trockenen Tuch

Waschplatte heraus und warten Sie, bis sich der Boden der Basisstation mit ab und setzen Sie die Waschplatte wieder an ihren Platz.
Wasser fullt.  ——

3 K Hinweis: Wenn Sie den Griff nach oben ziehen, wird der Beutel verschlossen,

2. Spilen Sie die Waschplatte mit sauberem Wasser ab, und reinigen Sie die 4. Nutzen Sie die App oder driicken Sie kurz die Taste {> am Roboter, um ihn damitstaub und schmutz nichtversehentlich herausfallen konnen.
Unterseite der Basisstation mit dem Reinigungswerkzeug. zur Basisstation zurlickzuholen.

2. Entfernen Sie den Staub und die Verunreinigungen mit einem trockenen 4. SchlieBen Sie die Abdeckung des Staubbehalters.
— Tuch vom Filter.

Hinweis: Lassen Sie den Roboter wahrend der Reinigung nicht zur
Basisstation zurtickkehren. i
45
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RegelmaBige Wartung

Seitenbdrste
Entfernen und reinigen Sie die Seitenbdirste.

RegelmadBige Wartung

Schmutzwassertank

1. Entfernen Sie den Schmutzwassertank, 6ffnen Sie den Deckel und gieBen
Sie das Schmutzwasser aus.

Hauptbiirste

1. Drucken Sie den Burstenschutzclip nach innen, um den Biirstenschutz zu
entfernen und die Birste aus dem Roboter zu heben.

2. Spulen Sie den Schmutzwassertank mit sauberem Wasser aus, und
reinigen Sie die Innenwand des Schmutzwassertanks mit dem mitgelieferten
Reinigungswerkzeug.

2. Ziehen Sie die Burstenabdeckungen an beiden Enden der Blrste heraus,
wie in der Abbildung gezeigt. Entfernen Sie mit dem mitgelieferten
Reinigungswerkzeug die in der Birste verhedderten Haare.

Hinweis:

-Trennen Sie die Achse und den Reifen des Rundumlaufrads mit einem
Werkzeug, z. B. einem kleinen Schraubendreher. Uben Sie dabei keine
GbermaBige Kraft aus.

-Spuilen Sie das Rundumlaufrad unter flieBendem Wasser ab und setzen Sie
es nach dem vollstdndigen Trocknen wieder ein.

Hinweis: Die Schwimmerkugel im Schmutzwassertank ist ein bewegliches
Teil. Uben Sie beim Reinigen nicht zu viel Kraft aus, um sie nicht zu
beschadigen.

Staubbehélter und Filter

1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und driicken Sie den
Staubbehalter-Clip, um den Staubbehdlter zu entfernen. Nehmen Sie dann
den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf seinen Filterkorb.

Hinweis: Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Biirste, einem Finger oder
scharfen Gegenstdnden zu reinigen, um Schaden zu vermeiden.

2. Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter mit Wasser ab und trocknen
Sie sie vor dem Einbau vollstandig ab.

Hinweis:
-Spllen Sie den Staubbehélter und den Filter nur mit sauberem Wasser ab.
Keine Reinigungsmittel verwenden.
-Verwenden Sie den Staubbehdlter und den Filter nur, wenn sie vollstandig
trocken sind.

47



IR RegelmdaBige Wartung RegelmaBige Wartung

Sensoren und Ladekontakte des Roboters Ladekontakte Wischpad
Wischen Sie die Sensoren und Ladekontakte des Roboters mit einem weichen Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalisierungsbereich Entfernen Sie das Wischpad aus dem Wischpadhalter, um es auszutauschen.
und trockenen Tuch ab, wie in der folgenden Abbildung dargestellt: der Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

R

o KI Visueller Sensor

o Linienlasersensoren

Laserdistanzsensor

o Randsensor

o StoBfanger

o Ladekontakte

Akku

Automatisch entleertes Entliftungsventil Der Roboter enthalt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akkupack. Achten
Sie bei tdglichem Gebrauch auf eine ausreichende Ladung des Akkus, um

Reinigen Sie die automatische Luftungs6ffnung des Roboters und der . ) }
eine optimale Akkuleistung zu erhalten.

Klippensensoren

Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.
S
—
° Teppichsensor -
)
Ik
o=0

Hinweis: Ein feuchttes Tuch kann empfindliche Elemente im Inneren des
Roboters und der Basisstation beschadigen. Bitte nutzen Sie ein trockenes
Tuch zur Reinigung.
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IR Fehlersuche und -behebung
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Fehlersuche und -behebung

Problem

Lésung

Problem

Lésung

Der Roboter lasst sich nicht
einschalten.

Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.
Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Die empfohlene Betriebstemperatur des Gerats liegt zwischen
0°C (32 °F) und 40 °C (104 °F).

Roboter ladt sich nicht auf.

Die Basisstation ist nicht an die Stromversorgung angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden des Netzkabels
korrekt angeschlossen sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an der Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte reinigen Sie die
Ladekontakte.

Uberpriifen Sie, ob sich am Anschluss des Roboters ein Fremdobjekt befindet, und entfernen Sie gegebenenfalls das
Fremdobjekt.

Der Roboter lasst sich nicht
ausschalten.

Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht ausgeschaltet werden. Zum Ausschalten des Roboters wird empfohlen,
ihn von der Basisstation zu entfernen und die Taste () 3 Sekunden lang gedriickt zu halten.

Wenn sich der Roboter durch Ausfiihren von Schritt 1 nicht ausschalten lasst, halten Sie die Tasted) 10 Sekunden lang
gedruckt, um ein Ausschalten des Roboters zu erzwingen. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an
den Kundendienst.

Der Roboter kann keine
Verbindung zum WLAN
herstellen.

Das Passwort fiir das Wi-Fi-Netzwerk ist falsch. Uberpriifen Sie, ob das Passwort fiir die Verbindung mit lhrem WLAN-
Netzwerk korrekt ist.

Der Roboter unterstiitzt keine 5 GHz WLAN-Verbindung. Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer 2,4 GHz WLAN-
Verbindung verbunden ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung
befindet.

Der Roboter ist mdglicherweise nicht fiir die Konfiguration bereit. Beenden Sie die App, starten Sie diese erneut, und
versuchen Sie es dann noch einmal wie angewiesen.

Die
Aufladegeschwindigkeit ist
langsam.

Es dauert etwa 3,5 Stunden, um den Roboter vollstandig aufzuladen, wenn der Akku schwach ist.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb des angegebenen Bereichs betreiben, wird die Ladegeschwindigkeit
automatisch verlangsamt, um die Lebensdauer des Akkus zu verlangern.

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der Basisstation kénnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie sie mit
einem trockenen Tuch ab.

Der Roboter findet
nichts und kehrt
zur Basisstation zuriick.

Die Basisstation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen oder wurde bewegt, wahrend der Roboter nicht auf ihr steht.
Es gibt zu viele Hindernisse um die Basisstation herum. Platzieren Sie die Basisstation in einen freistehenden Bereich.
Wenn der Roboter bewegt wird, muss er sich moglicherweise neu positionieren, und er erstellt eine neue Karte, wenn die
Neupositionierung fehlschldgt. Wenn der Roboter zu weit von der Basisstation entfernt ist, kann er moglicherweise nicht
automatisch zuriickkehren. In diesem Fall miissen Sie den Roboter manuell auf die Basisstation stellen.

Wischen Sie den Signalisierungsbereich an der Basisstation ab, um Staub oder Schmutz zu entfernen.

Die Gerdusche nehmen zu,
wahrend der Roboter in
Betrieb ist.

Prifen Sie, ob der Staubbehalterfilter verstopft ist. Wenn ja, reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

Ein harter Gegenstand kénnte in der Hauptbirste oder im Staubbehélter eingeklemmt sein. Priifen und entfernen Sie alle
harten Gegenstande.

Die Hauptbirste oder die Seitenbirste kann sich verheddern. Priifen und entfernen Sie alle Fremdkérper.

Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter bleibt vor
der Basisstation stecken
und kann nicht zu ihr
zurlckkehren.

Entfernen Sie alle Hindernisse innerhalb von 5 cm auf der linken und rechten Seite oder innerhalb von 1,5 m vor der
Basisstation, um eine Blockierung des Roboters zu vermeiden.

Der Weg fir die Rickkehr zum Laden ist blockiert, z. B. die Tir ist geschlossen.

Der Roboter kann wegrutschen, wenn der Boden vor der Basisstation GlbermdaBig nass ist. Wenn dies der Fall ist, entfernen
Sie zunachst das Uberschiissige Wasser, bevor Sie es erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Basisstation an einen anderen Ort zu stellen und es erneut zu versuchen.

Achten Sie darauf, dass die Rampenverldngerungsplatte richtig installiert ist.

Der Roboter bewegt sich,
ohne der festgelegten
Route zu folgen.

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor dem Einsatz des Roboters aufgerdumt werden.

Beim Einsatz auf nassen, rutschigen Oberflachen rutscht das Hauptrad durch. Es wird empfohlen, die nassen Stellen vor
dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

Wischen Sie die Linienlasersensoren und den visuellen KI-Sensor des Roboters mit einem sauberen, weichen Tuch ab, um
sie sauber und funktionsfahig zu halten.

Der Roboter kann die zu
reinigenden Rdume nicht
erreichen.

Stellen Sie sicher, dass die Turen der zu reinigenden Rdume offen sind.

Priifen Sie, ob die Tlrschwelle des Zimmers héher als 2 cm ist. Der Roboter kann nicht Gber hohe Schwellen oder Stufen
fahren.

Der Boden vor dem zu reinigenden Zimmer kann nass und rutschig sein, so dass der Roboter wegrutscht und nicht
ordnungsgemdB funktioniert. Trocknen Sie den Boden, bevor Sie den Roboter benutzen.
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IR Fehlersuche und -behebung Spezifikationen

R Roboter Basisstation
Problem Lésung
. o . . . ) ) ) Modell RLL82CE-2 Modell RCLE0301-2

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den Nicht-Stéren-Modus (DND-Modus) eingestellt ist, da er dann die
Der Roboter nimmt die Reinigung nicht fortsetzen kann.
Rginigu'ng nach dem Laden Der Roboter setzt"die Reinigung nicht mehr fort, nachdem Sie ihn mangell zum Aufladen auf die Basisstation gestellt Ladedauer Ca. 3,5 Stunden ) 220 - 240V~ 50 - 60
nicht wieder auf. haben. Dazu gehdrt das manuelle Aufstellen des Roboters auf der Basisstation oder das Senden des Roboters zum Nenneingang Hz

Aufladen Gber die App oder Uber den Roboter selbst.

Nennspannung 14,4V =
Die Station kann den Prifen Sie, ob der Staubbeutel im Staubbehalter voll ist. Nennausgang 20V=2A
Staubbehaélter nicht Wenn der Staubbeutel nicht voll ist, prifen Sie, ob die automatischen Entleerungséffnungen des Roboters, der Basisstation
automatisch leeren. oder des Staubbehalters verstopft sind. Falls ja, beseitigen Sie die Verstopfung rechtzeitig. Nennleistung 75 W
Nennleistung 1000 W

Nehmen Sie die Waschplatte heraus und priifen Sie, ob der Abwasserabfluss verstopft ist, und reinigen Sie ihn. i (bei der staubentleerung)

Driicken Sie vorsichtig auf Schmutzwassertank, um sicherzustellen, dass er richtig installiert ist. Betriebsfrequenz 2400 - 2483,5 MHz
Der Wasserstand der - . . . ) o o -
Waschplatte ist nicht Uberprifen Sie, ob die Dichtung am Schmutzwassertank lose oder nicht richtig installiert ist, und setzen Sie sie .
norma'i gegebenenfalls manuell zuriick. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst. ) Nennleistung 40 W

’ Uberpriifen Sie die Reinigungsfliissigkeit. Figen Sie keine anderen Fliissigkeiten als die offiziell zugelassene Maximale <20 dBm (wéhrend der Reinigung)
Reinigungsfliissigkeit hinzu. Ausgangsleistung
Nennleistung (beim Lade- und 89 W

Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an https://global.dreametech.com Trocknungsvorgang)
Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat in einem Abstand
von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kérper des Benutzers
gehalten werden.

Hinweis: Die Nennleistung (beim Lade- und Trocknungsvorgang) wird durch
den Leistungswert wahrend der Volllastperiode bestimmt.
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IR Entsorgung und Entnahme des Akkus

Der eingebaute Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgefédhrdende Stoffe. Lassen Sie den Akku vor der Entsorgung von qualifiziertem Fachpersonal entfernen
und in einer entsprechenden Recycling-Einrichtung entsorgt wird.

- Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Gerat entfernt werden;

- Das Gerat muss beim Entfernen des Akkus vom Stromnetz getrennt werden;

- Der Akku muss sicher entsorgt werden.

VORSICHT:

Vor dem Entfernen des Akkus ist das Gerdt vom Stromnetz zu trennen und der Akku so tief wie moglich zu entladen.
Nicht mehr benétigte Akkus sind in einer geeigneten Recyclingeinrichtung zu entsorgten.

Setzen Sie den Akku nicht hohen Temperaturen aus, um Explosionsgefahr zu vermeiden.

Unter unsachgemdaBen Bedingungen kann Flissigkeit aus dem Akku austreten. Bei Kontakt mit der Flissigkeit spllen Sie die betroffene Stelle mit Wasser und
suchen Sie einen Arzt auf.

Anleitung zum Herausnehmen:

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der Riickseite des Roboters und nehmen Sie dann die
Abdeckung ab.

2. Loésen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und der Leiterplatte, um den Akku zu entfernen.

WEEE-Informationen
Fur alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte gelten die Regelungen der Richtlinie 2012/19/EU Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate
(WEEE), die nicht in den unsortierten Hausmull gelangen dirfen. Zum Schutz der menschlichen Gesundheit und der Umwelt sollten Sie daher
lhre Altgerate bei einer von der Regierung oder den lokalen Behérden eingerichteten Sammelstelle fiir das Recycling von Elektro- und Elektronik-
Altgeraten abgeben. Eine ordnungsgemaBe Entsorgung und Wiederverwertung tragt dazu bei, mogliche negative Folgen fur die Umwelt und die
menschliche Gesundheit zu vermeiden. Bitte wenden Sie sich an den Installateur oder die lokalen Behorden, um weitere Informationen Uber den
Standort sowie die Bedingungen und Voraussetzungen fiir solche Sammelstellen zu erhalten.
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Entsorgung von Elektro- und Elektronikaltgeraten
Die durchgestrichene Miilltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind, diese Gerate einer vom unsortierten Siedlungsabfall getrennten
Sammelstelle zuzufUihren. Die Entsorgung Gber die Restmulltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte Batterien oder Akkus,
die nicht fest verbaut sind, mlssen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterien entsorgt werden.

Maoglichkeiten der Riickgabe von Altgeraten
Besitzer von Altgeraten kénnen diese im Rahmen der durch &ffentlich-rechtlichen Entsorgungstrager eingerichteten und zur Verfiigung stehenden Mdglichkeiten

der Rickgabe oder Sammlung von Altgerdten abgeben, damit eine ordnungsgemaBe Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist. Unter dem folgenden Link
kénnen Sie ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Ricknahmestellen ansehen: https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/sammel-und-ruecknahmestellen

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten darauf hin, dass Sie flr das Loschen personenbezogener Daten auf den zu entsorgenden
Altgeraten selbst verantwortlich sind.
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Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque d'électrocution, d'incendie ou de blessures lié a une utilisation non conforme
de l'appareil, veuillez attentivement lire le mode d'emploi avant d'utiliser 'appareil et le conserver
pour toute référence ultérieure.

56

Batteries et
charge

- Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants agés de moins de 8 ans

et des personnes ayant un handicap physique, sensoriel ou intellectuel, ou
une connaissance ou une expérience limitée sans la surveillance d'un parent
ou d'un tuteur pour assurer un fonctionnement en toute sécurité et éviter

les risques. Les opérations de nettoyage et d'entretien ne doivent pas étre
effectuées par les enfants sans supervision.

- L'appareil ne doit étre utilisé qu'avec le bloc d'alimentation fourni avec 'appareil.
- Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par

des personnes qualifiées.

- Dégagez la surface a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec

'appareil. Assurez-vous que les enfants et animaux de compagnie se tiennent
a distance du robot en fonctionnement.

- Evitez d'installer, de charger ou d'utiliser l'appareil dans les salles de bains ou

autour des piscines.

- Ce produit est concu pour nettoyer le sol dans un environnement domestique

uniguement. Ne l'utilisez pas a 'extérieur, sur des surfaces brutes, ou dans un
milieu industriel ou commercial.

- Assurez-vous que l'appareil fonctionne correctement dans un environnement

approprié. Sinon, n'utilisez pas l'appareil.

- Si le cordon d’alimentation est endommageé, il doit étre remplacé par un

produit ou un cordon spécial disponible aupres du fabricant ou de son
réparateur agréeé.

Informations sur la sécurité

Restrictions
d'utilisation

- N'utilisez pas le robot dans un espace suspendu au-dessus du sol sans

barriere de protection.

-Ne renversez pas le robot. N'utilisez pas le couvercle LDS, le couvercle du

robot ou le pare-chocs comme poignée pour tenir le robot.

- N'utilisez pas le robot a une température

ambiante supérieure a 40 °C ou inférieure a
0 °C ou sur un sol recouvert de liquides ou de substances collantes.

- Pour éviter tout risque de dommage ou blessure lié a des objets trainés,

retirez tous les articles jonchant le sol, ainsi que les cables ou cordons
d'alimentation sur l'itinéraire de nettoyage avant de faire fonctionner
l'appareil.

- Retirez les objets fragiles ou de petite taille présents sur le sol pour empécher

le robot de les heurter ou de les endommager.

- Eloignez les cheveux, les doigts et toute autre partie du corps de l'orifice

d'aspiration du robot.

- Gardez |'outil de nettoyage hors de la portée des enfants.
- N'utilisez pas l'appareil dans une piece ou un nourrisson ou un enfant dort.
- Ne placez pas un enfant, un animal domestique ou tout objet sur le robot,

qu'il soit en marche ou a l'arrét.

- Gardez la solution de nettoyage hors de la portée des enfants.
- Utilisez uniquement le détergent approuvé. N'ajoutez pas de liquide tel que

de l'alcool ou un désinfectant.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets qui brdlent. N'utilisez pas le

robot pour ramasser des liquides combustibles ou inflammables, des gaz
corrosifs ou des acides ou des solvants non dilués.
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Informations sur la sécurité
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Restrictions
d'utilisation

Batteries et
charge

- N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas 'appareil pour

ramasser des objets tels que des cailloux, des gros morceaux de papier ou
tout objet susceptible d'obstruer l'appareil.

- La fiche doit étre débranchée de la prise avant de nettoyer ou d'entretenir

l'appareil.

-N'essuyez pas le robot ou la station de base avec un chiffon humide et ne les

rincez pas avec un liquide. Apres le nettoyage des pieces lavables, séchez-les
completement avant de les réinstaller et de les utiliser.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions présentes dans le

monde d'emploi. Les utilisateurs sont responsables de toute perte ou de tout
dommage occasionné pas une utilisation non conforme de ce produit.

- N'utilisez pas de batterie ou de station de base d'autres marques. Le robot ne

peut étre utilisé qu'avec la station de base RCLE0301-2.

-N'essayez pas de démonter, de réparer ou de modifier la batterie ou la station

de base vous-méme.

- Ne placez pas la station de base a proximité d'une source de chaleur.
- N'utilisez pas un chiffon ou et séchez vos mains pour essuyer ou nettoyer les

contacts de charge de la station de base.

-N'éliminez pas les batteries usagées de maniere inappropriée. Les batteries

usageées doivent étre déposées dans un centre de collecte approprié.

- Si le cordon d'alimentation est endommageé ou coupé, arrétez de l'utiliser

immédiatement et contactez le service apres-vente.

Informations sur la sécurité

Batteries et
charge

Informations de
sécurité
sur le laser

- Assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez et conservez-

le dans son emballage d'origine si possible.

- Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue période, chargez-le

completement, puis éteignez-le et rangez-le dans un endroit sec et frais.
Rechargez le robot au moins tous les 3 mois pour ne pas trop décharger la
batterie.

- Le capteur laser de ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021 des appareils a laser de classe 1. Veuillez éviter de regarder
directement le laser pendant ['utilisation.

APPAREILS A LASER DE CLASSE 1
APPAREILS A LASER DESTINES AU GRAND PUBLIC
EN 50689:2021

Par le présent document, Dreame Trading(Tianjin) Co., Ltd. déclare que le modele d'équipement radio RLL82CE-2 répond a la directive 2014/53/UE. L'intégralité
du texte de la déclaration UE de conformité est disponible a l'adresse Internet suivante : https://global.dreametech.com

Pour consulter le mode d'emploi en ligne, veuillez accéder a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Apercu du produit Apercu du produit

Contenu de l'emballage Robot

o (3 Bouton de nettoyage localisé
- Appuyez pour démarrer le nettoyage localisé

Autres accessoires

o () Bouton Alimentation/Nettoyage

- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer ou éteindre

- Appuyez pour commencer le nettoyage une fois le robot activé

o

N T

Brosse latérale Cordon d’alimentation Rampe de la station de base Mode d’emploi
Plaque d'extension

O Bouton de station de base

- Appuyez pour renvoyer le robot a la station de base

- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour
désactiver le Verrouillage enfants

Indicateur d'état

- Blanc fixe : Nettoyage ou dépoussiérage terminé

- Orange clignotant : Erreur

- Orange fixe : Veille en batterie faible ou en pause en batterie
faible

Remarque :

- Appuyez sur n'importe quel bouton du robot pour faire une
pause pendant que le robot nettoie ou revient pour se charger.

- Le Verrouillage enfants peut étre activé et désactivé avec
'application Dreamehome.

Serpilliere Support de serpilliere Sac a poussiere Solution de Outil de nettoyage
(pré-installée) (1 pré-installé) nettoyage

Station de base
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Apercu du produit Apercu du produit R

Robot et capteurs Détecteurs de vide Station de base Indicateur d'état
Blanc fixe : La station de base
T h est connectée a l'alimentation
c t L. Orange fixe : erreur dans la
Capteur de tapis o——— apot superieur station de base
—o Roue omnidi-
\ °© Microphone Brosse latéraleo =40 :} rectionnelle
T o Couvercle LDS o o i o © Grille de protection Réservoir d'eau sale o— C IS Réservoir d’eau propre Compartiment
M / . Brosse principaleo o de la brosse - | = - de détergent o——
% o Capteur de distance laser (LDS) - { :“L e—p e —= o :
Roue principaleo — |C3 0 |:3 A ﬁ o Roue principale — automatique
I o Pare-chocs |5 t— — ) o Fixations de la grille Filtre o
Capteur visuel Al de protection de la d'émission du signal °
J ° ! ! Zone d'émission du signa
/ o Indicateur de caméra @ brosse i Couvercle du i Sortie d'air de vidage o @) Contacts de ch
(Lindicateur de la caméra s'allume Assemblage o— @ réservoir & automatique —<_AF o Lontacts de charge
lorsque la caméra est activée) MopExtend 5 o Trous de montage oussiere 7 P ) )
. \E;_L/ d d P o Sortie de remplissage
o Capteurs laser d'alignement u supportde Planche a dr )
serpilliere ver S eau automatique
Compartiment a poussiére ° Fixation de couvercle
P de compartiment a :
. ' : e ———
————o Bouton Réinitialisation poussiere Plaque d'extension
Appuyez et maintenez - . : de rampe ° @_@ ° I o Emplacement réservé pour
enfoncé pendant 3 7 lflxatlon de compartiment p conpnecter le Kit de racsordement
secondes pour rétablir les a poussiere

0 ' i
Couvercle o paramétres d'usine Couvercle de d'eau pour le remplissage et la
compartiment a

poussiere

Filtre o vidange automatiques

o Fi'xatioq du' \ Port d'alimentation
réservoir d'eau o Support de cordon

o Tuyau d'eau d'alimentation

Fixation du
réservoir d'eau

o Indicateur Wi-Fi o
Poignée du o

filtre

Sortie d'air o
de vidage
automatique

o Entrée d'air
L o Sortie de la poussiere Boule
Ensemble de la serpilliere flottante

Contacts de o Zone de fixation o |
charge oCapteur de bord de serpilliere o Filtre
Orifice de o—— ( o Flotteur i 5 D o
remplissage d’eau J Réservoir d'eau sale Réservoir d’eau propre S
automatique > . o . . . o . . . . . .
R Remarque : Le kit de raccordement a l'eau pour le remplissage et la vidange automatiques doit étre acheté séparément. (Disponible uniquement dans certaines

Connecteurs o—— Support de serpilliere Serpilliere régions)
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Préparation de votre domicile Avant l'utilisation PR

1. Enlever les protections 3. Brancher a une prise électrique

Placez la station de base dans un endroit le plus dégagé possible et
disposant d'un signal Wi-Fi satisfaisant. Puis insérez le cordon d'alimentation
dans la station de base et branchez-le sur la prise.

[ —

I: MARCAHE Lo— ) Insérez fermement le
O : ARRET

cordon d'alimentation
vers le haut jusqu'a ce que

l'indicateur s'allume.

R

Avant de nettoyer, veuillez enlever les objets instables, fragiles, de valeur ou Avant de nettoyer, placez une barriére physique au bord des marches et du <
dangereux, et retirer les cables, les vétements, les jouets, les objets durs et canapé pour permettre au robot de fonctionner facilement et en toute en
les objets tranchants présents sur le sol pour éviter qu'ils ne soient coincés, sécurité.

égratignés et renversés par le robot et de causer des pertes. 4. Placer la station de base et installer la plaque

d'extension de la rampe de la station de base
Placez la station de base et retirez tous les objets situés a moins de 1,5 m

devant et de 5 cm de chaque coté de la station de base. Ensuite fixez la
plaque d'extension de rampe au bas de la station de base.

DOd

Clip de la brosse o
latérale

v = X

Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer, et disposez correctement les meubles Le capteur visuel Al permet au robot de mieux identifier et éviter les
pour laisser plus de place. obstacles tels que les cordons d'alimentation, les chaussures et les
chaussettes. Profitez au mieux du capteur visuel Al en vous assurant que

toutes les surfaces a nettoyer sont bien éclairées.
Remarque :

-A la premiére utilisation du robot, suivez-le pendant qu'il nettoie afin de retirer tout obstacle éventuel & temps.

-Pour permettre au robot de bien identifier les zones qui doivent étre nettoyées, ne restez pas devant le robot, un seuil, un couloir ou des endroits étroits.
-N'aspirez pas des objets durs tels que des cailloux, des boules en acier et des pieces de jouet, ou des objets tranchants tels que des déchets de construction, du ) ) o Remarque : Pour éviter que l'eau ne moulille les parquets ou les tapis, il est

verre brisé et des clous, sinon cela peut rayer le sol. Remarque : Installez la brosse latérale en veillant a bien l'engager. recommandé d'installer la station de base sur des sols en carrelage ou en marbre.
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Avant l'utilisation Connexion a l'application Dreamehome

5. Placer le robot 1. Télécharger l'application Dreamehome 2. Ajouter un appareil
Appuyez sur le bouton d) sur le robot pendant 3 secondes pour 'activer. Scannez le code QR sur le robot ou recherchez « Dreamhome » dans l'App Ouvrez 'application Dreamehome, appuyez sur « @ » en haut a droite, et
Placez le robot sur la station de base avec 'ensemble de la serpilliére orienté Store pour télécharger et installer l'application. scannez le méme code QR sur le robot encore une fois pour ajouter l'appareil.

vers la planche & laver. Une notification vocale est émise lorsque le robot est Suivez les instructions pour terminer la connexion Wi-Fi
bien connecté a la station de base. Une fois le robot completement chargé,
les indicateurs d'état sur le robot et sur la station de base resteront allumés

pendant 10 minutes, puis diminueront en luminosité.

Remarque :

-N'ajoutez pas de liquide autre que la solution de nettoyage approuvée pour
éviter toute défaillance.

-Installez le compartiment de détergent automatique en veillant a bien
l'engager.

°Indicateur Wi-Fi

- Clignote lentement : A connecter
- Clignote rapidement : Connexion
- Allumé : Connecté

7. Verser l'eau dans le réservoir d'eau propre

Retirez le réservoir d'eau propre de la station de base et versez de l'eau
propre dans le réservoir. Puis remettez-le en place dans la station de base.

Remarque : Il est conseillé de charger completement le robot avant la
premiére utilisation. Quand le robot ne peut pas étre activé lorsque la
batterie est déchargée, connectez manuellement le robot a la station de

pour le recharger. Remarque : Remarque : Si vous voulez réinitialiser le Wi-Fi, répétez l'étape 2 et suivez les

-Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu. instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.
-Le logiciel d'application étant soumis a des mises a jour, les opérations

réelles peuvent donc différer des instructions de ce manuel. Suivez les

instructions en fonction de la version de 'application.

6. Ajouter la solution de nettoyage
(1) Retirez le couvercle du réservoir a poussiére et sortez le compartiment de
détergent automatique.

(2) Ouvrez le couvercle supérieur du compartiment et ajoutez la solution de
nettoyage.

(3) Fermez le couvercle du compartiment, remettez-le dans la station de
base, puis replacez le couvercle du réservoir a poussiére. La solution de . , , .
; ) . o Remarque : Ne versez pas d'eau chaude dans le réservoir d'eau car cela
nettoyage sera automatiquement versée dans le réservoir d'eau propre .
T peut le déformer.
pendant ['utilisation.
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Comment utiliser le robot

Cartographie rapide

A la premiére configuration du réseau, suivez les instructions affichées sur
'application pour créer rapidement une carte, et le robot commencera

a cartographier sans nettoyer. Le processus de cartographie sera

terminé lorsque le robot retourne a la station, et la carte sera enregistrée
automatiquement.

Allumer/Eteindre

Appuyez et maintenez le bouton (/) enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot. L'indicateur d'alimentation doit s'allumer. Placez le robot
sur la base, le robot doit s'activer automatiquement et commencer a se
charger. Pour éteindre le robot, retirez-le de la base et maintenez le bouton
() enfoncé pendant 3 secondes.

Pause/Veille

Lorsque le robot est en cours de fonctionnement, appuyez sur un bouton
pour le mettre en pause.

Si le robot est mis en pause pendant plus de 10 minutes, il passe
automatiquement en mode veille. L'indicateur d'alimentation et l'indicateur
de charge s'éteindront. Appuyez sur n'importe quel bouton du robot, ou
utilisez l'application pour réactiver le robot.

Remarque :

-Le robot s'éteindra automatiquement s'il est en mode veille pendant plus
de 12 heures.

-Si le robot est en pause et placé sur la station de base, le processus de
nettoyage en cours prendra fin.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera automatiquement a la
station de base pour se recharger. Apres avoir chargé au niveau de batterie
approprié, il reprendra les taches de nettoyage inachevées.

Remarque : Pour utiliser cette fonction, veuillez l'ouvrir dans l'application.

Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé sur le mode Ne pas déranger (DND), il lui sera

impossible de reprendre le nettoyage, et l'indicateur d'alimentation s'éteint.

Le mode DND est désactivé par défaut a l'usine. Vous pouvez utiliser
'application pour activer le mode DND ou modifier la période DND. La
période DND s'étend de 22:00 a 8:00 par défaut.

Remarque :

-Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées a temps pendant la
période DND.

-Le robot reprendra le nettoyage la ou il s'est arrété a la fin de la période
DND.

Nettoyage localisé

Lorsque le robot est en veille, appuyez brievement sur le bouton CJ pour
activer le mode de nettoyage localisé. Dans ce mode, le robot nettoie une
surface carrée de 1,5 x 1,5 metres autour de lui, et retourne a son point de
départ a la fin du nettoyage localisé.

Redéemarrage du robot

Si le robot ne répond plus et ne peut pas s'éteindre, maintenez le bouton
(h enfoncé pendant 10 secondes pour l'arréter de force. Puis maintenez le
bouton () enfoncé pendant 3 secondes pour allumer le robot.

Comment utiliser le robot

Aspiration et nettoyage

Remarque : Lors de la premiere utilisation de l'ensemble de la serpilliére, le
robot effectue la tache « Aspiration et nettoyage » par défaut.

1. Commencer le nettoyage
Appuyez sur le bouton (! sur le robot, ou utilisez l'application pour que le

robot démarre a partir de la station de base. Ensuite, le robot planifiera
l'itinéraire de nettoyage optimal et effectuera la tadche de nettoyage en
fonction de la carte créée.

Remarque :

-Les serpillieres seront nettoyées avant que le robot ne commence a
cartographier, veuillez patienter.

-Ne déplacez pas la station de base, le réservoir d'eau propre, le réservoir
d'eau sale ou la planche a laver pendant que le robot effectue sa tache.

2. Lavage automatique de la serpilliere

Lors du nettoyage, le robot retournera automatiquement a la station de
base pour laver les lingettes en fonction de la fréquence de nettoyage
spécifiée des lingettes dans l'application. La station de base remplira
automatiquement le réservoir d'eau du robot et le robot reprendra le
nettoyage.

Remarque : Si le robot retourne a la station de base pour laver ses lingettes
pendant le nettoyage, la station de base ne videra pas automatiquement le
compartiment a poussiére.
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Comment utiliser le robot

3. Vider automatiquement le compartiment a poussiére, et laver et sécher
les serpillieres aprés avoir terminé la tache « Aspiration et nettoyage »

Une fois que le robot a terminé une tache de nettoyage et retourne a

la station de base pour se recharger, la station de base commencera
automatiquement a vider le compartiment a poussiére, puis nettoiera et
séchera les serpillieres.

Remarque :

-Si la fonction de vidage automatique est désactivée dans l'application,
la station de base ne videra pas automatiquement le compartiment a
poussiére.

-La station de base videra le compartiment a poussiere en fonction de la
fréquence définie dans l'application.

4. Nettoyer le réservoir d'eau sale

Une fois que le robot a terminé sa tache, veuillez nettoyer le réservoir d'eau
sale pour éviter toute odeur.

Aspiration puis nettoyage

Sélectionnez « Aspiration puis nettoyage » dans l'application, et le robot
levera automatiquement l'ensemble de la serpilliere pour aspirer le sol.
Aprés avoir aspiré, le robot retourne pour vider le compartiment a poussiére,
puis commence a passer la serpilliere aprés avoir automatiquement baissé
l'ensemble de la serpilliere.

Aspiration uniquement

Sélectionnez « Aspiration uniquement » dans l'application et le robot levera
automatiquement 'ensemble de la serpilliere et commencera a aspirer.

Nettoyage uniquement

Sélectionnez « Nettoyage uniquement » dans l'application, et le robot
vérifiera automatiquement si l'ensemble de la serpilliére est installé. Dans
le cas contraire, installez l'ensemble de la serpilliere manuellement, puis le
robot commencera automatiquement a passer la serpilliére.

Entretien courant

Planche a laver

Zone d'émission du
signal de la station de
base

Contacts de charge de
la station de base

Event de vidage
automatique de la
station de base

Roue
omnidirectionnelle

Capteur de bord

Capteur de distance
laser (LDS)

Capteur laser
d’alignement

Une fois tous les mois

Event de vidage
automatique du robot

Orifice de remplissage
d’eau automatique du
robot

Partie inférieure du
robot

Compartiment a
poussiére

Le nettoyer si nécessaire

Piéces
Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a l'utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant pour l'entretien de
routine.

Pieces Fréquence d'entretien belai de Pieces Fréquence d'entretien bélaide

remplacement remplacement
Réservoir d'eau sale Apres chaque utilisation Capteur visuel Al
/
Réservoir d'eau propre Capteur de tapis
Brosse principale Tou}s lesbat2 Détecteurs de vide
Une fois toutes les 2 mols
Filtre du compartiment semaines Contacts de charge du
a poussiere Tousles3a6 robot
A mois . .
Brosse latérale Pare-chocs Une fois tous les mois
/

Sac a poussiere

Serpilliere

6- 8 semaines

Tousles1a3
mois

Remarque : La fréquence de remplacement dépendra de ['utilisation du
robot. Si, en raison de circonstances particulieres, un événement se produit,
les pieces doivent étre remplacées.
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Entretien courant

Nettoyage de la station de base

1. Sélectionnez « Nettoyage de la station de base » dans l'application, et
le robot quittera automatiquement la station de base. Retirez la planche a
laver et attendez que le fond de la station de base se remplisse d'eau.

2. Rincez la planche a laver avec de l'eau propre, et utilisez l'outil de
nettoyage pour nettoyer le fond de la station de base.

S

3. Apres quelques instants, la station de base évacuera automatiquement
l'eau sale. Puis séchez-la avec un chiffon doux et sec, et remettez la planche
a laver en place.

———

4. Utilisez l'application ou appuyez brievement sur le bouton {3 sur le robot
pour qu'il retourne a la station de base.

Remarque : Pendant le nettoyage, le robot ne doit pas retourner a la station
de base.

Entretien courant

Sac a poussiere
1. Jetez le sac a poussiére.

Remarque : Tirez vers le haut sur la poignée pour verrouiller le sac et
empécher la poussiere et les débris de tomber accidentellement.

2. Retirez la poussiere et les débris du filtre avec un chiffon sec.

3. Installez un nouveau sac a poussiere.

4. Remettez le couvercle du réservoir a poussiéere en place.
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Entretien courant Entretien courant

Brosse principale Brosse latérale Filtre et compartiment a poussiere

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur la fixation de compartiment
a poussiere pour retirer le compartiment a poussiére. Puis retirez le filtre et
tapotez légérement son panier.

Réservoir d'eau sale
1. Retirez le réservoir d'eau sale, enlevez son couvercle et évacuez l'eau sale. 1. Enfoncez les clips de la grille de protection de la brosse pour retirer la Retirez et nettoyez la brosse latérale.
grille de protection de la brosse et sortez la brosse du robot.

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre a l'aide d'une brosse, d'un
doigt ou d'un objet tranchant afin d'éviter les dommages.

2. Rincez le réservoir d'eau sale a l'eau claire et utilisez ['outil de nettoyage
fourni pour nettoyer la paroi intérieure du réservoir d'eau sale.

2. Rincez le compartiment a poussiere et le filtre a l'eau et séchez-les
complétement avant de les réinstaller.

2. Retirez les couvercles de brosse aux deux extrémités de la brosse comme
illustré sur la figure. Utilisez l'outil de nettoyage fourni pour enlever les poils
emmeélés dans la brosse.

Remarque : Remarque :

Remarque : La boule flottante dans le réservoir d'eau sale est une piéce
mobile. N'appliquez pas une force excessive lorsque vous la nettoyez pour
ne pas l'endommager.
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-Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer l'essieu et le pneu de
la roue omnidirectionnelle. N'appliquez pas de force excessive.

-Rincez la roue omnidirectionnelle sous l'eau courante et remettez-la apres
'avoir completement séchée.

-Rincez le compartiment a poussiére et le filtre uniquement a l'eau claire.
N'utilisez aucun détergent.

-Utilisez le compartiment a poussiere et le filtre uniguement lorsqu'ils sont
completement secs.
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Entretien courant Entretien courant

Capteurs et contacts de charge du robot Contacts de charge Serpilliere
Essuyez les capteurs et les contacts de charge du robot a l'aide d'un chiffon Nettoyez les contacts de charge et la zone d'émission du signal de la station Retirez la serpilliére sur le support pour la remplacer.
doux et sec, comme illustré sur la figure ci-dessous : de base a l'aide d'un chiffon doux et sec.

R

o Capteur visuel Al

o Capteurs laser
d’alignement

Capteur de distance
laser (LDS)

o Capteur de bord

o Pare-chocs

o Contacts de charge

Batterie

Events de vide automatique Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance. Assurez-vous
Nettoyez les évents de vidage automatique du robot et la station de base a que la batterie reste bien chargée pour une utilisation au quotidien afin de
l'aide d'un chiffon doux et sec maintenir les performances optimales de la batterie.

Détecteurs de vide

o Capteur de tapis

Remarque : Un chiffon humide peut endommager les éléments sensibles
dans le robot et la station de base. Veuillez utiliser un chiffon sec pour le
nettoyage.
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Dépannage
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Dépannage

Probleme

Solution

Probleme

Solution

Le robot ne s'allume pas.

Le niveau de batterie est bas. Rechargez la batterie sur la base et réessayez.
La température de la batterie est trop basse ou trop haute. Il est recommandé d'utiliser 'appareil a une température
comprise entre 32 °F (0 °C) et 104 °F (40 °C).

Le robot ne se recharge
pas.

La station de base n'est pas connectée a 'alimentation, veuillez vous assurer que les deux extrémités de son cordon
d'alimentation sont correctement branchées.

Le contact entre les contacts de charge sur la station de base et le robot est défaillant, veuillez nettoyer les contacts de
charge.

Vérifiez la présence d'objet étranger au niveau du connecteur du robot et retirez-le le cas échéant.

Le robot ne s'éteint pas.

Le robot ne peut pas étre désactivé lorsqu'il se recharge. Il est recommandé de retirer le robot de la station de base, puis
d'appuyer et de maintenir le bouton () enfoncé pendant 3 secondes pour le désactiver.

Si le robot ne peut pas étre désactivé en effectuant ['étape 1, appuyez et maintenez le bouton (/) enfoncé pendant 10
secondes pour forcer la désactivation du robot. Si le probleme persiste, contactez le service aprés-ventes.

Le robot ne se connecte
pas au réseau Wi-Fi.

Le mot de passe du réseau Wi-Fi n'est pas correct. Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous connecter a votre
réseau Wi-Fi est correct.

Le robot ne prend pas en charge la connexion Wi-Fi 5 GHz. Assurez-vous que le robot est relié a une connexion Wi-Fi 2,4 GHz.
Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot est dans une zone de couverture Wi-Fi satisfaisante.

Le robot peut ne pas étre prét a étre configuré. Veuillez quitter et rouvrir l'application, puis essayez a nouveau comme
indiqué.

La vitesse de charge est
lente.

La charge compléte du robot, lorsque le niveau de la batterie est bas, dure environ 3,5 heures.

Si vous utilisez le robot a des températures en dehors de la plage indiquée, la vitesse de charge ralentira automatiquement
pour prolonger l'autonomie de la batterie.

Les contacts de charge sur le robot et la base peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un chiffon sec.

Le bruit augmente lors du
fonctionnement du robot.

Vérifiez si le compartiment a poussiéere est bouché. Si c'est le cas, nettoyez-le ou remplacez-le.

Un objet est peut-étre coincé dans la brosse principale ou le compartiment a poussiére. Vérifiez et retirez ['objet.
La brosse principale ou la brosse latérale sont peut-étre bloquées. Vérifiez et retirez tous les objets étrangers.
Passez le mode d'aspiration sur Standard ou Silencieux.

Le robot ne trouve pas et
retourne a la station de
base.

La station de base est déconnectée de l'alimentation ou déplacée lorsque le robot n'est pas dessus.

Ily a trop d'obstacles autour de la station de base. Placez la station de base dans une zone plus dégagée.

Tout déplacement du robot peut entrainer son repositionnement : il recréera alors une carte s'il n'est pas correctement
repositionné. Si le robot est trop éloigné de la station de base, il peut ne pas revenir automatiquement a la station de
lui-méme, auquel cas vous devrez manuellement placer le robot sur la station de base.

Essuyez la zone d'émission du signal sur la station de base pour éliminer la poussiére ou les débris.

Le robot se déplace sans
suivre l'itinéraire défini.

Les objets tels que cordons d'alimentation et pantoufles doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.

Les surfaces mouillées et glissantes peuvent faire patiner la roue principale. Il est recommandé de sécher les endroits
humides avant d'utiliser le robot.

Essuyez les capteurs laser en ligne et le capteur visuel Al sur le robot avec un chiffon propre et doux pour les maintenir
propres et sans obstruction.

Le robot reste bloqué
devant la station de base
et ne peut pas retourner
vers elle.

Dégagez tout obstacle & moins de 5 cm sur les cotés gauche et droit ou a moins de 1,5 m devant la station de base pour
éviter que le robot ne soit bloqué.

Litinéraire pour revenir se recharger est bloqué, par ex. la porte est fermée.

Le robot peut glisser si le sol devant la station de base est trop humide. Dans ce cas, nettoyez l'exces d'eau avant de
réessayer.

Il est recommandé de déplacer la station de base dans un autre endroit et réessayez.

Assurez-vous que la plaque d'extension de rampe est correctement installée.

Le robot n'a pas trouvé les
pieces a nettoyer.

Assurez-vous que la porte de chaque piéce a nettoyer est ouverte.

Vérifiez la présence de seuil d'une hauteur supérieure a 2 cm a l'entrée de la piece. Le robot ne peut pas franchir des
marches ou des seuils hauts.

L'espace dans la piece a nettoyer est peut-étre glissant et mouillé, et le robot patine et ne fonctionne pas normalement.
Séchez le sol avant d'utiliser le robot.
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Dépannage

Caractéristiques techniques

R ) Robot Station de base
Probleme Solution
. . . N Modele RLL82CE-2 Modele RCLE0301-2
Assurez-vous que le robot n'est pas programmeé sur le mode Ne pas déranger (DND), ce qui peut 'empécher de reprendre
Le robot ne reprend pas le nettoyage.
le nettoyage apres la !.e robot ne reprend pas le nettoyage si vous avez ramené le robot a la main sur la station de ba§e pour !e rgcharger, ce qui Temps de charge Environ 3,5 heures Tension d'entrée nominale 220-240 V ~ 50-60 Hz
recharge. inclut de placer manuellement le robot sur la station de base ou d'envoyer le robot se charger via l'application ou le robot
lui-méme.
Tension nominale 14,4V == Tension de sortie nominale 20V=2A
La station ne vide pas Vérifiez si le sac a poussiére dans le compartiment a poussiére est plein.
automatiquement le Si le sac a poussiere n'est pas plein, vérifiez si les évents de vidage automatique du robot sont obstrués, la station de base
compartiment a poussiére. ou le compartiment a poussiére. Si c'est le cas nettoyez la piéce bloquée. Puissance nominale 75W Puissance nominale
(pendant la vidange de la 1000 W
Retirez la planche a laver et vérifiez si la conduite des eaux usées est bouchée, et nettoyez-la. ) ) poussiere)
Le niveau d'eau dans Enfoncez légérement le réservoir d'eau sale pour vous assurer qu'il est correctement installé. Fréquences de fonctionne- 2400-2483,5 MHz
la planche a laver est Vérifiez si le joint sur le réservoir d'eau sale est desserré ou mal installé, et fixez-le a nouveau manuellement le cas ment _ )
anormal. échéant. Si le probléme persiste, contactez l'équipe de service aprés-ventes. Puissance nominale 40 W
Vérifiez la solution de nettoyage. N'ajoutez pas de liquide autre que la solution de nettoyage approuvée. ' ) ) (pendant le nettoyage)
Puissance de sortie maxi-
male <20 dBm
Pour obtenir de l'aide, contactez-nous via https://global.dreametech.com Puissance nominale (pendant 0w

la charge et le séchage)

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit respecter
une distance de séparation de 20 cm au moins entre l'antenne et le corps de
l'utilisateur.

Remarque : La puissance nominale (pendant la charge et le séchage) est
déterminée par la valeur de puissance pendant la période de pleine charge.
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Retrait et élimination de la batterie Informazioni sulla sicurezza

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour l'environnement. Avant de mettre la batterie au rebut, veillez a ce qu'elle soit enlevée Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, leggere

attentamente il manuale d'uso prima di utilizzare ['apparecchio e conservarlo per eventuali riferimenti futuri.

par un technicien qualifié et déposée dans un centre de collecte approprié.

- la batterie doit étre retirée de 'appareil avant qu'il ne soit mis au rebut ;

- l'appareil doit étre débranché de la prise secteur pour le retrait de la batterie ;

Restrizioni d'uso - Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8
anni o da persone con deficit fisici, sensoriali, intellettuali o con esperienza
0 conoscenze limitate senza la supervisione di un genitore o di un tutore per
garantire un funzionamento sicuro ed evitare qualsiasi rischio. La pulizia e la

manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.
- L'apparecchio deve essere utilizzato solo con l'alimentatore fornito in dotazione.

- Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo da
personale specializzato.

- Liberare l'area da pulire. | bambini non devono giocare con l'apparecchio.
Assicurarsi che bambini e animali domestici siano tenuti a distanza di
sicurezza dal robot durante il suo funzionamento.

- Non installare, caricare o utilizzare ['apparecchio nei bagni o intorno alle piscine.

- Questo prodotto e destinato esclusivamente alla pulizia dei pavimenti in
ambiente domestico. Non utilizzare all'aperto, su superfici non pavimentate o
in ambienti commerciali o industriali.

- Assicurarsi che 'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente
adeguato. In caso contrario, non utilizzare l'apparecchio.

- Se il cavo di alimentazione e danneggiato, deve essere sostituito con un cavo o

- la batterie doit étre éliminée de maniere sdre.

PRUDENCE :

Avant d'enlever la batterie, débranchez l'alimentation et déchargez au maximum la batterie.

Les batteries usagées doivent étre déposées dans un centre de collecte approprié.

N'exposez pas la batterie dans un environnement a haute température pour éviter les risques d'explosion.

En cas d'usage abusif, du liquide peut s'échapper de la batterie. En cas de contact, rincez a l'eau et consultez un médecin.

Guide pour le retrait :
1. Retournez le robot, utilisez l'outil adapté pour retirer les vis a l'arriere du robot, puis enlevez le couvercle.
2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte de circuit imprimé pour retirer la batterie.

. A DEPOSER A DEPOSER
Cet appareil, A LA LIVRAISON EN MAGASIN  EN DECHETERIE

ses accessoires,
piles et cordons O ou
se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Informations concernant les DEEE

Tous les produits portant ce symbole sont des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE d'apres la directive 2012/19/UE) qui ne
doivent pas étre mélangés avec les ordures ménageres non triées. Vous devez protéger la santé humaine et l'environnement en déposant votre

82

équipement usagé dans un point de collecte prévu a cet effet pour le recyclage des déchets d'équipements électriques et électroniques, désigné
par le gouvernement et les autorités locales. Des procédures d'élimination et de recyclage adéquates permettent d'éviter les effets nocifs sur
I'environnement et la santé humaine. Veuillez contacter l'installateur ou les autorités locales pour plus d'informations sur le site, ainsi que les
modalités et conditions des points de collecte de ce type.

un gruppo speciale disponibile presso il produttore o il suo agente di assistenza.

- Non utilizzare il robot in un'area sospesa sopra il livello del suolo senza una

barriera protettiva.
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Informazioni sulla sicurezza
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Restrizioni d'uso

-Non posizionare il robot a testa in giu. Non utilizzare il coperchio dell'LDS, il

coperchio del robot o il paraurti come impugnatura del robot.

- Non utilizzare il robot a una temperatura ambiente superiore a 40 °C o

inferiore a 0 °C 0 su un pavimento con liquidi o sostanze appiccicose.

- Per evitare danni o danni da trascinamento, prima di mettere in funzione

'apparecchio, rimuovere tutti gli oggetti lasciati sul pavimento e i cavi o i fili di
alimentazione che si trovano sul percorso di pulizia.

- Rimuovere gli oggetti fragili o piccoli dal pavimento per evitare che il robot li

urti e li dannegai.

- Tenere capelli, dita e altre parti del corpo lontano dall'apertura di aspirazione

del robot.

- Tenere lo strumento di pulizia fuori dalla portata dei bambini.
-Non mettere in funzione l'apparecchio in una stanza in cui dorme un neonato

o un bambino.

-Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sopra il robot,

indipendentemente dal fatto che sia fermo o in movimento.

- Tenere la soluzione detergente fuori dalla portata dei bambini.
- Utilizzare solo il detersivo ufficialmente approvato. Non aggiungere liquidi

come alcol o disinfettanti.

- Non utilizzare il robot per pulire oggetti molto caldi. Non utilizzare il robot per

raccogliere liquidi inflammabili o combustibili, gas corrosivi, acidi o solventi
non diluiti.

Informazioni sulla sicurezza

Restrizioni d'uso

Batterie e
Caricamento

-Non aspirare oggetti duri o taglienti. Non utilizzare 'apparecchio per

raccogliere oggetti come sassi, grandi pezzi di carta o qualsiasi altro oggetto
che possa intasare l'apparecchio.

- La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di procedere alla

pulizia o alla manutenzione dell'apparecchio.

-Non pulire il robot o la stazione base con un panno bagnato e non sciacquarli

con alcun liquido. Dopo aver pulito le parti lavabili, asciugarle completamente
prima di reinstallarle e utilizzarle.

- Utilizzare questo prodotto in conformita alle istruzioni contenute nel manuale

d'uso. Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti
dall'uso improprio di questo prodotto.

- Non utilizzare batterie o stazioni base di parte terza. Il robot puo essere

utilizzato solo con la stazione base modello RCLE0O301-2.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare da soli la batteria o la stazione

base.

-Non collocare la stazione base vicino a una fonte di calore.
- Non utilizzare un panno o le mani bagnate per pulire i contatti di ricarica della

stazione base.

- Non smaltire impropriamente le vecchie batterie. Le batterie non necessarie

devono essere smaltite presso un impianto di riciclo appropriato.

- Se il cavo di alimentazione e danneggiato o rotto, interrompere

immediatamente ['uso e contattare il servizio di assistenza.
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Informazioni sulla sicurezza

Batterie e - Assicurarsi che il robot sia spento durante il trasporto e, se possibile,

Caricamento conservato nell'imballaggio originale.

- Se il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato, caricarlo

completamente, quindi spegnerlo e conservarlo in un luogo fresco e asciutto.
Ricaricare il robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare di scaricare
eccessivamente la batteria.

Informazioni sulla - Il sensore laser di questo prodotto & conforme alla norma IEC 60825-1:2014/

sicurezza del laser EN 60825- 1:2014/A11:2021 per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto
diretto con gli occhi durante l'uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMO
EN 50689:2021

Con la presente, Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo RLL82CE-2 e conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo
della dichiarazione di conformita dell'UE é disponibile al seguente indirizzo internet: https://global.dreametech.com

Per un manuale elettronico dettagliato, visitare il sito https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

Panoramica del prodotto

Contenuto della confezione

Altri accessori

N T

Spazzola laterale Cavo di alimentazione Rampa della stazione base Manuale d'uso
Piastra di estensione

19 %2

Tampone del mocio Supporto periltampone Sacchetto per la polvere Pulizia Strumento di pulizia
(preinstallato) del mocio (1 preinstallato) Soluzione

Stazione base
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Panoramica del prodotto

Robot

o (3 Pulsante per la pulizia localizzata
- Premere per avviare la pulizia localizzata

o () Pulsante di accensione / pulizia

- Tenere premuto per 3 secondi per accendere o spegnere il
dispositivo

- Premere per avviare la pulizia dopo l'accensione del robot.

o 3 Pulsante Dock
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- Premere per rimandare il robot alla stazione base.
- Tenere premuto per 3 secondi per disattivare il blocco bambini

Indicatore di stato

- Bianco fisso: pulizia o ripulitura completata

- Arancione lampeggiante: Errore

- Arancione fisso: Standby con batteria scarica o in pausa con
batteria scarica

Nota:
- premere qualsiasi pulsante sul robot per mettere in pausa

mentre il robot sta pulendo o tornando alla stazione di ricarica.

- Il blocco bambini puo essere attivato e disattivato tramite l'app
Dreamehome.

Panoramica del prodotto

Robot e sensori Sensori di dislivello

I

Sensore tappeto o—— Ruota
——o omnidirezionale

\ ° Microfono Spazzola laterale o— =50 :} Protezione della
o Copertura LDS o — T T T_T N o spazzola
M / . P L) SPazzola principaleo EE: J O\
NN o Sensore di distanza laser (LDS) Ruota principaleo b :EL -(I:),,muuql:)u o Ruota principale
H o Paraurti piss 1 1 =S ﬁ o Clip della
Sensore visivo Al rotezione della
J ° p
/ o Indicatore della fotocamera spazzola
(L'indicatore della fotocamera si Gruppo o— Fori di montaggio del
acgende quando la fotocamera & MopExtend ° supporto del tampone
attivata) di spazzolatura
o Sensori laser di linea

. o Clip del coperchio del
Contenitore della polvere contenitore della polvere

—— o Pulsante di reset ° Clip contenitore della

- Premere e tenere polvere
premuto per 3 secondi il ° Coperchio del contenitore
. per ripristinare le Filtro o della polvere
Coperchio o impostazioni di fabbrica
Maniglia del o )
o Indicatore Wi-Fi filtro ° Ingresso aria
i . o Uscita della polvere
Bocchetta di Gruppo mocio p
svuotamento
automatico Area di attacco o
i di . del tampone del
Contatti di oSensori di bordo P )
ricarica mocio
Ingresso per il o——
riempimento auto-
matico dell'acqua - )
. Supporto per il Tampone del mocio
Connettori o—— tampone del mocio
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Panoramica del prodotto

Stazione base

Coperchio superiore

Serbatoio dell'acqua
atao

o Serbatoio dell'acqua pulita

Coperchio del
serbatoio della o—
polvere

Piastra dio
lavaggio

Piastra di estensione o
i della rampa

Clip del ) _
serbatoio o Clip del serbatoio
dell'acqua dell'acqua
Sfera del o Tubo dell'acqua

galleggiante

Serbatoio

Serbatoio dell'acqua
usata dell'acqua pulita

svuotamento automatico

Indicatore di stato
Bianco fisso: La stazione base
- e collegata all'alimentazione

Arancione fisso: La stazione
base ha un errore

Scomparto per il o— ° Fessura

detersivo automatico
Filtroo

Area di segnalazionee
Bocchetta di

o Contatti di ricarica

o Uscita automatica per
'aggiunta di acqua

Fessura riservata per il
collegamento del kit di
allacciamento dell'acqua per
il iempimento e lo scarico
automatici

— Porta di alimentazione
— Supporto per cavo di
alimentazione

< - -

Nota: IL kit di collegamento all'acqua per il riempimento e lo scarico automatico deve essere acquistato separatamente (disponibile solo in alcune regioni).
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Preparare la casa

Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli oggetti instabili, fragili, di
valore o pericolosi e togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti duri e
gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per evitare che il robot possa

impigliarsi, graffiarsi o rovesciarsi e causare danni.

Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare i mobili al loro posto per
lasciare piu spazio.

0Od

Nota:

R

Prima della pulizia, posizionare una barriera fisica sul bordo delle scale e
del divano per garantire il funzionamento sicuro e senza intoppi del robot.

@

Con il sensore visivo Al, il robot e in grado di riconoscere ed evitare meglio
ostacoli come cavi di alimentazione, scarpe e calzini. Per sfruttare al
meglio il sensore visivo Al, assicurarsi che tutte le aree da pulire siano ben
illuminate.

-Quando si utilizza il robot per la prima volta, seguirlo durante la pulizia per eliminare in tempo eventuali ostacoli.
-Per evitare che il robot non riconosca le aree da pulire, non sostare davanti al robot, alle soglie, ai corridoi o ai luoghi angusti.
-Non aspirare oggetti duri come pietre, sfere d'acciaio e parti di giocattoli, né oggetti appuntiti come rifiuti edili, vetri rotti e chiodi, per evitare di graffiare il

pavimento.
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Prima dell'uso

1. Rimuovere le protezioni

Clip per spazzola o
laterale

Nota: Installare la spazzola laterale finché non scatta in posizione.

3. Collegare a una presa elettrica

Collocare la stazione base in una posizione il piu possibile aperta e con un
buon segnale Wi-Fi. Inserire quindi il cavo di alimentazione nella stazione
base e collegarlo alla presa.
[ —
I:ON © I
O:0FF

Inserire saldamente il cavo

di alimentazione verso
4@ l'alto fino all'accensione
y dell'indicatore.

N

<

4. Posizionare la stazione base e installare la piastra di
estensione della rampa della stazione base

Posizionare la stazione base e rimuovere tutti gli oggetti pitu vicini di 1,5 m
dalla parte anteriore e di 5 cm da entrambi i lati della stazione base. Quindi
installare la piastra di estensione della rampa fino alla stazione base.

tappeti, si consiglia di posizionare la stazione base su pavimenti in piastrelle
0in marmo.

Prima dell'uso

5. Posizionare il robot

Premere e tenere premuto il pulsante () sul robot per 3 secondi per
accenderlo. Posizionare il robot sulla stazione base con il gruppo del mocio
rivolto verso la piastra di lavaggio. Quando il robot si connette con successo
alla stazione base, viene emessa una notifica vocale. Dopo che il robot e
stato completamente caricato, gli indicatori di stato sul robot e sulla stazione
base rimarranno accesi per 10 minuti e poi si spegneranno.

Nota: Si raccomanda di caricare completamente il robot prima del suo primo
utilizzo. Se non e possibile accendere il robot dopo 'esaurimento della
batteria, collegare manualmente il robot alla stazione per caricarlo.

6. Aggiungere la soluzione detergente

(1) Rimuovere il coperchio del serbatoio della polvere ed estrarre lo
scomparto del detergente automatico.

(2) Aprire il coperchio superiore dello scomparto e aggiungere la soluzione
detergente.

(3) Chiudere il coperchio dello scomparto, reinserirlo nella stazione base e
reinstallare il coperchio del serbatoio della polvere. La soluzione detergente
viene aggiunta automaticamente al serbatoio dell'acqua pulita durante il
lavoro.

Nota:

-Non aggiungere altri liquidi oltre alla soluzione detergente ufficialmente
approvata per evitare malfunzionamenti.

-Installare lo scomparto del detersivo automatico finché non scatta in
posizione.

7. Aggiungere acqua al serbatoio dell'acqua pulita

Estrarre il serbatoio dell'acqua pulita dalla stazione base e aggiungere
acqua pulita nel serbatoio. Quindi reinserirlo nella stazione base.

Nota: Non aggiungere acqua calda nel serbatoio dell'acqua per evitare che
il serbatoio si deformi.
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1. Scaricare l'app Dreamehome

Effettuare la scansione del codice QR sul robot, oppure cercare
"Dreamehome" nell'App Store per scaricare e installare l'applicazione.

o Codice QR

Nota:

-E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

-A causa degli aggiornamenti del software dell'applicazione, le operazioni
effettive potrebbero differire dalle indicazioni contenute in questo manuale.
Segquire le istruzioni in base alla versione attuale dell'app.
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Collegamento con l'App Dreamehome

2. Aggiungere un dispositivo

Aprire l'app Dreamehome, toccare "@" nell'angolo in alto a destra ed
effettuare nuovamente la scansione del codice QR sul robot per aggiungere
il dispositivo. Seguire le istruzioni per completare la connessione Wi-Fi.

°|ndicatore Wi-Fi

- Intermittente lento: Da collegare

- Intermittente rapido: In
collegamento

- Fisso: Collegato

Nota: se si desidera ripristinare il Wi-Fi, ripetere il passo 2 e poi seguire le
istruzioni per terminare la connessione Wi-Fi.

Come si usa

Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, sequire le istruzioni dell'app
per creare rapidamente una mappa e il robot iniziera a mappare senza
pulire. Il processo di mappatura sara completato quando il robot tornera alla
stazione e la mappa sara salvata automaticamente.

Accensione/spegnimento

Premere e tenere premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il

robot. L'indicatore di alimentazione dovrebbe essere acceso. Posizionare il
robot sulla base, il robot dovrebbe accendersi automaticamente e iniziare
a caricarsi. Per spegnere il robot allontanarlo dalla base, premere e tenere

premuto il pulsante () per 3 secondi.

Pausa

Quando il robot & in funzione, premere un pulsante qualsiasi per metterlo in
pausa.

Se il robot rimane in pausa per piu di 10 minuti, entra automaticamente in
modalita di riposo. L'indicatore di alimentazione e l'indicatore di carica si
spengono. Premere un pulsante qualsiasi del robot o utilizzare l'app per
attivarlo.

Nota:

-1l robot si spegne automaticamente se viene lasciato in modalita di riposo
per piu di 12 ore.

-Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla stazione base, il
processo di pulizia in corso viene interrotto.

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria & troppo scarica, il robot tornera automaticamente alla
stazione base per ricaricarsi. Dopo la ricarica al livello di batteria
appropriato, riprendera le attivita di pulizia non completate.

Nota:Per utilizzare questa funzione, aprirla nell'app.

Modalita Non disturbare (DND)

Quando il robot e impostato sulla modalita Non disturbare (DND), il robot
non puo riprendere la pulizia e l'indicatore di alimentazione si spegne. La
modalita DND e disattivata per impostazione predefinita in fabbrica. Con
'app & possibile attivare la modalita DND o modificare il periodo di DND. Per
impostazione predefinita, il periodo di DND va dalle 22:00 alle 8:00.

Nota:

-Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite puntualmente durante
il periodo di DND.

-ILrobot riprendera la pulizia dal punto in cui 'aveva lasciata allo scadere
del periodo di DND.

Pulizia localizzata

Quando il robot & in standby, premere brevemente il pulsante CJ per attivare
la modalita di pulizia localizzata. In questa modalita, il robot pulisce un'area
quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno a sé e torna al punto di partenza una volta
completata la pulizia localizzata.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, premere e tenere
premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi,
premere e tenere premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il
robot.

95



Come si usa

Aspirazione e mocio

Nota: Nota: quando si utilizza il gruppo mocio per la prima volta, il robot
esegue il compito "Aspirazione e mocio" per impostazione predefinita.

1. Avvio della pulizia
Premere il pulsante (/) sul robot, oppure utilizzare l'app per far partire il

robot dalla stazione base. Quindi il robot pianifica il percorso di pulizia
ottimale ed esegue l'operazione di pulizia in base alla mappa creata.

Nota:

-1 tamponi del mocio verranno puliti prima che il robot inizi a pulire,
attendere pazientemente.

-Non spostare la stazione base, il serbatoio dell'acqua pulita, il serbatoio
dell'acqua usata o la piastra di lavaggio durante il funzionamento.
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2. Lavaggio automatico del mocio

Durante la pulizia, il robot tornera automaticamente alla stazione base

per lavare i moci in base alla frequenza di pulizia specificata nell'app. La
stazione base riempira automaticamente il serbatoio dell'acqua del robot e
il robot riprendera la pulizia.

Nota: Se il robot torna alla stazione base per lavare i suoi moci durante la
pulizia, la stazione base non svuotera automaticamente il contenitore della
polvere.

Come si usa

3. Svuotare automaticamente il contenitore della polvere e lavare e
asciugare i moci dopo aver terminato l'attivita "Aspirazione e mocio"

Dopo che il robot ha terminato un'attivita di pulizia e torna alla stazione
base per ricaricarsi, la stazione base iniziera automaticamente a svuotare il
contenitore della polvere, quindi pulira e asciughera i tamponi del mocio.

Nota:

-Se la funzione di svuotamento automatico e disattivata nell'app, la stazione
base non svuotera automaticamente il contenitore della polvere.

-La stazione base svuotera il contenitore della polvere in base alla frequenza
impostata nell'app.

4. Pulire il serbatoio dell'acqua usata

Dopo che il robot ha completato l'operazione, pulire il serbatoio dell'acqua
usata per evitare odori.

Aspirazione seguita dal mocio

Selezionare "Vacuum then Mop" (Aspirazione seguita dal mocio) nell'app

e il robot sollevera automaticamente il gruppo del mocio per aspirare il
pavimento. Al termine dell'aspirazione, il robot torna a svuotare il contenitore
della polvere e inizia a pulire dopo aver abbassato automaticamente il
gruppo del mocio.

Solo Aspirazione

Selezionare "Vacuum Only" (Solo aspirazione) nell'app e il robot sollevera
automaticamente il gruppo del mocio e iniziera ad aspirare.

Solo Mocio

Selezionare "Mop Only" (Solo mocio) nell'app e il robot verifichera se il
gruppo del mocio e installato. In caso contrario, installare manualmente il
gruppo del mocio, quindi il robot iniziera a pulire.

97



Manutenzione ordinaria

Pulizia della stazione base

1. Selezionare "Pulizia della stazione base" nell'app e il robot uscira
automaticamente dalla stazione base. Estrarre la piastra di lavaggio e

Manutenzione ordinaria

Parti di ricambio

Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'uso degli accessori nell'applicazione o alla tabella seguente per la
manutenzione ordinaria.

3. Dopo qualche istante, la stazione base provvedera a pompare
automaticamente l'acqua utilizzata. Quindi asciugare con un panno morbido

attendere che l'acqua riempia il fondo della stazione base.

e asciutto e rimettere la piastra di lavaggio al suo posto.

Frequenza di Periodo di Frequenza di Periodo di
Parte ; N Parte . I —————
manutenzione sostituzione manutenzione sostituzione B
Serbatoio dell'acqua - Sensore visivo Al
usata Dopo ogni utilizzo
/ Sensore tappeto
Serbatoio dell' L
er. atolo dettacqua Sensori di dislivello
pulita
S 2 princinal _ Oani 6-12 : Contatti di ricarica del —
pazzola principale Unq volta ogni 2 gni 6-12 mesi robot oTglo
Filtro del contenitore della | Settimane -
\ . . Paraurti
potvere Ogni 3-6 mesi Una volta al mese
Bocchetta di
Spazzola laterale / - -
svuotamento
Piastra di lavaggio automatico del robot _ ) _ _ ) N
- - - 2. Sciacquare la piastra di lavaggio con acqua pulita e utilizzare lo strumento 4. Utilizzare l'app o premere brevemente il pulsante 13 sul robot per farlo
Area di segnalazione Ingresso per il di pulizia per pulire il fondo della stazione base. tornare alla stazione base.
della stazione base rifornimento automatico
AR di acqua del robot
Contatti di ricarica della facqu ———
stazione base Fondo del robot
Bocchetta di svuotamento Contenitore della . .
) ) Pulire se necessario —y,
automatico della stazione Una volta al mese / polvere
base ;
Sacchetto per la polvere 6-8 settimane
Ruota omnidirezionale : / ) )
Tampone del mocio 0Ogni 1-3 mesi OmE —
Sensori di bordo 050
Sensore di distanza laser Nota: La frequenza di sostituzione dipende dall'utilizzo del robot. Se si
(LDS) verifica un'eccezione dovuta a circostanze particolari, le parti devono essere
— sostituite.
Sensore laser di linea Nota: Durante la pulizia, non far tornare il robot alla stazione base.
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Manutenzione ordinaria

Sacchetto per la polvere 3. Installare un nuovo sacchetto per la polvere.

1. Scartare il sacchetto della polvere.

Nota: Tirando verso l'alto la maniglia, il sacchetto viene sigillato per evitare
che polvere e detriti cadano accidentalmente.

2. Rimuovere la polvere e i detriti dal filtro con un panno asciutto. 4. Chiudere il coperchio del serbatoio della polvere.
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Manutenzione ordinaria

Serbatoio dell'acqua usata Spazzola principale
1. Rimuovere il serbatoio dell'acqua usata, aprire il coperchio e versare via 1. Premere i fermi della protezione della spazzola verso l'interno per
l'acqua usata. rimuoverla e sollevare la spazzola dal robot.

2.Sciacquare il serbatoio dell'acqua usata con acqua pulita e utilizzare
l'attrezzo di pulizia in dotazione per pulire la parete interna del serbatoio
dell'acqua usata.

2. Estrarre i coperchi delle spazzole alle due estremita della spazzola, come
mostrato nella figura. Utilizzare lo strumento di pulizia in dotazione per
rimuovere i capelli aggrovigliati nella spazzola.

Nota: La sfera del galleggiante nel serbatoio dell'acqua usata € una
parte mobile. Non applicare troppa forza durante la pulizia per evitare di
danneggiarlo.
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Manutenzione ordinaria Manutenzione ordinaria

Spazzola laterale Contenitore della polvere e filtro Sensori del robot e contatti di ricarica
Rimuovere e pulire la spazzola laterale. 1. Aprire il coperchio del robot e premere la clip del contenitore per Pulire i sensori e i contatti di ricarica del robot utilizzando un panno morbido
rimuovere il contenitore della polvere. Rimuovere il filtro e battere e asciutto, come mostrato nella figura seguente:

delicatamente il suo cestello.

o Sensore visivo Al

Sensore di distanza o Sensori laser di linea

laser (LDS)

o Sensori di bordo

o Paraurti

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole, dita o oggetti appuntiti per

evitare di danneggiarlo. o Contatti di ricarica

2. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro con acqua e asciugarli Sensori di dislivello

completamente prima di reinstallarli.
N’ a v
*
» Y A

° Sensore tappeto

Nota: Nota:
- Utilizzare un utensile come un piccolo cacciavite per separare l'asse e lo -Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non
pneumatico della ruota omnidirezionale. Non usare una forza eccessiva. utilizzare alcun detergente.
-Sciacquare la ruota omnidirezionale sotto l'acqua corrente e rimetterla in . Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro solo quando sono Nota: Un panno bagnato puo danneggiare gli elementi sensibili del robot e
posizione dopo averla asciugata completamente. completamente asciutti. della stazione base. Per la pulizia utilizzare un panno asciutto.
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Contatti di ricarica

Pulire i contatti di ricarica e l'area di segnalazione della stazione base con

un panno morbido e asciutto.

Bocchette per lo svuotamento automatico
Pulire le bocchette di svuotamento del robot e della stazione base con un

panno morbido e asciutto.
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Manutenzione ordinaria

Tampone del mocio
Per sostituirlo, rimuovere il tampone dal relativo supporto.

Batteria

IL robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi
che la batteria rimanga ben carica durante ['uso quotidiano per mantenere
prestazioni ottimali.
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Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

ILrobot non si accende.

La batteria e scarica. Ricaricare il robot sulla base e riprovare.
La temperatura della batteria & troppo bassa o troppo elevata. Si raccomanda di far funzionare l'apparecchio a una
temperatura compresa tra 32 °F (0 °C) e 104 °F (40 °C).

Il robot non si carica.

La stazione base non e collegata all'alimentazione, accertarsi che entrambe le estremita del cavo di alimentazione siano
collegate correttamente.

IL contatto tra i contatti di ricarica della stazione base e il robot e insufficiente, pulire i contatti di ricarica.

Verificare la presenza di oggetti estranei sul connettore del robot ed eventualmente rimuoverli.

ILrobot non riesce a
connettersi al Wi-Fi.

La password della rete Wi-Fi non & corretta. Assicurarsi che la password utilizzata per la connessione alla rete Wi-Fi sia
corretta.

IL robot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz. Assicurarsi che il robot sia collegato a una connessione Wi-Fi a 2,4
GHz.

Il segnale Wi-Fi & debole. Assicurarsi che il robot si trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi.

ILrobot potrebbe non essere pronto per essere configurato. Uscire e rientrare nell'app, quindi riprovare come indicato.

ILrobot non riesce a trovare
e a tornare alla stazione
base.

La stazione base é scollegata dall'alimentazione o & stata spostata quando il robot non era su di essa.

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione base. Posizionare la stazione base in un'area piu aperta.

Lo spostamento del robot puod provocare il suo riposizionamento e, se il riposizionamento non riesce, ricrea una mappa. Se
il robot e troppo lontano dalla stazione base, potrebbe non essere in grado di tornare automaticamente da solo, nel qual
caso sara necessario posizionare manualmente il robot sulla stazione base.

Pulire l'area di segnalazione della stazione base per rimuovere polvere o detriti.

ILrobot si blocca davanti
alla stazione di base e non
puo tornare indietro.

Eliminare qualsiasi ostacolo entro 5 cm sui lati destro e sinistro o entro 1,5 m davanti alla stazione base, per evitare che il
robot venga bloccato.

Il percorso di ritorno alla carica e bloccato, ad esempio la porta é chiusa.

IL robot pud scivolare se il pavimento davanti alla stazione base é troppo bagnato. In tal caso, pulire l'acqua in eccesso
prima di riprovare.

Si consiglia di spostare la stazione base in un altro luogo e riprovare.

Assicurarsi che la piastra di estensione della rampa sia installata correttamente.
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Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

Risoluzione dei problemi

Il robot non si spegne.

ILrobot non puo essere spento quando e in carica. Si consiglia di spostare il robot dalla stazione base poi premere e tenere
premuto il pulsante () per 3 secondi per spegnerlo.

Se non & possibile spegnere il robot eseguendo il passo 1, premere e tenere premuto il pulsante () per 10 secondi per
spegnere forzatamente il robot. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita.

Problema

Soluzione

La velocita di ricarica e
lenta.

La ricarica completa del robot richiede circa 3,5 ore quando la batteria e scarica.

Se si utilizza il robot a temperature che non rientrano nell'intervallo specificato, la velocita di ricarica rallentera
automaticamente per prolungare la durata della batteria.

| contatti di ricarica del robot e della base potrebbero essere sporchi, pulirli con un panno asciutto.

ILrobot non riprendera la
pulizia dopo la ricarica.

Assicurarsi che il robot non sia impostato sulla modalita Non disturbare (DND), che gli impedira di riprendere la pulizia.
ILrobot non riprendera la pulizia dopo che il robot é stato riportato manualmente alla stazione base per essere ricaricato,
il che significa posizionare manualmente il robot sulla stazione base o inviare il robot alla ricarica tramite l'app o il robot
stesso.

ILrumore aumenta durante
il funzionamento del robot.

Controllare se il filtro della scatola della polvere & intasato. In tal caso, occorre pulirlo o sostituirlo.

Un oggetto duro potrebbe essere rimasto incastrato nella spazzola principale o nella scatola della polvere. Controllare e
rimuovere qualsiasi oggetto duro.

La spazzola principale o la spazzola laterale potrebbero aggrovigliarsi. Controllare e rimuovere qualsiasi oggetto estraneo.
Commutare la modalita di aspirazione su Standard o Silenzioso.

La stazione non puo
svuotare automaticamente

il contenitore della polvere.

Verificare se il sacchetto della polvere nel serbatoio della polvere e pieno.
Se il sacchetto della polvere non & pieno, verificare se c'é un'ostruzione nelle bocchette di svuotamento automatico del
robot, della stazione base o del contenitore della polvere. Se c'é, pulire subito la parte ostruita.

Il robot si muove senza
seqguire il percorso
impostato.

Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono essere rimossi prima di utilizzare il robot.

Il lavoro su superfici bagnate e scivolose provoca lo slittamento della ruota principale. Si raccomanda di asciugare i punti
bagnati prima di utilizzare il robot.

Pulire i sensori laser di linea e il sensore visivo Al del robot con un panno morbido e pulito per mantenerli puliti e non
ostruiti.

Il livello dell'acqua nel
lavabo & anomalo.

Rimuovere il lavabo e controllare se lo scarico delle acque reflue e ostruito e pulirlo.

Premere delicatamente sul serbatoio dell'acqua usata per verificare che sia installato correttamente.

Controllare se la guarnizione del serbatoio dell'acqua usata é allentata o non & installata correttamente e, in tal caso,
ripristinarla manualmente. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita.

Controllare la soluzione detergente. Non aggiungere alcun liquido diverso dalla soluzione detergente ufficialmente
approvata.

ILrobot non trova le stanze
da pulire.

Assicurarsi che le porte dei locali da pulire siano aperte.

Verificare se la soglia della porta della stanza é piu alta di 2 cm. Il robot non puo superare soglie o gradini alti.

Il luogo di fronte alla stanza da pulire potrebbe essere bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del robot e un
funzionamento anomalo. Provare ad asciugare il pavimento prima di utilizzare il robot.
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Per ulteriore supporto, contattateci tramite https://global.dreametech.com
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Specifiche tecniche Smaltimento e rimozione della batteria

Robot Stazione base La batteria agli ioni di litio incorporata contiene sostanze pericolose per l'ambiente. Prima di smaltire la batteria, accertarsi che sia stata rimossa
da parte di tecnici qualificati e smaltiti presso un impianto di riciclo appropriato.
Modello RLL82CE-2 Modello RCLE0301-2 - la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima di essere rottamata;
- l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione quando si rimuove la batteria;
Tempo di ricarica Circa 3.5 ore 220-240 V ~ 50- - la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.
! Ingresso nominale 60 Hz
ATTENZIONE:
Tensione nominale 14,4V == Prima di rimuovere la batteria, scollegare l'alimentazione e scaricare il piu possibile la batteria.
Uscita nominale 20V=2A Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un impianto di riciclo appropriato.
Potenza nominale 75W Non esporre a temperature elevate per evitare rischi di esplosione.
Potenza nominale In caso di condizioni difficili, & possibile che il liquido venga espulso dalla batteria. In caso di contatto, sciacquare con acqua e consultare un medico.
(durante lo svuotamento della 1000 W . ) .
Frequenza di 400-2483 5 M2 polvere) Guida alla rimozione:
funzionamento ! 1. Capovolgere il robot, utilizzare uno strumento appropriato per rimuovere le viti sul retro del robot, quindi rimuovere il coperchio.
) 2. Scollegare i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la batteria.
Potenza nominale 20 W
Potenza di uscita massima <20 dBm (durante la pulizia)
) Potenza nominall rante L ri
In condizioni normali di utilizzo, questa apparecchiatura deve essere tenuta 0| enzanominaie (durante la carica 89w
. . , : , e l'asciugatura)
a una distanza di almeno 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.

: : : Nota: La potenza nominale (durante la carica e l'asciugatura) e determinata . . N
www dal valore della potenza a pieno carico. Informazioni sui RAEE
m Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE come da direttiva 2012/19/
“ UE) che non devono essere mescolati con i rifiuti domestici indifferenziati. Per proteggere la salute umana e 'ambiente, invece, € necessario
consegnare i rifiuti di apparecchiature a un punto di raccolta designato per il riciclaggio dei rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche,
ﬁ nominato dal governo o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclo corretti aiutano a prevenire potenziali conseguenze negative per l'ambiente

(e T, —— e la salute umana. Per ulteriori informazioni sull'ubicazione e sui termini e le condizioni di tali punti di raccolta, contattare l'installatore o le

Verifica le dispo! N A
Separa le componen n modo corretto. autorita locali.
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Il Informacion sobre seguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendio o lesiones causados por el uso incorrecto del aparato, lea el

manual de usuario detenidamente antes utilizar el aparato y guardelo para su futura referencia.

Restricciones de uso
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- Este producto no debe ser usado por nifios de menos de 8 afios ni

personas con deficiencias fisicas, sensoriales, intelectuales, o experiencia o

conocimiento limitados sin la supervision de un adulto o tutor para asegurar
un uso seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben ser
realizados por nifios sin supervision.

- El aparato Unicamente se debe usar con la unidad de suministro de energia

proporcionada con el aparato.

- Este aparato cuenta con baterias que Unicamente pueden ser sustituidas por

personas cualificadas.

- Despeje el area a limpiar. Los niflos no deben jugar con el aparato. Asegurese

de que nifios y mascotas se encuentren a una distancia segura del robot
mientras esté en funcionamiento.

-No instale, cargue o use el aparato en los bafios o alrededor de las piscinas.
- Este producto es unicamente para la limpieza de suelos en un entorno

domeéstico. No lo use en exteriores, en superficies que no sea el suelo, 0o en un
establecimiento comercial o industrial.

- Asegurese de que el aparato funciona correctamente en un ambiente

apropiado. De otro modo, no use el aparato.

- Si el cable de alimentacion esta dafiado, debe ser sustituido por un cable

especial o conjunto suministrado por el fabricante o su agente de servicio.

-No use el robot en un area suspendida por encima del nivel del suelo sin

barrera protectora.

Informacion sobre seguridad

Restricciones de uso

-No coloque el robot boca abajo. No use la cubierta del LDS, la cubierta del

robot o el paragolpes como asa para el robot.

-No use el robot a una temperatura ambiente por encima de 40 °C o por debajo

de 0 °C o sobre un suelo con liquidos o sustancias pegajosas.

- Para evitar danos por arrastre, despeje los objetos sueltos del suelo y retire los

cables o los cables de alimentacion del camino de limpieza antes de poner en
funcionamiento el aparato.

- Retire articulos fragiles o pequefios del suelo para impedir que el robot

choque con ellos y los dafie.

- Mantenga el pelo, los dedos y otras partes del cuerpo lejos de la abertura de

succion de los robots.

- Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.
- No utilice el aparato en una habitaciéon en la que duerman bebés o nifios.
-No coloque nifios, mascotas o algun articulo encima del robot,

independientemente de si esta parado o en movimiento.

- Mantenga la solucion de limpieza fuera del alcance de los nifios.
- Use unicamente el detergente aprobado oficialmente. No afiada liquido tal

como alcohol o desinfectante.

-No use el robot para limpiar objetos ardiendo. No use el robot para recoger

liguidos inflamables o combustibles, gases corrosivos, o acidos o solventes
sin diluir.
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Il Informacion sobre seguridad

Restricciones de uso

Bateriay
carga

- No aspire objetos duros o afilados. No use el aparato para recoger objetos

tales como piedras, pedazos grandes de papel o algun articulo que pueda
taponar el aparato.

- Antes de limpiar o realizar el mantenimiento en el aparato, hay que retirar el

enchufe de la toma de corriente.

- No restriegue el robot o la estacién base con un trapo mojado ni lo enjuague

con liquido. Después de limpiar piezas lavables, seque totalmente las piezas
antes de volver a instalarlas y utilizarlas.

- Use este producto segun las instrucciones del Manual de Usuario. Los

usuarios son responsables de cualquier pérdida o dafo que puedan
producirse por un uso indebido de este producto.

- No use baterias o estaciones base de terceros. El robot Unicamente se puede

usar con la estacion base modelo RCLE0301-2.

- No intente usted mismo desensamblar, reparar o modificar la bateria o la

estacion base.

- No coloque la estacién base cerca de una fuente de calor.
-No use un trapo o las manos mojados para restregar o limpiar los contactos

de carga de la estacion base.

- No deseche incorrectamente las baterias antiguas. Las baterias no necesarias

se deben desechar en instalaciones de reciclaje apropiadas.

Informacion sobre seguridad

Bateriay
carga

Informacion
sobre seguridad
laser

- Asegurese de que el robot esté apagado cuando vaya a ser transportado y

manténgalo en su embalaje original si es posible.

- Si el robot no se va a usar un periodo de tiempo prolongado, carguelo

totalmente, apaguelo y almacénelo en un lugar fresco y seco. Recargue el
robot al menos una vez cada 3 meses para evitar que la bateria se descargue
en exceso.

- El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 para productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el
contacto directo con los ojos.

PRODUCTO LASER CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

Por el presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el equipo de radio tipo RLL82CE-2 cumple la Directiva 2014/53/UE. El texto completo de la

- Si el cable de alimentacion se dafia o se rompe, deje de utilizarlo de
inmediato y contacte con el servicio de posventa.

declaracion de conformidad de la UE estd disponible en la siguiente direccion de Internet: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a la direccion https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqs
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Il Descripcion general del producto Descripcidén general del producto
Contenido del paquete Robot

o (3 Boton de limpieza localizada
- Presione para empezar la limpieza localizada

Otros accesorios

o () Botén de encendido/limpieza
] - Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o apagar
- Pulse para empezar a limpiar después de encender el robot

“ o 1O Boton de atraque

- Pulse para enviar el robot de regreso a la estacidn base

- Mantenga pulsado durante 3 segundos para desactivar el

Cepillo lateral Cable de alimentacion Placa de extension de Manual de Usuario bloqueo infantil
rampa de la estacion base

Indicador de estado

- Blanco fijo: Limpieza completada

- Parpadeo en naranja: Error

- Naranja fijo: En espera con poca bateria o pausado con poca
bateria

Nota:

- Pulse cualquier boton en el robot para pausar mientras el robot
estd limpiando o volviendo para cargar.

- El bloqueo infantil se puede activar o desactivar mediante la
aplicacién Dreamehome.

Mopa Soporte de mopa Bolsa de polvo Limpieza Herramienta de
(preinstalada) (1 preinstalada) Solucién limpieza

Estacion base
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Il Descripcion general del producto Descripcidén general del producto
Robot y sensores Sensores de altura Estacion base q‘:—7° Jiacor e sado

T h base estd conectada a la
Cubiert . alimentacion
Sensor de o—— ublerta superior Naranja fijo: La estacion base
alfombras | o Rueda tiene un error
\ ° Micréfono Cepillo lateralo =40 :} omnidireccional
o Cubierta del LDS . o R S Y R =\ o Protector de cepillo Depdsito de agua usada o o Deposito de agua limpia Compartimento
M / . ) ) Cepillo principale H 3 de detergente —— o Ranura
% o Sensor laser de distancia (LDS) - ( :_L T e - 9
Rueda principale — T 0—5 ] o Rueda principal automatico
I o Paragolpes s S e o Pinzas del Filtro o
] / o Sensor visual de 1A @ protector de Area de sefializacion ©
o Indicador de camara . . cepillo Respiradero de vaciado o Contactos d
(Elindicador de camara se ilumina Conjunto de o— @ ' Cubierta del automético o (ontactos de carga
cuando se activa la camara) extensién de la > © Agu1erps de deposito de polvo ) o
o Sensores laser de linea mopa montaje del ’ zitﬁ;gtéi‘crg afiadir agua

soporte de mopa ;Tabla de lavaro

o Presilla de cubierta de
caja de polvo

o Presilla de caja de polvo
o Cubierta de caja de

Caja de polvo

Placa de extension o
de rampa

—————o Botdén de

restablecimiento ° —o Ranura reservada para

conectar el kit de enganche

Mantenga pulsado

Cubierta o durante 3 segundos pa'lja Filtro o i E:::/:da de aire U de agua para llenado y
;e:tle;rr‘?c:a configuracién Asa de filtro o Presilla del : % ) vaciado automaticos
_ o o Salida de polvo deposito de . \ Puerto de carga
Respiradero o > Indicador Wi-Fi . agua depésito de agua o Portacable de alimentacién
de vaciado Conjunto de mopa Bola flotante o Tubo de agua
automatico

Area de fijacion de o

Contactos de o mopa

carga

Entrada de re- o——
carga automa-
tica de agua

Conectores o——

oSensor de bordes

/5 Flotador i . g 0

Depdsito de agua Depdsito de agua

usada limpia
Nota: El kit de enganche de agua para llenado y vaciado automaticos se tiene que comprar por separado. (Unicamente disponible en regiones especificas)

Soporte de mopa Mopa
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Il Preparando su hogar

Antes de limpiar, retire los articulos inestables, fragiles, valiosos o
peligrosos, y recoja los cables, la ropa, los juguetes y los objetos afilados y
rigidos del suelo para evitar que se enreden, se arafien o se golpeen con el

robot causando pérdidas.

ﬁ DOd

Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y coloque los muebles en el
lugar apropiado para hacer mas espacio.

Nota:

R

Antes de empezar a limpiar, utilice la barrera fisica en el borde de las
escaleras y el sofd para garantizar un funcionamiento seguro y fluido del
robot.

A

Con el sensor visual de IA, el robot puede reconocer mejor los obstaculos

y evitarlos tales como cables de alimentacion, zapatos y calcetines, para
obtener lo mejor del sensor visual de IA, asegurese de que todas las dreas a
limpiar estén bien iluminadas.

-Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza limpieza para quitar de inmediato cualquier obstaculo potencial.
-Para evitar que el robot no reconozca dreas que se tienen que limpiar, no permanezca de pie delante del robot, en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.
-No aspire objetos duros como piedras, bolas de acero ni piezas de juguetes, u objetos afilados como residuos de construccion, cristales rotos y clavos, de lo

contrario el suelo podria rayarse.
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Antes de usar

1. Retirar las protecciones 3. Conecte a una toma eléctrica

Coloque la estacién base en un lugar lo mas abierto posible con una buena
sefial Wi-Fi. Luego inserte el cable de alimentacién en la estacién base y

conéctelo a la toma de corriente.
S —

I: ENCENDIDO o— (&85 °
0: APAGADO

Inserto firmemente el

cable de alimentacién
i 4@ hacia arriba hasta que se
) encienda el indicador.

N

<

4. Coloque la estacion base e instale la placa de extensién
de rampa de la estacion base
Coloque la estacidn base y retire los objetos a menos de 1,5 m de la parte

delanteray 5 cm a cada lado de la estacion base. Luego instale la placa de
extension de rampa hasta la estacion base.

Presilla de cepillo o
lateral

Nota: Para prevenir que las manchas de agua mojen los suelos de madera
o las alfombras, se recomienda colocar la estacion base sobre suelos de
baldosas o marmol.

Nota: Instale el cepillo lateral hasta que encaje en su sitio.
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IR Antes de usar Conexidén con la app Dreamehome es

5. Coloque el robot 1. Descargue la app Dreamehome 2. Ailada un dispositivo
Mantenga pulsado el botén (I) en el robot durante 3 segundos para Escanee el cédigo QR del robot, o busque "Dreamehome" en la App Store Abra la app Dreamehome, toque en "@" en la esquina superior derechay
encenderlo. Coloque el robot sobre la estacion base con el conjunto de para descargarla e instalarla. escanee de nuevo el mismo codigo QR en el robot para afiadir el dispositivo.

mopa mirando hacia la tabla de lavado. Se oird una notificaciéon por voz Siga las indicaciones para finalizar la conexion Wi-Fi.

cuando el robot se conecte con éxito a la estacion base. Después de cargar
totalmente el robot, los indicadores de estado en el robot y la estacion base
permanecerdn iluminados durante 10 minutos y luego se atenuaran.

Nota:
-Para evitar un mal funcionamiento, no aflada un liquido distinto a la
solucion de limpieza aprobada oficialmente.

-Instale el compartimento de detergente automatico hasta que encaje en su
sitio.

°Indicador Wi-Fi

- Parpadeo lento: A conectar

- Parpadeo rapido: Conectando
- Encendido: Conectado

7. Ailada agua al depdsito de agua limpia

Saque el deposito de agua limpia de la estacion base y llénelo con agua
limpia. Luego instdlelo de nuevo en la estacién base.

Nota: Se recomienda cargar totalmente el robot antes de utilizarlo. Cuando
el robot no se puede encender después de agotarse la bateria, conecte

manualmente el robot a la estacién base para cargarlo. . o . .
Nota: Nota: Si desea restablecer el Wi-Fi, repita el paso 2 y luego siga las

-Unicamente es compatible con Wi-Fi de 2,4 GHz. indicaciones para finalizar la conexién Wi-Fi.
-Debido a actualizaciones del software de la app, el funcionamiento

real puede diferir de las indicaciones que hay en este manual. Siga las

instrucciones en funcién de la versién actual de la app.

6. Anadir la solucién de limpieza

(1) Retire la cubierta del depdsito de polvo y saque el compartimento de
detergente automadtico.

(2) Abra la tapa superior del compartimento y afiada la solucion de limpieza.
(3) Cierre la tapa del compartimento, coléquelo de nuevo en la estacion
base y luego vuelva a montar la cubierta del depdsito de polvo. La solucién

de limpieza se afiadird automaticamente en el depdsito de agua limpia Nota: No llene el depdsito de agua con agua caliente, esto podria provocar
durante el trabajo. que el deposito se deforme.
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= Modo de uso

Mapeo rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de la
aplicacién para crear rdpidamente un mapay el robot comenzarad a mapear
sin limpiar. El proceso de mapeo se completara cuando el robot vuelva a la
estacion, y el mapa se guardara automdaticamente.

Encender/apagar

Mantenga pulsado el botén (/) durante 3 segundos para encender el robot.
Elindicador de alimentacidn se debe iluminar. Coloque el robot sobre la
base, el robot se debe encender automdticamente y empezar a cargar. Para
apagar el robot, aleje el robot de la base estaciéon y mantenga pulsado el

boton (/) durante 3 segundos.

Pausa / Reposo
Cuando el robot esté funcionando, presione cualquier botdn para pausarlo.

Si el robot estd pausado mdas de 10 minutos, entra automaticamente en
modo de reposo. El indicador de alimentacién y el indicador de carga se
apagaran. Para despertar el robot, pulse cualquier botén del robot o la
estacion base, o use la app.

Nota:

-El robot se apagara automdaticamente si se mantiene en modo de reposo
durante mas de 12 horas.

-Si el robot se detiene y se coloca en la estacion base, se termina el proceso
de limpieza actual.
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Reanudacidn automatica de la limpieza

Si las baterias tienen muy poca carga, el robot vuelve automdaticamente a
la estacion base para cargar. Después de llegar a la carga apropiada de la
bateria, retomard las tareas de limpieza no finalizadas.

Nota: Para usar esta funcién, dbrala en la app.

Modo no molestar (DND)

Cuando el robot se pone en el modo No Molestar (DND), se impide que el
robot retome la limpieza y el indicador de alimentacién se apaga. El modo
DND estd inhabilitado de manera predeterminada en la fabrica. Se puede
usar la app para habilitar el modo DND o modificar el periodo DND. EL
periodo DND es 22:00-8:00 de manera predeterminada.

Nota:

-Las tareas de limpieza programadas se realizaran durante el periodo DND.
-Cuando termine el periodo DND, el robot reanudara la limpieza donde la
dejo.

Limpieza localizada

Cuando el robot esta en espera, pulse brevemente el botén LS para habilitar
el modo de limpieza localizada. En este modo, el robot limpia una area de
forma cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su alrededor y vuelve a su punto de
partida una vez que se completa la limpieza localizada.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no se puede apagar, mantenga pulsado
el botén () durante 10 segundos para forzar el apagado. A continuacion,
mantenga pulsado el botén (/) durante 3 segundos para encender el robot.

Modo de uso

Aspirar y pasar la mopa

Nota: Cuando se usa el conjunto de mopa por primera vez, el robot realiza
la tarea de "Aspirar y pasar la mopa" de manera predeterminada.

1. Empezar a limpiar
Mantenga pulsado el botén (1) en el robot o use la app para hacer que el

robot empiece desde la estacién base. Luego el robot planificara la ruta de
limpieza optima y realizard la tarea de limpieza en funcion del mapa creado.

Nota:

-Las mopas se limpiaran antes de que el robot comience a pasar la mopa,
espere con paciencia.

-No mueva la estacién base, el depdsito de agua limpia, el depdsito de agua
usada ni la tabla de lavar durante su funcionamiento.

2. Lavado automadtico de la mopa

Cuando estd limpiando, el robot vuelve automdaticamente a la estacion
base para lavar las mopas en funcion de la frecuencia de limpieza de mopa
especificada en la app. La estacion base recargara automdaticamente el
depdsito de agua del robot y este retomard la limpieza.

Nota: Si el robot vuelve a la estacion base para lavar sus mopas durante la
limpieza, la estacidn base vaciard automaticamente la caja de polvo.
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Modo de uso

3. Vaciado automatico de la caja de polvo y lavado y secado de mopas al
acabar la tarea de "Aspirar y pasar la mopa"

Cuando el robot finaliza una tarea de limpieza y vuelve a la estacion base
para cargar, la estacion base empezard a vaciar automaticamente la caja de
polvo y luego limpia y seca las mopas.

Nota:

-Si la funcion de vaciado automatico estd desactivada en la app, la estacion
base no vaciard automaticamente la caja de polvo.

-La estacién base vaciard la caja de polvo segun la frecuencia establecida
en la app.

4. Limpieza del depoésito de agua usada

Cuando el robot haya completado su tarea, limpie el depdsito de agua
usada para evitar olores.
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Aspirar y luego pasar la mopa

En la app, seleccione "Aspirar y luego pasar la mopa", y el robot elevara
automaticamente el conjunto de mopa para aspirar el suelo. Después de
aspirar, el robot regresa para vaciar la caja de polvo y luego empieza a
pasar la mopa automdaticamente bajando el conjunto de mopa.

Solo aspirar

En la app, seleccione "Solo aspirar", y el robot elevard automaticamente el
conjunto de mopa y empezard a aspirar.

Solo mopa

En la app, seleccione "Solo mopa", y el robot comprobara si el conjunto de
mopa estd instalado. Si no es asi, instale manualmente el conjunto de mopa,
y luego el robot subira automaticamente el cepillo principal y empezara a
pasar la mopa.

Mantenimiento rutinario

Piezas

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la app o en la siguiente tabla de mantenimiento rutinario.

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de Frecuencia de

Pleza mantenimiento sustitucion Pleza mantenimiento sustitucion
Depdsito de agua usada Después de cada uso Sensor visual de 1A
/
Depdsito de agua limpia Sensor de alfombras
: o Cada6ail2 Sensores de altura
Cepillo principal Una vez cada 2 meses
semanas Contactos de carga del
Filtro de la caja de polvo Cada3aé robot
Cepillo lateral meses Paragolpes Una vez al mes
Tabla de lavar Respiradero de vaciado /
automatico del robot
Area de sefializacion de la
L Entrada de recarga
estacion base L
automatica de agua del
Contactos de carga de la robot
estacion base : :
Parte inferior del robot
Respiradero de vaciado -
. - . Limpie cuando sea
automatico de la estacion Caja de polvo .
Una vez al mes / necesario

base

Rueda omnidireccional

Sensor de bordes

Sensor laser de distancia
(LDS)

Sensor laser de linea

Bolsa de polvo 6-8 semanas

/ Cadala3

Mopa
P meses

Nota: La frecuencia de sustitucion dependera del uso que se haga del robot.
Si ocurre una excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas
deben ser sustituidas.
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Mantenimiento rutinario

Limpieza de la estacién base

1. Seleccione "Limpieza de la estacion base" en la app y el robot saldra
automaticamente de la estacion base. Saque la tabla de lavar y espere a
que el fondo de la estacion base se llene de agua.

2. Enjuague la tabla de lavar con agua limpia y use la herramienta de
limpieza para limpiar el fondo de la estacion base.

126

S

3. Al cabo de un momento, la estacion base bombea automdaticamente el
agua usada. Luego séquela con un pafio suave y seco y coloque la tabla de
lavar en su sitio.

———

4. Use la app o pulse brevemente el boton 13 en el robot para hacer que
vuelva a la estacién base.

Nota: Durante la limpieza, no haga que el robot vuelva a la estacion base.

Mantenimiento rutinario

Bolsa de polvo 3. Instale una nueva bolsa de polvo.

1. Deseche la bolsa de polvo.

Nota: Tirar del tirador hacia arriba sellara la bolsa para evitar que caigan
polvo y restos accidentalmente.

2. Quite el polvo y la suciedad del filtro con un pafio seco. 4. Cierre la cubierta del dep6sito de polvo.
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3 Mantenimiento rutinario

Cepillo principal
1. Presione las presillas del protector de cepillo hacia dentro para quitar el
protector de cepillo y sacar el cepillo del robot.

Deposito de agua usada
1. Retire el depdsito de agua usada, abra su tapa y vierta el agua usada.

2. Enjuague el depésito de agua usada con agua limpia, y use la
herramienta de limpieza proporcionada para limpiar la pared interior del
depdsito de agua usada.

‘ 2. Extraiga las cubiertas de cepillo en ambos extremos del cepillo como se
muestra en la figura. Use la herramienta de limpieza proporcionada para

retirar los pelos enredados en el cepillo.

Nota: La bola flotante en el depdsito de agua usada es una pieza movil. No
apligue demasiada fuerza al limpiarla para evitar dafiarla.
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Mantenimiento rutinario

Cepillo lateral
Retire y limpie el cepillo lateral.

Nota:

-Use una herramienta como un pequefio destornillador para separar el eje y
el neumatico de la rueda omnidireccional. No ejerza excesiva fuerza.
-Enjuague la rueda omnidireccional con agua corriente y vuelva a ponerla
después de secarla completamente.

Caja de polvo y filtro

1. Abra la cubierta del robot y presione la presilla del recipiente para retirar
la caja de polvo. Luego retire el filtro y golpee suavemente su canasta.

Nota:No intente limpiar el filtro con un cepillo, los dedos u objetos afilados
para evitar dafios.

2. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua y séquelos completamente
antes de reinstalar.

Nota:
-Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua Unicamente. No utilice

detergente.
-Use la caja de polvo y el filtro unicamente cuando estén completamente
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Mantenimiento rutinario

Mopa

Retire la mopa del soporte de mopa pare sustituirla.

Il Mantenimiento rutinario

Sensores de robot y contactos de carga Contactos de carga
Restriegue los sensores y los contactos de carga del robot usando un trapo Limpie los contactos de carga y el area de sefializacién de la estacidn base
suave y seco, como se muestra en la siguiente figura: con un pafio suave y seco.

o Sensor visual de IA

o Sensores laser de linea

Sensor laser de
distancia (LDS)

o Sensor de bordes

o Paragolpes

o Contactos de carga

Bateria
Sensores de altura Respiraderos de vaciado automatico El robot cuenta con una bateria de iones de litio de alto rendimiento.
N : . - . Aseglrese de que la bateria permanezca bien cargada para el uso diario a
Limpie los respiraderos de vaciado automatico del robot y la estacion base ) . P
- fin de mantener un rendimiento éptimo.
con un pafio suave y seco.
S —
© Sensor de alfombras h
)

Nota: Un pafio humedo puede dafiar los elementos sensibles dentro del
robot y la estacidn base. Utilice un pafio seco para la limpieza.
131
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Il Resolucion de Problemas

Resolucion de Problemas

Problema

Solucion

Problema

Solucion

El robot no se encendera.

La bateria tiene poca carga. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.
La temperatura de la bateria estd demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda que el aparato funcione a una
temperatura entre 32 °F (0 °C) y 104 °F (40 °C).

El robot no se carga

La estacidn base no estd conectada a la fuente de alimentacién, asegurese de que ambos extremos del cable de
alimentacion estén enchufados correctamente.

El nivel de contacto entre los contactos de carga de la estacion base y el robot es deficiente, por favor limpie los contactos
de carga.

Verifique si hay algun objeto extrafio en el conector del robot y, si lo hay, eliminelo.

El robot no se apaga.

El robot no se puede apagar cuando estd cargando. Se recomienda mover el robot fuera de la estaciéon base y mantener
pulsador el botén () durante 3 segundos para apagarlo.

Si el robot no se puede apagar con el paso 1, mantenga pulsado el botén (/) durante 10 segundos para forzar el apagado
del robot. Si el problema persiste, contacte con el servicio posventa.

El robot no puede

conectarse a la red Wi-Fi.

La contrasefia de la red Wi-Fi es incorrecta. Asegurese de que la contrasefia utilizada para conectarse a su red Wi-Fi sea
correcta.

El robot no admite una conexion Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de que el robot esté conectado a una conexién Wi-Fi de 2,4 GHz.

La sefial de Wi-Fi es débil. Asegurese de que el robot esté en un drea con buena cobertura Wi-Fi.
Es posible que el robot no esté listo para configurarse. Salga de la aplicacion y vuelva a entrar, luego inténtelo de nuevo
segun las instrucciones.

La velocidad de carga es
lenta.

Se necesitan aproximadamente 3,5 horas para cargar completamente el robot cuando la bateria tiene poca carga.

Si utiliza el robot a temperaturas fuera del intervalo especificado, la velocidad de carga disminuirda automaticamente para
extender la vida util de la bateria.

Los contactos de carga del robot y la base pueden estar sucios, limpielos con un pafio seco.

Elruido aumenta
mientras el robot estd en
funcionamiento.

Compruebe si el filtro de la caja de polvo esta taponado. Si es asi, limpielo o sustitiyalo.

Un objeto duro puede quedar atrapado en el cepillo principal o en la caja de polvo. Compruébelo y retire cualquier objeto
duro.

El cepillo principal o el cepillo lateral pueden estar enredados. Compruébelo y retire objetos extrafios.

Cambie el modo de succién a Estandar o Silencio.

El robot no puede
encontrar y regresar a la
estacion base.

La estacion base esta desconectada de la alimentacion o se ha movido cuando el robot no estaba en ella.

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacion base. Coloque la estacidn base en un drea mas abierta.

Mover el robot puede hacer que se reposicione, y volverd a crear un mapa si el reposicionamiento falla. Si el robot esta
demasiado lejos de la estacion base, es posible que no pueda regresar automaticamente por si solo, en cuyo caso debera
colocar manualmente el robot en la estacion base.

Limpie el area de sefializacidn de la estacidn base para eliminar el polvo o la suciedad.

El robot se mueve sin

seqguir la ruta establecida.

Los objetos como cables de alimentacion y pantuflas se deben mantener ordenados antes de usar el robot.

Trabajar en superficies resbaladizas provoca que la rueda principal resbale. Se recomienda secar los lugares mojados
antes de usar el robot.

Estregue los sensores laser y el sensor visual de IA del robot con un pafio suave y limpio para mantenerlos limpios y
desobstruidos.

El robot se atasca por
delante de la estacion
base y no puede volver a
ella.

Limpie cualquier obstruccion a menos de 5 cm de los lados izquierdo y derecho o menos de 1,5 m delante de la estacién
base para evitar que el robot quede bloqueado.

La ruta de regreso para cargar estd bloqueada, por ejemplo la puerta esta cerrada.

El robot puede resbalarse si el suelo frente a la estacidn base estd demasiado mojado. Si es asi, elimine el exceso de agua
antes de volver a intentarlo.

Se recomienda mover la estacion base a un lugar diferente y volver a intentarlo.

Asegurese de que la placa de extension de rampa esté instalada correctamente.

El robot omite las
habitaciones que deben
limpiarse.

Asegurese de que las puertas de las habitaciones a limpiar estén abiertas.

Compruebe si hay un umbral superior a 2 cm en la puerta de la habitacién. El robot no puede atravesar umbrales o
escalones altos.

El lugar delante de la sala a limpiar puede estar mojado y resbaladizo, haciendo que el robot resbale y trabaje
anormalmente. Seque el suelo antes de usar el robot.
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I8 Resolucion de Problemas Especificaciones

B Robot Estacion base
Problema Solucion
. i o o Modelo RLL82CE-2 Modelo RCLE0O301-2
El robot no reanuda la Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar (DND), lo que prohibird que reanude la limpieza.
limpieza después de la El robot no reanuda la limpieza después de devolverlo manualmente a la estacion base para cargar, incluso si se coloca
carga. manualmente el robot en la estacion base o se envia el robot a cargar por medio de la app o el propio robot. Tiempo de carga Aprox. 3,5 horas Entrada nominal 220-240 V ~ 50-60 Hz
La estacién no puede Compruebe si la bolsa de polvo en el depdsito esta llena.
vaciar automdticamente la Si la bolsa de polvo no estd llena, compruebe si hay obstruccién en los respiraderos de vaciado automadtico del robot, la Tensién nominal 14,4V = Salida nominal 20V=2A
caja de polvo. estacion base o la caja de polvo. Si es asi, limpie a tiempo la parte bloqueada.

Quite la tabla de lavar y compruebe si la salida de aguas residuales esta bloqueada y limpiela. Potencia nominal 75w Potencia nominal 1000 W

Presione suavemente el depdsito de agua usada para asegurarse de que esté instalado correctamente. (durante el vaciado de polvo)

Compruebe si la junta del depdsito de agua usada esta floja o no estd instalada correctamente y, en caso afirmativo,

reajustela manualmente. Si el problema persiste, contacte con el equipo de servicio posventa. ) .
Potencia nominal

Compruebe la botella de solucién de limpieza. No afiada liquido distinto a la solucion de limpieza aprobada oficialmente. e 40 W
(durante la limpieza)

El nivel de agua en la tabla
de lavar es anormal.

Frecuencia de operacion 2400-2483,5 MHz

Potencia maxima de salida <20 dBm

Para obtener mds ayuda, contacte con nosotros en https://global.dreametech.com . )
Potencia nominal (durante la

cargay el secado) sow

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Nota: La potencia nominal (durante la carga y el secado) se determina por
el valor de potencia durante un periodo de carga completa.
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Il Eliminacion y retirada de la bateria

La bateria de iones de litio integrada contiene sustancias que son peligrosas para el medio ambiente. Antes de desechar la bateria, asegurese de que sea
retirada por un técnico cualificado y desechada en un centro de reciclaje apropiado.

- Se debe retirar la bateria del aparato antes de tirarlo;
- el aparato debe desconectarse del suministro eléctrico cuando se retire la bateria;
- asegurese de desechar la bateria de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de retirar la bateria, desconecte la alimentacion y agote la bateria al maximo.

Las baterias no necesarias se deben desechar en instalaciones de reciclaje apropiadas.

No la exponga a ambiente de alta temperatura para evitar riesgos de explosion.

En condiciones abusivas, el liquido puede ser expulsado de la bateria. Si ocurre un contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.

Guia de retirada:
1. Voltee el robot, use una herramienta apropiada para retirar los tornillos de la parte posterior del robot, y luego retire la cubierta.
2. Desenchufe los terminales entre la bateria y la placa PCB para retirar la bateria.

Informacion WEEE
Todos los productos que llevan este simbolo son basura de equipos eléctricos y electrénicos (WEEE segun la directiva 2012/19/UE) que no
deben mezclarse con basura doméstica sin clasificar. En cambio, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando el residuo
de equipos a un punto de recogida designado para el reciclaje de basura de equipos eléctricos y electrénicos, nombrado por el gobierno o las
autoridades locales. Una correcta eliminacion y reciclaje ayudaran a impedir potenciales consecuencias negativas al medio ambiente y la salud
_— humana. Contacte con el instalador o las autoridades locales para mds informacién acerca de la ubicacién asi como términos y condiciones de
tales puntos de recogida.
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NHcdopMaumnsa no TexHUKe 6e30nacHoOCTn

Bo n3bexaHne nopakeHus 3N1eKTPUUYECKIM TOKOM, BO3rOPaHnNs i TPaBM, BbiI3BaHHbIX
HenpaBWJ/IbHbIM MCMONb30BaHNEM NMPMbBopa, BHUMATE/IbHO NPOYTNTE PYKOBOACTBO MNO/b30BaTeNs 40
Hauyana ncnonb30BaHNs NPUBopPa N COXPAHMTE 3TO PYKOBOACTBO A/18 ByAyLLEro Ncnosib30BaHus.

OrpaHuyeHuns nNo
aKcnayarauun

- B uenax obecrneueHns 6esonacHon aKcnayaTaunm n Bo n3bexaHne pnckos

He [,0MyCKAeTca NCro/b30BaHe 4aHHOro N3aenna 4eTbMn MnagLue 8 fer,

a Takxke INLAaMN C OrPaHNYeHHbIMIN (PU3NYECKNMWN, CEHCOPHBIMUN NN
YMCTBEHHbIMW CMOCOBHOCTAMM W/ C OTPAHNYEHHbBIM OMbITOM UAN 3HAHUSAMN
6e3 NpPuCcMoTpa PoANTENA UKW OMeKyHa. He Mo3BonanTe AeTaM OCyLeCcTBAATb
UNCTKY 1 TeXHMUYEeCcKoe 06CyKnBaHme ycTporictea 6e3 npucmorpa.

- YCTPOWCTBO AO/MKHO MCMOMb30BaThCA TOLKO C 6/10KOM NUTAHNS,

NnocCTaB/ise€MbIM B KOMTJIEKTE.

- JaHHOE YCTPOMNCTBO OCHALLLEEHO aKKyMY/IATOPOM, KOTOPbIN A0/KHbI 3aMeHATb

TOJIbKO KBa}'IVleVILI,VIpOBaHHbIe TexHnyeckme cneunanancrbl.

- Y6epuTe NoCTOPOHHME NpeaMeThbl 13 30HbI A8 y6opku. He no3sonainte

AEeTaM UrpaTh C YCTPONCTBOM. Y6eamTech, UTo AeTN N XNBOTHbIE HAXOAATCA Ha
6e30MacHOM pPacCcTOAHUM OT YCTPOWNCTBA BO BpeMs paboTbl.

- 3anpeLlLaeTca yctTaHaBNMBaTb, 3apaXKaTb U NCMOJ1Ib30BATb yCTpOVICTBO B

BAHHOWV KOMHaTe 1 B6/113n bacceHOB.

- laHHOoe yCTpOVICTBO npegHasHa4yeHo TOJIbKO AJ14 OUNCTKKM noJia B AOMaLWHNX

ycnoBuax. He VICI'IOI'Ib3W7IT€ €ro Ha OTKPbITOM BO34YyXe, Ha NMOBEPXHOCTAX,
OT/INYHbIX OT MoJ1a, a TakKe B KOMMepUeCKNX nan npoMblLLUTEHHbIX
nomMeLeHunax.

-Ybeguntecb, UTO B Hagnexalen o6CcTaHOBKe YCTPONCTBO paboTaeT KOPPEKTHO.

B NpOTMBHOM C/lyuae He UCMOoNb3yiTe ero.
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NHdopmaumnsa no texHnke 6e3onacHoOCTn

OrpaHuyeHus no
aKkcnayataunn
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- Ecnm kKabenb nutaHusa noBppexaneH, 3aMeHnNTe ero cneunaabHbIM kabenem nnn

KOMM1eKTOM, NpnobpeTeHHbIM Y MPOV3BOANTENS N B COOTBETCTBYHOLLEM
cepBMCHOM UeHTpPe.

- He VICI'IOJ'Ib3yI7ITE p060Ta B obnacrax, PacnosIoXKeHHbIX Haf noJsomMm, 6e3 3aWmnTHOro

bapbepa.

- 3anpeLLaeTca nepeBopaunBaTh PoboTa. 3anpeLLaeTcs nepeHocnTb poboTa gepxa

ero 3a KpbILWKY Mngapa, KpblwKy camoro pobota nam 6amnep.

- He nucnonb3ynte poboTta Npu Temnepartype okpy»KatLel cpeabl Boiwe 40 °C unun

HvKe 0 °C, a TakXKe Ha NMoBepXHOCTN C XKNOKOCTAMN NIV NNMNKNMN BeLeCcTBaMI.

- Bo n3bexxaHne NoBpexaeHns nv HapyLleHns paboTbl yCTPOWCTBA 13-3a BOJIOUEHNS

npegmMeToB, nepepg ero BkaveHnem c06ep|/|Te BCe NMOCTOPOHHMEe NpeaMeTbl C Nosia n

ybepute npoBoaa v kabenn nnTaHns C NyTy ABVXKEHWS yCTPOWCTBA BO BpeMsi yBOpKu.
- Y6epuTe C nona xpynkne n mesnkve npegmetbl, UTob6bl pOH6OT He Bpe3asica B HAX 1 He

nospegnai.

- He ,El,OI'IyCKaVITe nonagaHmsa BoOJ10C, NasibLueB 1 OPYTnX yacTeln Tefla BO BcacbiBakollee

oTBepcTMe poboTa.

- XpaHUTe MHCTPYMEHTbI /18 OUMCTKY B HEeAOCTYMHOM [/11 AeTell MecTe.
- 3anpeLaeTcs NCnosib30BaTh YCTPOWCTBO B KOMHATE CO CRSALWMM MAALEHLIEM UK

pebeHKoM.

- He pasmelualite Ha poboTe feTei, XNBOTHbIX AN Kakne-nnbo npesmeTsl,

HEe3aBMCMMO OT TOro, OCTaHOBJ1EH OH NN OBVNXETCA.

- XpaHnTe UNCTALWNIA PacTBOP B HEAOCTYNMHOM AN1s feTei MecTe.
- \CNo/b3yiTe TONBKO UMCTALLINE CPeACTBA, 0A06PEHHbIE K MPUMEHEHMIO.

3anpeliaeTcs £06aBAATb aIKOrob UV Ae3nHrLMpyoLlee CpeacTso.

- He ncnonb3yite poboTta ans y6opKu ropsaLmx BewecTs. 3anpeLLaerca Ncnoib30BaTh

p060Ta ona y60pKVI BOCM/1aMeHALWMXCa Nan roproyvnx KNAKOCTEn, arpeccnBHbIX
ra3os, Hepa36aB}'IEHHbIX KNCnoT nan paCTBOpVITe}'IEVI.

NHcdopMaumnsa no TexHUKe 6e30nacHoOCTn

OrpaHuyeHus no
aKcnayataunn

AKKYMYNATOpbI U
3apagka

- He ncnonb3yinte poboTta ans ybopkn TBepAbIX 1 OCTPbIX NpegMeToB.

3anpeLlaeTcs Ncnosib3oBaTb poboTta ana ybopkn KaMHen, KpyrnHbIX KyCKOB
Bymarn n gpyrmx npegMeToB, KOTOpbIe MOryT 3aCTpsiTb B YCTPOWCTBeE.

- Mepes, OUMCTKOWM 1 PEMOHTOM BbIK/HOUNTE YCTPOWCTBO 1 OTK/IHOUMTE €ro OT PO3ETKM.
- 3anpeLyaercs NpoTnpaTb poboTta 1 6a30BYH CTAHLMIO BAAXKHbLIM NOMOTEHLEM

NNV MPOMBbIBATb XNAKOCTbH. [0C1e OUMCTK MOOLLNXCA AeTanein nx
HeobXxoANMO NMOSHOCTLIO NPOCYLLWTL NMepep, NOBTOPHOW YCTAHOBKOW 1
NCNoSIb30BaHMeM.

- icmonb3yiiTe AaHHOE YCTPOICTBO COMMAcHO PyKOBOACTBY MO/Ib30BaTesN.

3a ybbITKM 1 yw,epb, BO3HMKLLVE N3-3a HeCObNaAeHN NHCTPYKLWA,
OTBETCTBEHHOCTb HECeT NoJib30BaTeNb.

- 3anpeLlaeTcs NCNo/ib30BaTb akKKyMy/ISTOP UM 6A30BYH CTAHLNKO APYTX

npon3ssoauTtesnei. YCTponcTBo HeobxoammMo NCnosib30BaTh TONLKO € 6a30BOW
cTaHuwmen mogenn RCLEO301-2.

- 3anpeLaeTcs CaMoCcToATeIbHO Pa3burpaTtb, PEMOHTMPOBATL NN

MOANPULMPOBATb aKKyMYISTOP U BA30BYH CTaHLNIO.

- 3anpeLlaeTcs pasmeLlatb 6a30ByH0 CTAHLMIO PSAOM C ICTOUHMKOM Tenna.
- 3anpeLlaeTcs NPoTMPAaTh AN OUNLLATL 3aPsAHbIE KOHTAKTbl 6A30BOW CTAHLMN

B1a>XHbIM NONIOTEHLLEM UM BNA>XHbIMW PyKaMN.

- 3anpeLLaeTcs yTUAn3npoBaTb CTapble akKyMynaToOpbl HEHAAeXaLLUUM

obpasom. Hepaboumne akkyMynaTopbl cegyert caaBath B COOTBETCTBYHOLLME
NMyHKTbl NepepaboTku.

- ECnmn Kabenb nutaHus nospexpneH nnn cioMmaH, HeMeaJjieHHO npekpatunTte

NCMOb30BaHMe YCTPOWCTBA 1 06paTUTECh B C/TY»KOY MOCENpPoAaxKHoro

obcnyxmnBaHus. -




NHdopmaumnsa no texHnke 6e3onacHoOCTn

AKKYMYNATOpPbI U
3apagka

TexHuKa
6e3onacHoCcTK Npn
MNCNOoNb30BaHNN
nasepa
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- [Mepepn TpaHCNoOpTMPOBKON ybeanTtecb, UTo pobOT BbIK/IKOUEH, M MO

BO3MOXHOCTV XPaHWUTE ero B OPUrMHAaNbHOWN yraKkoBKe.

- Ecnmn poboT He ByaeT Ncrnonb3oBaTbca B TeUEHNE AANTeIbHOTo Nepuoaa,
NMOMIHOCTbIO 3apAANTe ero, OTKOUNTE N XPAHUTE B CyXOM NpOX1agHOM MecTe.

Bo nsbexaHne upesMmepHON paspaakm akkyMynaTopa 3apsxante pobota He
pexe O4HOro pasa Kaxkable Tpu Mecsaua.

- JlazepHbI 4aTUMK B 3TOM N34e11UN COOTBETCTBYeT cTaHaapTy IEC 60825-

1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 ans na3epHbIX n3gennn knacca 1.
N36erante NpssMOro KOHTAKTa C rnasamm Bo BpeMs UCMNob30BaHNSA TaKoro
YCTPONCTBA.

NA3EPHOE NSAENNE KJTACCA 1
NMOTPEBUTEJIbCKOE JIASEPHOE VISAEJIVIE
EN 50689:2021

NHdopmauymnsa no texHnke 6e3onacHoOCTn
Mepbl - [poAyKT AO/MKEH TPAHCMOPTUPOBATLCA B YyNakoBKe. He noaBeprante NpogyKT
NPefoCTOPOXKHOCTU  [aBJ/IEHNIO WN yAapaM BO BPeMsa TPAaHCMOPTUPOBKN.

npuv XpaHeHun n - Moxanyncra, nsberamte CMIbHbIX CTOIKHOBEHWI BO BpeMms

TPaHCNOpPTUPOBKe TPAHCMOPTUPOBKMN.

- He TpaHcnoptupynte npnbop npun temnepatype Bbiwe 50 °C nnn Hnxe -20 °C.
- B TeueHVe KOPOTKOro nepmnoga, HanpmnuMmep ogHoro Mmecaua, npubop

pekoMeHayeTca XpaHUTb Npu TeMmnepartype ot -20°C o 50°Cwu
OTHOCUTENIbHOW BNaxHocTn 60 % +5 %. B TeueHne gnnTenbHOro BpeMeHun
XpaHnte Nnpubop Nnpu Temnepartype okpyatowen cpegbl ot 0 °C go 40 °C.

-YTnnnsnpynte npnbop Hagnexawmm obpasom. Koraa ero Cpok cny><bbi

noaonAeT K KoHLYy, YTUAN3NPYITe Npubop B COOTBETCTBMN C MECTHbIMU
3aKOHaAMW 1 MPaBUIaMu CTPaHbl UM PErMoHa, B KOTOPOM OH UCMOb3yeTcs.

MpaBnna v ycnosus peannsaunmn: 6es3 orpaHnueHnin.

IMnopTep NpogaeT 3TOT NPOAYKT; MHPOoPMaLMUto 06 nMnopTepe CM. Ha
yrnakoBKe.

CBepneHuia 06 nMnoprtepe N KOHTaKTHas I/IHCbOpMaLLVIFI oTgena
nocnenpoaa>Horo 06C}'Iy)KI/IBaHVIFI YKa3aHbl Ha ynakoBKe.

[arta n3rotoBneHns: CM. Ha yrnakoBke
Cpok cnykbbl Nnpogykumn 3 roga.

Hactoswmm komnaHms Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnseT, uto TMnN pagnoobopyaoBaHus RLL82CE-2 cooTBeTcTBYET TpeboBaHusaM AupekTnsbl 2014/53/
EU. MonHbI TeKCT geknapaunn o COOTBETCTBMW HOpMaTnBHbIM TpeboBaHuam EC focTyrneH no cnegytowemy agpecy: https://global.dreametech.com

MNoapobHoe 31eKTPOHHOEe PYKOBOACTBO CM. Mo agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

141



142

0630p n3genusa

Komnnekrauuns

ba3oBasi ctTaHuns

Apyrine NnpuHagNexHocTu

N T

BokoBas LeTKa

Kabenb nutaHus Pamna 6a30BoW CTaHUNWK PykoBOACTBO

YonnHuTenbHas nnactuHa nosb3oBarens

Hacagka pna weabpbl  [epxatenb Hacagknm  Mewwok ans cbopa nbinm Ynctawmii VIHCTpYyMeHT ang
(npepyctaHoBneHa) ans weabpbl (1 wr., 3apaHee pacTBop UNCTKN
yCTaHOBNEH)

0630p n3penus

Pob6ort

o (] KHOMKa ToueuHoi y6opKu
- HamunTe KHOTKy, UTo6bl HauaTh TOUeUHYH YGOpKY

° (') KHonka nutaHus/y6opkn

- HaXmuTe 1 yaepXxnBanTte KHOMKY B TeUeHne 3 cekyHg, YTobbl
BK/IOUNTb NN BbIKNIOUNTL poboTa

- HaxmuTe, utobbl HauaTb Y6OpPKy, Korga poboT BKAOUEH

“ o O KHOmnKa Bo3BpaTa Ha CTaHLMI0
- HaXMuTe KHOMKy, UTo6bl OTNPaBUTL poboTa Ha 6a30Byto
CTaHUMIo
- HaxmuTe 1 yaepxuBaiite KHOMKy B TeueHne 3 cekyHa, Utobbl
BbIKAOUNTL BIOKMPOBKY OT AeTeli

NHAMKaTop COCTOAHNS

- MOCTOAHHO ropuT 6esibiM: Y60pKa Npogo/mKaetcs nav ybopka
3aBeplueHa

- Muraet opaHXeBbiM: oLwN6Ka

- TOCTOAHHO rOPUT OPAHKEBLIM: PEXVM OXMNAAHWS MPY HN3KOM
3apsge akKyMyniaTopa Uiv NpuocTaHoBKa MNpu HU3KOM 3apsiae
aKKyMynsTopa

MpriMmeuaHue.

- HaxmuTe ntobyto KHOMKy Ha poboTe, UTo6bI MOCTaBUTbL NpoLecc
Ha nay3y, noka po6oT BbINoHAEeT y6OopKy v BO3BpaLLaeTcs Ans
3apsaaku.

- BIIOKVMPOBKY OT fileTeli MOXHO BKIOUWTb U BbIKNOUNTL C MOMOLLbIO
npunoxeHns Dreamehome.
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0630p n3penuns 0630p n3penus

Po60T 1 gaTumnkn [aTunkn nepenaga BbICOTbI Ba3soBas ctaHuus g‘;" ?H““Kamp COC;"”“""‘
OCTOSAHHO ropwuT benbimM:
T - T 6a30Bas CTaHLMA NOAKNOUYEHA
B K MCTOYHWUKY NNTaHUA
[Jatunk KoBpa o—— EpXHAS KpblllKa MOCTOSIHHO rOPUT OPaHXeBbIM:
BceHanpasneHHoe owmnbka 6a3oBoW CTaHLMK
° MuKpooH ==£4L4 Koneco
— \ ) BokoBast WeTka o—— ) Pesepayap ans 7 M\ Pesepsyap ans uncroin
o KpbllKa avgapa S S o 3a MCMoNb30BaHHOW BOAbI o—I
LLMTA LLETKM BOAbI
| M / s fingan OCHOBHas LLEeTKa o f :"L J U\ ; 1 /| BOABI OTcek aTonoaaun ol
S OCHOBHOE Koneco o 1 "(IZJ’ I '“"‘IC3” ] o OCHOBHOeE Kosieco - UNCTALLLEro CpeacTBa
I o bamnep | = 5 I — o 3aXNMbl 3aLLNTHI dunsLTp
J\J\—/ o Bu3yasibHbIN AATUMK HA OCHOBE @ LweTkn : : O6/1acTb CUFHANA ©
NCKYCCTBEHHOTO UHTE/IeKTa - : KpbiLLka : BeHTMAALWA YCTPOCTBA o  SepAAHbE KoraT
o IHAMKATOP Kamepbl Mogaynb o— MOHTa)Hble oTceka ANflo—f aBTOMAaTUYECKON OUNCTKN
(Mpw BKtOUGHNN KaMepbI MopExtend o) o OTBepCTVIs nbinn
3aropaerca ee MHAMKATOP) et . OTBepcTne ans
Aepxatens Weabpbl CTvpanbHbIi N aBToOMaTnyYeckoro
o JINHENHbIe fla3epHble JaTUNKA . 3aXUM KPbILLK KOMMOHEHT 3anonHeHus Boaoii
KoHTenHep Ang nbiin KOHTelHepa Ans nbian
———o 7 : : e —
KHomka cbpoca ) 3aXKVM KoHTerHepa a/1a YANMHNTeNbHAS : CreunansHoe rHesno
Haxmute n yaepxusante Mbinn B nAacTuHa o @% °© ANS NOAKMOUeH s
KHOIKY B TeyeHwne 3 KpbILWKa KOHTenHepa e AMIBE
CeKyHA, UTobbl BepHYTb 008 NbIAn p 0 YyCTaHOBOYHOIoO KOMI:II'IEKTa
KpbILKa o YCTPOVCTBO K 3aBOACKAM BO3AyXOBbIMYCKHOE : L1 aBTOMAaTYecKol nogaun
HacTpoikam oTBepcTve 3axknm : : B 1 CNMBa BOAbI
BeHTMAALYA o VHavkaTop Wi-Fi cunsTpa BLIMyCKHOE OTBepCcTVe pesepsyapa ° SaXNM pesepsyapa | Mopt nuTaHns
CTOoNCTRA 4N Nbinn Ana BOoAbl Ans BOAb! ol Oepxatenb Kabens nTaHna
yerp ° LUBa6pa n - Tpy6ka Ans BoAbl
aBTOMATNUeCcKomn OMABKOBHIA
QUUNCTKN 30Ha KpenaeHus o ypoBHemMep
3apsaiHble o Hacagku ans
[atunk kpas KA A o dUNLTP
KOHTaKTbl wBabpebl
Briyck s © o Monnasok § R g B
ABTOMATUUECKOT PesepByap Ans Pesepsyap Ans .
noAauv Boabl 1 u NCMO/b30BAHHOW BOALI  YMCTON BOAbI
epKatesib HacagKkmn ans acafka ans . .
Pa3beMbl o— ! P MprimeuaHme. YCTAHOBOUHbIV KOMMJ/IEKT A4/ ABTOMATMUYECKON MNoAaun 1 CNBa BOAbl HEOBX0AMMO MpuobpeTaTb oTAebHO. (JLoCTyrneH TObKO B HeKOTOPbIX

wBabpbl wBabpbl
144 pernoHax). 145



NMoparotoBka goma

MNepepn Hauanom ybopkn ybepuTe C nona HeycTonumBble, XPYMKne, LLeHHbIe
VNN OMacHble NpeaMeThl, a Takke kabenn, ogexay, UrpyLuKn, TBepable 1
oCTpble NpeaMeTbl, YTobbl PO6OT He 3anyTanca B HUX, He nouapanan/He
OMPOKNHYN N He MoBpeana Takne npegmeTbl.

DOd

v

OTKpOITe ABEpPb NOMELLEHNs, B KOTOPOM ByaeT NpoBoAnNTLCS YBopKa,
1 pacctaBbTe mebenb Takum 06pasom, utobbl ocBo6oaNTL BonbLIE
npocTpaHcTBa ans ybopku.

MpumeuaHwue.

R

MNepep, ybopKol ycTaHOBUTE hn3nueckre 6apbepbl y OCHOBAHWUS TIECTHULbI
1 PAAOM C AMBaHOM, ytTobbl 0becneunTb 6esonacHocTb 1 6ecrnepeboHOCTb
paboTbl Nblnecoca.

@

Bnarogaps Bu3yasbHOMY AATUMKy Ha OCHOBE UCKYCCTBEHHOTO UHTENEeKTa
po60T MoxeT 6onee 3chheKTMBHO pacno3HaBaTb N n3beratb NPenaTcTBUS,
Takune Kak kabenn nutaHns, obyBb 1 HOCKW. 18 rapaHTN HanyyLlen
paboTbl fatunka y6eamntech, UTo Bce 30HbI YEOPKM XOPOLLO OCBELLEHbI.

-Mpu NepBOM 1CMob30BaHNM PO6GOTA HAaXOAMTECH B 30He Y60PKM, UTOBbLI BOBPEMS yB1paTb MOCTOPOHHVIE NPeaMeThl C ero nyTi.

-He BcTaBaiTe nepes poboTOM, B IBEPHOM MPOEMe UM Y3KOM NMpoxoge, YTobbl po6oT MOT KOPPEKTHO PACMo3HaThb 30HY NMpeacTosLLen yEopKu.

-He gonyckaiiTe 3acacbiBaHia MblJIeCOCOM TBEPAbIX MPEeAMETOB, TaKNX Kak KAMHW, CTa/lbHbIe LUAPVIKV 1 AeTann UrPyLLEK, a TaKKe OCTPbIX MPeaMeToB, TaKnx Kak
CTpouTeNbHbIN Mycop, 6rToe CTekno 1 rBo3an. Mpu HecobnoaeHN AAHHOTO TPe6oBaHUS Ha MOy MOTYT 0CTaTbCs LLapanuHbl.
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NMepep ncnonb3oBaHnem

1. Y6epuTe 3aLlL4nTHbIe YCTPOWCTBA

3aXnMm o
60KOBOV LLLETKN

MprimeuaHme. YCTaHOBUTE GOKOBYHO LLETKY Tak, UTO6bl pa3fasncs Wenyok.

3. Mogknwunte yCTDOVICTBO K po3eTKe

Pacnonoxunte 6a30Byt0 CTAHLMIO HA MaKCMMalbHO OTKPbITOW MOBEPXHOCTH
B MecCTe Co cTabunbHbIM curHanom Wi-Fi. 3atem nogcoegnHute kabenb
NUTaHNa K 6a30BOI CTAHLUM 1 MOAKIHOUMTE ero K po3eTKe.

I: BKJ1.

HapexHo BcTaBbTe Kabenb
O: BbIK/.

MNTaHUSA TaK, UTobbI
3aropenca nHgnKatop.

<

4. PazamectuTte 6a303ym CTaHUMIO B nogxogsiem mecrte n
yCTaHOBUTE YANIVIHNTENIbHYIO NNACTUHY pamnbl 6a3oBon
CTaHUWMN.

Pasmectute 6a30BYH CTAHLMIO 1 yaannTe Bce 06beKThl, HaXoAaLLecs Ha
paccTosHUN MeHee 1,5 M OT nepefHen 4acTn 1 5 cM oT Kaxkpol 6okoBow
CTOPOHbI 6A30BOVI CTAHLWNW. 3aTeM YCTAHOBWTE YANNHUTEbHYIO NAACTUHY
pamnbl B 6a30BYy0 CTAHLMIO.

KadhenbHOM AN MPaMOPHOM MOy, TaK KaK AepeBAHHbIN Mo U KOBPbI MOTYT
HaMOKHYTb OT MATEH BOAbI.
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NMepep ncnonb3oBaHMem MopKntoueHne K yCTPOMCTBY C MOMOLLbIO NpuioXXeHnsa Dreamehome

5. Pasamectnte po6oTta 1. 3arpy3Kka npunoxeHns Dreamehome 2. lo6aBneHuve ycTpoiicTBa

HaxmuTte n yaepxnsaiTe KHonKyd) Ha poboTe B TeueHne 3 CekyHz, UTobbl OTCcKkaHunpynTe QR-KoA, pa3mMelleHHbIW Ha poboTe, nin BBeguTe OTKpoliTe NpunoxeHne Dreamehome, HaxxMuTe «@» B MPaBOM BEPXHEM

BKIOUMNTB ero. PasmecTute poboTta Ha 6a30BOI CTaHLWM Tak, UToBbI LWBabpa «Dreamehome» B MOMCKOBOW CTPOKe MarasnHa NpuaoXKeHnn, 4tobol yrAy 3KpaHa U CHOBA OTCKAHMPYWTe TOT XXe QR-Kof Ha poboTe, uTobhl

6blf1a NOBepHyTa B HaNpaBieHU CTUPanbHOro KOMNoHeHTa. Korga pobot 3arpysnTb 1N yCTaHOBUTb NPUIOXEHNe. £06aBunTb yCTPOWCTBO. [1N4 3aBepLueHns nogkntoueHns K Wi-Fi cnepyiTe
nopcKkaskam.

NOAKNKUNTCS K 6A30BOI CTAHLMW, Bbl YC/IbILLNTE FOI0COBOE YBEAOMEHME.
Mocne NonHom 3apsaakn poboTta NHANKATOPbI COCTOSHWS YCTPOCTBA U
6a30BoWi cTaHUUKM 6yayT ropeTb 10 MUHYT, NOC/Ie Yero NoracHyT.

MNpumeuaHue.
-Bo n3bexaHne HercrnpaBHOCTel 3anpeLaeTcs 406aBnsTb Kakne-nmbo
Lpyre uncTaLLve cpeacTea noMyMo 0g06pPeHHOro YMCTALLEero PacTBopa.

° iHankaTtop Wi-Fi
- Mep/ieHHO Muraet: oxuaaert

-YCTaHOBUTE OTCEK aBTOMOAAUN UNCTALLEro CpefcTBa Tak, Ytobbl pasgancs noAktoYeHns
LLLeTYoK. - BbICTPO MUraeT: BbiNonHAeTCA
nogktoueHne
7. 3anonHnTe pesepByap A1 YNCTOW BOAbI - On (BKA.): NogkntoueHne
BbIHbTE pe3epByap AJ1s YACTOM BOAbl 13 6a3oBoli ctTaHUMn 1 fobasbTe B BbIMOJ/IHEHO
Hero Bofy. 3ateM ycTaHoBMTe ero o6paTHo B 6a30ByH0 CTaHLMIO.
MpuMeuaHne. PekoMeHayeTcs NOMIHOCTbIO 3apsAUTbL poboTta nepep NepBbiM
1cnosib3oBaHveM Ecnm po6oT He BK/IoUaeTcs nocsie rnosiHom 3apsaku
aKKyMynsaTopa, BPYyYHYH Noakatounte pobota K CTaHLMM ANs 3apaakin.
MNpuMeyaHue. MpumeuaHwue. Ecnv Bbl XoTnTe c6pocnTb HacTpoikn Wi-Fi, noBTopuTe war 2,
6. I,E|.05¢E|BbTe l»IVICTSIU.I,I/II‘/'I pacTtBop -DYyHKLNS 6ecnpoBOAHON CETN NOAAEePXKMBAET ToNbKo Wi-Fi ¢ uactoton a 3aTeM cniegyiTe MHCTPYKLUMSM, UTOBbI 3aBepLUMTbL NogkatoueHne Wi-Fi.

2,4 1Ty,

-MpunoxeHve perynspHo o6HoBAAETCH. DaKTUYeckne AercTera MoryT
OT/INYATBLCA OT YKA3aHHbIX B AAHHOM PYyKOBOACTBe. CreayiiTe MHCTPYKLMAM,
ONMPAaAChb Ha TEKYLLY BEPCUIO MPUIOKEHNS.

(1) CHUMUTE KPbILLKY OTCeKa A1 NblAV 1 BblHbTE OTCEK aBTOMoAaun
UNCTALLLero CpeacTBa.

(2) OTKpOViTE BEPXHIOK KPbILLKY OTCEKa 1 A06aBbTe UNCTALWMIA pacTBop.

(3) 3akpoiiTe KpbILLKY OTCeKa, ycTaHoBUTe ee 06paTHO B 6a30BYt0 CTaHLIO,
a 3aTeM YCTaHOBWTE Ha MeCTO KPbILLKY OTCeKa Ans Nblian. YNcTawmin pacteop
bynet nobaBnaTbLCA B pesepsyap A8 YNCTON BOAbI aBTOMATUYECKN BO BpeMs
paboThbl.

MprmeuaHme. Bo nsbexaHvie fechopmauny pesepsyapa AJisi UACTON BOAbI,
3anpeLLaeTcs 3a71BaTh B HEro ropsiuyto Bogy.
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Mcnonb3oBaHme

BbICTpOe nocTpoeHune KapTbl

Mocne nepBoOWi HACTPOWKN CETU CNegynTe NHCTPYKLMAM B MPUIOKEHWN NO
CO3[aHVI0 KapTbl. POGOT HAUHET ABUTaTbCs, He NPoBoAs Y6OpPKY, UTOGbI
nocTpouTb 06LLYI0 KapTy. MocTpoeHne KapTbl byaeT 3aBepLUeHo nocse
TOro, Kak poboT BepHeTcs Ha 6a30Byto cTaHUMIO. KapTta ByaeT coxpaHeHa
aBTOMaTNYecKu.

BkntoueHue/BbIK/lOUEHNE

YT06bI BKIOUMTL POBOTa, HaxMuUTe 1 yaepxusaiite kHonky (1) B TeueHmne

3 cekyHA. VIHAMKATOp NUTaHWA A0/MKeH 3aropeTbes. NMomecTtrte poboTta

Ha 6a3y: poboT fo/MKEH aBTOMATNYECKN BKTUYNTLCS N HAUuaTb NpoLEecc
3apaakv. s BbikIoUeHNs poboTta CHUMHKTE ero ¢ 6a30B0iA CTaHLMK, nocsie

uero HaxmuTe 1 yaepxusaiite kHonky (1) B TeueHme 3 cekyHa.

MNaysa/cnawmin pexmnm

Bo Bpems paboTbl yCTPONCTBA HAXMUTE HA MOBYIO KHOMKY, UTO6bI
NMPUOCTaHOBWTb NPOLLecc y6opKu.

Yepes 10 MUHYT Mocie NprioCTaHoBKM PO6OT aBTOMATMUECKN nepeinaer B
CNAWMIA pexnmM. MNpy 3TOM HANKATOPbI BKAKOUEHNS 1 3aPSAAKN MOTacHYT.
[1ns BbIXOAA V3 CMIALLETO PEXMMA HaXMUTe N6y KHOMKY Ha po6oTte nan
BOCMO/b3YNTECH MPUIOXKEHVEM.

MpumeuaHue.

-Mpwn HaxoXAaeHW B cnsLem pexxnme 6onee 12 yacoB poboT aBTOMaTUYECKN
BbIK/TIOUNTCS.

-Mocne NprocTaHoBKM 1 Bo3BpaTa poboTta Ha 6a30BYy0 CTAHLMIO TEKYLLWI
npouecc ybopku byaeT 3aBepLueH.
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ABTOMAaTUUecKoe B0306HOBJIeHne y60pKu

Ecnn 3apag 6atapen CAvWKOM HU3KNIA, poboT aBToMaTn4yeckn BepHeTcs
Ha 6a30Byt0 CTaHLMIO A1 3apaaKn. MNocne 3apsagkn akkyMmynsatopa
[0 COOTBETCTBYIOLLETO YPOBHS PO60T BO306HOBUT BbIMOMHEHME

He3aBepLUeHHbIX 3aaau no ybopke.
MprMeuaHne.[1/19 NCMONb30BaHWS AAHHON QPYHKLMN OTKPOTe ee B

ApunIoXeHnn.

Pexxnm «He 6ecnokonTb»

B pexnme «He 6ecnokonTb» poboT He CMOXeT BO306HOBUTL YHOPKY,

a NHAMKaTOp NUTaHWs NoracHeT. B 3aBOACKMX HACTPOIKax pexnm «He
6ecrnokonTb» BbIKIOUYEH MO YMOUYaHNIO. BKAOUNTL pexnm «He 6ecnokonTtb»
N N3MEHUTb ero AJNTeNbHOCTb MOXKHO B MPUAOXKEHNN. 110 yMonyaHno ans
pexnma «He 6ecrnokonTb» HaCTPOeH nepurog spemenn ¢ 22:00 go 8:00.

MpumeuaHne.

-YBopKa no pacnucaHmio nNpu BKIKOUEHHOM pexnme «He 6ecnokonTb» byaert
BbIMOJTHATLCA CBOEBPEMEHHO.

-Po60T B0306HOBNT yHOPKY B MECTe OCTAHOBKM MOC/1e BbIX04a M3 pexnma
«He 6ecnokounTb».

ToueuHas yb6opka

YTo6bI BKIKUNTL PEXVIM TOUEUHOI YBOPKM, HaXXMUTE KHOMKY { _, Koraa
pobOT HaXOAWTCA B PEXNMe 0XNAAHWNSA. B 3TOM pexnme poboT BbIMONHNT
y6opKy KBagpaTHoro yyactka 1,5 x 1,5 meTpa Bokpyr cebs 1 3aTeM BepHeTcs
B MeCTO Hayana.

MepesarpysKka po6oTa

Ecnu poboT He pearnpyeT Ha KOMaHAbl AN He BbIKIYAETCH, HaxXmuTe
v yaepxusaiite kHorky (1) B TeueHne 10 cekyHa Ans NpUHYAUTENBLHOTO

ero BbIK/IOUEHMS. 3aTeM HaXMuUTe 1 yaepxuBsaiiTe kHonky (1) B TeueHne
3 cekyHg, 4Tobbl BKNHOUNTL poboTa.

NMcnonb3oBaHue

Cyxas v BnaxHas ybopka

MpumeyuaHue. Mpy NepBOM UCMO/b30BaHNY WBA6PbLI POBOT MO YMONUYAHWIO
BbINONHUT 3agauy «Vacuum and Mop» («Cyxasi U Bna)kHasi ybopka»).

1. Hauano y6opku
Y106bI 3anycTNTb pob0oTa 13 6a30BO CTAHLNN, HAXMUTE KHOMKY (') Ha

po6oTe NAK BOCMO/b3yTeCh MPUIoKeHneM. POGOT MOCTPOUT ONTUMASbHbIN
MapLUpyT Y6OpKYM 11 BBIMOMHUT 3aAady Mo y6opKe COMMAacHo Co3haHHoi
Kapre.

MpumeuaHue.

-MNepep HauanoM BaxXHoOW y6opKn Hacagka ans weabpbl NpoigeT npouecc
OUNCTKN. [JLOXANTECH 3aBEPLUEHNS OUNCTKN.

-Bo BpeMs paboTbl 3anpeLyaetcs nepemeLLatb 6a30ByH CTaHLMIO,
pe3epByap 4/ YMNCTO BOAbI, pe3epByap A4/1S NCMNOAb30BaHHOW BOAbI NN
CTMpaﬂbeIVI KOMMOHEHT.

2. ABTOMaTnuecKasl NpoMbIBKa HacapgKku gns weabpbl

Bo Bpems y6opku po6oT byneT aBToMaTMueckn BO3BpaLLaTbCs Ha

6a30Byt0 CTAHLMIO 418 MPOMbIBKM HaCaAKn ANs WBabpbl B COOTBETCTBUN C
HaCcTpoKamm B NpUAoXKeHNN. Ba3oBas CTaHLMS aBTOMATUYECKN HAMOMHUT
pe3epByap poboTa BoAown, n poboT BO306HOBUT yHOPKY.

MpumeyaHwme. Mpu Bo3BpaLLeHn poboTa Ha 6a30BYt0 CTaHLNIO ANs
OUMNCTKM HAaCaAKn Ans Weabpbl BO BpemMs y6opku, 6a3oBas cTaHums He ByaeT
aBTOMAaTNUECKMN yAANSTb COAEPXKMMOe KOHTeHepa ANs nbian.
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Mcnonb3oBaHme

3. Nocne 3aBepeHuns 3agaum «Vacuum and Mop» («Cyxasi n BnakHas
y60pKa») BbIMOMHAETCA CAMOOUMCTKA KOHTeliHepa Ans Nbiin, a Takke
MOIiKa 1 CyLuKa Hacapku Aans weabpbl.

Mocne Toro Kak poboT 3aBepLunT yOopKy 1 BepHeTcst Ha 6a30ByH0 CTaHLUMIO
NS nop3apsaky, 6a3oBas CTaHLUUS aBTOMATUYECKN yaannT CofepXmmoe

KOHTeNHepa Ans Nblan, a 3aTEM QUNCTUT 1 NPOCYLINT HACAAKM ANs WBabpbl.

MpumeyaHue.

-ECnm dhyHKUMS aBTOMATMUECKO OUMCTKI BbIK/TKOUYEHA B MPUITIOXKEHUN,
6a3oBas cTaHuus He Byaer aBTOMAaTMUECKM YAANATb COAEPXKIMOe
KOHTelHepa A8 nbiau.

-ba3oBas cTaHums BygeT yaansaTb COAEPXKNMOe KoHTeliHepa Ans nbliv B
COOTBETCTBUMN C HACTPONKAMM B MPUITOXKEHUN.

4. OuncTKa pesepByapa A5 VICNO/Ib30BAHHOW BOAbI

Bo n3bexaHve NosBAeHNs HEMPUATHOIO 3araxa OYncT1Te pesepeyap Ans
CNOMb30BAHHON BOAbI, MOC/E TOTO Kak POBOT 3aBEpLUNT 3a4auy.
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Cyxas, a 3aTeM BfiaXkHasi y6opka

BbibepuTe «Vacuum then Mop» («Cyxas, a 3aTeM BnaxHas ybopka») B
npunoxeHnn, n poboT aBToMaTNYeckn NogHNMeT LWBabpy 1 NponblIecocnT
non. Mocne 3aBepLUeHns Cyxoi y6opkn po6oT BepHeTcst, UTo6bl ONMOPOXHUTb
KOHTeWHep ANS NblAK, a 3aTeM ONyCcTUT LWBA6PY N HAYHET MbITb MO

TonbKo cyxas y6opKa

BbibepuTe «Vacuum Only» («TonbKo cyxas ybopka») B NpUnoXeHnn n pobot
aBTOMAaTMYeCcKky NOAHNMET LWBA6Py 1N HAYHET NblIeCOCUTb MOo.

TonbKo BnaHas y6opka

BbibepuTte «Mop Only» («TonbKko BnaxkHas ybopka») B NpunoxKeHnn n pobot
npoBepwuT, ycTaHoBNeHa nn Wweabpa. Ecnn ee HeT, yctaHoBUTE LWIBabpy
BPYUYHYt0, nocne yero poboT aBToMaTnyeckn HauHeT MblTb MOS.

NMnaHoBoe obcnyxnBaHme

KOMMOHEeHTbI

[lns obecrieueHns Hag/iexallein paboTbl YyCTPOVCTBA PEKOMEH/YETCS BbIMOJHATL €ro NaaHoBoe 06CNYXNBAHVIE B COOTBETCTBUM C pa3aenom «/Icnosib3oBaHmne
MPUHAANEXHOCTEN» B MPUNOXKEHWN NN C TaBANLLIE HUXKeE.

Nvpap

JINHEeHbI NasepHbIn
[aTunK

YacroTta YacroTta Yacrota Yacrota
KoMnoHeHT KoMMoHeHT

obcnyxnBaHms 3aMeHbl obcnyxnBaHus 3aMeHbl
Pe3sepsyap ans Mocne Kaxporo Bu3yanbHbl aTumK Ha
MCMoNb30BaHHON BOAbI 1NCMNONb30BaHNs OCHOBE VNCKYCCTBEHHOTO

- / NHTeNNeKTa
Pe3sepByap Ans uncToi
BOAbI [laTunk koBpa
o Kaable [atunkn nepenaga
CHOBHas LWeTKa
H Pa3 B 4Be Hepenwu 6-12 mecsiLeB BHICOTHI
OUANLTP KOHTeViHepa ANs 3apsiAHbIE KOHTAKTI
nbIAn Kaxable po6oTa
3-6 MecsLeB Pa3 B mecau,
BokoBas LeTKa Bamnep /
CTpanbHbI KOMMOHEHT BeHTMNALMS YCTPOACTBA
aBTOMAaTNYECKON OYNCTKN
06nactb curHana poboTa
6a30BoOW cTaHLMN OtBepcTve s
3apsaHble KOHTaKTbI aBTOMAaTN4eckoro
6a3oBoW CTaHUNN 3anonHeHna Bogoi pobota
BeHTWAUMS ycTpoOCcTBa HvKHAS YacTb poboTa
arramanecion oanc Pa3 B mecaL, / KoHTelHep Ans nbian flo mepe
6a30BOWi CTaHL N HeoBX0AMMOCTH
BceHanpasneHHoe Kaxpble
Koneco MeLwok ans cb6opa nein 6-8 Hepenb
/
[laTunk kpas Kaxable
o Hacapka ans weabpsl 1-3 ﬁecnu.a

MpumMeyaHue. YacToTa 3aMeHbl 3aBUCUT OT CNoco6a NCMosb30BaHNUs
po6oTa. Mpy BO3HMKHOBEHUN NCKIOUNTEIbHBIX 06CTOATENbCTB CiegyeT
BbIMO/IHATb 3@MeHY KOMMOHEHTOB.
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NMnaHoBoe obcnyxnBpaHme

Ouunctka 6a3oBoI CTaHUNN

1. BbibepuTte «Base Station Cleaning» («QuncTka 6a30BOW CTAHLNN»)

B MPUAOXKeHNN, 1 POBOT aBTOMATUUECKN NMOKNHET 6A30BYH CTAHLMIO.
[loCTaHbTe CTVPANbHBIA KOMMOHEHT 1 MOAOXANTE, MOKa BOAA 3aMNONHNT
HVDKHIO yacTb 6a3oBoi cTaHUMN.

2. MpomMoiiTe CTUpanbHbIi KOMMOHEHT YMCTON BOAOW N OUNCTUTE HYKHIOK
yacTb 6a30BOW CTAHLNW C MOMOLLbIO MHCTPYMEHTA A1 UNCTKM.

S
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3. Nocne atoro 6a3oBas CTaHLMA aBTOMATUUYECKN BbINYCTUT NCMOMb30BaHHYO
BOAy. 3atem BbITpUTE 6a30|3y|0 CTaHUWMHO MATKNM U CyXM NosioTeHUeM n
nocTaBbTe CTUPAJIbHbIN KOMMNOHEHT Ha MecTO.

4. ns Bo3BpaTa po6oTa Ha 6a30BYI0 CTAHLMIO NCTOMb3YITe NPUNOXKeHe
nnn Haxmunte kHonky O3 Ha poboTe.

MpumeuaHne. Bo Bpems ybopkn He oTrpaBnanTe pobota o6paTtHo Ha
6a30Byt0 CTaHLMIO.

NMnaHoBoOe ob6cnyXnBaHme

Mewok pgna c6opa nbinuv 3. YcTaHOBUTE HOBbI MeLoK ans cbopa nbinw.

1. YTMnn3npyiite MeLlok ans céopa neiiu.

MprimeuaHme. MoTAHVTE pyuKy BBepX, YTOBbl 3aneyaTtaTb MeLloK 1
NpeaoTBPaTUTL CyYaiHOe BbiNageHWe Nblav 1 rpssu.

2. 0uncTuTe Nblb 1 IPA3b C (OUALTPA CYXMM MONOTEHLEM. 4. 3aKpOIiTe KPbILWKY OTCeKa ANs Mblau.
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MnaHoBoe o06cnyXnBaHue

PesepByap 418 UCNOMb30BaHHOI BOAbI

1. 3BneknTe pe3epByap A5 NCMNONb30BAHHOM BOAbI, OTKPOWTE ero KPbILLKY
1 BblNeiTe COAePXKMMOe pesepByapa.

2. MpomoliTe pe3epByap AN NCMOb30BAHHOMN BOAbI 1 OUMCTUTE ero
BHYTPEHHIOK NOBEPXHOCTb C MOMOLLBI UHCTPYMEHTa A1 YUNCTKN B
KOMrieKTe.

(\ D)
%

N
(\///////n\‘\\\\\\\\'

MprimeuaHme. MoniaBKoBbIV ypOBHEMeEp B pe3epByape Asis
1CMONb30BAHHOW BOAbI ABMSETCA MNOABWKHO feTanbio. QuuuaiiTe
ypoBHemMep 6e3 upe3MepHbIX yCuanii, 4tTobbl He MOBPEAUTb ero.
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OcHOBHas WeTKa

1. HapaBunTe Ha 3aX1Mbl, UTO6bI N3BMEYb 3aLLMTY LLETKN 1 AOCTaTb LETKY 13
pobora.

2. BbITawmTe KpbILWKX LLETOK C ee 060K1X KOHLLOB, KaK MOKa3aHo Ha puncyHKe.

C NOMOLLbIO NHCTPYMEHTA A1 YNCTKN, BXOASALLLEro B KOMIMJIEKT MOCTaBKW,
yoanuTte BON0OChl, 3anyTaBLllnecs B LLEeTKe.

MnaHoBoe 06cnyXKNBaHNe

bokoBas wweTka
CHUMUTE N oYncCTUTE 60KOByl0 LLLETKY.

MpumeuaHwue.
-0TgenmnTe 0Cb 1 060/ BCEHANPAaBIEHHOIO KoJleca C MOMOLLbI0 He60o/bLOo

0TBEepPTKM. He npunaraiiTte YpesMepHbIX YCUANIA.

-MpoMoliTe BceHanpaBAeHHOE KOeco Nog NPOoTOYHOW BOAOW, TWATENbHO

npocywnTe N yctTaHOBUTe Ha MecCTO.

KoHTelHep aas nbinn u unbtTp

1. OTKpoOWiTe KpbILLKY PO60Ta N HAXMUTE HA 3aXKUM KOHTelHepa Ans nbiau,
YTO6bI CHATb €ro. 3aTeM CHUMKTE DUIBTP 1 Cerka MNOCTyurTe Mo HeMy.

MpriMeuaHme. He NbITaiTeCh OUNCTUTL (OMABTP LLLETKOV, ManbLaMu nim
OCTPbIMY MPeaMeTamm, UTobbl He MOBPEAUTL ero.

2. MpoMoiTe KOHTENHEP ANS Nbl U PUABTP BOAON, a 3aTEM TLLATENbHO

NpOoCyLUNTE VX NMepef NoBTOPHO YCTaHOBKOWA.
\’ v
& G
» a

MpumeuaHne.

-MpoMbIBaiTe KOHTENHEP ANS NbIN U PUNBLTP TONBKO YNCTON BOAON.
3anpeLlaerca NCNosib30BaTb UNCTALLLEE CPeACTBO.

-Vlcnonb3ynTe KOHTENHepP ANa NblAn 1 PUALTP TONLKO NOC/e TLATeIbHOWN
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NMnaHoBoOe ob6cnyXnBaHme NMnaHoBoe ob6cnyXnBaHmne

[aTtunkn n 3apsapHble KOHTaKTbl po6oTa 3apsagHbie KOHTaKThI Hacapka gnsa weabpbl
I'IpOTmpa|7|Te AaTUNKN 1N 3apaHble KOHTaKTbI p060Ta MATKNM 1 CyXUM npOTpVITe 3apAagHble KOHTaKTbl 1 obnactb curHana 6asoBon CTaHUMwn cyxmm N3Bneknte Hacaaky ansa UJBaﬁpr 13 gepxxartena ond 3aMeHbl.
MosioTeHLEM, KaK MOKa3laHo Ha PUCYHKe HMXKe: N MATKUM MONOTEHLEM.
————o0 BVI3yaﬂbeII7’I AaTunK Ha
OCHOBE NCKyCCTBEHHOrIo -
NHTEeNNeKTa
o JINHeliHble nasepHble
LaTUnNKN

o [laTunk Kpas

o bamnep

o 3apsAfHble KOHTaKTbI

AKKyMmynsaTop

BeHTUAALMSA yCTPONCTBA aBTOMATNUECKO OUNCTKN PoboT 060opyAoBaH BbICOKOMPOV3BOANTENbHBIM NTUA-NOHHBIM
AKKYMyNSTOpOM. 15 rapaHTum onTuManbHom paboTel cnegnte, utobbl

AKKyMyNSaTOp Bbl1 3apsXKeH.

JAatunkn nepenaga BbICOThI

MpoTpuTe OTBEPCTUSA A/1F BEHTUALMN YCTPONCTBA @BTOMATUYECKO OUNCTKN
po60oTa 1 6a30BOM CTAHLMN CYXNM U MSITKMM MOJIOTEHLEM.

—_—
f————

° [laTuunKk KoBpa

MpuMeyaHune. Bna)kHoe NooTeHLLE MOXET MOBPeAnTb UyBCTBUTE/bHbIE
3nemMeHTbl poboTa 1 6a30BON CTAHUMWN. N5 OUNCTKA UCMOJb3YITE TONbKO
Cyxoe nosoTeHLe.
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Il NMownck n ycTpaHeHne HencnpaBHOCTEN

Mpo6nema

PeweHne

Monck n ycTpaHeHne HencnpaBHOCTEN

Po60T He BKIOUaETCS.

Hun3kuii 3apag akkymynatopa. 3apsagute pobota Ha 6a30BOV CTaHLMW 1 MOBTOPUTE MOMbITKY.
CANWKOM HM3Kas UK C/INLLIKOM BblCOKas TeMrepaTypa akkymynsatopa. PekomeHayemas pabouas temnepatypa: ot 32 °C
(0 °F) mo 104 °F (40 °C).

Mpob6nema

PeweHne

Po60T He 3apskaeTcs.

Ba3oBas cTaHUMS He NOAKIKYEeHa K UCTOYHNKY NUTaHNS. Y6eauTech, uto oba KoHLa kabens nuTaHns KOPPEeKTHO
NOAKMKYEHDbI.

3apsapHble KOHTaKThbI 6a30BOW CTaHLUM N p060Ta cnabo KOHTaKTUPYHT. OUncTuTe 3apsafHble KOHTaKThI.
MpoBepbTe pa3bem p060Ta Ha Hanmyme noCcTOpoHHUX NpeaMeToB 1 yaannte nx npn HeobxoAnmMocTu.

Po60oT He BbiktOYaeTcs.

Pob60Ta Henb3s BbIKNIOUNTE BO BpEMS 3apsaku. YTobbl BeIKnoUnTL poboTa, pekoMeHayeTcs ybpaTtb ero ¢ 6a30BON cTaHLmuK,
a 3aTeM Haxartb 1 yaepKu1BaTb kKHonky (1) B TeueHne 3 cekyHa,.

Ecnn poboTa HEBO3MOXXHO BbIK/IOUMTL COMACHO MHCTPYKLMAM, OMMCAHHBIM B LIAre 1, HaXMUTE 1 yepXKnBaniTe KHOMKY

(1) B TeueHue 10 cekyHz, UTOBbI NPUHYANTENBHO BLIKMOUMTL YCTPOCTBO. ECA Npo6aeMa coxpaHaeTcs, CBSXNTeCh CO
cny>601 NocNenpoaaXHoro 06CyKNBaHMS.

C6oW nogkntoueHns
poborTa k cetn Wi-Fi.

HeBepHbIl naponb oT ceTn Wi-Fi. Ybeanteck, UTo Naposb ANs NOAKIUeHUs K ceTn Wi-Fi BBegeH BepHO.

PoboT He noaaep»knBaeT ceTb Wi-Fi c uactoton 5 Iru. YbeauTech, uto poboT nogkntoueH K cetn Wi-Fi c yactoton 2,4 Iy,
Cnabebli curHan Wi-Fi. YbeguTecb, UTo pob0T HaxoAnTcs B 30He ctabunbHoro curHana Wi-Fi.

Po6OT He roTOB K HACTPOIKe. BblAAnTe 13 NPUIOXKeHWs 1 3aiignTe eLle pas, 3aTeM NoBTOpPUTe NOMbITKY COMIacHo
VIHCTPYKLMSAM.

Po6oT 3apskaertcs

MonHas 3apsaKa akkyMynsaTopa 3aHuMaeT 0Kosio 3,5 Uacos.
Ecnn po6oT NCronb3yercs npu TeMrepaTtype, KoTopasi He COOTBETCTBYET YCTaHOBIEHHOMY AMNANa30oHy, CKOPOCTb 3aPALKM

Po60T He MOXET HaNTK
6a30Byt0 CTAHLMIO 1
BEPHYTbCS Ha Hee.

BasoBas cTaHLWs OTK/IlOUeHa OT NCTOUHMKA NUTaHUs nav 6blna nepemelleHa, noka poboT BbIMOAHAN YOOPKY.

Bokpyr 6a30BOWA CTAHLMM CIMLLIKOM MHOTO MPensaTcTBUiA. Pacnonoxnte 6a3oByto CTaHLMIO Ha 6onee OTKPbITOM
npocTpaHcTee.

M3-3a nepemMeLLleHns po60T MOXKET HauaTb ONpeaensaTb CBOe MeCToNoIoXKeHne NoBTOPHO. B ciyyae c6os NOBTOPHOIO
onpegeneHns MectononoXeHna kapta bygeT cosgaHa NoBTOPHO. ECm poboT HaxoauTca CInLWKoM ganeko ot 6a3oBon
CTAHLMM, OH HE CMOXEeT aBTOMAaTNYeCK/ BEPHYTbCS CaMOCTOATE/IbHO. B TaKoM c/lyyae HeobXxoaMmMo BpyUHyo BEPHYTb
poboTta Ha 6a30ByHO CTaHLMIO.

MNpoTpute o6nacTb curHana 6azoBol CTaHLUN, UTOBbI yaANNTb Nblb UAN TPA3b.

MefIeHHO. ABTOMATVYECKN CHUKAETCS, UTOBbI YBENNUYNTL BPEMS ICMOIb30BAHUS aKKyMyaTopa.
3apsfHble KOHTaKTbl po6oTa 1 6a30BOV CTAHLMK MOV 3arPA3HUTBCA. [IPOTPUTE NX CyXMM MOMOTEHLLEM.
B npoLecce MpoBepbTe hUALTP KOHTeHepa As MbIN HA Hanvyve 3acopa. Mpu HanMuMy 3acopa oUYNCTUTE UV 3aMeHUTe PULTP.

paboTbl ycTponcTBa
YBEINYNBAETCA LLYM.

B OCHOBHOW LLETKe UV KOHTeHepe A/1s Mbliv MOT 3aCTpATb TBepAbl npeaMeT. [poBepsTe U yaanuTe TBepAbIVi MpeaMer.
B OCHOBHOW 11 GOKOBO LLIeTKe MOT 3amnyTaTbCs MOCTOPOHHUI NpefMeT. MpoBepbTe 1 yaanvTe NoCTOPOHHME MPeAMEeThI.
MepeknunTe peXxxrm BCacbiBaHWs Ha «CTaHAAPTHbI» UK «TUXA».

Po6oT 3acTpsn nepeg
6a30BOW CTaHLMeEN 1 He
MOXeT BEPHYTbCS Ha Hee.

Y106bI pOBOT He 3aCTPsAsI, OUMCTMTE OT MOCTOPOHHYIX MPEAMETOB MPOCTPAHCTBO HA PACCTOAHUN 1,5 M OT 6A30BOW CTAHLMN
cnepeav Uan 5 cM c/ieBa oT Hee.

MapLupyT BO3BpaTa A/s NoA3apsaaky 3a610KMPoBaH, HanprMep, 3akpbiTa ABepb.

PO6OT MOXET CKO/b3WTh, €C/IN YUACTOK Nosia nepes 6a30B0N CTaHLMe CAVLLKOM MOKPbI. B TakoM ciyuae HeobxoanmMo
y6paTh M3NNLWKN BOLbI 1 MOBTOPUTH MOMbITKY.

PekoMeHAyeTcs nepeMecTTb 6a30BYyI0 CTaHUMIO B APyroe MecTo 1 NOBTOPUTL MOMbITKY.

Y6eamnTech, uto yaIMHUTEIbHAsA M1aCTHA PaMMbl YCTAHOBAEHA MPAaBUJIbHO.

Po60T He Npraepx1Baetcs

YCTaHOB/IEHHOTO
MapLupyTa.

Mepes HaYanoM UCMo/b30BaHMs PobOTa BCe MOCTOPOHHME NpeaMeThl, Takve Kak Kabenv MUTaHus 1 Tankn, HeobxoarMo
y6paTtb B CTOPOHY.

OCHOBHOE KO/IeCO CKO/b3WT Ha BJAKHOW CKO/Ib3KOI MOBEPXHOCTN. PEKOMEHAYETCS MPOCYLWNTb BAAXKHYH 30HY nepes,
HauanoMm ncnonb3oBaHUsa pobota.

MpoTpuTe NNHEeHbIe Na3epHble AATUNKY Y BU3YasbHbIA AATUMK HA OCHOBE VICKYCCTBEHHOMO MHTE/1eKTa po60Ta YMCTbIM
MSATKUM MOMOTEHLEeM A1 FapaHTUN UX YMCTOThI.

Po6oT nponyckaet
KOMHaTbl BO Bpems
ybopKu.

V6eauTech, Uto Bepyr B KOMHAThI, KOTOpble HEOBXOANMO yBpaThb, OTKPbITHI.

Yy6eauTech, UTo BbICOTa ABEPHOIO MOPOra B KOMHATY He MpeBbiLLiaeT 2 cM. POGOT He MOXeT nepeesxaTb yepes BbICoK/e
MOpOry NN CTYMEeHbKN.

MpOCTPAHCTBO Nepes KOMHATON, KOTOPYH0 HEOBXOAMMO YBpaTh, MOXET BbITb BAAXKHBIM U CKONb3KNM, MO3TOMY PO60T
CKONb3WT 1 paboTaeT HeKoppPeKTHO. MNonpobyiiTe NPOCYLLNTL MO Nepes HavaaoM UCMob30BaHMs Po6oTa.
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NMowncK n yctpaHeHne HencrnpaBHOCTEN

Xapakrepuctmkm

Po6or basoBas ctaHuusa
MNpobnema PelwweHne
Mogenb RLL82CE-2 Mogenb RCLE0301-2
POGOT He MOXET Yb6enntechb, UTo pexmnm «He 6ecnokonTb» BblKIOUEH. B NpoTMBHOM ciyyae poboT He cMOXeT BO306HOBUTL YOOPKY.
Po60T He BO306HOBMWT YBOPKyY, MOC/e TOro Kak Bbl BPY4YHY BepHeTe ero Ha 6a30Byt0 CTaHLNIO AN NOA3apaaKn, TO ecTb
BO306HOBUTL YOOPKY - Bpems 3apsaakn Okono 3,54 HoMunHanbHoe BxogHoe
BPYUHYIO pa3mecTute poboTta Ha 6330BON CTaHLUMW UM OTMPABUTE ro Ha NoA3apsAKY C MOMOLLBK NPUIOXKEHNS NN 220-240 V ~ 50-60 Hz
nocsie nNoA3apspku. Hanps>keHne
HaXaB COOTBETCTBYHOLLME KHOMKN Ha camoM poboTe.
HoMunHanbHoe Hanps»e- 14.4y —
Hne ’ HoMuHanbHoe BbIxogHOe 0V=2A
CTaHLwa He yaanseT MpoBepebTe, 3anonHeH A1 Melok ANs cbopa Nbiav B COOTBETCTBYIOLLLEM OTCEKe. Hanps>KeHne
cone mmmo: KOHTeiiHEDa Ecnu mewwok ana cbopa Nbiiv He 3ano/siHeH, NpoBepbTe OTBEPCTUA AN BEHTUAALMN YCTPONCTBA aBTOMATNUECKO OYMNCTKN
n’;" I'IprﬂVI aBTomaquecEm poboTa, 6a30BOV CTAHLMN NN KOHTEHEepPa A5 MblIV HAa HaNn4vre NOCTOPOHHUX NPeaMeToB. Mpu HaNNYNN NociefHNX HoMWHanbHas MOLWHOCTb 75W
A : CBOEBPEMEHHO NPOYNCTTE COOTBETCTBYHOLLYH AeTalb. HOMWHanbHas MOLHOCTb 1000 W
(BO Bpems yganeHus nbinam)
» . Pabouas uactota 2400-2483.5 MHz
CHUMUTE CTMPAaNbHbIA KOMMNOHEHT 1 NpOBepLTe, He 3a6/10KMPOBAaH N CINB NCMOIb30BAHHOW BOAbI, MOC/E Yero npu
:eoﬁxo,u.mmocm ouuncTnTe ero. } - HOMMHANbHAS MOLLHOCTE 0w
HeBepHbIii ypoBeHb KKYPaTHO HaXMu1Te Ha pe3epByap ANS NCMOoJIb30BaHHOW BOAbI, ujo bl y6eanTbCs, UTO OH YCTaHOB/IEH NPaBUbHO. MaKC. BLIXOAHAS MOLLL- (BO BpeMs oumcTkn)
BOMbI B CTUPAAbHOM YbepuTech, UTo yNAOTHEHVE Ha pe3epByape A5 NCNOoJIb30BaHHOW BOAbI He 0cnabneHo 1 yCTaHOBAEHO NPAaBUIBHO. HOCTH <20 dBm
KOMMOHEHTE B NpOTMBHOM C/lyvae yCTaHOBMTE ero MOBTOPHO BPYYHYH0. ECn npobnema coxpaHseTcs, CBSXKNTECh CO CyX60M
: nocnenpoaakHoro obcnyxmBaHms.
MpoBepbTe UMCTALLNIA pacTBOpP. 3anpewaeTca f06aBNATb Kakne-nnbo gpyrve yncrame cpeacrTsa NnoMnMmMo ofobpeHHoro N HoMyHanbHas MowHoCTb (BO 89 W
UNCTSILLEro pacTBopa. Mpw 06bIYHBIX YC/IOBUSAX NCMOMb30BAHWUS, MEXAY aHTEHHOW AaHHOro 060- BPEMs 3aPSAKM 11 CYLLIKI)
pPyA0BaHMNA 1 TeIOM NOb30BaTeNs AO/MKHO COXPAHATLCA PACCTOAHNE He
MeHee 20 cMm.

[n5 nonyyeHnst 4ONONAHUTENbHOWN TEXHNUECKON NMOAAEPKKN CBSXKMUTECH C HAMMK Ha calTe https://global.dreametech.com

MprMeuaHvie. HOMUHAIbHAsA MOLLHOCTL (BO BPEMS 3apsKv 1 CYLLKI)
onpegnenseTcs 3HaueHVieM MOLLHOCTY B NMePUOog, NOTHO Harpy3ku.

162 163



N3BneueHne n ytunnsaunsa akkymynaropa

BCTPOEHHbIN NNTVIN-NOHHBIN aKKyMY/NSTOP COAEPXMT BeLLecTBa, MPeAcTaBsioLe OnacHOCTb A5 OKpY»XKatoLel cpeapl. AKKyMynsSTop A0/KEH ObiTb N3BNeYeH
KBannVLMPOBAHHbLIM CNeLnancToM 1 CAaH B COOTBETCTBYHOLLMIA MYHKT NepepaboTku.

- NS YTUAN3ALIMN aKKYMYNSTOP HeOBX0AMMO BbIHYTb 3 YCTPOWCTBA;

- NPV N3BNEUYEHN aKKyMYNSATOPA YCTPOMNCTBO SO/HKHO BbITh OTK/IOUEHO OT 3/1eKTPOCeTH;

- aKKyMy/SiTOp HeO6X0AMMO YTUN3VPOBATh 6€30MacHbIM Croco6oM.

BHUMAHWE!

Mpexzae uem N3BNeKaTb aKKyMynsTop, OTKIOUNTE INEKTPONUTAHNE 11 MAKCVMASIbHO PA3PSANTE aKKYMYNaTop.
Hepaboune akkyMynsiTopbl ciefyeT CAABATh B COOTBETCTBYHOLLME MYHKTbI MepepaboTku.

He nogBepranTe akkyMynsaTop BO3AENCTBYII0 BbICOKOV TemMnepaTypbl BO n36exaHune prcka B3pbIBa.

Mpwy HapyLleHnn NpaBua 3KCMayaTaumm N3 akkyMmynaropa MoXeT BbIINTbCA XNAKOCTb. B ciyyae KOHTakTa TaKOW XNAKOCTbIO I'IpOMOVITe I'IOpa)KeHHbIVI yuacToK

BOAOW 1 06paTnTech 3@ MeANLMHCKOV MOMOLLbHO.

V|HCprKLl,VII/I Mo n3BsieyeHnto:
1. NepeBepHUTE PO6OTA, C MOMOLLbIO MOAXOAALLETO MHCTPYMEHTA OTKPYTUTE BMHTbI HA €ro 3aAHen 4actu, a 3aTeM CHUMUTE KPbILLKY.
2. YT06bl N3BNIEYL aKKYMYNATOP, OTCOBAVHNTE KNEMMbI MEXAY aKKYMYISTOPOM 1 MeYaTHol nnaTom.

NHcopmaumsa 06 yTuamsauum n nepepabotke oTXo[0B
3N1eKTPNUYECKOro N 3/IeKTPOHHOro o6opyaoBaHus

Bce 13pennsa ¢ CMMBONOM pasgenbHoro cbopa oTpaboTaHHOro 3EKTPUYECKOTO M 3/IEKTPOHHOro 06opyaoBanHus (Aupektnesa WEEE 2012/19/
EU) cnegyeT yTMAN3nMpoBaTb OTAE/IbHO OT HECOPTPYeMbIX B6bITOBbIX OTX0A0B. C Lie/ibto OXpaHbl 340P0Bbs 1 3aLMTbl OKpYXKatoLel cpeabl,
Takoe obopyaoBaHne HeobxoArMo caaBaTb Ha NepepaboTky B crewunanbHble MyHKTbl MpUeMa 31eKTprYeckoro 1 31eKTPOHHOro 060pyAoBaHus,
onpegeneHHble NPaBUTeNIbCTBOM UV MECTHLIMIU OpraHamu Bnactu. MpaBuibHas yTnasaumns n nepepaboTka noMoryT NnpegoTBpatuTb

— BO3MOXKHble HeraTMBHbIe NOCNeACTBUSA A5 OKPY»KatoLLLel cpefbl M 340P0Bbs YesoBeka. s nonyyeHns nHpopMaL i 0 MeCTOHAXOXAEHUN 1
nopsgke npremMa ycTpoicTB B MyHKTax nprueMa o6patuTeck B KOMMAaHNIO, 3aHMMAtOLLYCS YCTAHOBKOW 060pyA0BaHNs, NN B MECTHbIE OpraHbl
BnacTu.
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Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

Aby unikngc¢ porazenia elektrycznego, pozaru lub obrazen wywotanych przez niewtasciwe uzycie
urzgdzenia, prosimy przeczyta¢ uwaznie podrecznik zawczasu, przed uzyciem, i zachowac go w celu
wykorzystania w przysztosci.

Ograniczenia - Z niniejszego urzgdzenia nie powinny korzysta¢ dzieci w wieku ponizej 8

uzytkowania lat ani osoby o0 ograniczonych mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub
intelektualnych, ani osoby o niewystarczajgcym doswiadczeniu lub wiedzy,
chyba ze znajdujqg sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci pozostajgce
bez nadzoru nie moggqg czysci¢ urzgdzenia ani dokonywac czynnosci
konserwacyjnych.

- Urzgdzenie nalezy uzywac tylko wraz z modutem zasilania, z nim dostarczanym.

- To urzgdzenie zawiera baterie, ktore mogg by¢ wymieniane tylko przez
personel o odpowiednich umiejetnosciach.

- Uprzatnij teren, ktéry ma byc¢ czyszczony. Dzieci nie mogg bawic sie
urzgdzeniem. Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta domowe pozostawaty w
bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego pracy.

- Nie instaluj, nie taduj ani nie uzywaj urzgdzenia w tazienkach ani wokat basendéw.

- Niniejszy produkt przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtdég w
warunkach domowych. Nie nalezy z niego korzysta¢ na wolnym powietrzu, do
czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w obiektach komercyjnych lub
przemystowych.

- Upewnij sie, czy urzgdzenie dziata poprawnie we wtasciwym otoczeniu. W
przeciwnym razie nie uzywaj urzgdzenia.

-Jezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastgpic¢ specjalnym
przewodem lub zespotem dostepnym u producenta, lub u jego
przedstawiciela serwisowego.

- Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu, bez

bariery ochronnej. .



Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia
uzytkowania
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- Nie ustawiaj robota kotami do gory. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota

ani zderzaka w charakterze uchwytu.

- Nie uzywaj robota w temperaturze otoczenia powyzej 40°C ani ponizej 0°C ani

na podtodze z rozlanymi cieczami bgdz substancjami lepkimi.

- Aby unikngc¢ uszkodzenia lub szkéd wskutek wtdczenia, usun wszelkie luzne

przedmioty z podtogi, usun kable i przewody zasilajgce z drogi, zanim
uruchomisz urzgdzenie.

- Usun wrazliwe lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie

robota oraz ich uszkodzeniu.

- Wtosy, palce i inne czesci ciata trzymaj z dala od otworu ssgcego robota.
- Narzedzie do sprzatania nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla

dzieci.

- Nie uzywaj urzgdzenia w pomieszczeniu, gdzie przebywa Spigce niemowle

lub dziecko.

- Dzieci, zwierzgt domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie,

bez wzgledu na to, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

- Srodki czyszczgce nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.
- Uzywaj tylko oficjalnie zaaprobowany detergent. Nie dodawaj zadnej cieczy,

jak alkohol lub srodek dezynfekcyjny.

- Nie uzywaj robota do sprzgtania palgcych sie przedmiotéw. Nie uzywaj robota

do zbierania cieczy zapalnych ani palnych, zrgcych cieczy, nierozciernczonych
kwasoéw ani rozpuszczalnikow.

Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia
uzytkowania

Baterie i
tadowanie

- Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie uzywaj urzgdzenia do

zbierania przedmiotow takich, jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne,
ktore mogtyby zatkac urzgdzenie.

- Wtyczke nalezy wyjgc z gniazdka wylotowego przez czyszczeniem lub

serwisowaniem urzgdzenia.

- Nie wycieraj robota ani stacji bazowej mokrg scierkg anie nie zmywaj zadng

cieczg. Wyczysciwszy wszystkie czesci, ktore nadajg sie do prania, catkowicie
je wysusz przed ponowng instalacjg i ich uzyciem.

- Uzywaj ten produkt zgodnie z instrukcjami w Podreczniku. Uzytkownicy

ponoszg odpowiedzialnos¢ za wszelkie straty lub uszkodzenia wynikte z
nieprawidtowego uzycia produktu.

- Nie uzywaj akumulatora ani stacji dokujgcej strony trzeciej. Robot moze byc¢

uzywany tylko ze stacjg bazowg modelu RCLE0301-2.

- Nie prébuj na wtasng reke demontowac, naprawiac ani modyfikowac

akumulatora lub stacji bazowej.

- Nie ustawiaj stacji bazowej w poblizu zrédta ciepta.
- Nie uzywaj mokrej sciereczki ani mokrych rgk do czyszczenia stykow

tadowania stacji bazowej.

- Zuzytych akumulatorow nie likwiduj w sposob nieodpowiedni. Niepotrzebne

akumulatory nalezy likwidowa¢ w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

- W razie uszkodzenia lub zerwania kabla zasilania zaprzestan niezwtocznie

uzywania wyrobu i skontaktuj sie z serwisem posprzedazowym.
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Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa Elementy urzgdzenia

Baterie i - Upewnij sie, czy robot jest wytgczony na czas transportu, w miare mozliwosci Zawartosc¢ opakowania
tadowanie przechowywany w oryginalnym opakowaniu.
-Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, w petni nataduj go, wytgcz
i zt6z w chtodnym, suchym miejscu. Dotadowuj robot przynajmniej co 3
miesigce, aby unikng¢ nadmiernego roztadowania akumulatora.

Inne akcesoria

Bezpieczenstwo - Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-
laserowe 1:2014/A11:2021 dla produktéw laserowych Klasy 1. Unikaj bezposredniego V @%@
Informacja kontaktu z oczami podczas uzytkowania.
Szczotka boczna Kabel zasilania Rampa stacji bazowej Podrecznik
PRODUKT LASEROWY KLASY 1 Ptytka przedtuzajgca uzytkownika

KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

><2

Niniejszym Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. deklaruje, ze sprzet radiowy typu RLL82CE-2 pozostaje w zgodzie z Dyrektywg 2014/53/EU. Petny tekst Deklaracji Podktadka mopa Uchwyt podktadki mopa Worek na kurz Sprzatanie Narzedzie do
Zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym: https://global.dreametech.com (zainstalowana (1 zainstalowany Roztwor sprzatania
Szczegotowy e-podrecznik, patrz https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags Stacja bazowa fabrycznie) fabrycznie)
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Elementy urzgdzenia

Robot

o (3 Przycisk czyszczenia punktowego
- Wcisnij, aby rozpoczgc¢ czyszczenie punktowe

o () Przycisk zasilanie / Czyszczenie
- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ lub wytgczyc
- Wcisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie po wtgczeniu robota

“ o OO Przycisk dokowania
- Wcisnij, aby odestac robot do stacji bazowej
- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby dezaktywowac
Blokade dla dzieci

Wskaznik statusu

- Ciggte biate: Czyszczenie lub sprzgtanie zakonczone

- Btyskajgce pomaranczowe: Btad

- Ciggte pomaranczowe: Gotowosc lub pauza przy niskim
poziomie natadowania akumulatora

Wskazowka:

- Wcisnij dowolny przycisk w robocie, aby pauzowa¢, gdy ten
sprzata, lub powraca do tadowania.

- Blokada przed dzie¢mi moze by¢ wtgczana i wytgczona poprzez
aplikacji Dreamehome.
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Elementy urzgdzenia

Robot i czujniki

° Mikrofon

o Pokrywa LDS

o Czujnik dalmierza laserowego
(LDS)
H o Zderzak

o Czujnik wizualny Al

N

o Wskaznik kamery
(Wskaznik kamery zapala sie, gdy
kamera jest aktywna)

o Liniowe czujniki laserowe

—— Przycisk Reset
Wcisnij i przytrzymaj

fabryczne
o Wskaznik Wi-Fi
Wylot o
automatycznego
oprézniania

Styki tadowania o Czujniki krawedzi

automatycznego
napetniania wodga

Ztgcza o——

przez 3 sekundy, aby
przywrdci¢ ustawienia

Czujniki klifu

f

Czujnik dywanu o——

Szczotka boczna o———F=<Q, :}

o Kotko
wielokierunkowe

P I T T I ) :
Szczotka gtéwnao { o J O\ o Ostona szczotki
Koto gtéwne o y :EL "(IZJ" 0 "‘IC3” 7 o Koto gtowne
Ji=s L -] o o Zaciski ostony
@ szczotki
d{ngpc’J’( o Otwory montazowe
przedtuzacza 2 o uchwytu podktadki
mopa - mopa

Zatrzask pokrywy

Pojemnik na kurz o pojemnika na kurz

o Zatrzask pojemnika na
kurz

o Pokrywa pojemnika na
kurz

Wlot powietrza
Uchwyt filtra o
o Wylot kurzu

Zespot mopa
Miejsce o

mocowania
podktadki mopa

Uchwyt podktadki mopa

Podktadka mopa
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Elementy urzgdzenia Przygotowanie domu

podtgczona do zasilania
Ciggty pomarariczowy: Stacja
bazowa ma btad

Stacja bazowa Wskaznik statusu
QS_ T Ciggte biate: Stacja bazowa jest

o Pokrywa gdérna

Zbiornik na wode
Zuzytq o— —o Zbiornik na wode czystg

J Komora auto- o—
detergentu

Filtr o

Obszar sygnalizacji °

: ==z 27
Pokrywa [\ S Wylot automatycznego o Iﬂ S ) _ ) Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty niestabilne, wrazliwe, cenne Przed sprzgtaniem ustaw bariere fizyczng na krawedzi schodéw i sofy, aby
biornik o— 1 : oprézniania —<_AY o Styki tadowania lub niebezpieczne, a kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i ostre zapewni¢ bezproblemowe dziatania robota.
zbiorni «IB( na uporzadkuj, aby unikng¢ zaplatania, porysowania lub uderzenia o robot i
urz .
> o Wylot automatycznego spowodowania strat.
Tarka o Il .,/ dodawania wody

' s i o ~~— Szczelina zastrzezona
Ptytka przed{ul%:ﬁ;i o @@ ° do podtgczania zestawu D D [j s
[ 0 przytgczeniowego do auto-
: 0 uzupetniania wody i jej
Zacisk : oprézniania
zbiornika na o Zacisk zbiornika na Port zasilania
wode wodg o \ Uchwyt kabla zasilania V o
Kulka o Rurka wodna
ptywajaca Otworz drzwi pomieszczenia do sprzgtania i ustaw meble we wtasciwym Przy pomocy czujnika wizualnego Al robot moze lepiej rozpoznawac
) miejscu, aby zostawi¢ wiecej przestrzeni. przeszkody takie jak przewody, buty, skarpety i ich unika¢, aby uzyskac
o Filtr maksymalny efekt czujnika wizualnego Al zadbaj o dobre oswietlenie
o O o ptywak i R B 0 Wekazowka: wszystkich sprzatanych pomieszczen.
Zbiornik na wode  Zbiornik na wode S S . P . . .
2uzyta czysta ~Urucham|aJ%c robot po raz pierwszy sledz go yvgko{ ppdczas sp.rzqtanla, aby na czas usuwac ewentqalne przeszkoc'iy. o '
-Aby uchroni¢ robot przed nierozpoznanymi miejscami wymagajgcymi sprzgtania, nie stawaj przed nim, przed progiem, korytarzem lub waskimi miejscami.
Wskazowka: Zestaw do podtgczania wody stuzacy do automatycznego uzupetniania i oprozniania wymaga osobnego zakupu. (Dostepne tylko w niektorych regionach) -Nie odkurzaj twardych przedmiotdw, jak kamienie, kulki stalowe i czeéci zabawek ani twardych przedmiotdw, jak gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w
172 przeciwnym razie moze dojs¢ do porysowania podtoza.
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Przed uzyciem

1. Usuwanie zabezpieczen

Zacisk szczotki o
bocznej

Wskazowka: Zainstaluj szczotke boczng, az kliknie na wtasciwym miejscu.
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3. Podtgcz do gniazdka elektrycznego
Umies¢ stacje bazowg w miejscu maksymalnie otwartym, z dobrym
sygnatem Wi-Fi. Nastepnie wt6z przewaod zasilajacy do stacji bazowej i
wetknij wtyczke do gniazdka.

[ —

I Wt o———

0 Pewnie wtoz przewod
O: WYt.

do gory, az kontrolka sie
zaswieci.

.

<

4. Umies¢ stacje bazowgq i zainstaluj ptytke przedtuzajgcg
jej pochylni

Ustaw stacje bazowg i usun wszelkie przedmioty, ktore znajdujg sie 1,5 m
przed podstawg oraz 5 cm od kazdego z jej bokdw. Nastepnie zainstaluj
ptytke przedtuzajgcg rampy stacji bazowej w dét do stacji bazowej.

zalecane jest umieszczanie stacji bazowej na ptytkach ceramicznych lub
marmurowych.

Przed uzyciem

5. Umieszczanie robota

Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk, () w robocie, aby go wtgczyc.

Umies¢ robot w stacji bazowej z zespotem mopa zwréconym do tarki.
Waowczas ustyszysz instrukcje gtosowg, gdy robot pomyslnie potgczy sie
ze stacjg bazowa. Po tym, jak robot zostanie w petni natadowany, lampki
statusu w robocie i stacji bazowej pozostang zapalone przez 10 minut i
sciemniejg.

Wskazowka: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym
uzyciem. Gdy robot nie moze by¢ wtaczony po wyczerpaniu sie baterii,
recznie potgcz go ze stacjg bazowq i natadu;.

6. Dodaj roztwor czyszczacy.

(1) Zdejmij pokrywe pojemnika na kurz i wyciggnij komore auto-detergentu.

(2) Otworz goérng pokrywe komory i dodaj roztwor czyszczacy.

(3) Zamknij pokrywe komory, wtéz jg z powrotem do stacji bazowej i
ponownie zatdz pojemnik na kurz. Roztwor czyszczgcy bedzie dodawany
automatycznie do zbiornika czystej wody podczas pracy.

Wskazowka:

- Nie dodawaj innej cieczy niz oficjalnie zaaprobowany roztwér czyszczacy,
aby zapobiec niewtasciwemu dziataniu.

- Zainstaluj komore auto-detergentu, az kliknie na wtasciwym miejscu.

7. Dodaj wody do zbiornika wody czyszczgcej

Wyjmij zbiornik na czystg wode ze stacji bazowej i dodaj czystg wode do
niego. Nastepnie zainstaluj go z powrotem w stacji bazowej.

Wskazoéwka: Nie dodawaj gorgcej wody do zbiornika, gdyz moze to
powodowac jego odksztatcenie.
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tgczenie z aplikacjg Dreamehome

1. Pobieranie aplikacji Dreamehome

Zeskanuj kod QR na robocie lub wyszukaj ,Dreamehome” w sklepie aplikacji,
aby jg pobra¢ i zainstalowac.

Wskazowka:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu aplikacyjnym faktyczne
operacje mogg odbiegac od instrukgcji w tym podreczniku. Stosuj sie do
instrukcji w oparciu o biezgcg wersje aplikacji.
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2. Dodawanie urzagdzenia

Otworz aplikacje Dreamehome, puknij " Q"w prawym gérnym narozniku,
zeskanuj ten sam kod QR na robocie ponownie, aby dodac urzadzenie.
Stosuj sie do wyswietlanych instrukgji, aby ukonczy¢ potaczenie Wi-Fi.

°Wskaznik Wi-Fi
Btyska powoli: Nalezy potgczy¢
- Miga szybko: taczenie

Wt.: Potgczony

Wskazowka: Jezeli chcesz zresetowac Wi-Fi, powtdrz krok 2 i nastepnie
stosuj sie do wyswietlanych instrukcji, aby zakonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

Sposob uzytkowania

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy stosuj sie do instrukcji w aplikacji,
aby szybko utworzy¢ mape, robot uruchomi mapowanie bez czyszczenia.
Proces mapowania zakonczy sie, gdy robot powrdci do stacji, mapa zostanie
zapisana automatycznie.

Wtaczanie/wytaczanie

Weciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk, (/) aby wtaczy¢ robot.
Wskaznik zasilania powinien by¢ podswietlony. Umies$¢ robot na stacji
bazowej, powinien on wtgczy¢ sie automatycznie i rozpoczgc tadowanie.
Aby wytaczy¢ robot, odsun go od stacji bazowej, wcisnij przycisk (1) i
przytrzymaj go przez 3 sekundy.

Pauza/uspienie
Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby go spauzowac.
Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi w tryb

uspienia. Sygnalizator zasilania i tadowania wytgczg sie. Wcisnij dowolny
przycisk w robocie badz uzyj aplikacji, aby go obudzi¢.

Wskazowka:

- Robot wytaczy sie automatycznie, jezeli zostanie pozostawiony w trybie
uspienia dtuzej niz przez 12 godzin.

- Jezeli robot jest spauzowany i umieszczony w stacji bazowej, proces
biezgcego czyszczenia zakonczy sie.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot automatycznie powréci
do stacji bazowej w celu tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu robot wznowi niedokoniczone zadania czyszczenia.

Wskazowka: Aby skorzystac z tej funkcji, otworz jg w aplikacji..

Tryb Nie przeszkadza¢ (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb Nie Przeszkadza¢ (DND), nie dojdzie do
wznowienia czyszczenia przez niego i lampka zasilania gasnie. Tryb DND
jest domyslnie dezaktywowany w fabryce. Mozesz uzy¢ aplikacji do aktywacji
trybu DND lub zmodyfikowa¢ okres DND. Domyslnie okres DND wynosi
22:00-8:00.

Wskazowka:
- Planowe zadania czyszczenia bedg wykonywane na czas w okresie DND.
- Robot wznowi sprzatanie, gdy zostat wytgczony po uptywie okresu DND.

Usuwanie plamy

Gdy robot jest w trybie gotowoéci, krdtko wciénij przycisk Lo w celu
aktywowania trybu usuwania plamy. W tym trybie robot czysci obszar
kwadratowy 1,5 x 1,5 metra wokét i powraca do punktu poczatkowego,
zakonczywszy usuwanie plamy.

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie wytgczy¢, wcisnij przycisk
(i przytrzymaj przez 10 sekund, aby wymusi¢ wytaczenie sie. Nastepnie
weiénij przycisk (1) i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtaczy¢ robot.
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Sposéb uzytkowania

Odkurzanie i mopowanie

Wskazowka: Uzywajac zespotu mopa po raz pierwszy robot wykonuje
domyslnie zadanie "Odkurzanie i mopowanie".

1. Start czyszczenia

Weciénij przycisk () w robocie lub postuz sie aplikacjg, aby uruchomi¢ robot
ze stacji bazowej. Nastepnie robot zaplanuje optymalng trase czyszczenia i
wykona to zadanie w oparciu o stworzong mape.

Wskazoéwka:

-Podktadki mopa bedg czyszczone przed rozpoczeciem mopowania przez
robot, czekaj cierpliwie.

-Podczas pracy nie poruszaj stacjg bazowga, zbiornikiem czystej wody,
zbiornikiem wody uzytej ani tarka.
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2. Automatyczne mycie mopa

Podczas sprzatania robot bedzie automatycznie powraca¢ do stacji bazowej,
aby wymy¢ Scierki mopa w oparciu o czestotliwos¢ jej uzycia okreslong w
aplikacji. Stacja bazowa automatycznie uzupetni wodg zbiornik robota i ten
wznowi sprzgtanie.

Wskazowka: Jezeli robot powraca do stacji bazowej w celu mycia scierki
mopa podczas sprzatanie, stacja automatycznie opréznia pojemnik na kurz.

Sposob uzytkowania

3. Automatyczne opréznianie pojemnika na kurz i mycie oraz suszenie
scierek mopa po ukonczeniu zadania ,,0dkurzanie i mopowanie”

Gdy robot zakonczy zadanie czyszczenia i powrdci do stacji bazowej celem
tadowania, stacja automatycznie podejmie opréznianie pojemnika na kurz,
a nastepnie czyszczenie i suszenie podktadek mopa.

Wskazowka:

-Jezeli funkcja auto-oprozniania jest wytgczona w aplikacji, stacja bazowa
nie bedzie automatycznie opréznia¢ pojemnika na kurz.

-Stacja bazowa bedzie opréznia¢ pojemnik na kurz z czestotliwoscig
ustawiong w aplikacji.

4. Oczys¢ zbiornik zuzytej wody

Gdy robot zakonczy zadanie, umyj pojemnik z uzywang wodg, aby unikng¢
powstawania zapachu.

Mopowanie po odkurzaniu

W aplikacji wybierz ,Mopowanie po odkurzaniu”, a robot automatycznie
podniesie zesp6t mopa, aby odkurza¢ podtoge. Zakonczywszy odkurzanie
robot powrdci, aby oprézni¢ pojemnik na kurz, nastepnie uruchomi
mopowanie automatycznie obnizywszy zespét mopa.

Tylko odkurzanie

W aplikacji wybierz , Tylko odkurzanie”, a robot automatycznie podniesie
zespot mopa i rozpocznie odkurzanie.

Tylko mopowanie

W aplikacji wybierz , Tylko mopowanie,, i robot automatycznie sprawdzi, czy
zespot mopa jest zainstalowany. Jezeli nie, zainstaluj recznie zesp6t mopa,
robot wtedy automatycznie rozpocznie mopowanie.

179



Rutynowa konserwacja

Czesci
Aby utrzymac robot w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriow w aplikacji lub nastepujgcej tabeli w kwestii planowej konserwacji.

Czesc

Czestotliwos¢
konserwacji

Okres wymiany

Czesc

Czestotliwos¢
konserwacji

Okres wymiany

Zbiornik na wode zuzytg

Po kazdym uzyciu

Czujnik wizualny Al

/
Zbiornik na wode czystg Czujnik dywanu
Szczotka gtowna rcrﬁeiidcé 12 Czujniki klifu
Raz na 2 tygodnie &y
; ; ; Styki tadowania robota
Filtr pojemnika na kurz 03do6
Szczotka boczna miesiecy zderzak Raz na miesiac
/
Tarka Wylgt automatycznego
oprézniania robota
Obszar s?ygnalizacji stagji Wlot automatycznego
bazowej napetniania robota
Styki tadowania stacji wodga
bazowej
Dno robota
Wylot automatycznego
oprozniania stacji bazowej ; . Czys$¢ w miare
p ] ) | Razna miesiac / Pojemnik na kurz potrzeby
Kétko wielokierunkowe ]
Worek na kurz 6 -8 tygodni
Czujniki krawedzi /
! ¢ Podktadka mopa co. ! .do .
miesiecy

Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

Liniowy czujnik laserowy
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Wskazowka: Czestotliwos¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W razie
wystgpienia wyjatku ze wzgledu na szczegdélne okolicznosci, czesci nalezy

wymienic.

Rutynowa konserwacja

Czyszczenie stacji bazowej

1. W aplikacji wybierz "Czyszczenie stacji bazowej", robot automatycznie jg
opusci. Wyjmij tarke i odczekaj, az woda napetni doét stacji bazowe;j.

2. Wyptucz tarke czystg wodg, narzedziem do czyszczenia wyczys¢ dno stagji
bazowe;.

3. Po chwili stacja bazowa automatycznie wypompuje uzytg wode.
Nastepnie wysusz jg miekkg i suchg Sciereczkg, wtdz tarke z powrotem na
miejsce.

—————

4. Postuz sie aplikacjg lub krétko wcisnij przycisk {3 w robocie, aby powrdcit
do stacji bazowe;j.

Wskazoéwka: Podczas czyszczenia nie wykonuj powrotow do stacji bazowej.
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Rutynowa konserwacja

Worek na kurz 3. Zainstaluj nowy worek na kurz.

1. Wyrzu¢ worek na kurz.

Wskazowka: Pociggniecie do gory za uchwyt uszczelni worek na kurz, aby
zapobiec przypadkowemu wypadaniu jego i smieci...

2. Kurz i $mieci z filtra usuwaj suchg sciereczka.

4. Zamknij pokrywe pojemnika na kurz.
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Rutynowa konserwacja

Zbiornik na wode zuzytg
1. Wyjmij zbiornik na zuzytg wode, otwoérz pokrywe i wylej zawartosc.

Szczotka gtéwna

1. Wcisnij zatrzaski ostony szczotki do srodka, aby wyjg¢ ostone, wyjmij
szczotke z robota.

2. Wyptucz zbiornik uzywanej wody, wykorzystujgc dostarczone narzedzie
do czyszczenia jego Sciany wewnetrznej.

2. Wyciggnij pokrywy szczotek na obu koncach szczotki, jak przedstawiono
na rysunku. Zastosuj dostarczone narzedzie, aby usung¢ wtosy wplgtane w
szczotke.

Wskazowka: Ptywajgca kula w zbiorniku uzytej wody jest czescig ruchoma.
Nie wywieraj nadmiernej sity czyszczac jg, aby unikng¢ uszkodzenia jej.
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Rutynowa konserwacja

Szczotka boczna
Wyjmij i oczy$¢ szczotke boczng

Wskazowka:

-Narzedziem typu matego srubokretu oddziel 0o$ od opony kotka
wielokierunkowego. Nie wywieraj nadmierne;j sity.

-Wyptucz kotko wielokierunkowe pod biezgcg wodg i zatéz z powrotem po
catkowitym wysuszeniu.
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Pojemnik na kurz i filtr
1. Otworz pokrywe robota i wcisnij zatrzask pojemnika na kurz, aby go wyjgc¢.
Wyjmij filtr i delikatnie wytrzep koszyk.

Wskazowka: Nie probuj czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi
przedmiotami, aby unikng¢ uszkodzenia.

2. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie przed

ponownym zainstalowaniem.
N’ a v
o
» Y 4

Wskazowka:
-Pojemnik na kurz i filtr ptucz tylko czystg wodg. Nie uzywaj detergentu.
-Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.

Rutynowa konserwacja

Czujnik robota i styki tadowania
Czujniki i styki tadowania robota wycieraj miekkg i suchg sciereczkg, jak
przedstawiono na rysunku ponizej.

o Czujnik wizualny Al

o Liniowe czujniki
laserowe

Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

o Czujniki krawedzi

o Zderzak

o Styki tadowania

©  Czujnik dywanu

Wskazoéwka: Mokra $cierka moze uszkodzi¢ czute elementy w robocie i w
stacji bazowej. Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki. Do czyszczenia

uzywaj suchg Sciereczke.

Styki tadowania
Styki tadowania i pole sygnalizacyjne stacji bazowej czy$¢ miekkg, suchg
Sciereczka:

Wyloty automatycznego oprézniania
Wyloty automatycznego oprézniania robota i stacji bazowej czys¢ miekka,
suchg sciereczka:
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Rutynowa konserwacja

Podktadka mopa
Zdejmij podktadke mopa z uchwytu i wymien jg.

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego o wysokich
parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by akumulator byt dobrze natadowany
do codziennego uzytku, aby zachowac jego parametry uzytkowe na
optymalnym poziomie.
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Diagnostyka usterek

Usterka

Roztwor

Robot nie wtgcza sie.

Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji bazowej i sprobuj ponownie.
Temperatura akumulatora jest za niska lub za wysoka. Zaleca sie prace urzadzenia w zakresie temperatur od 32 °F (0 °C) do
104 °F (40°C).

Robot nie taduje sie.

Stacja bazowa nie jest podtgczona do zasilania, upewnij sie, czy oba konce kabla zasilania sg prawidtowo wetkniete.
Staby kontakt miedzy stykami tadowania w stacji bazowej i robocie, oczys¢ styki tadowania.
Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma jakiegos ciata obcego, usun je w takim przypadku.

Robot nie tgczy sie z Wi-Fi.

Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fl. Sprawdz, czy hasto uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi, jest prawidtowe.

Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz Upewnij sig, czy robot jest potgczony z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.

Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sig, czy robot jest w obszarze o dobrym zasiegu Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z aplikacji i wejdZ ponownie, nastepnie sprébuj jeszcze raz zgodnie
z instrukcjg.

Robot nie moze znalez¢
stacji bazowej i powrdcic
do niej.

Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania lub poruszona, gdy robot nie znajdowat sie w niej.

Za duzo jest przeszkod wokot stacji bazowej. Umiesc stacje bazowg w terenie bardziej otwartym.

Poruszenie robotem moze spowodowac go do ponownego pozycjonowania, a to spowoduje ponowne tworzenie mapy,
jezeli ponowne pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli robot jest zbyt daleko od stacji bazowej, moze nie by¢ w stanie powrdcic¢
sam z siebie, w ktérym to przypadku konieczne jest jego reczne umieszczenie w stacji bazowej.

Wytrzyj pole sygnalizacji w stacji bazowej, aby usung¢ kurz i $mieci.

Robot utyka przed stacjg
bazowg i nie moze
powrdcic¢ do niej.

Usun wszelkie przeszkody w obrebie 5 cm od lewej lub prawej strony bgdz 1,5 m przed stacjg bazowg, aby zapobiec
zablokowaniu sie robota.

Trasa powrotu do tadowania jest zablokowana, np. drzwi zamkniete.

Robot moze slizgac sie, jezeli podtoga przed stacjg bazowg jest nadmiernie mokra. W takim przypadku usui nadmiar
wody przed podjeciem ponownej proby.

Zaleca sie przesuniecie stacji bazowej w innej miejsce i sprébowanie ponownie.

Upewnij sie, czy ptytka przedtuzajgca rampy jest prawidtowo zainstalowana.
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Diagnostyka usterek

Diagnostyka usterek

Usterka

Roztwor

Usterka

Roztwor

Robot nie wytgcza sie.

Robot nie moze by¢ wytgczony podczas tadowania. Zaleca sie odsuniecie robota od stacji bazowej, a nastepnie wcisniecie
przycisku (1) i przytrzymanie na 3 sekundy w celu wytgczenia.

Jezeli robota nie daje sie wytgczy¢ przez wykonanie kroku 1, wciénij przycisk (1) i przytrzymaj przez 10 sekund, aby wytgczy¢
robot. Jezeli problem sie utrzymuje, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedazowe;.

Robot nie wznawia
sprzatania po tadowaniu.

Upewnij sie, czy robot nie jest ustawiony na tryb ,Nie przeszkadzac” (DND), co uniemozliwia wznowienie sprzatania.
Robot nie wznowi czyszczenia po recznym powrocie do stacji bazowej celem tadowania, co obejmuje reczne umieszczenie
robota na stacji bazowej lub wystanie go do tadowania przez aplikacje lub sam robot.

Niska predkos¢ tadowania.

Petne tadowanie robota wymaga 3,5 godziny, jezeli akumulator jest roztadowany.

Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej, predkos$¢ tadowania
automatycznie zmniejsza sie, aby wydtuzyc trwatos¢ akumulatora.

Styki tadowania w robocie i stacji mogg by¢ zabrudzone, wytrzyj je suchg sciereczka.

Stacja nie moze
automatycznie oproznic
pojemnika na kurz.

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku nie jest zapetniony.
Jezeli worek na kurz nie jest petny, sprawdz, czy nie ma jakiej$ przeszkody na automatycznych odpowietrznikach robota,
stacji bazowej lub pojemniku na kurz. W takim przypadku wyczys¢ na czas zablokowang czes¢.

Hatas zwigksza sie, gdy
robot pracuje.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli tak, oczys¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot mégt zosta¢ uchwycony przez szczotke gtéwng lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun wszelkie twarde
przedmioty.

Szczotka gtéwna lub boczna moze by¢ splatana. Sprawdz i usun wszelkie obce ciata.

Tryb ssania przetgcz na Standard lub Spokojny.

Poziom wody na tarce nie
jest anomalny.

Zdejmij tarke i sprawdz, czy spust $ciekdw nie jest zablokowany i oczys¢ go.

tagodnie wcisnij w dot zbiornik uzywanej wody, aby mie¢ pewnos¢, ze jest prawidtowo zatozony.

Sprawdz, czy uszczelka w zbiorniku uzywanej wody nie jest poluzowana lub niewtasciwie zatozona, recznie skoryguj w
razie potrzeby. Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedaznego.

Sprawdz roztwor czyszczgcy. Nie dodawaj innej cieczy niz oficjalnie zaaprobowany roztwoér czyszczgcy.

Robot porusza sie nie
trzymajgac sie ustalonej
trasy.

Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy zorganizowac przed uzyciem robota.

Praca na mokrych, sliskich powierzchniach powoduje poslizg gtéwnego kétka. Zaleca sie wysuszenie mokrych miejsc
przed uzyciem robota.

Wytrzyj czujniki lasera liniowego i czujnik wizualny Al w robocie czystg, miekkg i suchg sciereczkg, aby utrzymac je w
czystosci i wolne od przeszkod.

Robot pomija
pomieszczenia, ktére majq
by¢ czyszczone.

Upewnij sie, czy drzwi sprzgtanych pomieszczen sg otwarte.

Sprawdz, czy na podtodze pomieszczenia nie ma progu wyzszego niz 2 cm. Robot nie moze wspigc sie na wyzsze progi
lub stopnie.

Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢ mokre lub $liskie, powodujg poslizg robota i nienormalng prace.
Wysusz podtoge przed uzyciem robota.
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W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami poprzez https://global.dreametech.com
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Dane techniczne

Robot
Model RLL82CE-2
Czas tadowania Okoto 3,5 godziny
Napiecie znamionowe 14.4V =
Moc znamionowa 75 W
Czestotliwosc pracy 2400-2483.5 MHz
Maksymalna moc wyjsciowa <20 dBm

W normalnych warunkach eksploatacji ten sprzet powinien by¢ utrzymywany

w odstepie przynajmniej 20 cm miedzy anteng i ciatem uzytkownika.

Stacja bazowa

Model RCLE0301-2
Wejscie znamionowe 220-240 V ~ 50-60 Hz
Wyjscie znamionowe 20V=2A

Moc znamionowa

(podczas oprézniania kurzu) 1ooow
Moc znamionowa . 20W
(podczas czyszczenia)

Moc znamionowa (podczas 89 W

tadowania i suszenia)

Wskazoéwka: Moc znamionowg (podczas tadowania i suszenia) determinuje
warto$¢ mocy podczas catego okresu tadowania.

190

Ochrona srodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii
ﬂ Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami
komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiorce i recyklingowi w
BN \\yznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla
srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami
ochrony srodowiska dotyczgcymi usuwania odpadéw. Szczegétowe
informacje na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktérym produkt zostat zakupiony.

C € Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii
Europejskiej (UE), dotyczacych zagadnien zwigzanych z bezpieczernstwem
uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong $rodowiska, okreslajgcych
zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi,
stworzonej przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci¢) we wtasnym zakresie
lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w zakresie
uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukgji obstugi,
nalezy regularnie, minimum raz na tydzien ocenia¢ odmiennosc stanu
fizycznego produktu od fizycznie nowego produktu. W przypadku
wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie
podja¢ kroki konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej
konserwacji (czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu odmiennosci
moze doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant nie
ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegoétowe informacje o warunkach gwarangji dystrybutora /
producenta dostepne na stronie internetowej
https://serwis.innpro.pl/gwarancja

Dane techniczne

Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z
uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu

i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepuja optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy

W rzeczywistosci moze sie roznic¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnosc
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac¢ do poziomu ponizej 3,18V lub
15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac¢ do 50% i sprawdzac¢ cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu
suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktory
z uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
W rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnosc
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,5V lub
5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac¢ do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu
suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.
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Likwidacja i wyjmowanie akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktére sg niebezpieczne dla srodowiska. Przed likwidacjg akumulatora zadbaj o to, by zostat on

wyjety

przez fachowego technika i byt ztomowany w odpowiednim obiekcie recyklingowym.

- akumulator musi by¢ wyjety z urzgdzenia przed ztomowaniem;

- urzgdzenie musi by¢ odtgczone od zasilania sieciowego podczas wyjmowania akumulatora;
- akumulator nalezy utylizowa¢ w sposéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora odtgcz zasilanie i roztaduj akumulator, ile sie da.

Niepotrzebne akumulatory nalezy likwidowa¢ w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

Nie narazaj na srodowisko wysokich temperatur, aby unikngc ryzyka eksplozji.

W warunkach naduzycia ciecz moze tryskac¢ z akumulatora. W razie kontaktu ptukac¢ obficie wodg, wezwa¢ pomoc medyczng

Instruktaz usuwania:
1. 0dwrd¢ robot, odpowiednim narzedziem wykrec sruby z tytu robota i zdejmij pokrywe.
2. Odtgcz zaciski miedzy akumulatorem i ptytkg drukowang, aby wyjgc ten pierwszy.
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Veiligheidsinformatie

Om elektrische schokken, brand of letsel als gevolg van onjuist gebruik van het apparaat te
voorkomen, dient u de gebruikershandleiding zorgvuldig door te lezen voordat u het apparaat in
gebruik neemt en deze te bewaren voor toekomstig gebruik.

Gebruiksbeperkingen - Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden
gebruikt door kinderen jonger dan 8 jaar of personen met fysieke, zintuiglijke
of geestelijke tekortkomingen of met beperkte ervaring of kennis, om een
veilige bediening te waarborgen en risico's te vermijden. Schoonmaken en
onderhoud mag niet door kinderen zonder toezicht worden uitgevoerd.

- Het apparaat mag alleen worden gebruikt met de meegeleverde voeding.
- Dit apparaat bevat batterijen die alleen door specialisten kunnen worden vervangen.

- Maak de zone die gereinigd moet worden leeg. Kinderen mogen niet met dit
apparaat spelen. Zorg ervoor dat kinderen en huisdieren terwijl de robot in
werking is op veilige afstand blijven.

- Installeer, gebruik en laad het apparaat niet op in badkamers of in de buurt
van zwembaden.

- Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke
omgeving. Gebruik het niet buitenshuis, op niet-vloeroppervlakken of in een
commerciéle of industriéle omgeving.

- Zorg ervoor dat het toestel correct werkt in een geschikte omgeving. Gebruik
het toestel anders niet.

- Als het netsnoer beschadigd is, dient het vervangen te worden door een speciaal
snoer of een samenstel dat verkrijgbaar is bij de fabrikant of zijn serviceagent.

- Gebruik de robot niet in een ruimte die zich boven de grond bevindt zonder

een veiligheidsbarriere.
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