The word "dreame” is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name "iE #i", which

means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology. D re a m e D 2 O D I i E A M E

Robot Vacuum and Mop
User Manual
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For more support, contact us via https://global.dreametech.com 1@%&
Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. EU-AQ0
Made in China

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

= This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons with physical,
sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge without the supervision of a
parent or guardian to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not
be performed by children without supervision.

= Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a safe distance from the
robot while it is operating.

= This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor
surfaces, or in a commercial or industrial setting.

= [f the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact after-sales
service.

= Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective barrier.

= Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or bumper as a handle for
the robot.

= Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and below 40°C. Make sure
there is no liquid or sticky substance on the floor.

= Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from dragging them while cleaning.

Safety Information

= Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into and damaging
them.

= To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor, and remove cables or
power cords on the cleaning path before operating the appliance.

= Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot.

= Keep the cleaning tool out of reach of children.

= Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is stationary or
moving.

= Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick up flammable or
combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or solvents.

< Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects such as stones, large
pieces of paper or any item that may clog the appliance.

= Make sure the robot is turned off and the charging dock is unplugged before cleaning or performing
maintenance.

= Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and charging dock. Washable parts must
be dried completely before installing and using them.

= Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging if possible.

= Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users are responsible
for any loss or damage that arise from improper use of this product.




Safety Information

Batteries and Charging

= Do not use any third-party battery, power cord, or charging dock. Use only with RCSO supply unit.
Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging dock on your own.
Do not place the charging dock near a heat source.
Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging contacts.
Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at an appropriate
recycling facility.
= If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn it off and store in a cool,
dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-discharging the battery.

= This product contains batteries that can only be replaced by qualified technicians or after-sales service.

Safety Information

Laser Safety Information

= The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 Standard for
Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.
CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

C} For indoor use only

Read operator's manual

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLD35GA is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com

For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags




0 Product Overview

1. Power / Clean Button

= Press and hold for 3 seconds to turn on or off

= Press to start cleaning after the robot is tumed on

2. UrDock / Spot Cleaning Button

= Press to send the robot back to the charging dock

= Press and hold for 3 seconds to start spot
cleaning

Button Status Indicator

= Solid White: Cleaning or cleanup completed

= Blinking Orange: Error

- Breathing White: Robot is charging when the
battery power is not low

Note:

= Press any button on the robot to pause while the robot is
cleaning or returning to charge.

= Child Lock can be enabled/disabled through the
Dreamehome App.

. LDS Cover

. Laser Distance Sensor (LDS)

Bumper

. Dock Sensors

. Reset Button

= Press and hold for 3 seconds to restore to factory settings

8. Wi-Fi Indicator

9. Cover

10. Dust Box

11. Edge Sensor

12. Water Tank

13. Air Outlet

~ o v &~ W

14. Mop Assembly

15. Cliff Sensors

16. Side Brush

17.Main Wheel

18. Omnidirectional Wheel
19. Charging Contacts

20. Brush Guard

21. Main Wheel

22. Main Brushes

23. Brush Guard Clips

Fig. A-1

1. Dust Box Clip
2. Filter Clip
3. Filter

Fig. A-2

Mop Assembly

1. Mop Pad Holder
2. Release Clips
3. Mop Pad

4. Mop Pad Attachment Area

Fig. A-3

1. Water Inlet Lid

2. Water Inlet
3. Release Clip
Fig. A-4

Charging Dock

1. Signaling Area
2. Charging Contacts
3. Power Port

Fig. A-5

o Preparing Your Home

1. Before cleaning, please move away unstable,
fragile, valuable or dangerous items, and clean
up cables, cloths, toys, hard objects and sharp
objects on the ground to avoid being entangled,
scratched or knocked over by the robot and
causing losses.

2. Before cleaning, place a physical barrier at the
edge of the stairs to ensure the secure and
smooth operations of the robot.

3. Open the door of the room to be cleaned, and
put the furniture in its proper place to leave
more space.

4. To prevent the robot from not recognizing areas
that need to be cleaned, do not stand in front of
the robot, or in a threshold, hallway, or narrow
places.

Note:

= When operating the robot for the first time, follow it
around while cleaning to remove any potential obstacles in
time.

= Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and
toy parts, or sharp objects like construction waste, broken
glass and nails, otherwise the ground may be scratched.

@ Before Use

1. Place the Charging dock and Connect to an
Electrical Outlet
Place the charging dock in a location that is as open as

possible with a good Wi-Fi signal. Leave enough space
as shown in the figure and remove any

objects in the shaded area. Insert the power cord

into the charging dock and plug it into the socket.

Note:

= Do not place the charging dock in an area with direct
sunlight or where other objects might block the signal, as
this may hinder the robot from returning to the charging
dock.

= To prevent water stains from wetting wood floors or
carpets, placing the charging dock on tile floors or marble
floors is recommended.

2. Charge the Robot

When placing the robot, align the charging contacts

at the bottom of the robot with the charging

contacts of the charging dock, and the robot will

automatically turn on and start charging. After the

robot is fully charged, the status indicators on the

robot and the charging dock will remain lit for 10

minutes and will then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before

its first use. When the robot cannot be turned on after the

battery is depleted, manually connect the robot with the

charging dock to charge it.

Fig. C-1-Fig. C-2

®Connecting with the
Dreamehome App

1. Download the Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search
"Dreamehome" in the app store to download and
install the app.

Note:

= Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

= Due to upgrades in the app software, the actual operations
may differ from the directions in this manual. Please follow
the instructions based on the current app version.

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap "Scan QR code to
connect" and scan the same QR code on the robot
again to add the device. Please follow the prompts
to finish the Wi-Fi connection.

Note:
« To reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the prompts
to finish the Wi-Fi connection.

= To disconnect the device from Wi-Fi network, press and
hold the Reset button on the robot for 3 seconds.

@ QR Code

@ Reset Button

® Wi-Fi Indicator

= Blinking slowly: To be connected
= Blinking quickly: Connecting

= On: Connected



@ How to Use

Turn On/Off

Press and hold the power button for 3 seconds to
turn on the robot. The power indicator should be
illuminated. Place the robot onto the charging dock,
the robot should turn on automatically and begin
charging. To turn off the robot, move the robot away
from the charging dock and press and hold the
power button for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time,
follow the instructions in the app to quickly create a
map. The robot will start mapping without cleaning.
When the robot returns to the charging dock, the
mapping process has been completed and the map
will be saved automatically.

Start Cleaning

Press the power button to start cleaning after the
robot is turned on. The robot will accurately map
out a route, methodically clean along the edges
and walls, then finish by cleaning each roomin an
S-shaped pattern to ensure a thorough job.

Note: It is recommended that the robot set out from the
charging dock before cleaning. Do not move the charging
dock while the robot is cleaning. This ensures that the robot
returns to charging dock smoothly.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to
pause it. If the robot is paused for more than 10
minutes, it automatically enters sleep mode. All
indicators on the robot will turn off. Press any button
on the robot, or use the app to wake up the robot.

Note: If the robot is paused and placed onto the charging
dock, the current cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically
return to the charging dock to charge. After
charging to the appropriate battery level, it will
resume unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please open it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to Do Not Disturb (DND)
mode, the robot will be prevented from resuming
cleaning. DND mode is disabled by default at the
factory. You can use the app to enable DND mode or
modify the DND period. The DND period is 22:00—
8:00 by default.

Note:

= The scheduled cleaning tasks will be performed as usual
during the DND period.

= The robot will resume cleanup where it left off after the
DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is awaiting, press and hold the
button (O for 3 seconds to enable the spot cleaning
mode. In this mode, the robot cleans a square-
shaped area of 1.5 x 1.5 meters around it and
returns to its starting point once the spot cleaning is
completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned
off, press and hold the power button for 10 seconds
to forcefully turn it off. Then, press and hold the
power button for 3 seconds to turn the robot on.

Use Mopping Function

Note: It is recommended that floors are vacuumed at least
three times before the first mopping session to achieve a
better cleaning effect.

1. Press the release clip to remove the water tank.

2. Remove the water inlet lid, fill the tank with water, and
close the lid tightly.

Note:

= Do not use detergent or disinfectant.

= Do not fill the water tank with hot water as this may cause
the water tank to warp.

3. Dampen the mop pad and wring out excess water. Install

the mop pad as shown in the figure.

4. Reinstall the water tank and mop pad holder back as shown
in the figure until they click into place. Press the power button
or use the app to start cleaning.

P .
T Click

Note:
= |t is not recommended to use the mopping function on
carpets.

= Use the app to adjust the mop pad moisture as required.
5. When the robot returns to charge after cleaning, press the
release clips to remove the mop pad holder, and clean the
mop pad to prevent mildew or odors.

Note:

= Wash the mop pad after each use, and regularly empty the
water tank of unused water.
= Remove the mop assembly when not mopping.

Fig. E-1




To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

(F) Routine Maintenance

Part

Maintenance
Frequency

Replacement
Period

Mop pad

After each use

Every 3 to 6 months

Main brushes

Dust box's filter

Side brush

Once every 2 weeks

Every 6 to 12 months

Part

Maintenance
Frequency

Replacement
Period

Cliff sensors

Bumper

Every 3 to 6 months

Signaling area

Charging contacts

Omnidirectional wheel

Edge sensor

Laser distance sensor
(LDS)

Once every month

Bottom of the robot

Once every month

Dust box

Main wheels

Water tank

Clean it as needed

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an
exception occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.

Mopping Module

1. Remove the water tank and the mop pad holder.

2. Remove and clean the mop pad with water only,
then dry it completely before reinstalling.

3. Pour out the water in the tank. Clean the tank
with water only and leave it to air dry before
reinstalling.

Note: Do not directly expose the water tank to sunlight.

4. If the water flow is slow or unevenly distributed,
clean the air hole on the water inlet lid.

Fig. F-1

1. Press the brush guard clips inwards to remove the
brush guard, and then lift the brushes out of the
robot.

2. Pull out the brushes as shown in the figure. Use
the appropriate cleaning tool to remove any hair
tangled in the brushes. After cleaning, push the
brushes firmly into the main brush holder until
they click into place.

£ Click

Note: Be careful while pulling out the main brushes to

prevent injury.

3. With the screen-printed arrows facing upwards,
insert the main brush holder into the slots
downwards in an inclined way.

4. Align the front end of the brush guard with the
slot, insert it downwards in an inclined way, and
then press it into place.

Fig. F-2

Side Brush

Remove and clean the side brush.

Fig. F-3

Omnidirectional Wheel

Note:

= Use atool such as a small screwdriver to separate the axle
and tire of the omnidirectional wheel. Do not use excessive
force.

= Rinse the omnidirectional wheel under the running water
and put it back after drying it completely.

Fig. F-4

Dust Box and Filter

1. Open the robot's cover and press the clip to remove the
dust box.

% Remove the dust box filter, and then empty the dust
OX.

3. Gently tap the basket of the filter to remove the dirt.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger
or sharp objects to prevent damage.

4. Rinse the dust box and filter with water and dry
them completely before reinstalling.

Note:

= Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not
use any detergent.

= Use the dust box and filter only when they are completely
dry.

Fig. F-5

Robot Sensors

Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth,
as shown in the below figure:

1. Laser Distance Sensor (LDS)

2. Dock Sensors

3. Edge Sensor

4. Cliff Sensors

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within
the robot and the charging dock. Please use a dry cloth for
cleaning.

Fig. F-6

Charging Contacts and Signaling Area

Clean the charging contacts and the signaling area
with a soft and dry cloth.

Fig. F-7

The robot contains a high-performance lithium-ion
battery pack. Make sure that the battery remains
well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an
extended period of time, turn it off and put it away.
To prevent damage from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.

10




Troubleshooting

Problem

Solution

Problem

Solution

The robot will not
turn on.

= The battery is low. Recharge the robot on the charging
dock and try again.

= The temperature of the battery is too low or too high. It is
recommended to use the robot in environments with an
ambient temperature above 0°C and below 40°C.

The robot will not
charge.

= The charging dock is not connected to power, please make
sure both ends of its power cord are correctly plugged in.

= The contact between the charging contacts on the
charging dock and the robot is poor, please clean the
charging contacts.

The robot cannot
return to the
charging dock.

= The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is
closed.

= The charging dock is disconnected from power or moved
when the robot is not on it. Please connect the charging dock
to the power supply or place the robot onto the charging
dock to charge.

= There are too many obstructions around the charging dock.
Place the charging dock in a more open area.

= Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will
recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far
from the charging dock, it might not be able to automatically
return on its own, in which case you will need to manually
place the robot onto the charging dock.

= Wipe the signaling area on the charging dock to remove dust
or debris.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

= The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the
password used to connect to your Wi-Fi network is correct.

= The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection.
Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi
connection.

= The Wi-Fisignal is weak. Make sure the robot is in an area
with good Wi-Fi coverage.

= The robot may not be ready to be configured. Please exit
and re-enter the app, and then try again as instructed.

The robot gets
stuck in front of
the charging dock
and cannot return
to it.

= Check whether there is enough space on both sides orin
front of the charging dock to prevent the robot from being
blocked.

= The robot may slip if the floor in front of the charging dock is
overly wet. If so, clean the excess water before trying again.

= It is recommended to move the charging dock to a different
place and try again.

The robot will not
turn off.

= The robot cannot be turned off when it is charging. It is
recommended to move the robot from the charging dock, and
then press and hold the power button for 3 seconds to tum it off.

= If the robot cannot be turned off by performing step 1, press
and hold the power button for 10 seconds to forcibly tum off
the robot. If the problem persists, please contact after-sales
service.

Troubleshooting

Problem

Solution

Problem

Solution

The charging
speed is slow.

= It takes about 6 hours to fully charge the robot when its
battery is low.

- If you operate the robot at temperatures outside of the
specified range, the charging speed will automatically slow
down to extend the battery life.

= The charging contacts on both the robot and the charging
dock may be dirty, please wipe them with a dry cloth.

The robot will not
resume cleaning
after charging.

= Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb
(DND) mode, which will prevent it from resuming cleaning.

= The robot will not resume cleaning after you manually place
the robot on the charging dock or send the robot to charge
via the app or the button 7.

The noise
increases while the
robot is operating.

= Check whether the dust box's filter is clogged. If so, clean it
or replace it.

= A hard object may be caught in the main brushes or the dust
box. Check and remove any hard objects.

= The main brushes or the side brush may become tangled.
Check and remove any foreign objects.

= Switch the suction mode to Standard or Quiet.

No water comes
out of the water
tank, oronly a
little bit comes
out.

Check whether there is water inside the water tank.

Clean the air hole on the water inlet lid.

Clean the mop pad if it becomes dirty.

Make sure the mop pad and the mop pad holder is installed
correctly according to the user manual.

The robot moves
without following
the set route.

= Objects such as power cords and slippers should be
organized before using the robot.

= Working on wet slippery surfaces may cause the main wheel
to slip. It is recommended to dry any wet areas before using
the robot.

The robot is
malfunctioning.

Turn off the robot and then reactivate it.

The robot misses
the rooms to be
cleaned.

= Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.

= Check whetherthere s a threshold higher than 2 cm at the door of
the room. The robot cannot climb over high thresholds or steps.

= The placein front of the room to be cleaned may be wet and
slippery, causing the robot to slip and work abnormally. Please try
drying the floor before using the robot.

The robot no
longer cleans
efficiently or
leaves dust
behind.

The dust box is full. Please clean it.

= The filter is blocked. Please clean it.

- A foreign object is caught in the main brushes. Please clean
them.

The robot does
not perform
scheduled
cleaning.

= The robot has low battery. Scheduled cleaning will not start
unless the robot has at least 15% battery left.




Troubleshooting

Problem

Solution

Does leaving
the robot on the
charging dock
consume power
if it is already
fully charged?

= Leaving the robot on the charging dock after it's fully
charged consumes very little electricity and helps maintain
optimal battery performance.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com.
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Specifications

Model

RLD35GA

Charging Time

Approx. 6 hours

Rated Voltage

144V ==

Rated Power

5W

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power

<20 dBm

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20cm between the antenna and the body of the user.

Rechargeable Lithium-ion Battery Pack

Model R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Nominal Voltage 144V ==
Rated Capacity 4.8 Ah

Typical Capacity

5.2 Ah 74.88Wh

Model

RCSO

Rated Input

100-240 V. 50/60 Hz 0.5 A

Rated Output

198V 1A

Battery Disposal and
Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances
that are hazardous to the environment. Before
disposing of the battery, make sure the battery is
removed by qualified technicians and discarded at
an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance
before it is scrapped;

- the appliance must be disconnected from the
supply mains when removing the battery;

- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power
and run out the battery as much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an
appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to
avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected
from the battery. If contact occurs, flush with water
and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove
the screws on the back of the robot, and then
remove the cover.

2. Unplug the terminals between the battery and
PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste
ﬁ electrical and electronic equipment (WEEE

as in directive 2012/19/EU) which should
not be mixed with unsorted household
waste. Instead, you should protect human
health and the environment by handing
over your waste equipment to a designated
collection point for the recycling of waste
electrical and electronic equipment,
appointed by the government or local
authorities. Correct disposal and recycling
will help prevent potential negative
consequences to the environment and
human health. Please contact the installer
or local authorities for more information
about the location as well as terms and
conditions of such collection points.

14




Sicherheitshinweise

Lesen Sie die Bedienungsanleitung vor der Verwendung des Gerats sorgfaltig durch und bewahren Sie
sie zum spateren Nachschlagen auf, um Stromschldge, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen
Gebrauch des Gerats zu vermeiden.

Nutzungsbeschrankungen

= Um einen sicherer Betrieb dieses Produkts zu gewahrleistet und um jegliche Risiken zu vermeiden,
darf es nicht von Kindern unter 8 Jahren oder von Personen mit kérperlichen, sensorischen oder
intellektuellen Defiziten bzw. eingeschrankter Erfahrung oder Kenntnissen ohne die Aufsicht der Eltern
oder eines Erziehungsberechtigten benutzt werden. Kinder durfen die Reinigung und Wartung nicht ohne
Aufsicht durchfiihren.

= Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen. Achten Sie auf einen sicheren Abstand zwischen Kindern und
Haustieren und dem Roboter, wahrend dieser in Betrieb ist.

= Dieses Produkt ist nur fiir die Bodenreinigung in Wohnraumen geeignet. Verwenden Sie es nicht
im Freien, auf anderen Oberflachen als Bodenbeldge oder in einer gewerblichen oder industriellen
Umgebung.

= Im Falle einer Beschadigung oder eines Defekts des Netzkabels stellen Sie die Verwendung sofort ein und
wenden Sie sich an den Kundendienst.

= Benutzen Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der Giber dem Boden freisteht, ohne dass eine
Schutzbarriere vorhanden ist.

= Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die LDS-Abdeckung, die Roboterabdeckung oder
den StoB3fanger nicht als Griff fiir den Roboter.
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Sicherheitshinweise

= Verwenden Sie den Roboter in Raumen mit einer Umgebungstemperatur von Gber 0 °C und unter 40 °C.
Stellen Sie sicher, dass sich keine Flissigkeiten oder klebrigen Substanzen auf dem Boden befinden.

= Entfernen Sie vor der Benutzung des Roboters alle Kabel vom Boden, um zu verhindern, dass diese
wahrend der Reinigung mitgeschleift werden.

= Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um eine Kollision des Roboters mit
diesen Gegenstanden und deren Beschadigung zu vermeiden.

= Entfernen Sie vor dem Betrieb des Gerats alle freistehenden Gegenstande vom Boden, sowie alle auf dem
Reinigungspfad herumliegenden Kabel oder Netzkabel, um Schaden bzw. Verletzungen durch Nachziehen
zu vermeiden.

= Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugoffnung des Roboters fern.

= Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug auBBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

= Verhindern Sie, dass sich Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf den Roboter befinden,
unabhangig davon, ob er steht oder sich bewegt.

= Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen im Falle von brennenden Gegenstanden. Verwenden
Sie den Roboter nicht, um entflammbare oder brennbare Flissigkeiten, atzende Gase oder unverdiinnte
Sauren oder Loésungsmittel aufzusaugen.

= Keine harten oder scharfen Gegenstande aufsaugen. Verwenden Sie das Gerat nicht zum Aufsaugen von
Gegenstdanden wie Steinen, groBen Papierstlicken oder anderen Gegenstanden, die zur Verstopfung des
Gerats fihren kdnnen.

= Vergewissern Sie sich, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation vom Stromnetz getrennt ist,
bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durchfiihren.
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Sicherheitshinweise Sicherheitshinweise

= Wischen Sie den Roboter und die Ladestation nicht mit einem nassen Tuch ab, und nutzen Sie keine Informationen zur Lasersicherheit

Fliissigkeiten zum Absplen des Roboters und der Ladestation. Abwaschbare Teile missen vollstandig = Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
getrocknet werden, bevor sie installiert und verwendet werden.

= “Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und méglichst in seiner fur Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist direkter Augenkontakt zu vermeiden.
Originalverpackung aufbewahrt wird. LASERPRODUKT DER KLASSE 1

= Verwenden Sie dieses Gerat gemaB den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fiir alle LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
auf Grund einer unsachgemaBen Verwendung dieses Produkts entstandenen Verluste oder Schaden EN 50689:2021

verantwortlich.

Akkus und Aufladen

= Verwenden Sie keine Akkus, Netzkabel oder Ladestationen von externen Anbietern. Nur mit Netzteil
RCSO verwenden.

= Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Ladestation selbst zu zerlegen, zu reparieren oder zu verandern.

= Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer Warmequelle auf.

= Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation niemals mit einem feuchten Tuch oder nassen Handen.

= Entsorgen Sie alte Akkus nicht unsachgemaB. Nicht bendétigte Batterien sollten in einer geeigneten ﬁ Nur fiir den Innenbereich geeianet
Recyclinganlage entsorgt werden. 9eelg
= Bei langerer Nichtbenutzung des Roboters sollte er vollstandig aufgeladen, danach ausgeschaltet und ] . .
an einem kuihlen, trockenen Ort aufbewahrt werden. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle 3 Bedienungsanleitung lesen
Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.
= Die in diesem Produkt enthaltenen Akkus konnen nur vom qualfizerten Fachpersonal oder dem e ey o e o/ s el
Kundendienst ausgetauscht werden.

Eine ausfiihrliche elektronische Anleitung finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.
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— oY Produktibersicht

1. Einschalt-/Reinigungstaste

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt,
um das Gerat ein- oder auszuschalten

= Driicken Sie diese Taste, um die Reinigung nach
dem Einschalten des Roboters zu starten

2. 1> Dock-/Punktreinigungstaste

= Driicken, um den Roboter zurtick in die
Ladestation zu schicken

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt,
um die Punktreinigung zu starten

Tasten-Statusanzeige

= Leuchtet weif3: Reinigung oder Sduberung
abgeschlossen

= Blinkt orange: Fehler

= Hauchend weiB: Der Roboter wird aufgeladen,
wenn der Akkustand nicht niedrig ist.

Hinweis:

= Durch Driicken einer beliebigen Taste am Roboter kénnen
Sie den Betrieb pausieren wahrend der Roboter reinigt
oder zur Ladestation zuriickkehrt.

= Die Kindersicherung kann liber die Dreamehome App
aktiviert/deaktiviert werden.

3. LDS-Abdeckung

4. Laserdistanzsensor (LDS)

5. StoRfanger

6. Dock-Sensoren

7. Reset-Taste

« Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrickt, um die
Werkseinstellungen wiederherzustellen
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8. WLAN-Anzeige

9. Abdeckung

10. Staubbehalter
11.Randsensor

12. Wasserbehalter

13. Luftauslass

14. Wischmopp-Baugruppe
15. Klippensensoren

16. Seitenbiirste

17. Hauptrad

18. Omnidirektionales Rad
19. Ladekontakte

20. Birstenschutz

21. Hauptrad

22. Hauptbursten

23. Klammern fir Burstenschutz

Abb. A-1

Staubbehalter

1. Staubbehalter-Clip
2. Filter-Clip
3. Filter

Abb. A-2

Wischmopp-Baugruppe

1. Wischpadhalter

2. Entriegelungsklammern

3. Wischpad

4. Wischpad-Befestigungsbereich

Abb. A-3

Wasserbehalter

1. Wassereinlass-Deckel
2. Wassereinlass
3. Entriegelungsklammer

Abb. A-4

Ladestation

1. Signalbereich
2. Ladekontakte
3. Stromanschluss

Abb. A-5

o Vorbereitung des

Zuhauses

1. Entfernen Sie vor der Reinigung instabile,
zerbrechliche, wertvolle oder gefdhrliche
Gegenstdnde und raumen Sie Kabel, Tiicher,
Spielzeug, harte und scharfe Gegenstdande vom
FuBboden auf, um ein Verfangen, Zerkratzen oder
Umfallen des Roboters und damit verbundene
Verluste zu vermeiden.

2. Montieren Sie vor der Reinigung die physische
Barriere an den Kanten von Treppen, um
dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu
ermoglichen.

3. Offnen Sie die Tir des zu reinigenden Raumes
und stellen Sie die Mobel in die geeignete
Position, um mehr Platz zu schaffen.

4, Um zu verhindern, dass der Roboter die zu
reinigenden Bereiche nicht erkennt, sollten Sie
sich nicht vor dem Roboter, bzw. vor Schwellen,
Fluren oder engen Stellen aufhalten.

Hinweis:

= Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme
wahrend des Reinigungsvorgangs, um mdgliche
Hindernisse rechtzeitig zu entfernen.

= Saugen Sie keine harten Gegensténde wie Steine,
Stahlkugeln und Spielzeugteile oder scharfe Gegenstande
wie Bauschutt, Glasscherben und Nagel auf, da dadurch
der Boden verkratzt werden kann.

@Vor der Verwendung

1. Platzieren Sie die Ladestation und schlieRen Sie
sie an eine Steckdose an

Stellen Sie die Ladestation an einem mdoglichst
freistehenden Ort mit gutem WLAN-Signal auf.
Lassen Sie geniigend Platz, wie in der Abbildung
gezeigt, und entfernen Sie alle Objekte im
schattierten Bereich. SchlieBen Sie das Netzkabel an

die Ladestation und stecken Sie es an die Steckdose.

Hinweis:

= Stellen Sie die Ladestation nicht in einem Bereich mit
direkter Sonneneinstrahlung oder an einem Ort auf, an
dem andere Objekte das Signal blockieren kénnten, da
dies die Riickkehr des Roboters zur Ladestation behindern
koénnte.

« Um zu verhindern, dass Wasserflecken Holzbéden oder
Teppiche nassen, empfiehlt es sich, die Ladebasis auf
Fliesen- oder MarmorfuRboden zu stellen.

2. Roboter aufladen

Richten Sie beim Aufstellen des Roboters die

Ladekontakte an der Unterseite des Roboters auf

die Ladekontakte der Ladestation aus. Der Roboter

schaltet sich daraufhin automatisch ein und beginnt
mit dem Aufladen. Nach dem vollstandigen Aufladen
des Roboters leuchten die Status-Anzeigen am

Roboter und an der Ladestation 10 Minuten lang und

erléschen anschlieBend.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten
Inbetriebnahme vollstéandig aufzuladen. Wenn sich der

Roboter aufgrund eines leeren Akkus nicht einschalten lasst,
verbinden Sie ihn zum Aufladen manuell mit der Ladestation.

Abb. C-1-Abb. C-2

@Verbinden mit der
Dreamehome App

1. Laden Sie die Dreamehome App herunter
Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter, oder

"

suchen Sie im App-Store nach ,Dreamehome “, um
die App herunterzuladen und zu installieren.

Hinweis:

= Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstiitzt.

= Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann
der tatsachliche Betrieb von den Anweisungen in dieser
Anleitung abweichen. Bitte folgen Sie den auf der
aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.

2. Gerat hinzufuigen

Offnen Sie die Dreamehome-App, tippen Sie auf

.Scannen Sie den QR-Code zum verbinden “, und

scannen Sie denselben QR-Code auf dem Roboter

erneut, um das Gerat hinzuzufligen. Bitte folgen

Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung

herzustellen.

Hinweis:

« Zum Zurlcksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen Sie
Schritt 2 und folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-
Verbindung zu erstellen.

= Halten Sie die Reset-Taste am Roboter 3 Sekunden lang
gedriickt, um das Gerat vom WLAN-Netzwerk zu trennen.

@ QR-Code

@ Reset-Taste

® WLAN-Anzeige

= Blinkt langsam: Verbindung wird hergestellt
= Blinkt schnell: Am Verbinden

= Ein: Verbunden
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B @ Benutzung

Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters driicken und halten
Sie die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedriickt.
Die Betriebsanzeige sollte leuchten. Stellen Sie den
Roboter auf die Ladestation. Der Roboter sollte sich
automatisch einschalten und mit dem Aufladen
beginnen. Um den Roboter auszuschalten, entfernen
Sie den Roboter von der Ladestation und halten Sie
die Ein/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedriickt.

Schnelle Kartenerstellung

Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks
folgen Sie zur schnellen Kartenerstellung den
Anweisungen in der App. Der Roboter beginnt
mit der Kartenerstellung ohne Reinigung. Wenn
der Roboter zur Ladestation zuriickkehrt, ist die
Kartenerstellung abgeschlossen und die Karte wird
automatisch gespeichert.

Beginne mit der Reinigung

Driicken Sie nach dem Einschalten des Roboters
die Ein/Aus-Taste, um die Reinigung zu starten.
Der Roboter legt eine genaue Route fest, reinigt
methodisch entlang der Kanten und Wénde und
reinigt schlieBlich jeden Raum in einem S-férmigen
Muster, wodurch eine griindliche Reinigung
gewahrleistet wird.

Hinweis: Es wird empfohlen, dass der Roboter vor der
Reinigung von der Ladestation losfahrt. Bewegen Sie die

Ladestation nicht, wahrend der Roboter eine Reinigung
durchflihrt. Dadurch wird sichergestellt, dass der Roboter
problemlos zur Ladestation zurlickkehren kann.

Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige
Taste, um ihn anzuhalten. Wird der Roboter langer
als 10 Minuten angehalten, geht er automatisch in
den Ruhemodus tiber. Alle Anzeigen am Roboter
schalten sich aus. Driicken Sie eine beliebige Taste
auf dem Roboter, oder nutzen Sie die App, um den
Roboter wieder in Betrieb zu nehmen.

Hinweis: Wird der Roboter ausgeschaltet und
auf die Ladestation gestellt, endet der aktuelle
Reinigungsvorgang.

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter
automatisch zur Ladestation zum Aufladen zuriick.
Wenn der Akku ausreichend aufgeladen ist, setzt er
die noch nicht abgeschlossenen Reinigungsaufgaben
fort.

Hinweis: Zur Nutzung dieser Funktion missen Sie diese in
der App offnen.

Nicht-Storen-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus
(DND) eingestellt, kann er die Reinigung nicht
fortsetzen. Der Nicht-Stéren-Modus (DND) ist ab
Werk standardméBig deaktiviert. Sie kénnen den
Nicht-Stéren-Modus (DND) tiber die App aktivieren
oder den DND-Zeitraum &ndern. Der Nicht-Storen-
Zeitraum (DND) ist standardmaBig auf 22:00-8:00
Uhr eingestellt.

Hinweis:
= Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des
Nicht-Stoéren-Zeitraums (DND) wie gewohnt ausgefiihrt.
= Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach
Ablauf des DND-Zeitraums aufgehort hat.

Punktreinigung

Driicken Sie im Wartemodus des Roboters die
Taste {7y und halten Sie diese 3 Sekunden lang
gedriickt, um den Punktreinigungsmodus zu
aktivieren. In diesem Modus reinigt der Roboter
einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Meter
um ihn herum und kehrt zu seinem Ausgangspunkt
zurlick, sobald die Reinigung bestimmter Bereiche
abgeschlossen ist.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich
nicht ausschalten lasst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste
10 Sekunden lang gedriickt, um ihn zwangsweise
auszuschalten. Halten Sie dann die Ein-/Aus-
Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
einzuschalten.

Wischfunktion benutzen

Hinweis: Es wird empfohlen, die Béden vor dem ersten
Wischen mindestens dreimal zu saugen, um eine bessere
Reinigungswirkung zu erzielen.

1. Driicken Sie die Entriegelungsklammer, um den
Wasserbehélter zu entfernen.

2. Nehmen Sie die Wassereinlassklappe ab, fiillen Sie den
Wasserbehalter mit Wasser, und schlieRen Sie die Klappe
wieder fest.

Hinweis:
= Verwenden Sie keine Reinigungs- oder Desinfektionsmittel.

= Flllen Sie den Wassertank nicht mit heiRem Wasser, da
sich der Wassertank dadurch verformen kann.

3. Befeuchten Sie den Wischmopp und driicken Sie das
Uiberschiissige Wasser aus. Setzen Sie den Wischmopp wie in
der Abbildung gezeigt ein.

4. Setzen Sie den Wasserbehalter und den Wischmopphalter
wieder ein, wie in der Abbildung gezeigt, bis sie einrasten.
Starten Sie die Reinigung durch Driicken der Ein/Aus-Taste
oder Uber die App.

Ea.
< Klicken

Hinweis:

= Es wird nicht empfohlen, die Wischfunktion auf Teppichen
zu verwenden.

« Stellen Sie mit der App den Feuchtigkeitsgrad des
Wischmopps nach Bedarf ein.

5. Wenn der Roboter nach der Reinigung wieder aufgeladen
wird, driicken Sie die Entriegelungsklammern, um den
Wischmopphalter zu entfernen, und reinigen Sie den
Wischmopp, um Schimmel oder Geruchsbildung zu
vermeiden.

Hinweis:

= Waschen Sie den Wischmopp nach jedem Gebrauch,
und leeren Sie regelméafig den Wasserbehalter mit dem
Restwasser.

« Nehmen Sie die Wischmopp-Baugruppe ab, wenn kein
Wischen erforderlich ist.

Abb. E-1
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__oliP RegelmaRige Wartung

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur regelmaBigen Wartung des

Zubehors zu beachten.

Omnidirektionales Rad

Randsensor

Laserdistanzsensor (LDS)

Einmal im Monat
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Wasserbehalter

Haufigkeit des ) ) Haufigkeit des
i i Teil Wart tervall
Teil Wartungsintervall Austausches €l artungsinterva Austausches

Nach jedem i
Wischpad J Alle 3 bis 6 Monate Klippensensoren

Gebrauch

StoBfanger Einmal im Monat

Hauptbirsten Alle 6 bis 12 Monate

Einmal alle 2 i
Staubbehalterfilter Unterseite des Roboters

Wochen Alle 3 bis 6 Monate /
Seitenburste Staubbehalter
Signalbereich Hauptrader Nach Bedarf

reinigen

Ladekontakte

Hinweis: Die Austauschintervalle hdngen von der Nutzung des Roboters ab.
Sollte durch besondere Umstande eine Ausnahme auftreten, missen die Teile

ausgetauscht werden.

Wischmodul

1. Entfernen Sie den Wasserbehalter und den
Wischmopphalter.

2. Nehmen Sie den Wischmopp ab, reinigen Sie ihn
nur mit Wasser und lassen Sie ihn vollstéandig
trocknen, bevor Sie ihn wieder einsetzen.

3. Fullen Sie das Wasser im Wasserbehalter aus.
Reinigen Sie den Wassertank ausschlieBlich
mit Wasser und lassen Sie ihn vor dem

Wiedereinsetzen an der Luft trocknen.
Hinweis: Setzen Sie den Wassertank nicht direkt dem
Sonnenlicht aus.

4. Sollte das Wasser nur langsam oder
ungleichméBig flieBen, reinigen Sie die

Liftungsoffnung auf dem Wassereinlassdeckel.
Abb. F-1

Hauptbursten

1. Driicken Sie den Birstenschutz-Clip nach innen,
um den Burstenschutz zu entfernen und die
Birste aus dem Roboter zu heben.

2. Ziehen Sie die Bursten wie in der Abbildung
gezeigt heraus. Entfernen Sie mit dem geeigneten
Reinigungswerkzeug alle in den Birsten
verhedderten Haare. Nach der Reinigung drticken
Sie die Bursten fest in den Hauptbiirstenhalter, bis
sie einrasten.

£ Kiicken

Hinweis: Seien Sie beim Herausziehen der Hauptbiirsten

vorsichtig, um Verletzungen zu vermeiden.

3. Fuhren Sie den Hauptburstenhalter mit den
aufgedruckten Pfeilen, die nach oben zeigen,
schrag nach unten in die Schlitze ein.

4. Richten Sie das vordere Ende des Birstenschutzes
am Schlitz aus, setzen Sie ihn schréag nach unten
ein und driicken Sie ihn dann fest.

Abb. F-2

Seitenblirste

Entfernen und reinigen Sie die Seitenbiirste.
Abb. F-3

Omnidirektionales Rad

Hinweis:

= Trennen Sie die Achse und den Reifen des Rundumlaufrads
mit einem Werkzeug, z. B. einem kleinen Schraubendreher.
Uben Sie dabei keine iibermé&Rige Kraft aus.

= Spillen Sie das omnidirektionale Rad unter flieRendem
Wasser ab und setzen Sie es nach dem vollstandigen
Trocknen wieder ein.

Abb. F-4

Staubbehalter und Filter

1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und driicken
Sie den Clip, um den Staubbehélter zu entfernen.

2. Entfernen Sie den Staubbehélterfilter und leeren
Sie anschlieBend den Staubbehélter.

3. Klopfen Sie leicht auf den Korb des Filters, um
den Schmutz zu entfernen.

Hinweis: Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Blirste, einem
Finger oder scharfen Gegenstinden, um Schaden zu vermeiden.

4. Spilen Sie den Staubbehaélter und den Filter mit
Wasser ab und trocknen Sie sie vor dem Einbau
vollstéandig ab.

Hinweis:

= Spllen Sie den Staubbehéalter und den Filter nur mit

sauberem Wasser ab. Keine Reinigungsmittel verwenden.
= Verwenden Sie den Staubbehalter und den Filter nur,

wenn sie vollstéandig trocken sind.

Abb. F-5

Roboter-Sensoren

Wischen Sie die Roboter-Sensoren mit einem
weichen und trockenen Tuch ab, wie in der
folgenden Abbildung dargestellt:

1. Laserdistanzsensor (LDS)

2. Dock-Sensoren

3. Randsensor

4. Klippensensoren

Hinweis: Ein feuchtes Tuch kann empfindliche Elemente im
Inneren des Roboters und der Ladestation beschadigen. Bitte
nutzen Sie ein trockenes Tuch zur Reinigung.

Abb. F-6

Ladekontakte und Signalbereich

Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalisie-
rungsbereich mit einem weichen, trockenen Tuch.

Abb. F-7

Der Roboter enthalt einen leistungsstarken Lithium-
lonen-Akku. Sorgen Sie bei taglichem Gebrauch
um eine ausreichende Ladung des Akkus, um

eine optimale Akkuleistung zu erhalten. Schalten
Sie den Roboter bei langerem Nichtgebrauch aus
und verstauen Sie ihn. Laden Sie den Roboter
mindestens einmal alle drei Monate auf, um Schaden
durch Uberentladung zu vermeiden.
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Fehlersuche

Problem

Lésung

Problem

Lésung

Fehlersuche

Der Roboter
lasst sich nicht
einschalten.

= Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter auf der
Ladestation auf und versuchen Sie es erneut.

= Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Es
wird empfohlen, den Roboter in Umgebungen mit einer
Umgebungstemperatur Gber 0 °C und unter 40 °C zu
verwenden.

Der Roboter ladt
sich nicht auf.

- Die Ladestation ist nicht an die Stromversorgung
angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden
des Netzkabels korrekt angeschlossen sind.

= Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an
der Ladestation und dem Roboter ist schlecht, bitte
reinigen Sie die Ladekontakte.

Der Roboter kann
keine Verbindung
zum WLAN her-
stellen.

= Das Passwort fiir das WLAN-Netzwerk ist falsch.
Uberpriifen Sie, ob das Passwort fiir die Verbindung mit
Ihrem WLAN-Netzwerk korrekt ist.

= Der Roboter unterstiitzt keine 5 GHz-WLAN-Verbindung.
Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer 2,4-GHz-
WLAN-Verbindung verbunden ist.

= Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich
der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung
befindet.

= Der Roboter ist moglicherweise nicht fir die Konfiguration
bereit. Beenden Sie die App, starten Sie diese erneut, und
versuchen Sie es dann noch einmal wie angewiesen.

Der Roboter kann
nicht zur Ladesta-
tion zurtickkeh-
ren.

= Der Weg fiir die Riickkehr zum Aufladen ist blockiert, z. B.
die Tir ist geschlossen.

= Die Ladestation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen
oder wurde bewegt, wéhrend der Roboter nicht auf ihr
steht. Bitte schlieBen Sie die Ladestation an das Stromnetz
an oder stellen Sie den Roboter zum Aufladen auf die
Ladestation.

= Es gibt zu viele Hindernisse in der Néhe der Ladestation.
Stellen Sie die Ladestation in einem offeneren Bereich auf.

= Wenn der Roboter bewegt wird, muss er sich
moglicherweise neu positionieren, und er erstellt eine
neue Karte, wenn die Neupositionierung fehlschlagt. Wenn
der Roboter zu weit von der Ladestation entfernt ist,
kann er moglicherweise nicht automatisch zuriickkehren.
In diesem Fall missen Sie den Roboter manuell auf die
Ladestation stellen.

= Wischen Sie den Signalisierungsbereich an

der Ladestation ab, um Staub oder Schmutz zu entfernen.

Problem

Lésung

Problem

Lésung

Der Roboter
lasst sich nicht
ausschalten.

= Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht
ausgeschaltet werden. Zum Ausschalten des Roboters
wird empfohlen, ihn von der Ladestation zu entfernen und
die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedriickt zu halten.

= Wenn sich der Roboter durch Ausfiihren von Schritt 1
nicht ausschalten lasst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste 10
Sekunden lang gedriickt, um ein Ausschalten des Roboters
zu erzwingen. Wenn das Problem weiterhin besteht,
wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Der Roboter
bewegt sich, ohne
der festgelegten
Route zu folgen.

= Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor
dem Einsatz des Roboters aufgeraumt werden.

= Beim Einsatz auf nassen, rutschigen Oberflachen kann das
Hauptrad durchrutschen. Es wird empfohlen, alle nassen
Stellen vor dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

Der Roboter bleibt
vor der Ladesta-
tion stecken und
kann nicht zu ihr
zuriickkehren.

= Prifen Sie, ob auf beiden Seiten bzw. vor der Ladestation
gentigend Platz vorhanden ist, um ein Blockieren des
Roboters zu verhindern.

= Der Roboter kann wegrutschen, wenn der Boden vor
der Ladestation ibermaBig nass ist. Wenn dies der Fall ist,
entfernen Sie zunachst das Uberschissige Wasser, bevor
Sie es erneut versuchen.

= Es wird empfohlen, die Ladestation an einen anderen Ort
zu stellen und es erneut zu versuchen.

Die Aufladege-
schwindigkeit ist
langsam.

= Es dauert etwa 6 Stunden, um den Roboter vollstandig
aufzuladen, wenn der Akku schwach ist.

= Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb
des angegebenen Bereichs betreiben, wird die
Ladegeschwindigkeit automatisch verlangsamt, um die
Lebensdauer des Akkus zu verlangern.

- Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der
Ladestation konnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie
sie mit einem trockenen Tuch ab.

Der Roboter kann
die zu reinigenden
Raume nicht
erreichen.

= Stellen Sie sicher, dass die Tiiren der zu reinigenden
Réume offen sind.

= Prifen Sie, ob die Tirschwelle des Zimmers hoher als 2
cmiist. Der Roboter kann nicht Gber hohe Schwellen oder
Stufen fahren.

= Der Boden vor dem zu reinigenden Zimmer kann nass und
rutschig sein, so dass der Roboter wegrutscht und nicht
ordnungsgemaB funktioniert. Trocknen Sie den Boden,
bevor Sie den Roboter benutzen.
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Die Gerdusche
nehmen zu,
wahrend der
Roboter in Betrieb
ist.

= Prifen Sie, ob der Staubbehélterfilter verstopft ist. Wenn
ja, reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

= Ein harter Gegenstand konnte in der Hauptbdiirsten oder
im Staubbehélter eingeklemmt sein. Priifen und entfernen
Sie alle harten Gegenstande.

- Die Hauptbirsten oder die Seitenbdrste kann sich
verheddern. Priifen und entfernen Sie alle Fremdkéorper.

= Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter
nimmt die
Reinigung nach
dem Laden nicht
wieder auf.

= Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den
Nicht-Storen-Modus (DND) eingestellt ist, da er dann die
Reinigung nicht fortsetzen kann.

= Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort, nachdem Sie
den Roboter manuell auf die Ladestation gestellt haben
oder den Roboter tber die App oder durch Driicken der
Taste 1O zum Aufladen geschickt haben.

Es kommt kein
oder nur wenig
Wasser aus dem
Wassertank.

= Prifen Sie, ob noch Wasser im Wassertank ist.

= Reinigen Sie die Beltiftungséffnung am
Wassereinlassdeckel.

= Reinigen Sie das Wischpad, wenn es verschmutzt ist.

= Vergewissern Sie sich, dass der Wischmopp und der
Wischmopphalter gemaB dem Benutzerhandbuch korrekt
installiert sind.
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IEE Fehlersuche

Problem

Lésung

Der Roboter
funktioniert nicht
richtig.

= Schalten Sie den Roboter aus und reaktivieren Sie ihn
wieder.

Der Roboter
reinigt nicht
mehr effizient
oder es bleibt
Staub liegen.

= Der Staubbehalter ist voll. Bitte reinigen Sie ihn.

= Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.

= Ein Fremdkérper hat sich in den Hauptbdrsten verfangen.
Bitte reinigen Sie ihn.

Spezifikationen

Modell RLD35GA
Ladezeit Ca. 6 Stunden
Bemessungsspannung 14,4V =
Bemessungsleistung 75 W
Betriebsfrequenz 2400 - 2483,5 MHz
Maximale Ausgangsleistung < 20 dBm

Der Roboter
fiihrt keine
planméaBige
Reinigung durch.

= Der Roboter hat einen niedrigen Akkustand. Die
planmaBige Reinigung beginnt erst, wenn der Akkustand
des Roboters mindestens 15 % betragt.

Verbraucht der
Roboter Strom,
wenn er auf
der Ladestation
gelassen wird,
nachdem

er bereits
vollstandig
aufgeladen
wurde?

= Wenn der Roboter auf der Ladestation gelassen wird,
nachdem er vollstandig aufgeladen wurde, verbraucht er
nur sehr wenig Strom und dieses dient dazu, die optimale
Akkuleistung zu erhalten.

Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an https://global.dreametech.com.
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Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat in einem Abstand
von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kérper des Benutzers
gehalten werden.

Wiederaufladbares Lithium-lonen-Akkupack

Modell R2412-4S2P-MMYD/ R2412-4S2P-FMTEV
Nennspannung 144V =
Bemessungskapazitat 4,8 Ah

Typische Leistung 5,2 Ah 74,88 Wh

Modell RCSO

Nenneingang 100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A

Nennausgang 198V=1A

Entsorgung und
Entfernung von Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt
umweltgefahrdende Substanzen. Stellen Sie vor der
Entsorgung der Batterie sicher, dass die Batterie
von qualifizierten Technikern entfernt und in einer
geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

— Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Geréat
entfernt werden;

- Das Gerat muss beim Entfernen des Akkus vom
Stromnetz getrennt werden;

- Der Akku muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die
Stromversorgung und lassen Sie den Akku komplett
leer laufen.

Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten
Recyclinganlage entsorgt werden.

Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit
extrem hohen Temperaturen, um Explosionsrisiken
zu vermeiden.

Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flissigkeit
aus der Batterie ausgestoBen werden. Wenn Sie
aus Versehen anfassen, sptlen Sie mit Wasser und
suchen Sie medizinische Hilfe.

Anleitung zum Herausnehmen:

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit
einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der
Rickseite des Roboters und nehmen Sie dann die
Abdeckung ab.

2. Losen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und
der Leiterplatte, um den Akku zu entfernen.

WEEE-Informationen

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten
E Produkte sind Elektroschrott und
Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-
B Richtlinie 2012/19/EU) und diirfen nicht
mit unsortiertem Haushaltsmdill vermischt
werden. Schiitzen Sie stattdessen |hre
Mitmenschen und die Umwelt, indem
Sie Ihre zu entsorgenden Geréte an eine
dafiir vorgesehene, von der Regierung
oder einer lokalen Behérde eingerichtete
Sammelstelle zum Recycling von

Elektroschrott und Elektrogeraten bringen.

Eine ordnungsgemafe Entsorgung und
Recycling helfen, negative Auswirkungen
auf die Gesundheit von Umwelt und
Menschen zu vermeiden. Wenden

Sie sich bitte an den Installateur oder
lokale Behorden, um Informationen

zum Standort und den allgemeinen
Geschaftsbedingungen solcher
Sammelstellen zu erhalten.

Entsorgung von Elektro- und
Elektronikaltgerdten

Die durchgestrichene Miilltonne bedeutet,
E dass Sie gesetzlich verpflichtet sind,
diese Gerate einer vom unsortierten
B Sicdlungsabfall getrennten Sammelstelle
zuzufithren. Die Entsorgung uber die
Restmiilltonne oder die gelbe Tonne
ist untersagt. Enthalten die Produkte
Batterien oder Akkus, die nicht fest verbaut
sind, missen diese vor der Entsorgung
entnommen und getrennt als Batterien
entsorgt werden.

Moglichkeiten der Riickgabe von
Altgeraten

Besitzer von Altgeraten konnen diese im Rahmen
der durch o6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstréger
eingerichteten und zur Verfligung stehenden
Méglichkeiten der Riickgabe oder Sammlung von
Altgeraten abgeben, damit eine ordnungsgemaBe
Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist. Unter
dem folgenden Link kdnnen Sie ein Onlineverzeichnis
der Sammel- und Riicknahmestellen ansehen:
https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/

sammel-und-ruecknahmestellen

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und
Elektronikaltgeraten darauf hin, dass Sie fur das
Loschen personenbezogener Daten auf den zu
entsorgenden Altgeraten selbst verantwortlich sind.
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http://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/

& Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque d'électrocution, de départ de feu ou de blessures lié a une utilisation non conforme
de I'appareil, veuillez attentivement lire le mode d'emploi avant d'utiliser I'appareil et le conserver pour
toute référence ultérieure.

Restrictions d'utilisation

= Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants agés de moins de 8 ans et des personnes ayant un
handicap physique, sensoriel ou intellectuel, ou une connaissance ou une expérience limitée sans la
surveillance d'un parent ou d'un tuteur pour assurer un fonctionnement en toute sécurité et éviter les
risques. Les opérations de nettoyage et d'entretien ne doivent pas étre effectuées par les enfants sans
supervision.

= Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Assurez-vous que les enfants et animaux de
compagnie se tiennent a distance du robot en fonctionnement.

= (e produit est congu pour nettoyer le sol dans un environnement domestique uniquement. Ne I'utilisez
pas a l'extérieur, sur des surfaces brutes, ou dans un milieu industriel ou commercial.

= Sile cordon d'alimentation est endommagé ou coupé, arrétez de I'utiliser immédiatement et contactez
le service apres-vente.

= N'utilisez pas le robot dans un espace suspendu au-dessus du sol sans barriere de protection.

= Nerenversez pas le robot. N'utilisez pas le couvercle LDS, le capot du robot ou le pare-chocs comme
poignée pour tenir le robot.

= Utilisez le robot dans des environnements a une température ambiante supérieure a 0 °C et inférieure
a 40 °C. Assurez-vous qu'il n'y a pas de liquide ou de substance collante sur le sol.
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Informations sur la sécurité

= Ramassez les cables sur le sol avant d'utiliser le robot pour éviter qu'il ne les traine pendant le
nettoyage.

= Retirez les objets fragiles ou de petite taille présents sur le sol pour empécher le robot de les heurter
ou de les endommager.

= Pour éviter tout risque de dommage ou blessure causé par un raclement, retirez tous les objets mobiles
du sol, ainsi que les cables ou cordons d'alimentation sur I'itinéraire de nettoyage avant de faire
fonctionner 'appareil.

= Tenezles cheveux, les doigts et toute autre partie du corps éloignés de I'orifice d'aspiration du robot.

= Gardez I'outil de nettoyage de la brosse hors de portée des enfants.

= Ne placez pas un enfant, un animal domestique ou tout objet sur le robot, qu'il soit en marche ou a l'arrét.

= N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets qui brilent. N'utilisez pas le robot pour ramasser des
liquides combustibles ou inflammables, des gaz corrosifs ou des acides ou des solvants non dilués.

= N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas |'appareil pour ramasser des objets tels que des
cailloux, des gros morceaux de papier ou tout objet susceptible d'obstruer I'appareil.

= Assurez-vous que le robot est éteint et que la station de recharge est débranchée avant de procéder au
nettoyage ou a I'entretien.

= N'utilisez pas un chiffon humide pour essuyer ou du liquide pour rincer le robot et la station de
recharge. Les pieces lavables doivent étre completement séchées avant d'étre installées et utilisées.

= Assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez et rangez-le dans son emballage
d'origine si possible.
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Informations sur la sécurité

= Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions présentes dans le monde d'emploi. Les
utilisateurs sont responsables de toute perte ou de tout dommage occasionné par une utilisation non
conforme de ce produit.

Batteries et recharge

= N'utilisez pas de batterie, de cordon d’ alimentation, ou de station de recharge d'une autre marque.
Utilisez uniquement avec I'unité d'alimentation RCSO.

= N'essayez pas de démonter, de réparer ou de modifier la batterie ou la station de recharge vous-méme.

= Ne placez pas la station de recharge a proximité d'une source de chaleur.

= N'utilisez pas un chiffon ou des mains humides pour essuyer ou nettoyer les contacts de charge de la
station d'accueil.

= N'éliminez pas les batteries usagées de maniéere inappropriée. Les batteries non utilisées doivent étre
mises au rebut dans un centre de recyclage approprié.

= Silerobot n'est pas utilisé pendant une longue période, chargez-le completement, puis éteignez-le et
rangez-le dans un endroit sec et frais. Rechargez le robot au moins tous les 3 mois pour ne pas trop
décharger la batterie.

= Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des techniciens qualifiés ou
des personnes du service apres-vente.
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Informations sur la sécurité

Informations de sécurité sur le laser

= Le capteur laser de ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 des
appareils a laser de classe 1. Veuillez éviter de regarder directement le laser pendant I'utilisation.
APPAREIL A LASER DE CLASSE 1
APPAREIL A LASER DESTINE AU GRAND PUBLIC
EN 50689:2021

{_} Pour un usage en intérieur uniqguement

Lire le mode d’ emploi

Par le présent document, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd déclare que le modéle d'équipement radio RLD35GA répond a la directive 2014/53/UE. L'intégralité du texte
de la déclaration UE de conformité est disponible a I'adresse Internet suivante : https://global.dreametech.com

Pour consulter le mode d'emploi en ligne, veuillez accéder a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

32




@ Présentation du produit s cae

1. Bouton d'alimentation/nettoyage

- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3
secondes pour allumer ou éteindre

= Appuyez pour commencer le nettoyage une fois
le robot allumé

2. 1> Bouton Nettoyage localisé/Station

= Appuyez briévement pour renvoyer le robot a la
station de recharge

- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3
secondes pour démarrer le nettoyage localisé

Indicateur d’état de bouton

= Blanc fixe : Nettoyage ou lavage terminé

= Orange clignotant : Erreur

= Clignote lentement en blanc: Le robot se charge
lorsque le niveau de batterie n'est pas bas

Remarque :

« Appuyez sur n'importe quel bouton du robot pour faire
une pause pendant que le robot nettoie ou revient pour se
charger.

= Le Verrouillage enfants peut étre activé et désactivé avec
I'application Dreamehome.

3. Couvercle LDS

4. Capteur de distance laser (LDS)

5. Pare-chocs

6. Capteurs de station d'accueil

7. Bouton de réinitialisation

= Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour
rétablir les paramétres d'usine

8. Indicateur Wi-Fi
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10. Compartiment a poussiére
11.Capteur de bord

12. Réservoir d'eau

13. Sortie d'air

14. Unité de serpilliere

15. Capteurs de chute

16. Brosse latérale

17.Roue principale

18. Roue omnidirectionnelle
19. Contacts de charge

20. Protection de brosse

21. Roue principale

22. Brosses principales

23. Clips de protection de brosse

Fig. A-1

Compartiment a poussiére

1. Clip de compartiment a poussiére
2. Clip de filtre
3. Filtre

Fig. A-2

Unité de serpilliére

1. Support de serpilliere

2. Clips de déverrouillage

3. Serpilliere

4. Zone de fixation de serpilliére
Fig. A-3

Réservoir d'eau

1. Couvercle de I'entrée d'eau
2. Entrée d'eau
3. Clip de déverrouillage

Fig. A-4

Station de recharge

1. Zone d'émission du signal
2. Contacts de charge
3. Port d'alimentation

Fig. A-5

) Préparer son intérieur

1. Avant de procéder au nettoyage, éloignez les
objets instables, fragiles, précieux ou dangereux,
et ramassez les cables, les chiffons, les jouets,
les objets durs et pointus qui se trouvent sur le
sol, afin d’éviter que le robot ne les emméle, ne
les raye ou ne les renverse, ce qui entrainerait
des pertes.

2. Avant le nettoyage, placez une barriere physique
au bord de I'escalier pour garantir la sécurité et
le bon fonctionnement du robot.

3. Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer et placez
les meubles dans un espace approprié pour
laisser plus d’espace.

4, Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas
les zones a nettoyer, ne vous tenez pas devant
le robot, un seuil de porte, un couloir ou des
endroits étroits.

Remarque :

= A la premiére utilisation du robot, suivez-le pendant qu'il
nettoie afin de retirer tout obstacle éventuel a temps.

= N'aspirez pas des objets durs tels que des cailloux, des
boules en acier et des pieces de jouet, ou des objets
tranchants tels que des déchets de construction, du verre
brisé et des clous, sinon cela peut rayer le sol.

@Avant ['utilisation

1. Placer la station de recharge et la brancher a
une prise électrique

Placez la station de recharge dans un endroit
aussi dégagé que possible avec un bon signal Wi-
Fi. Libérez suffisamment d’  espace, comme montré
sur le schéma, et retirez tous les objets de la zone
obscurcie. Insérez le cordon d' alimentation dans la
station de recharge et branchez-le dans la prise.

Remarque :

= Ne placez pas la station d'accueil dans un endroit exposé a
la lumiére directe du soleil ou dans un endroit ou d'autres
objets pourraient bloquer le signal, car cela peut empécher
le robot de retourner a la station d'accueil.

= Pour éviter que I'eau ne mouille les parquets ou les tapis, il
est recommandé d'installer la station de recharge sur des
sols en carrelage ou en marbre.

2. Charger le robot

Lorsque vous placez le robot, alignez les contacts

de charge au bas du robot avec les contacts de

charge de la station de recharge. Le robot s activera

automatiquement et commencera a se recharger.

Une fois le robot completement chargé, les

indicateurs d'état sur le robot et sur la station de

recharge resteront allumés pendant 10 minutes, puis

diminueront en luminosité.

Remarque : Il est conseillé de charger completement le
robot avant la premiére utilisation. Quand le robot ne peut

étre activé lorsque la batterie est déchargée, connectez
manuellement le robot a la station de recharge pour le
recharger.

Fig. C-1-Fig. C-2

® Connexion a l'application
Dreamehome

1. Télécharger I'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot ou recherchez «
Dreamehome » dans I'App Store pour télécharger et
installer I'application.

Remarque :

= Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.

= Le logiciel d'application étant soumis a des mises a jour, les
opérations réelles peuvent donc différer des instructions
de ce manuel. Veuillez suivre les instructions selon la
version actuelle de I'application.

2. Ajouter un appareil

Ouvrez |'application Dreamehome, appuyez sur

« Scannez le code QR pour vous connecter »

et scannez a nouveau le méme code QR sur le
robot pour ajouter I'appareil. Suivez les messages
d'instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

Remarque :

« Si vous souhaitez réinitialiser le Wi-Fi, répétez I'étape 2,
puis suivez les instructions pour terminer la connexion Wi-
Fi.

= Pour déconnecter |'appareil du réseau Wi-Fi, appuyez
sur le bouton de réinitialisation du robot et maintenez-le
enfoncé pendant 3 secondes.

@ Code QR

@ Bouton de réinitialisation

® Indicateur Wi-Fi

- Clignote lentement : A connecter

= Clignote rapidement : Connexion en cours
= Allumé : Connecté
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e Mode d’utilisation

Allumer/Eteindre

Appuyez sur le bouton d’ alimentation du robot et
maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour

" allumer.L" indicateur d’ alimentation doit étre allumé.
Placez le robot sur la station de recharge, le robot
doit s'activer automatiquement et commencer a
se recharger. Pour éteindre le robot, éloignez-le
de la station de recharge et maintenez le bouton
d'alimentation enfoncé pendant 3 secondes.

Cartographie rapide

Aprés avoir configuré le réseau pour la premiére
fois, suivez les instructions de I application pour
créer rapidement une carte. Le robot commencera
a cartographier sans nettoyage. Lorsque le robot
retourne a la station de recharge, le processus
de cartographie est terminé et la carte sera
automatiquement enregistrée.

Démarrage du nettoyage

Appuyez sur le bouton d'alimentation pour
commencer le nettoyage une fois le robot allumé.
Ensuite, le robot suivra avec précision un itinéraire,
nettoiera méthodiquement le long des bords et
des murs, puis terminera en nettoyant chaque
piece selon un schéma en S pour assurer un travail
minutieux.

Remarque : Le robot doit quitter la station de recharge avant
de nettoyer.. Ne déplacez pas la station de recharge pendant
que le robot effectue le nettoyage. Cela garantit que le robot
retournera a la station de recharge avec succes.

Pause/Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez surn’ importe
quel bouton pour le mettre en pause. Si le robot
est mis en pause pendant plus de 10 minutes,

il passe automatiquement en mode veille. Tous
les indicateurs sur le robot s'éteindront. Appuyez
sur n'importe quel bouton du robot, ou utilisez
I'application pour réactiver le robot.

Remarque : Si le robot est en pause et placé sur la station de
recharge, la tache de nettoyage en cours prendra fin.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera
automatiquement a la station de recharge pour se
recharger. Aprés avoir rechargé la batterie au niveau
approprié, il reprendra les taches de nettoyage
inachevées.

Remarque : Pour utiliser cette fonction, veuillez I'ouvrir dans
I'application.

Mode Ne pas dé

ger (DND)

Lorsque le robot est réglé sur le mode Ne pas
déranger (DND), il lui sera impossible de reprendre
le nettoyage. Le mode DND est désactivé par défaut
al" usine.Vous pouvez utiliser | application pour
activer le mode DND ou modifier la période DND. La
période DND est de 22h00 a 8h00 par défaut.

Remarque :
= Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées
comme d'habitude pendant la période DND.

= Le robot reprendra le nettoyage la ou il s'est arrété a la fin
de la période DND.

Nettoyage localisé

Lorsque le robot est en attente, maintenez le bouton
1{r enfoncé pendant 3 secondes pour activer le
mode de nettoyage localisé. Dans ce mode, le robot
nettoie une surface carrée de 1,5 x 1,5 métres autour
de lui, et retourne a son point de départ a la fin du
nettoyage localisé.

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou ne peut pas étre éteint,
appuyez sur le bouton d'alimentation et maintenez-
le enfoncé pendant 10 secondes pour forcer | arrét.
Ensuite, appuyez sur le bouton d'alimentation et
maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot.

Fonction de lavage

Remarque : Il est recommandé de passer la’ spirateur sur tous
les planchers au moins trois fois avant la premiere séance de
lavage pour obtenir un meilleur effet de nettoyage.

1. Appuyez sur le clip de déverrouillage pour retirer le
réservoir d'eau.

2. Retirez le couvercle de I'entrée d'eau, remplissez le
réservoir d'eau et refermez le couvercle hermétiquement.

Remarque :

= Nutilisez pas de détergent ou de désinfectant.

= Ne remplissez pas le réservoir avec de I'eau chaude, car il
risquerait de se déformer.

3. Humidifiez la serpilliére et essorez-la bien. Installez la

serpilliere comme indiqué sur le schéma..

4. Réinstallez le réservoir d'eau et le support de serpilliére
sur le robot comme indiqué sur le schéma jusqu’a ce qu'ils
s’enclenchent en place. Appuyez sur le bouton d'alimentation
ou utilisez I'application pour commencer le nettoyage.

z =T
< Déclic

Remarque :

= |l n’est pas recommandé d’utiliser la fonction de lavage sur
les tapis.

= Utilisez |a’ pplication pour ajuster I'humidité de la serpilliere
en fonction des besoins.

5. Lorsque le robot revient se charger apres le nettoyage,

appuyez sur les clips de déverrouillage pour retirer le

support de serpilliére, et nettoyez la serpilliere pour éviter les

moisissures ou les odeurs.

Remarque :
« Lavez la serpilliere apres chaque utilisation et videz
régulierement le réservoir d'eau de I'eau non utilisée.

= Retirez I'unité de serpilliére lorsqu'elle n'est pas utilisée.

Fig. E-1
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Pieces

@ Entretien de routine

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a I'utilisation des accessoires dans I'application ou au tableau suivant pour I'entretien de routine.

N Fréquence Période de
Piece s X
d’entretien remplacement
. Apres chaque . .
Serpilliere pres chaq Tous les 3 a 6 mois
utilisation

Brosses principales

Filtre du compartiment a
poussiere

Brosse latérale

Une fois toutes les
2 semaines

Tous les 6 a 12 mois

Tous les 3 a 6 mois

Zone d'émission du signal

Contacts de charge

Roue omnidirectionnelle

Capteur de bord

Capteur de distance laser
(LDS)

Une fois par mois
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Piece

Fréquence
d’entretien

Période de
remplacement

Capteurs de chute

Pare-chocs

Dessous du robot

Une fois par mois

Compartiment a
poussiére

Roues principales

Réservoir d'eau

Nettoyez au besoin

Remarque : La fréquence de remplacement dépendra de votre utilisation du
robot. Si une exception se produit en raison de circonstances particulieres, les
pieces doivent étre remplacées.

Module de lavage

1. Retirez le réservoir d'eau et le support de serpilliere.

2. Retirez et nettoyez la serpilliére uniquement a
I'eau, puis séchez-la complétement avant de la
réinstaller.

3. Versez |' eau dans le réservoir. Nettoyez le
réservoir uniquement a I'eau et laissez-le sécher a
I'air libre avant de le réinstaller.

Remarque : N' exposez pas le réservoird’ eau a la lumiére

directe du soleil.

4. Sile débitd' eau estinsuffisant ou inégalement
réparti, nettoyez I' orifice d'aération sur le
couvercle de I'entrée d'eau.

Fig. F-1

Brosses principales

1. Appuyez sur les clips de protection de brosse
pour retirer la protection de brosse et soulevez
les brosses pour les retirer du robot.

2. Retirez les brosses comme illustré sur la figure.
Utilisez I'outil de nettoyage approprié pour enlever
les cheveux et poils emmélés dans les brosses.
Apres le nettoyage, poussez fermement les brosses
dans le support de brosse principale jusqu'a ce
qu'elles se mettent en place en émettant un clic.

< Declic

Remarque : Soyez prudent lorsque vous retirez les brosses

principales afin d'éviter toute blessure.

3. Les fleches sérigraphiées orientées vers le haut,
insérez le support de la brosse principale dans les
fentes vers le bas et de maniére inclinée.

4. Alignez|' extrémité avant de la protection de
brosse avec la fente, insérez-la vers le bas de
maniére inclinée, puis appuyez dessus pour la
mettre en place.

Fig. F-2

Brosse latérale

Retirez et nettoyez la brosse latérale.
Fig. F-3

Roue omnidirectionnelle

Remarque :

« Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer
I'essieu et le pneu de la roue omnidirectionnelle. N'utilisez
pas une force excessive.

= Rincez la roue omnidirectionnelle sous I'eau courante et
remettez-la apres I'avoir complétement séchée.

Fig. F-4

Filtre et compartiment a poussiere

1. Ouvrez le capot du robot et appuyez sur le clip
pour retirer le compartiment a poussiére.

2. Retirez le filtre du compartiment a poussiere et
videz le compartiment.

3. Tapotez doucement le panier du filtre pour enlever
la saleté.

Remarque : N’ essayez pas de nettoyer le filtre avec une
brosse, un doigt ou des objets pointus pour éviter de
I' endommager.

4. Rincez le compartiment a poussiére et le filtre

a l'eau et séchez-les completement avant de les

réinstaller.

Remarque :

= Rincez le compartiment a poussiére et le filtre uniquement
a l'eau claire. N'utilisez aucun détergent.

= Utilisez le compartiment a poussiére et le filtre uniquement
lorsqu'ils sont completement secs.

Fig. F-5

Capteurs de robot

Essuyez les capteurs de robot a l'aide d'un chiffon doux
et sec, comme illustré dans la figure ci-dessous :

1. Capteur de distance laser (LDS)

2. Capteurs de station d'accueil

3. Capteur de bord

4. Capteurs de chute

Remarque : Un chiffon humide peut endommager les

éléments sensibles a l'intérieur du robot et de la station de
recharge. Veuillez utiliser un chiffon sec pour le nettoyage.

Fig. F-6

Contacts de charge et zone d'émission du signal

Nettoyez les contacts de charge et la zone d'émission
du signal avec un chiffon doux et sec.

Fig. F-7

Le robot contient une batterie lithium-ion haute
performance. Assurez-vous que la batterie reste
bien chargée pour une utilisation quotidienne afin de
maintenir les performances optimales de la batterie.
Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue
période, éteignez-le et rangez-le. Pour éviter tout
risque de dommages lié a une décharge excessive,
rechargez le robot au moins une fois tous les trois
mois.
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Probleme

Solutions

Probleme

Solutions

Le robot ne s'al-
lume pas.

= La batterie est faible. Rechargez le robot sur la station de
recharge, puis réessayez.

= La température de la batterie est trop basse ou trop
élevée. Il est recommandé d'utiliser le robot dans des
environnements dont la température ambiante est
supérieure a 0 °C et inférieure a 40 °C.

Le robot ne se
recharge pas.

= La station de recharge n'est pas connectée a I'alimentation,
veuillez vous assurer que les deux extrémités de son
cordon d'alimentation sont correctement branchées.

= Le contact entre les contacts de charge sur la station de
recharge et le robot est défaillant, veuillez nettoyer les
contacts de charge.

Le robot ne peut
pas retourner
ala station de
recharge.

= L'itinéraire pour revenir se recharger est bloqué, par ex. la
porte est fermée.

- La station de recharge est déconnectée de I'alimentation
ou déplacée lorsque le robot n'est pas dessus. Veuillez
connecter la station de base a I'alimentation électrique ou
placer le robot sur la station de charge pour le charger.

= Il y atrop d'obstacles autour de la station de recharge.
Placez la station de recharge dans un endroit plus ouvert.

= Tout déplacement du robot peut entrainer son
repositionnement, il recréera alors une carte s'il n'est pas
correctement repositionné. Si le robot est trop éloigné de
la station de recharge, il se peut quil' ne puisse pas revenir
automatiquement tout seul, auquel cas vous devez placer
manuellement le robot sur la station de recharge.

= Essuyez la zone d'émission du signal sur la station de
recharge pour éliminer la poussiére ou les débris.

Probléme Solutions Probléme Solutions
- Ik-;;tiz?i:eg:sctol;ggl‘ztjriue;?/?ghlcér;itis niveau de la = Assurez-vous que le robot n'est pas programmé sur le
! oo . P Le robot ne mode Ne pas déranger (DND), ce qui peut I'empécher de
. = Si vous utilisez le robot a des températures en dehors drel
La vitesse de de la plage indiquée, la vitesse de charge ralentira reprend pas le reprendre le nettoyage. . ) ,
charge est lente. tomati t ' | Faut ie de la batteri nettoyage aprés = Le robot ne reprendra pas le nettoyage aprés I'avoir placé
La“ oma: 'qgeg‘enh pour prol onggrtal: Ion?mt'le 3 a ah ene. la recharge. manuellement sur la station de recharge ou I'avoir envoyé
€s contacts de charge surie robol €t [a station de recharge se recharger via |'application ou le bouton {*y.
peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un chiffon sec.
- Vérifie; si.Ie filtre du compartiment a poussiere est - Vérifiezs' ilyadel eaual intérieur du réservoir d' eau.
Le bruit bouché. Si C'est le cas, nettoyez-le ou remplacez-le. Aucune eau = Nettoyez 'orifice d'aération sur le couvercle de I'entrée
= Un objet est peut-étre coincé dans les brosses principales ou ne sort du d'eau.

augmente lors du
fonctionnement

le compartiment a poussiére. Vérifiez et retirez tout objet dur.
= Les brosses principales ou la brosse latérale sont peut-

Le robot ne se
connecte pas au
réseau Wi-Fi.

= Le mot de passe du réseau Wi-Fi n'est pas correct.
Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous
connecter a votre réseau Wi-Fi est correct.

= Lerobot ne prend pas en charge la connexion Wi-Fi
5 GHz. Assurez-vous que le robot est relié a une connexion
Wi-Fi 2,4 GHz.

= Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se
trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-Fi.

= Le robot peut ne pas étre prét a étre configuré. Veuillez
quitter et rouvrir I'application, puis essayez a nouveau
comme indiqué.

Le robot reste
bloqué devant
la station de
recharge et
ne peut pasy
retourner.

= Assurez-vous qu’ ilyaitassezd' espace de chaque coté et
al’ avant de la station de recharge pour que le robot ne
soit pas bloqué.

= Le robot peut glisser si le sol devant la station de recharge
est trop humide. Dans ce cas, nettoyez |'exces d'eau avant
de réessayer.

= |l est recommandé de déplacer la station de recharge dans
un autre endroit et de réessayer.

du robot. étre bloquées. Vérifiez et retirez tous les objets étrangers.
= Passez le mode d'aspiration sur Standard ou Silencieux.
Le robot se - Les objets tels que cordons d'alimentation et pantoufles

déplace sans
suivre l'itinéraire
défini.

doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.

= Les surfaces mouillées et glissantes peuvent faire patiner
la roue principale. Il est recommandé de sécher toutes les
surfaces humides avant d'utiliser le robot.

réservoird’ eau,
ou seulement un
peu.

= Nettoyez la serpilliére si elle est sale.

= Assurez-vous que la serpilliére et le support de serpilliere
sont correctement installés conformément au mode
d'emploi.

Le robot
fonctionne mal.

Eteignez le robot, puis réactivez-le.

Le robot ne
s'éteint pas.

= Le robot ne peut pas étre désactivé lorsqu'il se recharge.
Il est recommandé de déplacer le robot de la station de
recharge, puis da’ ppuyer sur le bouton d'alimentation et de
le maintenir enfoncé pendant 3 secondes pour 'éteindre.

= Si le robot ne peut pas étre éteint en effectuant I'étape 1,
appuyez sur le bouton d'alimentation et maintenez-le
enfoncé pendant 10 secondes pour forcer | arrét. Si le
probléme persiste, contactez le service aprés-vente.

Le robot n'a pas
trouvé les pieces
a nettoyer.

= Assurez-vous que la porte de chaque piéce a nettoyer est
ouverte.

- Vérifiez la présence de seuil d'une hauteur supérieure a 2
cm a I'entrée de la piéce. Le robot ne peut pas franchir des
marches ou des seuils hauts.

= La zone devant la piéce a nettoyer est peut-étre glissante
et mouillée, et le robot glisse et ne fonctionne pas
normalement. Séchez le sol avant d'utiliser le robot.

Le robot ne

nettoie plus = Le compartiment a poussiere est plein. Nettoyez-le.
efficacement = Le filtre est bloqué. Nettoyez-le.

ou laisse Qe = Un objet étranger est coincé dans les brosses principales.
la poussiere Nettoyez-les.

derriere lui.

Le robot

n' effectue pas
le nettoyage
programme.

= La batterie du robot est déchargée. Le nettoyage
programmé ne démarrera pas a moins que le robot ne
dispose d'au moins 15 % de charge de batterie.
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Dépannage
Probleme Solutions
Le robot

consomme-t-il de

I'énergie s'ilreste | = Laissez le robot sur la station de recharge une fois
sur la station qu’ il est completement rechargé consomme trés peu
de recharge d’ électricité et permet de maintenir les performances
ets'il est déja optimales de la batterie.

completement

rechargé ?

Pour plus d'assistance, contactez-nous via https://global.dreametech.com.

. A DEPOSER A DEPOSER
Cet appareil, EN MAGASIN  EN DECHETERIE
ses accessoires,

piles et cordons
se recyclent
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Paints de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Caractéristiques techniques

Modeéle

RLD35GA

Temps de charge

Environ 6 heures

Tension nominale

144V ==

Puissance nominale

75 W

Fréquence de fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance de sortie maximale

< 20 dBm

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre maintenu a une
distance de séparation d'au moins 20 cm entre |'antenne et le corps de I'utilisateur.

Batterie lithium-ion rechargeable

Modeéle R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Tension nominale 144V =
Capacité nominale 4,8 Ah

Capacité type

5.2 Ah 74,88 Wh

RCSO

Entrée nominale

100-240 V. 50-60 Hz 0,5 A

Sortie nominale

~
198V 1A

Retrait et élimination de
la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des
substances dangereuses pour I'environnement.
Avant d'éliminer la batterie, assurez-vous qu'elle est
enlevée par un technicien qualifié et déposée dans
un centre de recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de I'appareil avant d'étre
mise au rebut ;

- I'appareil doit étre débranché de la source
d'alimentation lors du retrait de la batterie ;

- la batterie doit étre mise au rebut en toute
sécurité.

ATTENTION :

Avant d'enlever la batterie, débranchez I'appareil et
déchargez au maximum la batterie.

Les batteries non utilisées doivent étre mises au
rebut dans un centre de recyclage approprié.

N'exposez pas la batterie a un environnement
a haute température pour éviter les risques
d'explosion.

En cas de mauvaise manipulation, du liquide peut
s'échapper de la batterie. En cas de contact, rincez a
I'eau et consultez un médecin.

Guide pour le retrait :

1. Retournez le robot, utilisez I'outil adapté pour
retirer les vis a l'arriére du robot, puis enlevez le
couvercle.

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte
de circuit imprimé pour retirer la batterie.

Informations concernant les DEEE

Tous les produits portant ce symbole sont
E des déchets d’ équipements électriques

et électroniques (DEEE d' apres la
directive 2012/19/UE) qui ne doivent pas
étre mélangés avec les ordures ménageres
non triées. Vous devez protéger la santé
humaineet!’ environnement en déposant
votre équipement usagé dans un point
de collecte prévu a cet effet pour le
recyclage des déchets d’ équipements
électriques et électroniques, désigné par le
gouvernement et les autorités locales. Des
procédures d’ élimination et de recyclage
adéquates permettent d’ éviter les effets
nocifs sur I’ environnement et la santé
humaine. Veuillez contacter |i' nstallateur ou
les autorités locales pour plus di' nformations
sur le site, ainsi que les modalités et
conditions des points de collecte de ce

type.
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‘ Informazioni sulla sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, leggere
attentamente il manuale d'uso prima di utilizzare I'apparecchio e conservarlo per riferimenti futuri.

Restrizioni di utilizzo

= Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8 anni o da persone con
deficit fisici, sensoriali, intellettuali o con esperienza o conoscenze limitate senza la supervisione di un
genitore o di un tutore per garantire un funzionamento sicuro ed evitare qualsiasi rischio. La pulizia e la
manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

= | bambini non devono giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini e animali domestici siano
tenuti a distanza di sicurezza dal robot durante il suo funzionamento.

= Questo prodotto e destinato esclusivamente alla pulizia dei pavimenti in ambiente domestico. Non
utilizzare all'aperto, su superfici non pavimentate o in ambienti commerciali o industriali.

= Seil cavo di alimentazione e danneggiato o rotto, interrompere immediatamente |'uso e contattare il
servizio di assistenza.

= Non utilizzare il robot in un'area sospesa sopra il livello del suolo senza una barriera protettiva.

= Non posizionare il robot a testa in giu. Non utilizzare il coperchio dell'LDS, il coperchio del robot o il
paraurti come impugnatura del robot.

= Utilizzare il robot in ambienti con temperatura ambiente superiore a 0 °C e inferiore a 40 °C.
Assicurarsi che non vi siano liquidi o sostanze appiccicose sul pavimento.

= Raccogliere i cavi dal pavimento prima di utilizzare il robot per evitare che vengano trascinati durante la
pulizia.
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Informazioni sulla sicurezza

= Rimuovere gli oggetti fragili o piccoli dal pavimento per evitare che il robot li urti e li danneggi.

= Per evitare danni o danni da trascinamento, prima di mettere in funzione I'apparecchio, rimuovere tutti
gli oggetti lasciati sul pavimento e i cavi o i fili di alimentazione che si trovano sul percorso di pulizia.

= Tenere capelli, dita e altre parti del corpo lontano dall'apertura di aspirazione del robot.

< Tenere lo strumento di pulizia della spazzola fuori dalla portata dei bambini.

= Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sopra il robot, indipendentemente dal fatto che
sia fermo o in movimento.

= Non utilizzare il robot per pulire oggetti molto caldi. Non utilizzare il robot per raccogliere liquidi
infiammabili o combustibili, gas corrosivi, acidi o solventi non diluiti.

= Non aspirare oggetti duri o taglienti. Non utilizzare I'apparecchio per raccogliere oggetti come sassi,
grandi pezzi di carta o qualsiasi altro oggetto che possa intasare I'apparecchio.

= Assicurarsi che il robot sia spento e che la base di ricarica sia scollegata prima di effettuare la pulizia o
la manutenzione.

<= Non utilizzare un panno bagnato per pulire o un liquido per sciacquare il robot e la base di ricarica. Le
parti lavabili devono essere asciugate completamente prima di essere installate e utilizzate.

= Assicurarsi che il robot sia spento durante il trasporto e, se possibile, conservato nell'imballaggio
originale.

- Utilizzare questo prodotto in conformita alle istruzioni contenute nel manuale d'uso. Gli utenti sono
responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio di questo prodotto.




‘ Informazioni sulla sicurezza Informazioni sulla sicurezza

Batterie e ricarica Informazioni sulla sicurezza del laser

= Non utilizzare batterie, cavo di alimentazione o stazione di ricarica di terze parti. Utilizzare solo con |'unita = |l sensore laser di questo prodotto & conforme alla norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
di alimentazione RCSO. per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto diretto con gli occhi durante I'uso.

= Non tentare di smontare, riparare o modificare da soli la batteria o la stazione di ricarica. PRODOTTO LASER DI CLASSE 1

= Non collocare la stazione di ricarica vicino a una fonte di calore. PRODOTTO LASER DI CONSUMO

= Non utilizzare un panno o le mani bagnate per pulire i contatti di ricarica della stazione. EN 50689:2021

Non smaltire impropriamente le vecchie batterie. Le batterie non necessarie devono essere smaltite
presso un centro di riciclo appropriato.
= Se il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato, caricarlo completamente, quindi spegnerlo e
conservarlo in un luogo fresco e asciutto. Ricaricare il robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare di
scaricare eccessivamente la batteria.

= Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite solo da tecnici qualificati o dal servizio
di assistenza post-vendita.

7} Solo per uso interno

Leggere il manuale dell'operatore

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che I'apparecchiatura radio di tipo RLD35GA & conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della
dichiarazione di conformita dell'UE e disponibile al seguente indirizzo internet: https://global.dreametech.com

Per un manuale elettronico dettagliato, visitare il sito https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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m 0 Panoramlca dE| prOdOttO 10. Contenitore della polvere

1. Pulsante di accensione / pulizia

- Tenere premuto per 3 secondi per accendere o
spegnere il dispositivo

= Premere per awviare la pulizia dopo I'accensione
del robot

2. U Pulsante per la pulizia localizzata / stazione

= Premere per rimandare il robot alla stazione di
ricarica

= Tenere premuto per 3 secondi per avviare la
pulizia localizzata

Indicatore di stato del pulsante

= Bianco fisso: Pulizia o ripulitura completata

= Arancione lampeggiante: Errore

= Bianco intermittente: Il robot si sta caricando
quando I'energia della batteria non e bassa

Nota:

= Premere un pulsante qualsiasi del robot per mettere in
pausa il robot durante la pulizia o la ricarica.

= |l blocco bambini pu6 essere attivato/disattivato tramite
I'App Dreamehome.

3. Copertura LDS

4. Sensore di distanza laser (LDS)

5. Paraurti

6. Sensori della stazione

7. Pulsante di ripristino

= Tenere premuto per 3 secondi per ristabilire le
impostazioni di fabbrica

8. Indicatore Wi-Fi
9. Copertura
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1

12.
13.
14,
15.
16.

17

18.
19,
20.
21.
22,
23.

Fi

Contenitore della polvere

1. Clip del contenitore della polvere

2.
3.

Fi

.Sensore di bordo
Serbatoio dell'acqua
Uscita dell'aria
Gruppo mocio

Sensori di dislivello
Spazzola laterale
.Ruota principale

Ruota omnidirezionale
Contatti di ricarica
Protezione della spazzola
Ruota principale
Spazzole principali

g. A-1

Clip del filtro
Filtro

g. A-2

Clip della protezione della spazzola

1. Supporto per il tampone del mocio

2. Clip di rilascio
3. Tampone del mocio

4. Area di attacco del tampone del mocio

Fig. A-3

Serbatoio dell'acqua

1. Coperchio ingresso acqua

2. Ingresso acqua
3. Clip di rilascio

Fig. A-4

Stazione di ricarica

1. Area di segnalazione
2. Contatti di ricarica
3. Porta di alimentazione

Fig. A-5

@ Preparare la casa

1. Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli
oggetti instabili, fragili, di valore o pericolosi e
togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti duri
e gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per
evitare che il robot possa impigliarsi, graffiarsi o
rovesciarsi e causare danni.

2. Prima della pulizia, posizionare una barriera
fisica sul bordo delle scale per garantire il
funzionamento sicuro e senza intoppi del robot.

3. Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare
i mobili al loro posto per lasciare piu spazio.

4. Per evitare che il robot non riconosca le aree da
pulire, non sostare davanti al robot, sulle soglie,
nei corridoi o negli spazi stretti.

Nota:

= Quando si utilizza il robot per la prima volta, seguirlo
durante la pulizia per eliminare in tempo eventuali ostacoli.

= Non aspirare oggetti duri come pietre, sfere d'acciaio e
parti di giocattoli, né oggetti appuntiti come rifiuti edili,
vetri rotti e chiodi, per evitare di graffiare il pavimento.

@ Prima dell'uso

1. Posizionare la stazione di ricarica e collegarla a
una presa elettrica

Collocare la stazione di ricarica in una posizione il

pil possibile aperta e con un buon segnale Wi-Fi.

Lasciare uno spazio sufficiente come mostrato nella

figura e rimuovere gli oggetti nell'area ombreggiata.

Inserire il cavo di alimentazione nella stazione di

ricarica e collegarlo alla presa.

Nota:

= Non collocare la base diricarica in un'area illuminata dalla
luce solare diretta o dove altri oggetti potrebbero bloccare
il segnale, in quanto cio potrebbe impedire al robot di
tornare alla base.

= Per evitare che le macchie d'acqua bagnino i pavimenti in
legno o i tappeti, si consiglia di posizionare la stazione di
ricarica su pavimenti in piastrelle o in marmo.

2. Caricare il robot

Quando si posiziona il robot, allineare i contatti di

ricarica sul fondo del robot con i contatti di ricarica

della stazione, il robot si accendera automaticamente

e iniziera la ricarica. Dopo che il robot é stato

completamente caricato, gli indicatori di stato sul

robot e sulla stazione di ricarica rimarranno accesi

per 10 minuti e poi si spegneranno.

Nota: si raccomanda di caricare completamente il robot
prima del suo primo utilizzo. Se non & possibile accendere il

robot dopo che la batteria & esaurita, collega manualmente il
robot alla stazione di ricarica per caricarlo.

Fig. C-1-Fig. C-2

@Collegamento con I'App

Dreamehome

1. Scaricare I'App Dreamehome

Effettuare la scansione del codice QR, oppure
cercare "Dreamehome" nell'App Store per scaricare
e installare I'app.

Nota:

= E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

= A causa degli aggiornamenti del software dell'app, le
operazioni effettive potrebbero differire dalle indicazioni
contenute nel presente manuale. Seguire le istruzioni in
base alla versione attuale dell'app.

2. Aggiungere il dispositivo

Aprire I'app Dreamehome, toccare "Scansiona

il codice QR per connetterti" e scansionare
nuovamente lo stesso codice QR sul robot per
aggiungere il dispositivo. Seguire le istruzioni per
completare la connessione Wi-Fi.

Nota:

« Per ripristinare il Wi-Fi, ripetere il passo 2 e seguire le
istruzioni per completare la connessione Wi-Fi.

= Per scollegare il dispositivo dalla rete Wi-Fi, tenere
premuto il pulsante di Ripristino sul robot per 3 secondi.

@ Codice QR

@ Pulsante di ripristino

® Indicatore Wi-Fi

= Lampeggia lentamente: Da connettere

= Lampeggia rapidamente: Connessione in corso
= Fisso: Connesso
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e @ Modalita d'utilizzo

Accensione/Spegnimento

Tenere premuto il pulsante di accensione per 3
secondi per accendere il robot. L'indicatore di
alimentazione dovrebbe essere acceso. Collocare il
robot sulla stazione di ricarica, il robot si accendera
automaticamente e iniziera a caricarsi. Per spegnere
il robot allontanarlo dalla stazione di ricarica e tenere
premuto il pulsante di accensione per 3 secondi.

Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta,
seguire le istruzioni dell'App per creare rapidamente
una mappa. Il robot iniziera a tracciare una mappa
senza pulire. Quando il robot torna alla stazione di
ricarica, il processo di mappatura é stato completato
e la mappa viene salvata automaticamente.

Avvio della pulizia

Premere il pulsante di accensione per avviare la
pulizia dopo I'accensione del robot. Il robot traccera
con precisione un percorso, pulira metodicamente
lungo i bordi e le pareti, poi terminera la pulizia di
ogni stanza secondo uno schema a S per garantire
un lavoro completo.

Nota: Siraccomanda di far partire il robot dalla stazione di
ricarica prima di iniziare la pulizia. Non spostare la stazione
di ricarica durante la pulizia del robot. In questo modo si
garantisce che il robot ritorni alla stazione di ricarica senza
problemi.

49

Pausa/Riposo

Quando il robot é in funzione, premere un pulsante
qualsiasi per metterlo in pausa. Se il robot rimane in
pausa per piu di 10 minuti, entra automaticamente
in modalita di riposo. Tutti gli indicatori del robot si
spengono. Premere un pulsante qualsiasi del robot o
utilizzare I'app per attivarlo.

Nota: Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla
stazione di ricarica, il processo di pulizia in corso viene
interrotto.

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria & troppo scarica, il robot torna
automaticamente alla stazione di ricarica per
ricaricarsi. Dopo la ricarica al livello di batteria
appropriato, riprendera le attivita di pulizia non
ancora concluse.

Nota: Per utilizzare questa funzione, aprirla nell'App.

Modalita Non disturbare (DND)

Quando il robot e impostato sulla modalita Non
disturbare (DND), il robot non potra riprendere
la pulizia. La modalita DND e disattivata per
impostazione predefinita in fabbrica. Con I'App ¢
possibile attivare la modalita DND o modificare il
periodo di DND. Per impostazione predefinita, il
periodo di DND va dalle 22:00 alle 8:00.

Nota:

= Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite come
di consueto durante il periodo di DND.

= Alla scadenza del periodo di DND, il robot riprendera la
pulizia dal punto in cui I'aveva lasciata.

Pulizia localizzata

Quando il robot € in attesa, tenere premuto il
pulsante ) per 3 secondi per attivare la modalita
di pulizia localizzata. In questa modalita, il robot
pulisce un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno a
sé e torna al punto di partenza una volta completata
la pulizia localizzata.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere
spento, tenere premuto il pulsante di accensione
per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi
tenere premuto il pulsante di accensione per 3
secondi per accendere il robot.

Utilizzo della funzione lavaggio con mocio

Nota: Siconsiglia di passare |'aspirapolvere su tutti i pavimenti
almeno tre volte prima della prima passata di lavaggio, in
modo da ottenere una pulizia migliore.

1. Premere la clip di rilascio per rimuovere il serbatoio
dell'acqua.

2. Rimuovere il coperchio di ingresso dell'acqua, riempire il
serbatoio d'acqua e chiudere bene il coperchio.

Nota:

= Non utilizzare detergenti o disinfettanti.
= Non riempire il serbatoio dell'acqua con acqua calda per
evitare che il serbatoio si deformi.

3. Inumidire il tampone del mocio e strizzare I'acqua in
eccesso. Installare il tampone del mocio come mostrato nella
figura..

4. Rimontare il serbatoio dell'acqua e il supporto del tampone
del mocio, come mostrato nella figura, finché non scattano in
posizione. Premere il pulsante di accensione o utilizzare I'app
per avviare la pulizia.

p

< Clic

Nota:

= Non & consigliabile utilizzare la funzione di lavaggio sui
tappeti.

= Utilizzare I'app per regolare 'umidita del tampone del
mocio in base alle esigenze.

5. Quando il robot torna in carica dopo la pulizia, premere
le clip di rilascio per rimuovere il supporto del tampone del
mocio e pulire il tampone per evitare muffa o odori.

Nota:

= Lavare il tampone del mocio dopo ogni utilizzo e svuotare
regolarmente il serbatoio dell'acqua liberandolo dell'acqua
non utilizzata.

= Quando non si utilizza la funzione di lavaggio, rimuovere il
gruppo mocio.

Fig. E-1
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ElE (@ Manutenzione ordinaria

Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'utilizzo degli accessori nell'app o alla tabella seguente per la manutenzione ordinaria.

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Sensori di dislivello

Paraurti

Fondo del robot

Una volta al mese

Contenitore della polvere

Sensore di bordo

Sensore di distanza laser
(LDS)

Frequenza di Periodo di
Parte . o
manutenzione sostituzione
Tampone del mocio Dopo ogni utilizzo Ogni 3-6 mesi
Spazzole principali Ogni 6-12 mesi
Filtro del contenitore Una volta ogni 2
della polvere settimane Ogni 3-6 mesi
Spazzola laterale
Area di segnalazione
Contatti di ricarica
Ruota omnidirezionale Una volta al mese /

Ruote principali

Serbatoio dell'acqua

Pulire se necessario
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Nota: La frequenza di sostituzione dipendera dall'utilizzo del robot. Se si verifica
un'eccezione dovuta a circostanze particolari, le parti devono essere sostituite.

Modulo mocio

1. Rimuovere il serbatoio dell'acqua e il supporto del
tampone del mocio.

2. Lavare il tampone del mocio dopo ogni utilizzo
e svuotare regolarmente il serbatoio dell'acqua
dall'acqua non utilizzata.

3. Svuotare l'acqua dal serbatoio. Pulire il serbatoio
solo con acqua e lasciarlo asciugare all'aria prima
di rimontarlo.

Nota: Non esporre direttamente il serbatoio dell'acqua alla

luce del sole.

4. Se il flusso dell'acqua e lento o distribuito in modo
non uniforme, pulire il foro dell'aria sul coperchio
di ingresso dell'acqua.

Fig. F-1

Spazzole principali

1. Premere i fermi della protezione della spazzola
verso l'interno per rimuoverla e sollevare le
spazzole dal robot.

2. Estrarre le spazzole come mostrato nella figura.
Utilizzare I'utensile di pulizia appropriato per
rimuovere i peli impigliati nella spazzola. Dopo la
pulizia, spingere con forza le spazzole nella staffa
principale fino a farle scattare in posizione.

# .

< Clic

Nota: prestare attenzione durante |'estrazione delle spazzole

principali per evitare lesioni.

3. Con le frecce serigrafate rivolte verso I'alto,
inserire la staffa della spazzola principale nelle
fessure verso il basso in direzione inclinata.

4. Allineare I'estremita anteriore della protezione della
spazzola alla fessura, inserirla verso il basso in
direzione inclinata e quindi premerla in posizione.

Fig. F-2

Spazzola laterale

Rimuovere e pulire la spazzola laterale.
Fig. F-3

Ruota omnidirezionale

Nota:

= Utilizzare un utensile, ad esempio un piccolo cacciavite, per
separare la’sse e il pneumatico della ruota omnidirezionale.
Non usare una forza eccessiva.

= Sciacquare la ruota omnidirezionale sotto 'acqua corrente

e rimontarla dopo averla asciugata completamente.
Fig. F-4

Contenitore della polvere e filtro

1. Aprire il coperchio del robot e premere la clip per
rimuovere il contenitore della polvere.

2. Rimuovere il filtro del contenitore della polvere e
svuotare i lcontenitore.

3. Picchiettare delicatamente il cestello del filtro per
rimuovere lo sporco.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole, dita o
oggetti appuntiti per evitare di danneggiarlo.

4. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro

con acqua e asciugarli completamente prima di

rimontarli

Nota:

= Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro solo con
acqua pulita. Non utilizzare alcun detergente.

= Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro solo quando
sono completamente asciutti.

Fig. F-5

Sensori del robot

Pulire i sensori del robot con un panno morbido e
asciutto, come mostrato nella figura seguente:

1. Sensore di distanza laser (LDS)

2. Sensori della stazione

3. Sensore di bordo

4. Sensori di dislivello

Nota: Un panno bagnato puo danneggiare gli elementi
sensibili del robot e della stazione di ricarica. Per la pulizia
utilizzare un panno asciutto.

Fig. F-6

Contatti di ricarica e area di segnalazione

Pulire i contatti di ricarica e I'area di segnalazione
con un panno morbido e asciutto.

Fig. F-7

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad
alte prestazioni. Assicurarsi che la batteria rimanga
ben carica durante I'uso quotidiano per mantenere
prestazioni ottimali. Se il robot non viene utilizzato
per un tempo prolungato, spegnerlo e metterlo
via. Per evitare danni dovuti a scariche eccessive,
caricare il robot almeno una volta ogni tre mesi.
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- Risoluzione dei problemi

Risoluzione dei problemi

= |l contatto tra i contatti di ricarica della stazione di ricarica
e il robot e insufficiente; pulire i contatti di ricarica.

Problema Soluzione Problema Soluzione
= Il percorso diritorno alla base di ricarica é bloccato, ad
= La batteria é scarica. Ricaricare il robot sulla stazione di esempio la porta e chu_:sa. . ]
ricarica e riprovare = La stazione di ricarica viene scollegata dall'alimentazione
Il robot non si P ) N o spostata quando il robot non é su di essa. Collegare la
accende = La temperatura della batteria é troppo bassa o troppo stazione di ricarica all'alimentazione o di posizionare il
’ alta. Si raccomanda di utilizzare il robot a una temperatura E:(_)bOt sulla stazione pr;vj carlcarlcii one di ricari
; i fari = Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di ricarica.
superiore a 0 °C e inferiore a 40 °C. . . L . i
P Il robot non riesce Posizionare la stazione di ricarica in un‘area piu aperta.
a tornare alla sta- | — O spostamento del robot puo provocare il suo
. di ricari riposizionamento e, se il riposizionamento non riesce,
zlone diricarica. il robot ricrea una mappa. Se il robot & troppo lontano
= La stazione di ricarica non é collegata all'alimentazione, dglla stazione di ricarica, potrebbe non essere in gradq
accertarsi che entrambe le estremita del cavo di di tornare automaticamente da solo, ngl qual caso sara
Il robot non si ) ) . necessario posizionare manualmente il robot sulla
carica alimentazione siano collegate correttamente. stazione di ricarica.

= Pulire I'area di emissione delle segnalazioni della stazione
di ricarica per rimuovere polvere o detriti.

Problema Soluzione Problema Soluzione
- :.a brlc;nga completa del robot richiede circa 6 ore quando = Assicurarsi che il robot non sia impostato sulla modalita
a battéria € scarica. . Il robot non Non disturbare (DND), che gli impedisce di riprendere la
- = Se si utilizza il robot a temperature che non rientrano . ‘s
La velocita di riprende la pulizia.

ricarica é lenta.

nell'intervallo specificato, la velocita di ricarica rallentera

automaticamente per prolungare la durata della batteria.
- | contatti diricarica del robot e della stazione di ricarica

potrebbero essere sporchi; pulirli con un panno asciutto.

pulizia dopo la
ricarica.

= Il robot non riprende la pulizia dopo che é stato riportato
manualmente alla stazione di ricarica o inviato alla
ricarica tramite I'app o il pulsante 1"y .

Il robot non riesce
a connettersi al
Wi-Fi.

= La password della rete Wi-Fi non e corretta. Assicurarsi
che la password utilizzata per la connessione alla rete
Wi-Fi sia corretta.

= Il robot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz.
Assicurarsi che il robot sia collegato a una connessione
Wi-Fi a 2,4 GHz.

= |l segnale Wi-Fi e debole. Assicurarsi che il robot si trovi in
un'area con una buona copertura Wi-Fi.

= |l robot potrebbe non essere pronto per essere configurato.
Uscire e rientrare nell'app, quindi riprovare come indicato.

Il robot si

blocca davanti
alla stazione di
ricarica e non puo
tornare indietro.

= Verificare se lo spazio a disposizione su entrambi i lati o
davanti alla stazione di ricarica & sufficiente per evitare
che il robot venga bloccato.

= Il robot puo scivolare se il pavimento davanti alla stazione
di rucarica e troppo bagnato. In tal caso, pulire I'acqua in

eccesso prima di riprovare.
= Si consiglia di spostare la stazione di ricarica in un altro
luogo e riprovare.

Il rumore aumenta
durante il
funzionamento
del robot.

= Controllare se il filtro del contenitore della polvere &
intasato. In tal caso, pulirlo o sostituirlo.

= Un oggetto duro puo rimanere incastrato nelle spazzole
principali o nel contenitore della polvere. Controllare e
rimuovere eventuali oggetti duri.

= Le spazzole principali o quella laterale potrebbero
incastrarsi. Controllare e rimuovere eventuali corpi
estranei.

= Commutare la modalita di aspirazione su Standard o Silenzioso.

Dal serbatoio
dell'acqua non
esce acqua o ne
esce poca.

Controllare se c'é acqua nel serbatoio dell'acqua.

Pulire il foro dell'aria sul tappo dell’ ingresso dell'acqua.
Pulire il tampone del mocio se si sporca.

Assicurarsi che il tampone del mocio e il relativo supporto
siano installati correttamente come indicato nel manuale
dell'utente.

Il robot si muove
senza seguire

il percorso
impostato.

= Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono
essere messi via prima di utilizzare il robot.

= |l lavoro su superfici bagnate e scivolose puo provocare
lo slittamento della ruota principale. Si raccomanda di

asciugare eventuali aree bagnate prima di utilizzare il robot.

Malfunziona-
mento del robot.

= Spegnere il robot e riattivarlo.

Il robot non si
spegne.

= Il robot non puo essere spento quando € in carica. Si
consiglia di allontanare il robot dalla stazione diricarica e
di tenere premuto il pulsante di accensione per 3 secondi
per spegnerlo.

= Se non é possibile spegnere il robot eseguendo il punto 1,
tenere premuto il pulsante di accensione per 10 secondi
per spegnere forzatamente il robot. Se il problema
persiste, contattare il servizio post-vendita.

Il robot non trova
le stanze da
pulire.

= Assicurarsi che le porte delle stanze da pulire siano aperte.

- Verificare se la soglia della porta della stanza € piu alta di
2 cm. Il robot non puo superare soglie o gradini alti.

= Il luogo antistante la stanza da pulire potrebbe essere
bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del robot
e un funzionamento anomalo. Prima di utilizzare il robot,
provare ad asciugare il pavimento.

Il robot non
pulisce piu in
modo efficiente
o lascia polvere.

= Il contenitore della polvere é pieno. Pulirlo.

= llfiltro & bloccato. Pulirlo.

= Un oggetto estraneo é rimasto incastrato nelle spazzole
principali. Pulirle.

Il robot non
esegue

la pulizia
programmata.

= La batteria del robot e scarica. La pulizia programmata
non si awvia se il robot non ha almeno il 15% di batteria
residua.

53

54




Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

Lasciare il robot
sulla stazione di
ricarica consuma
energia se e gia
completamente
carico?

= Lasciare il robot sulla stazione di ricarica dopo che &
stato completamente caricato consuma pochissima
elettricita e contribuisce a mantenere le prestazioni
ottimali della batteria.

Per ulteriore supporto, contattateci tramite https://global.dreametech.com.

Scatola f Manuale j Manuale Pellicola Pellicola Borsa Maniglia j§ Pellicola

Plastica

RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del tuo Comune.

Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.
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Specifiche

Modello RLD35GA
Tempo di ricarica Circa 6 ore
Tensione nominale 144V =
Potenza nominale 75 W
Frequenza di funzionamento 2400-2483,5 MHz
Potenza di uscita massima <20 dBm

In condizioni normali di utilizzo, questa apparecchiatura deve essere tenuta a una
distanza di almeno 20 cm tra I'antenna e il corpo dell'utente.

Pacco batteria ricaricabile agli ioni di litio

Modello R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Tensione nominale 144V =

Capacita nominale 4,8 Ah

Capacita tipica 5,2 Ah 74,88 Wh

................

Modello RCSO
Ingresso nominale 100-240 V.~ 50/60 Hz 0,5 A
Uscita nominale 198V _1A

Smaltimento e rimozione
della batteria

La batteria agli ioni di litio incorporata contiene
sostanze pericolose per I'ambiente. Prima di smaltire
la batteria, assicurarsi che venga rimossa da tecnici
qualificati e smaltita presso un centro di riciclo
appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio
prima di essere rottamata;

- I'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di
alimentazione quando si rimuove la batteria;

- la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

CAUTELA:

Prima di rimuovere la batteria, scollegare

I'alimentazione ed esaurire la batteria il piu possibile.

Le batterie non necessarie devono essere smaltite
presso un centro di riciclo appropriato.

Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per
evitare rischi di esplosione.

In caso di condizioni difficili, & possibile che il liquido
venga espulso dalla batteria. In caso di contatto,
sciacquare con acqua e consultare un medico.

Guida alla rimozione:

1. Capovolgere il robot, utilizzare uno strumento
appropriato per rimuovere le viti sul retro del robot,
quindi rimuovere il coperchio.

2. Scollegare i terminali tra la batteria e la scheda
PCB per rimuovere la batteria.

Informazioni RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo
ﬁ simbolo sono rifiuti di apparecchiature
elettriche ed elettroniche (RAEE come
B2 direttiva 201 2/19/UE) che non devono
essere mescolati con i rifiuti domestici
indifferenziati. Per proteggere la salute
umana e I'ambiente, invece, & necessario
consegnare i rifiuti di apparecchiature
a un punto di raccolta designato per il
riciclaggio dei rifiuti di apparecchiature
elettriche ed elettroniche, nominato
dal governo o dalle autorita locali. Lo
smaltimento e il riciclo corretti aiutano a
prevenire potenziali conseguenze negative
per I'ambiente e la salute umana. Per
ulteriori informazioni sull'ubicazione e
sui termini e le condizioni di tali punti
di raccolta, contattare I'installatore o le
autorita locali.
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Informacion sobre seguridad

Para evitar una descarga eléctrica, incendios o lesiones provocados por un uso indebido del aparato, debe
leer el manual de usuario cuidadosamente antes de usar el aparato y guardarlo para consultas futuras.

Restricciones de uso

= Este producto no debe ser usado por nifios de menos de 8 afos ni personas con deficiencias fisicas,
sensoriales, intelectuales, o experiencia o conocimiento limitados sin la supervision de un adulto o tutor
para asegurar un uso seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben ser realizados
por nifos sin supervision.

= Los nifios no deben jugar con este producto. Asegurese de que nifios y mascotas se encuentren a una
distancia segura del robot mientras esté en funcionamiento.

= Este producto es Unicamente para la limpieza de suelos en un entorno doméstico. No lo use en
exteriores, en superficies que no sean el suelo, ni en un establecimiento comercial o industrial.

=« Siel cable de alimentacion se dafia o se rompe, deje de utilizarlo de inmediato y contacte con el
servicio de posventa.

= No use el robot en un area suspendida por encima del nivel del suelo sin barrera protectora.

= No coloque el robot boca abajo. No use la tapa del LDS, la tapa del robot o el paragolpes como asa
para el robot.

= Utilice el robot en ambientes con una temperatura ambiente por encima de 0 °Cy por debajo de 40 °C.

Asegurese de que no haya liquido o sustancias pegajosas en el suelo.
= Antes de usar el robot, recoja los cables del suelo para evitar que los arrastre mientras limpia.
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Informacién sobre seguridad

= Retire articulos fragiles o pequefos del suelo para impedir que el robot choque con ellos y los dafie.

-« Para evitar dafnos por arrastre, despeje los objetos sueltos del suelo y retire los cables o los cables de
alimentacion del camino de limpieza antes de poner en funcionamiento el aparato.

= Mantenga el pelo, los dedos y otras partes corporales lejos de la abertura de succion del robot.

= Mantenga la herramienta de limpieza de cepillo fuera del alcance de los nifos.

= No coloque nifios, mascotas o algun articulo encima del robot, independientemente de si esta parado o
en movimiento.

= No use el robot para limpiar objetos que arden. No use el robot para recoger liquidos inflamables o
combustibles, gases corrosivos, o acidos o solventes sin diluir.

= No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos tales como piedras,
pedazos grandes de papel o algun articulo que pueda taponar el aparato.

= Asegurese de que el robot esté apagado y la estacion de carga desenchufada antes de limpiarla o
realizar un mantenimiento.

= No use un trapo mojado para restregar ni ningun liquido para enjuagar el robot o la estacion de carga.
Las piezas lavables se deben secar completamente antes de instalarlas y usarlas.

= Asegurese de que el robot esté apagado cuando vaya a ser transportado y manténgalo en su embalaje
original si es posible.

= Use este producto segun las instrucciones del Manual de Usuario. Los usuarios son responsables de
cualquier pérdida o dafio que puedan producirse por el uso indebido de este producto.
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Informacion sobre seguridad

Baterias y carga

= No utilice una bateria, un cable de alimentacion o una estacién de carga de terceros. Utilizar
Unicamente con la unidad de energia RCSO.

No intente usted mismo desmontar, reparar ni modificar la bateria o la estacion de carga.
No coloque la estacién de carga cerca de una fuente de calor.

No use un trapo o las manos mojados para restregar o limpiar los contactos de carga de la estacion.
No deseche incorrectamente las baterias antiguas. Las baterias innecesarias deben desecharse en
instalaciones de reciclaje apropiadas.
= Si el robot no se va a usar un periodo de tiempo prolongado, carguelo totalmente, apaguelo y
almacénelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al menos una vez cada 3 meses para evitar
que la bateria se descargue en exceso.

= Este producto contiene baterias que Unicamente pueden ser sustituidas por técnicos cualificados o el
servicio posventa.
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Informacién sobre seguridad laser

= Elsensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 para

productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto directo con los ojos.
PRODUCTO LASER CLASE 1

PRODUCTO LASER DE CONSUMO

EN 50689:2021

<} Solo para uso en interiores

Lea el manual del operador

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el equipo de radio tipo RLD35GA cumple la Directiva 2014/53/UE. El texto completo de la declaracion

de conformidad de la UE esta disponible en la siguiente direccién web: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a la direccién https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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A Descripcion general
del producto

1. Boton de encendido / limpieza

= Mantenga pulsado durante 3 segundos para
encender o apagar

= Pulse para empezar a limpiar después de
encender el robot

2. U7 Botén de limpieza localizada / atraque

= Pulse para enviar el robot de regreso a la estacion
de carga

= Mantenga pulsado durante 3 segundos para
iniciar la limpieza localizada

Indicador de estado del botdn

= Blanco fijo: Limpieza completada

= Parpadeo en naranja: Error

= Parpadeo lento en blanco: El robot carga cuando
el nivel de bateria no esta baja

Nota:

« Pulse cualquier botdn en el robot para pausar mientras el
robot limpia o vuelve para cargarse.

= El blogueo infantil se puede activar/desactivar mediante la
aplicacién Dreamehome.

3. Tapa del LDS

4. Sensor laser de distancia (LDS)

5. Parachoques

6. Sensores de estacion

7. Botdn de restablecimiento

= Mantener pulsado durante 3 segundos para restaurar los
ajustes de fabrica

8. Indicador wifi
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9. Tapa

10.

1.

12.
13.
14,
15.
16.

17.

18.
19,
20.
21,
22,
23,

Caja de polvo

Sensor de bordes
Deposito de agua
Salida de aire
Conjunto de mopa
Sensores de precipicio
Cepillo lateral

Rueda principal

Rueda omnidireccional
Contactos de carga
Protector de cepillo
Rueda principal
Cepillos principales
Hebilla del protector de cepillo

Fig. A-1

Caja de polvo

1.

Presilla de caja de polvo

2. Presilla de filtro
3. Filtro

Fig. A-2

Conjunto de mopa

1. Soporte de mopa

2. Presillas de liberacion

3. Mopa

4. Area de fijacion de mopa
Fig. A-3

Depdsito de agua

1. Tapa de entrada de agua
2. Entrada de agua
3. Presilla de liberacion

Fig. A-4

Estacion de carga

1. Area de sefializacion
2. Contactos de carga
3. Puerto de carga

Fig. A-5

o Preparando su hogar

1. Antes de limpiar, retire los articulos inestables,
fragiles, valiosos o peligrosos, y recoja los cables,
la ropa, los juguetes y los objetos afilados y
rigidos del suelo para evitar que se enreden,
se arafien o se golpeen con el robot causando
pérdidas.

2. Antes de empezar a limpiar, ponga una barrera
fisica en el borde de las escaleras para garantizar
un funcionamiento seguro y fluido del robot.

3. Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y
coloque los muebles en el lugar apropiado para
hacer mas espacio.

4. Para evitar que el robot no reconozca el area a
limpiar, no permanezca de pie delante del robot,
en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.

Nota:

= Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras
realiza la limpieza para quitar de inmediato cualquier
obstaculo potencial.

= No aspire objetos rigidos como piedras, bolas de acero ni
piezas de juguetes, u objetos afilados como residuos de
construccion, cristales rotos y clavos, de lo contrario, el
suelo podria rayarse.

® Antes de usar

1. Coloque la estacién de carga y conéctela a una
toma eléctrica

Coloque la estacion de carga en un lugar lo mas

abierto posible con una buena sefal wifi. Deje

suficiente espacio como se muestra en la figura

y reitre los objetos en el area sombreada. Inserte

el cable de alimentacion en la estacion de carga y

conéctelo a la toma eléctrica.

Nota:

= No coloque la estacién de carga en una area con luz solar
directa o donde otros objetos puedan bloquear la sefal,
ya que esto puede dificultar que el robot regrese a la
estacion de carga.

= Para evitar que las manchas de agua mojen los suelos de
madera o las alfombras, se recomienda colocar la estacién
de carga sobre suelos de baldosas o de marmol.

2. Cargar el robot

Cuando coloque el robot, alinee los contactos

de carga en la parte inferior del robot con los

contactos de carga de la estacion de carga, y el

robot se encendera automaticamente y comenzara a

cargarse.Después de cargar totalmente el robot, los

indicadores de estado en el robot y la estacion de

carga permaneceran iluminados durante 10 minutos

y luego se atenuaran.

Nota: Antes de usarlo por primera vez, se recomienda cargar
totalmente el robot. Cuando el robot no se pueda encender

después de que la bateria se haya agotado, conéctelo
manualmente a la estaciéon de carga base para cargarlo.

Fig. C-1-Fig. C-2

® Conexion con la

aplicacion Dreamehome

1. Descargar la aplicacién Dreamehome

Escanee el cédigo QR del robot, o busque
"Dreamehome" en la tienda de aplicaciones para
descargarla e instalarla.

Nota:

= Solo compatible con wifi de 2,4 GHz.

= Debido a las actualizaciones de software de la aplicacién,
el funcionamiento real puede diferir de las indicaciones
en este manual. Siga las instrucciones en funcion de la
versioén actual de la aplicacion.

2. Adadir un dispositivo

Abra la aplicacion Dreamehome, toque "Escanear

el cédigo QR para conectarse" y vuelva a escanear

el mismo codigo QR en el robot para afadir el

dispositivo. Siga las indicaciones para finalizar la

conexion wifi.

Nota:

= Para restablecer la wifi, repita el paso 2 y luego siga las
indicaciones para finalizar la conexion wifi.

= Para desconectar el dispositivo de la red wifi, mantenga
pulsado el botén de restablecimiento del robot durante 3
segundos.

@ Codigo QR

@ Botén de restablecimiento

® Indicador wifi

= Parpadeo lento: Esperando a conectar
= Parpadeo rapido: Conectando

= Encendido: Conectado
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e Modo de uso

Encender/apagar

Mantenga pulsado el botén de encendido 3
segundos para encender el robot. El indicador de
alimentacion debe iluminarse. Al colocar el robot
en la estacion de carga, el robot se debe encender
automaticamente y empezar a cargar. Para apagar
el robot, aléjelo de la estacion de carga y mantenga
pulsado el boton de encendido durante 3 segundos.

Mapeo rapido

Después de configurar la red por primera vez,
siga las instrucciones de la aplicacion para crear
rapidamente un mapa. El robot comenzara a mapear
sin limpiar. El proceso de mapeo se completara
cuando el robot regrese a la estacion de carga, y el
mapa se guardara automaticamente.

Empezar a limpiar

Pulse el boton de encendido para iniciar la limpieza
después de encender el robot. El robot trazard una
ruta de forma precisa, limpiara sistematicamente a
lo largo de los bordes y las paredes, luego terminara
limpiando cada habitacién con un patrén en forma
de S para garantizar un trabajo exhaustivo.

Nota: Se recomienda que el robot salga de la estacion

de carga antes de limpiar. No mueva la estacion de carga
mientras el robot esté limpiando. Esto garantiza que el robot
vuelva correctamente a la estacion de carga.

Pausa/Reposo

Cuando el robot esté funcionando, pulse
cualquier botoén para pausarlo. Si el robot esta

en pausa durante mas de 10 minutos, entrara
automéaticamente en modo de reposo. Todos los
indicadores del robot se apagaran. Para activar el
robot, pulse cualquier botén del robot o la estacion
base, o use la aplicacion.

Nota: Si el robot se pone en pausa y se coloca en la estacion
de carga, terminara el proceso de limpieza actual.

Reanudacién automatica de la limpieza

Si las baterias tienen muy poca carga, el robot
vuelve automaticamente a la estacion de carga para
cargarse. Después de cargar hasta el nivel de bateria
adecuado, el robot retomaré las tareas de limpieza
no finalizadas.

Nota: Para usare esta funcion, abrala en la app.

Modo no molestar (DND

Cuando el robot se pone en el modo No Molestar
(DND), se evitara que el robot reanude la limpieza.
El modo DND esté inhabilitado de manera
predeterminada desde la fabrica. Se puede usar la
aplicacion para habilitar el modo DND o modificar
el periodo DND. El periodo DND es 22:00-8:00 de
manera predeterminada.

Nota:

= Las tareas de limpieza programada se realizaran de la
manera habitual durante el periodo DND.

= Cuando termine el periodo DND, el robot reanudara la
limpieza donde la dej6.

Limpieza localizada

Cuando el robot est4 esperando, mantenga pulsado
el boton (7 durante 3 segundos para habilitar el
modo de limpieza localizada. En este modo, el
robot limpia un area de forma cuadrada de 1,5 x 1,5
metros a su alrededor y vuelve a su punto de partida
una vez que se completa la limpieza localizada.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no puede apagarse,
mantenga pulsado el botén de encendido durante
10 segundos para forzar el apagado. A continuacion,
mantenga pulsado el botén de encendido durante 3
segundos para encender el robot.

Como usar la funcién de pasar la mopa

Nota: Se recomienda aspirar todos los suelos al menos tres
veces antes de la primera sesion de pasar la mopa para lograr
un mejor efecto de limpieza.

1. Pulse la presilla de liberacion para retirar el depédsito de
agua.

2. Retire la tapa de entrada de agua, llene el depdsito con
agua, y cierre firmemente la tapa.

Nota:

= No use detergente o desinfectante.
= No llene el depésito de agua con agua caliente, esto
podria provocar que el deposito se deforme.

3. Humedezca la mopa y escurra el exceso de agua. Instale la
almohadilla de mopa como se muestra en el figura.

4. Reinstale el depdsito de agua y el soporte de almohadilla
de mopa como se muestra en la figura hasta que haga un
chasquido en su sitio. Pulse el boton de encendido o use la
app para empezar a limpiar.

é Chasquido

Nota:

« No se recomienda usar la funcién de pasar la mopa en las
alfombras.

= Use la app para ajustar la humedad de la almohadilla de
mopa segun sea necesario.

5. Cuando el robot vuelve para cargarse después de una
limpieza, pulse las presillas de liberacién para retirar el
soporte de almohadilla de mopa, y limpie la aimohadilla de
mopa para evitar la formaciéon de moho u olores.

Nota:

= Moje la mopa después de cada uso, y vacie regularmente
el agua no utilizada del depésito de agua.

= Retire el conjunto de mopa cuando no vaya a fregar.

Fig. E-1
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Piezas

@ Mantenimiento rutinario

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la aplicacion o en la siguiente tabla de mantenimiento rutinario.

Pieza

Frecuencia de
mantenimiento

Frecuenciade
sustitucion

Mopa

Después de cada
uso

Cada 3 a 6 meses

Cepillos principales

Filtro de la caja de polvo

Cepillo lateral

Una vez cada 2
semanas

Cada 6 a 12 meses

Cada 3 a 6 meses

Area de sefalizacion

Contactos de carga

Rueda omnidireccional

Sensor de bordes

Sensor laser de distancia
(LDS)

Una vez al mes
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Frecuencia de

Frecuencia de

Ruedas principal

Depésito de agua

Limpie cuando sea

necesario

Pieza . L
mantenimiento sustitucion

Sensores de precipicio

Parachoques Una vez al mes

Parte inferior del robot

Caja de polvo /

Nota: La frecuencia de sustitucion dependera de su uso del robot. Si ocurre una
excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser sustituidas.

Médulo de mopa

1. Retire el deposito de agua y el soporte de
almohadilla de mopa.

2. Retire y limpie la almohadilla de mopa Gnicamente
con agua, luego séquela completamente antes de
volver a instalarla.

3. Vierta el agua del depdsito. Limpie el depdsito
solo con agua y déjelo secar al aire antes de
volver a instalarlo.

Nota: No exponga el depdsito de agua directamente al sol.

4. Si el flujo de agua es bajo o se distribuye
irregularmente, limpie el orificio de aire en la tapa
de entrada de agua.

Fig. F-1

Cepillos principales

1. Presione las presillas del protector de cepillo
hacia dentro para quitar el protector de cepillo y
sacar los cepillos del robot.

2. Saque los cepillos como se muestra en la figura.
Use la herramienta de limpieza adecuada para
quitar los pelos enredados en los cepillos.
Después de la limpieza, presione firmemente para
introducir los cepillos en el soporte del cepillo
principal hasta que escuche un chasquido.

E Chasquido

Nota: Tenga cuidado cuando saque los cepillos principales

para evitar lesiones.

3. Con las flechas impresas mirando hacia arriba,
inserte el soporte del cepillo principal en los
huecos inclinandolo hacia abajo.

4. Alinee la parte delantera del protector de cepillo
con la ranura, insértelo inclindndolo hacia abajo, y
luego presidnelo en su sitio.

Fig. F-2

Cepillo lateral

Retire y limpie el cepillo lateral.
Fig. F-3

Rueda omnidireccional

Nota:

« Use una herramienta como un pequefio destornillador para
separar el eje y el neumatico de la rueda omnidireccional.
No ejerza excesiva fuerza.

= Enjuague la rueda omnidireccional con agua corriente y

vuelva a colocarla después de secarla completamente.
Fig. F-4

Caja de polvo y filtro

1. Abra la tapa del robot y pulse la presilla para
retirar la caja de polvo.

2. Retire el filtro de la caja de polvo y vacie la caja de
polvo.

3. Golpee suavemente la canasta del filtro para
eliminar la suciedad.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo, los dedos u
objetos afilados para evitar dafios.

4. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua 'y
séquelos completamente antes de reinstalar.

Nota:

= Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua Unicamente.

No utilice detergente.
= Use la caja de polvo y el filtro tnicamente cuando estén

completamente Secos.
Fig. F-5

Sensores del robot

Limpie los sensores del robot usando un trapo suave
y seco, como se muestra en la siguiente figura:

1. Sensor laser de distancia (LDS)

2. Sensores de estacion

3. Sensor de bordes

4. Sensores de precipicio

Nota: Un pafio humedo puede dafiar los elementos sensibles
dentro del robot y la estacion de carga. Utilice un pafio seco
para la limpieza.

Fig. F-6

Contactos de carga y zona de sefalizacion

Limpie los contactos de carga y el rea de
sefalizacion con un pafio suave y seco.

Fig. F-7

El robot cuenta con una bateria de iones de litio

de alto rendimiento. Asegurese de que la bateria
permanezca bien cargada para el uso diario a fin de
mantener un rendimiento 6ptimo. Si el robot no se
utiliza durante un periodo de tiempo prolongado,
apaguelo y guardelo. Para evitar danos por descarga
excesiva, cargue el robot al menos una vez cada tres
meses.

66




Resolucion de problemas

Problema

Solucién

Problema

Solucién

Resolucion de problemas

El robot no se
enciende.

= La bateria tiene poca carga. Recargue el robot en la
estacion de carga e inténtelo de nuevo.

= La temperatura de la bateria estd demasiado baja o
demasiado alta. Se recomienda usar el robot en entornos
con una temperatura ambiente por encima de 0 °C'y por
debajo de 40 °C.

El robot no se
carga.

- La estacion de carga no esta conectada a la fuente de
alimentacion, asegulrese de que ambos extremos del cable
de alimentacién estén conectados correctamente.

= El contacto entre los contactos de carga de la estacion
de cargay el robot es deficiente, limpie los contactos de
carga.

El robot no puede
conectarse a la
red wifi.

= La contrasefia de la red wifi es incorrecta. Asegurese de
que la contrasefia utilizada para conectarse a la red wifi
sea correcta.

= El robot no admite una conexién wifi de 5 GHz. Asegurese
de que el robot esté conectado a una conexion wifi de
2,4 GHz.

- La sefal de wifi es débil. AsegUrese de que el robot esté
en un area con buena cobertura wifi.

= Es posible que el robot no esté listo para configurarse.
Salga de la aplicacion y vuelva a entrar, e inténtelo de
nuevo segun las instrucciones.

El robot no puede
volver a la esta-
cion de carga.

= La ruta de regreso para cargar esta bloqueada, por
ejemplo la puerta esta cerrada.

= La estacion de carga estd desconectada de la alimentacién
o se ha movido cuando el robot no estaba en ella. Conecte
la estacién de carga al suministro de energia o coloque el
robot sobre la estacion de carga para cargar.

= Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacion
de carga. Coloque la estacién de carga en un area mas
abierta.

= Mover el robot puede hacer que se reposicione, y volvera
a crear un mapa si el reposicionamiento falla. Si el robot
estd demasiado lejos de la estacion de carga, es posible
que no pueda regresar automaticamente por si solo, en
cuyo caso deberéa colocar manualmente el robot en la
estacion de carga.

= Limpie el rea de sefalizacion de la estacion de carga para
eliminar el polvo o la suciedad.

Problema

Solucién

Problema

Solucién

El robot no se
apaga.

- El robot no se puede apagar cuando esta cargando. Se
recomienda mover el robot desde la estacion de carga'y
luego mantener pulsado el botén de encendido durante 3
segundos para apagarlo.

= Si el robot no se puede apagar con el paso 1, mantenga
pulsado el botén de encendido durante 10 segundos
para forzar el apagado del robot. Si el problema persiste,
contacte con el servicio posventa.

El robot se mueve
sin sequir la ruta
establecida.

= Los objetos como cables de alimentacion y pantuflas
deben mantenerse ordenados antes de usar el robot.

= Trabajar en superficies resbaladizas puede provocar que
la rueda principal resbale. Se recomienda secar las zonas
mojadas antes de usar el robot.

El robot se atasca
delante de la
estacion de carga
y no puede volver
aella.

= Compruebe si hay suficiente espacio en ambos lados o
delante de la estacion de carga para evitar que el robot
quede bloqueado.

= El robot puede resbalarse si el suelo delante de la estacion
de carga esta demasiado mojado. Si es asi, elimine el
exceso de agua antes de volver a intentarlo.

= Se recomienda mover the estacion de carga a un lugar
diferente e intentarlo de nuevo.

La velocidad de
carga es lenta.

= Se necesitan aproximadamente 6 horas para cargar
completamente el robot cuando la bateria tiene poca
carga.

= Si utiliza el robot a temperaturas fuera del intervalo
especificado, la velocidad de carga disminuira
automaticamente para prolongar la duracién de la bateria.

= Los contactos de carga del robot y de la estacién de carga
pueden estar sucios, limpielos con un pafio seco.

El robot omite las
habitaciones que
deben limpiarse.

= Asegurese de que las puertas de las habitaciones a limpiar
estén abiertas.

= Compruebe si hay un umbral de mas 2 cm de alto en
la puerta de la habitacién. El robot no puede pasar por
encima de umbrales o escalones altos.

= El lugar delante de la sala a limpiar puede estar mojado
y resbaladizo, lo que hace que el robot resbale y trabaje
anormalmente. Seque el suelo antes de usar el robot.
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El ruido aumenta
mientras el
robot esta en
funcionamiento.

= Compruebe si el filtro de la caja de polvo esta obstruido.
Si es asi, limpielo o sustitdyalo.

= Un objeto duro puede estar atascado en los cepillos
principales o en la caja de polvo. Compruébelo y retire los
objetos duros.

= Los cepillos principales o el cepillo lateral pueden estar
enredados. Compruébelo y retire objetos extrafios.

= Cambie el modo de succién a Estandar o Silencio.

El robot no
reanuda la
limpieza después
de la carga.

= Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar
(DND), el cual evitara que reanude la limpieza.

= El robot no reanudara la limpieza después de colocarlo
manualmente en la estacion de carga o enviarlo a cargar
mediante la app o el boton ().

No sale agua
del deposito de
agua, o solo un
poco.

= Compruebe si hay agua en el deposito de agua.

= Limpie el orificio de aire en la tapa de entrada de agua.
Limpie la mopa si se ensucia.

Asegurese de que la almohadilla de mopa y el soporte
de almohadilla de mopa estén instalados correctamente
segun el manual de usuario.

El robot no
funciona
correctamente.

= Apague el robot y luego vuelva a encenderlo.
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Resolucién de problemas

Problema

Solucién

El robot ya no
limpia de forma
eficaz y deja

tras de si polvo.

= La caja de polvo esta llena. Limpiela.

= Elfiltro esta obstruido. Limpiela.

= Un objeto extraio se ha quedado atrapado en los cepillos
principales. Limpielos.

El robot ) ’ o
: = El robot tiene poca bateria. La limpieza programada no
no realiza RS o
Ia limpi se iniciard a menos que el robot tenga al menos 15% de
alimpieza baterfa.
programada.
;El robot
consume energia
si lo dejo en = Sideja el robot en la estacion de carga una vez

la estacion de
carga una vez
completamente
cargado?

completamente cargado, consumird muy poca energia y

ayudara a mantener un rendimiento 6ptimo de la bateria.

Para obtener méas ayuda, contacte con nosotros en https://global.dreametech.com.
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Especificaciones

Modelo

RLD35GA

Tiempo de carga

Aprox. 6 horas

Tension asignada

144V ==

Potencia nominal

75 W

Frecuencia de funcionamiento

2400-2483,5 MHz

Potencia maxima de salida

<20 dBm

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una distancia
de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Paquete de bateria de iones de litio recargable

Modelo R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Voltaje nominal 144V =
Capacidad nominal 4,8 Ah

Capacidad tipica

5.2 Ah 74,88 Wh

Estacion de carga

Modelo

RCSO

Entrada nominal

100-240 V™~ 50/60 Hz 0,5 A

Salida nominal

198V —1A

Eliminacion y retirada de
la bateria

La bateria de iones de litio integrada contiene
sustancias que son peligrosas para el medio
ambiente. Antes de eliminar la bateria, asegurese de
que la bateria sea retirada por técnicos cualificados y
desechada en instalaciones de reciclaje apropiadas.

- Se debe retirar la bateria del aparato antes de
tirarlo;

- el aparato debe desconectarse del suministro
eléctrico cuando se retire la bateria;

- asegurese de desechar la bateria de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de retirar la bateria, desconecte la
alimentacion y agote la bateria al maximo.

Las baterias innecesarias deben desecharse en
instalaciones de reciclaje apropiadas.

No la exponga a ambientes de alta temperatura para
evitar riesgos de explosién.

En condiciones abusivas, el liquido puede ser

expulsado de la bateria. Si ocurre un contacto,
enjuague con agua y busque ayuda médica.

Guia de retirada:

1. Voltee el robot, use una herramienta apropiada
para retirar los tornillos de la parte posterior del
robot, y luego retire la tapa.

2. Desenchufe los terminales entre la bateriay la
placa PCB para retirar la bateria.

Informacion RAEE

Todos los productos que llevan este
ﬁ simbolo son residuos de aparatos
eléctricos y electronicos (RAEE segin
B |5 directiva 2012/1 9/UE) que no deben
mezclarse con residuos domésticos sin
clasificar. En cambio, debe proteger
la salud humanay el medio ambiente
entregando sus residuos de aparatos
a un punto de recogida designado
para el reciclaje de basura de aparatos
eléctricos y electronicos, nombrado por
el gobierno o las autoridades locales. La
correcta eliminacién y reciclaje ayudaran
a evitar posibles consecuencias negativas
para el medio ambiente y la salud
humana. Contacte con el instalador o las
autoridades locales para mas informacion
acerca de la ubicacién asi como términos y
condiciones de tales puntos de recogida.




n Informacje dotyczace bezpieczenstwa Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Celem niedopuszczenia do porazenia pradem elektrycznym, pozaru lub obrazen spowodowanych = Zbierz wszystkie kable z podtogi przed uzyciem robota, aby unikna¢ ich przeciggania podczas
niewlasciwym uzytkowaniem urzadzenia, przed jego uzyciem nalezy uwaznie zapoznac sie z trescia czyszczenia.
obstugi oraz zachowac ja na wypadek koniecznosci skorzystania z niej w przysztosci. = Usun wrazliwe lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie robota oraz ich

uszkodzeniu.

Ograniczenia uzytkowania = Aby unikng¢ uszkodzenia lub szkéd wskutek wtdczenia, usun wszelkie luzne przedmioty z podtogi, usun

= Zniniejszego urzadzenia nie powinny korzystac dzieci w wieku ponizej 8 lat ani osoby o ograniczonych kable ; przewoldy ;§S|Iajace z ,°'f°9" zanim uruchorplszl urzadzenie.
mozliwoséciach fizycznych, zmystowych lub intelektualnych, ani osoby o niewystarczajacym = Wiosow, palcow i innych czesci ciata nie wolno zblizac do otworu ssacego robota. o
doswiadczeniu lub wiedzy, chyba ze znajduja sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci - Na.rze.d2|e. do czyszczenia szcz'otek nalezy przechowy\{vac w miejscu nled.ostepnym dla dzieci. '
pozostajace bez nadzoru nie moga czyscic¢ urzadzenia ani dokonywac czynnosci konserwacyjnych. - DZ'?C': zwierzat domgwych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie, bez wzgledu na to, czy jest

= Dzieciom nie wolno bawic sie tym urzadzeniem. Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta domowe pozostawaty w on.nleruchgmy, Czy sig porusza. _ o o _ o
bezpiecznej odlegtoéci od robota podczas jego pracy. = Nie uzywaj rgbota do sprzatanla.palacyc'h sie p'rzledmlotow. Nle,uzyway robota do zb'lellfanla cieczy

= Niniejszy urzadzenie przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtdg w warunkach domowych. Nie zapalnych ani palnych, zra}cych cieczy, merozgenc;onych |<_W350W an rozpuszcza'lnlkow. o
nalezy z niego korzysta¢ na wolnym powietrzu, do czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w = Nie od.kurzaJ t\{varglych ani ostrych przgdmmtovy. Nie uz,ywaj urzadzenia dq zbierania przedmlotow
obiektach komercyjnych lub przemystowych. takich, jak kamlgznlg, duze kawatki papieru lub inne, !ftore mogtyby zatkac ufzadzen.le. .

= W razie uszkodzenia lub zerwania kabla zasilania zaprzestan niezwtocznie uzywania wyrobu i skontaktuj = Przed przystapieniem do czyszczenia lub konserwadji robota nalezy wytaczy, a stacje tadowania
sie z serwisem posprzedaznym. odtaczyc od zasilania. . ' o _ o _ o o

- Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu, bez bariery ochronnej. - O'budowle robota i stagji Jradowaln!a naIe;y czyscic wy%agznle sucha sglereczkg;.nle nalezy ich zwilza¢

- Nie ustawiaj robota kotami do géry. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota ani zderzaka w ani ptukac zadnym ptynem. Czesci nadajace sie do mycia musza byc catkowicie wysuszone przez
charakterze uchwytu. zalnstalgwgnlem i uzyciem. ' o

= Uzywaj robot w sSrodowiskach, gdzie temperatura otoczenia wynosi powyzej 0 °C i ponizej 40 °C. Dbaj = Upewnij sie, czy robot jest wytaczony na czas transportu, w miare mozliwosci przechowywany w

inal k iu.
o to, by na podtodze nie bylto cieczy ani substancji lepkich. oryginainym opakowaniu
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa Informacje dotyczace bezpieczenstwa

= Uzywaj to urzadzenie zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji obstugi. Uzytkownicy ponosza
odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub uszkodzenia wynikte z nieprawidtowego uzycia urzadzenia.

Informacja o bezpieczenstwie laserowym

= Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 dla
produktow laserowych Klasy 1. Promienia laserowego nie wolno kierowac¢ bezposrednio w strone oczu.

Akumulatory i tadowanie PRODUKT LASEROWY KLASY 1
= Nie nalezy uzywac¢ akumulatorow, kabli zasilajacych ani stagji fadowania innych producentow. Robot KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
moze wspotpracowac wytgcznie ze stacjg tadowania RCSO0. EN 50689:2021

= Nie wolno podejmowac prob rozbierania na czesci pierwsze, naprawiania ani modyfikowania
akumulatora ani stacji fadowania.

= Stacji tadowania nie nalezy ustawiac¢ w poblizu zrodet ciepta.

= Do przecierania lub czyszczenia stykéw tadowania stacji tadowania nalezy uzywac wytacznie suchej
Sciereczki, a robi¢ to nalezy majac suche dtonie.

= Zuzytych akumulatoréw nie likwiduj w sposob nieodpowiedni. Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac
utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

= Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, w petni natadowac go, potem wytaczyc i sktadowac
w chtodnym, suchym miejscu. Akumulator nalezy natadowac przynajmniej raz na 3 miesiace, dzieki
czemu nie dopusci sie do jego nadmiernego roztadowania.

= W urzadzeniu zamontowano akumulatory, ktorych wymiany moga dokonywac wytacznie
wykwalifikowani serwisanci lub pracownicy serwisu posprzedaznego.

C} Wytacznie do uzytku w pomieszczeniach zamknietych

Zapoznaj sie z trescig instrukcji obstugi

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o$wiadcza, ze urzadzenie radiowe typu RLD35GA spetnia wymagania okreslone w Dyrektywie 2014/53/UE. Petny
tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem internetowym: https://global.dreametech.com

Szczegdtowy e-podrecznik, patrz https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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D ¢ Opis urzadzenia

1. Przycisk Zasilania / Czyszczenia

= Wecisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wiaczy¢
lub wytaczy¢

= Wocisnij, aby rozpocza¢ czyszczenie po wiaczeniu
robota

2. CrPrzycisk dokowania / czyszczenia punktowego

= Wcisnij, aby odestac robot do stacji fadowania

= Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
uruchomic¢ czyszczenie punktowe

Wskaznik stanu przycisku

= Ciagly biaty: czyszczenie lub sprzatanie
zakonczone

= Migajacy pomaranczowy: Blad

= Pulsujacy biaty: tadowanie tylko czesciowo
roztadowanego akumulatora robota.

Uwaga:

« Podczas gdy robot sprzata lub powraca do tadowania,
nacisniecie dowolnego przycisku na robocie powoduje
wstrzymanie jego dziatania.

« Blokade rodzicielska mozna wiaczy¢/wytaczy¢ w aplikadcji
Dreamehome.

3. Pokrywa LDS

4. Czujnik dalmierza laserowego (LDS)

5. Zderzak

6. Czujniki dokowania

7. Przycisk Reset

« Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby przywrdci¢
ustawienia fabryczne

8. Wskaznik Wi-Fi
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9.

10.

1.

12.
13.
14,
15.
16.

17.

18.
19,
20.
21,
22,
23,

Pokrywa

Pojemnik na kurz
Czujnik krawedzi
Zbiornik na wode
Wylot powietrza
Zespo6t mopa

Czujniki klifu

Szczotka boczna
Koto gtéwne

Kotko wielokierunkowe
Styki fadowania
Ostona szczotki

Koto gtéwne

Szczotki gtéwne
Zaciski ostony szczotki

Rys. A-1

Pojemnik na kurz

1. Zatrzask pojemnika na kurz

2. Zacisk filtra

3.

Filtr

Rys. A-2

Zespot mopa

1. Uchwyt podktadki mopa

2. Zaciski zwalniajace

3. Podkfadka mopa

4. Miejsce mocowania podktadki mopa

Rys. A-3

Zbiornik na wode

1. Pokrywka wlotu wody
2. Wlot wody
3. Zacisk zwalniajacy

Rys. A-4

Stacja tadowania

1. Obszar sygnalizacji
2. Styki tadowania
3. Gniazdo zasilania

Rys. A-5

o Przygotowanie domu

1. Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty
niestabilne, kruche, cenne lub niebezpieczne, a
kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i ostre
uporzadkuj, aby unikna¢ zaplatania, porysowania
lub uderzenia o robota i spowodowania strat.

2. Przed sprzataniem ustaw bariere fizyczna na
krawedzi schoddw, aby zapewnic¢ bezproblemowe
dziatanie robota.

3. Otworz drzwi pomieszczenia do sprzatania
i ustaw meble we wtasciwym miejscu, aby
zostawic wiecej przestrzeni.

4, Aby robot prawidtowo rozpoznat obszary
wymagajace sprzatania, nie stawaj przed nim ani
nie umieszczaj go przed progiem, w korytarzu
lub w waskiej przestrzeni.

Uwaga:

= Uruchamiajac robot po raz pierwszy $ledz go wokot
podczas sprzatania, aby na czas usuwac ewentualne
przeszkody.

= Nie odkurzaj twardych przedmiotéw, jak kamienie, kulki
stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotéw, jak
gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w przeciwnym razie
moze doj$¢ do porysowania podtoza.

® Przed uzyciem

1. Ustaw stacje fadowania i podtacz do gniazdka
elektrycznego

Ustaw stacje tadowania w miejscu maksymalnie
odstonietym, do ktérego dociera mocny sygnat
Wi-Fi. Wokét urzadzenia pozostaw wystarczajaco
duzo miejsca, jak przedstawiono na ilustracji, a
zacienionego obszaru usun wszystkie przedmioty.
Jedna wtyczke przewodu zasilajacego wtoz do
gniazda w stacji fadujacej, a druga do gniazdka
elektrycznego.

Uwaga:

« Nie ustawiaj stacji tadowania w miejscach, gdzie
bezposrednio padaja promienie stoneczne ani gdzie inne
obiekty mogtyby blokowac sygnat, gdyz to moze robotowi
utrudnia¢ powrét do stacji tadowania.

« Celem niedopuszczenia do zamoczenia podtég
drewnianych lub dywandw, stacje tadowania zalecamy
ustawi¢ na podtodze ceramicznej lub marmurowej.

2. Nataduj akumulator robota

Wsuwajac robota do stacji tadowania styki tadowania

na spodzie robota ustaw w linii ze stykami tadowania

stacji tadowania, a robot automatycznie wiaczy sie

i rozpocznie tadowanie. Po petnym natadowaniu

akumulatora robota kontrolki stanu na robocie i stacji

tadowania beda swieci¢ przez 10 minut, po czym
przygasna.

Uwaga: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego

pierwszym uzyciem. Jesli robota nie mozna wiaczy¢ z powodu

roztadowania akumulatora, nalezy go recznie umiesci¢ w

stacji tadowania.

Rys. C-1-Rys. C-2

@® taczenie z aplikacja
Dreamehome

1. Pobieranie aplikacji Dreamehome

Zeskanuj kod QR na robocie lub wyszukaj
,Dreamehome” w sklepie aplikagji, aby ja pobrac i
zainstalowac.

Uwaga:

= Obstugiwane jest tylko sie¢ Wi-Fi 2,4 GHz.

« Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu
aplikacyjnym faktyczne operacje moga odbiegac od
instrukgji w tym podreczniku. Stosuj sie do instrukgji w
oparciu o biezaca wersje aplikacji.

2. Dodawanie urzadzenia

Otworz aplikacje Dreamehome, dotknij opgji

.Zeskanuj kod QR, aby sie potaczy¢” , po czym

ponownie zeskanuj ten sam kod QR na robocie,

co umozliwi dodanie urzadzenia. Stosuj sie do

wyswietlanych instrukgji, aby ukonczy¢ potaczenie

Wi-Fi.

Uwaga:

« Celem zresetowania potaczenia Wi-Fi powtérz etap 2, a
nastepnie postepuj zgodnie z poleceniami.

« Chcac odtaczy¢ urzadzenie od sieci Wi-Fi wcisnij przycisk
Reset na robocie na 3 sekundy.

@® Kod QR

@ Przycisk Reset

® Wskaznik Wi-Fi

= Miga powoli: nalezy potaczy¢

= Miga szybko: faczenie

= WH.: Potaczony
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B e Uzytkowanie

\Wiaczanie/wytaczanie

Wecisnij przycisk zasilania na 3 sekundy, co
spowoduje wigczenie robota. Wskaznik zasilania
powinien podswietli¢ sie. Umie$¢ robota w stacji
tadowania, powinien on wiaczy¢ sie automatycznie
i rozpoczac tadowanie. Celem wytaczenia robota
odsun go od stacji tadowania, a nastepnie wcisnij
przycisk zasilania na 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy siec¢ po raz pierwszy stosuj sie
do instrukgji w aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape.
Robot rozpocznie mapowanie bez czyszczenia. Gdy
robot powrdci do stacji tadowania, proces mapowania
jest zakonczony, a mapa zostanie automatycznie
zapisana.

Rozpoczecie czyszczenia

Celem rozpoczecia czyszczenia po wiaczeniu
robota nacisnij przycisk zasilania. Nastepnie robot
bedzie doktadnie mapowac trase, metodycznie
czyscic¢ wzdtuz krawedzi i Scian, nastepnie zakonczy
sprzatajac kazde pomieszczeniem wzorem w
ksztatcie S, aby zapewnic staranna prace.

Uwaga: Zaleca sie, by robot wyruszat ze stacji tadowania
przed czyszczeniem. Nie poruszaj stacji tadowania, podczas
gdy robot sprzata. Zapewnia to ptynny powrét robota do
stacji tadowania.

Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby
go spauzowac. Jezeli robot nie pracuje diuzej niz
10 minut, automatycznie wchodzi w tryb uspienia.
Wszystkie wskazniki w robocie wylacza sie. Wcisnij
dowolny przycisk w robocie badz uzyj aplikacji, aby
go obudzic.

Uwaga: W przypadku wstrzymania dziatania robota i
umieszczenia go stacji tadowania biezace zadanie czyszczenia
dobiegnie konca.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski rozladowania, robot
automatycznie powrdci do stacji tadowania w celu
tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu robot wznowi niedokonczone zadania
czyszczenia.

Uwaga: Aby skorzystac z tej funkcji, otwdrz ja w aplikagji.

Tryb Nie przeszkadzac (DND)

W sytuacji, gdy wiaczono tryb Nie przeszkadzac

(DND), robot nie bedzie mégt wznowié sprzatania.

Tryb DND jest domysInie dezaktywowany w fabryce.

Mozesz uzy¢ aplikacji do aktywacji trybu DND lub

zmodyfikowac jego okres. Domyslnie okres DND

wynosi 22:00-8:00.

Uwaga:

« W okresie DND zaplanowane zadania sprzatanie nie beda
wykonywane.

« Po uptywie okresu DND robot wznowi sprzatanie od
miejsca, w ktorym je przerwat.

Czyszczenie punktowe

Gdy robot pracuje w trybie oczekiwania, chcac
wiaczy¢ tryb czyszczenia punktowego wcisnij
przycisk 'y na 3 sekundy. W tym trybie robot
sprzata kwadratowy obszar o wymiarach 1,5 x 1,5
metra wokot siebie, a po zakonczeniu czyszczenia
punktowego powraca do punktu poczatkowego.

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie
wytaczy¢, wcisnij przycisk zasilania na 10 sekund,
co spowoduje wymuszone wytaczenie urzadzenia.
Nastepnie wcisnij przycisk zasilania na 3 sekundy, co
spowoduje wiaczenie robota.

Uzycie funkcji mopowania

Uwaga: Aby uzyskac lepszy efekt czyszczenia, przed
pierwszym myciem mopem zalecamy co najmniej trzykrotne
odkurzenie podtogi.

1. Naci$nij zatrzask zwalniajacy, aby wyjac zbiornik na wode.

2. Zdejmij pokrywe wlewu wody, napetnij zbiornik wodg i
szczelnie zamknij pokrywe.

Uwaga:

= Nie uzywaj detergentu ani $rodka dezynfekcyjnego.

« Nie napetniaj zbiornika goraca woda, gdyz to moze
powodowac jego odksztatcenie.

3. Zwilz podktadke mopa i wycisnij nadmiar wody. Zatéz

podkiadke mopa, jak pokazano na rysunku.

4. Zamontuj ponownie zbiornik na wode i uchwyt podktadki
mopa, jak przedstawiono na rysunku; odgtos klikniecia
informuje o poprawnym montazu. Celem rozpoczecia
czyszczenia nacisnij przycisk zasilania lub uzyj aplikacji.

< Klikniecie

Uwaga:

= Nie zaleca sie uzywania funkcji mopowania na dywanach.

« Za pomoca aplikacji mozna dostosowac poziom nawilzenia
podktadki mopa zaleznie od potrzeb.

5. Po powrocie robota do fadowania po zakonczeniu

czyszczenia, nacisnij zatrzaski zwalniajace, wyjmij uchwyt

podktadki mopa i wyczys¢ podktadke mopa, co zapobiegnie

powstawaniu plesni i nieprzyjemnych zapachéw.

Uwaga:

« Po kazdym uzyciu urzadzenia podktadke mopa nalezy
wyczysci¢, a wode pozostata w zbiorniku wylac.

« W sytuacji, gdy nie korzysta sie z funkcji mopowania
podktadke mopa nalezy zdjac.

Rys. E-1
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BT @ Rutynowa konserwacja

Aby utrzymac robot w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriéw w aplikagji lub nastepujacej tabeli w kwestii planowej konserwacji.

Czestotliwos¢

Szczotka boczna

Czestotliwos¢

Co 3 do 6 miesiecy

Obszar sygnalizacji

Styki tadowania

Kotko wielokierunkowe

Czujnik krawedzi

Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

Raz na miesiac
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Pojemnik na kurz

Koétka gtéwne

Zbiornik na wode

Czys¢ w miare
potrzeby

Czesc konserwadji Okres wymiany Czesc konserwadji Okres wymiany
Podktadka mopa Po kazdym uzyciu Co 3 do 6 miesiecy Czujniki klifu

Szczotki gtéwne Co 6 do 12 miesiecy Zderzak Raz na miesiac

Filtr pojemnika na kurz Raz na 2 tygodnie Dno robota

Uwaga: Czestotliwos$¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W razie
wystapienia wyjatku ze wzgledu na szczegdlne okolicznosci, czesci nalezy

wymienic.

Modut mopowania

1. Wyjmij zbiornik na wode i uchwyt podktadki
mopa.

2. Wyjmij i umyj podktadke mopa czystg woda, a

przed ponownym zatozeniem dokfadnie ja wysusz.

3. Wylej wode ze zbiornika. Zbiornik umyj czysta
woda, a przed ponownym zatozeniem pozostaw
do wyschniecia na powietrzu.

Uwaga: Zbiornika na wode nie nalezy naraza¢ na

bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

4. Jesli przeptyw wody jest powolny lub
nierbwnomierny, nalezy udrozni¢ odpowietrznik w

pokrywie wlotu wody.
Rys. F-1

Szczotki gtéwne

1. Wcisnij zatrzaski ostony szczotki do Srodka, aby
wyjac ostone, po czym wyjmij szczotki z robota.

2. Wyjmij szczotki w sposob przestawiony
na ilustracji. Odpowiednim narzedziem do
czyszczenia usunh wiosy wplatane w szczotki.
Po wyczyszczeniu wcisnij szczotki do gléwnego
uchwytu szczotek, az zatrzasng sie na swoim
miejscu.

£ Kiikniecie

Uwaga: Podczas wyjmowania szczotek gtéwnych nalezy

zachowac ostroznos¢, aby uniknac obrazen ciata.

3. Ustawiajac uchwyt gtéwnych szczotek
nadrukowanymi strzatki skierowanymi ku gorze,
wsuh go w otwory w dét pod katem.

4. Przedni koniec ostony szczotki ustaw w linii ze
szczeling, wsun jg pod katem w dot, a nastepnie
wcisnij na miejsce.

Rys. F-2

Szczotka boczna

Wyjmij i oczys¢ szczotke boczna.
Rys. F-3

Kotko wielokierunkowe

Uwaga:

« Matym srubokretem oddziel 0o$ od opony kotka
wielokierunkowego. Nie wywieraj nadmiernej sity.

« Wyptucz kotko wielokierunkowe pod biezaca woda i zatéz
z powrotem po catkowitym wysuszeniu.

Rys. F-4

Pojemnik na kurz i filtr

1. Otworz pokrywe robota i nacisnij zatrzask, aby
wyjac pojemnik na kurz.

2. Wyjmij filtr pojemnika na kurz i opréznij pojemnik
na kurz.

3. Delikatnie postukaj w koszyk filtra, aby usunac
zanieczyszczenia.

Uwaga: Filtra nie nalezy czysci¢ filtra szczotka, palcem ani
ostrymi przedmiotami, gdyz grozi to jego uszkodzeniem.

4. Wyptucz woda pojemnik na kurz i filtr, wysusz je

catkowicie przed ponownym zainstalowaniem.

Uwaga:

« Pojemnik na kurz i filtr ptucz wytacznie czysta woda. Nie
uzywaj detergentu.

« Pojemnik nakurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym
wyschnieciu.

Rys. F-5

Czujniki robota

Czujniki robota przetrzyj miekka i sucha $ciereczka,
jak przedstawiono na rysunku ponizej:

1. Czujnik dalmierza laserowego (LDS)

2. Czujniki dokowania

3. Czujnik krawedzi

4. Czujniki klifu

Uwaga: Mokra $cierka moze uszkodzi¢ czute elementy robota
i stacji bazowej. Do czyszczenia uzywaj suchej Sciereczki.

Rys. F-6

Styki tadowania i pole sygnalizacyjne

Styki tadowania i pole sygnalizacyjne czy$¢ miekka,
suchg Sciereczka.

Rys. F-7

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego
o wysokich parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by
akumulator byt dobrze natadowany do codziennego
uzytku, aby zachowa¢ jego parametry uzytkowe
na optymalnym poziomie. Jezeli robot nie jest
uzywany przez dtuzszy czas, wylacz go i ztoz. Aby
unikna¢ szkdd wskutek nadmiernego roztadowania,
robot nalezy dotadowywac przynajmniej raz na trzy
miesigce.
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Usterka

Rozwiazanie

Usterka

Rozwiazanie

Robot nie wiacza
sie.

= Akumulator jest roztadowany. Nataduj robota w stacji
fadowania i sprobuj ponownie.

= Temperatura akumulatora jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
Zaleca sie uzytkowanie robota w temperaturze otoczenia
od 0°C do 40°C.

- Stacja tadowania nie jest podiaczona do zasilania;
upewnij sie, ze oba konce kabla zasilania sg prawidtowo

Robot nie moze
wroci¢ do stacji
fadowania.

- Trasa powrotu do fadowania jest zablokowana, np.
zamkniete drzwi.

- Stacja fadowania zostata odtaczona od zasilania lub
przeniesiona, gdy robot znajdowat sie poza nia. Podtacz
stacje tadowania do zasilania lub umie$¢ robota w stacji
tadowania, aby go natadowac.

= Wokét stacji tadowania znajduije sie zbyt wiele przeszkod.
Umies¢ stacje tadowania w terenie bardziej otwartym.

= Poruszenie robotem moze spowodowa¢ ponowne jego
pozycjonowanie, a to spowoduje ponowne tworzenie
mapy, jezeli ponowne pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli
robot znajduje sie zbyt daleko od stacji tadowania, moze
nie by¢ w stanie powrdci¢ do niej samodzielnie. W tym
przypadku nalezy recznie umiesci¢ go w stacji tadowania.

= Przetrzyj obszar sygnalizacji w stacji tadowania, aby
usunac kurz i zabrudzenia.

Robot nie taduje podiaczone.
SIe = Staby kontakt miedzy stykami tadowania stacji tadowania i
robota; wyczys¢ styki tadowania.
- Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy hasto
uzywane do faczenia sie z siecig Wi-Fi, jest prawidtowe.
= Robot nie obstuguje potaczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sig,
czy robot jest pofaczony z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.
Robot nie taczy = Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sig, czy robot jest w obszarze
sie z Wi-Fi.

o dobrym zasiegu Wi-Fi.

= Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z
aplikacji i wejdZz ponownie, nastepnie sprébuj jeszcze raz
zgodnie z instrukgja.

Robot zatrzymuje
sie przed stacja
tadowania i nie
moze do niej

= Sprawdz, czy jest wystarczajaco duzo miejsca po obu
stronach stacji tadowania i przed nia, aby zapobiec
blokowaniu robota.

= Nadmierna ilo$¢ wody na podtodze przed stacja tadowania
moze spowodowac poslizg kot robota. W takim przypadku
usun nadmiar wody przed podjeciem ponownej préby.

powrdcic.
= Przesun stacje fadowania w innej migjsce i sprobuj ponownie.
= Podczas tadowania akumulatora nie ma mozliwosci
wylaczenia robota. W celu wytaczenia robota zaleca sie
odsuniecie robota od stagji tadowania, a nastepnie wcisniecie
Robot nie wytacza przycisku zasilania na 3 sekundy.
sie. = Jezeli robota nie mozna wylaczy¢ wykonujac czynnosé 1,

nalezy wcisna¢ przycisk zasilania na 10 sekund, co spowoduje
wymuszenie wytaczenia robota. Jezeli problem sie utrzymuje,
skontaktuj sie z dzialem obstugi posprzedaznej.
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sie, gdy robot
pracuje.

twarde przedmioty.

= Szczotki gtéwne lub boczna moze byc splatana. Sprawdz i
usun wszelkie obce ciata.

= Tryb ssania przetacz na Standard lub Spokojny.

Usterka Rozwiazanie Usterka Rozwiazanie
= Pelne natadowanie roztadowanego akumulatora robota ~ Upewnij sie, czy robot nie jest ustawiony w tryb , Nie
zamuje ok. .6 godzin. Robot nie przeszkadza¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie
= Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza zakresem wznawia S B
. » . S Rk . L . przatania.
Niska predkos¢ okreslonym w specyfikacji technicznej, predkos¢ fadowania sprzatania po = Robot nie wznawia sprzatania po recznym umieszczeniu
tadowania. aEtomIat%/cznle zmniejsza sie, aby wydtuzy¢ trwalos¢ tadowaniu go w stacji bazowej lub wystaniu go do tadowania za
akumulatora. : I h
omocy aplikacji lub przycisku {7y .
= Styki tadowania robota i stacji fadowania moga by¢ P dapiag przy o
zabrudzone; przetrzyj je sucha Sciereczka.
; - - - - — = Sprawdz, czy woda jest w zbiorniku.
- Sprawdz,l ay filtr pOJenr!m,ka na kurz nie jest zatkany. Jesli Woda nie = Oczyé¢ odpowietrznik w pokrywce wlotu wody.
tak, oczys¢ go be wymien. . wyptywa ze = W przypadku zabrudzenia podktadki mopa nalezy ja
Hatas zwicksza = Twardy przedmiot mégt zosta¢ uchwycony przez szczotki zbiornika wyczy&cic.
¢ gtowne lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun wszelkie lub tylko w = Sprawdz, czy podktadka mopa i uchwyt podktadki mopa

niewielkiej ilosci.

zostaly zamontowane prawidtowo, zgodnie z instrukcja
obstugi.

Robot porusza sie
nie trzymajac sie
ustalonej trasy.

= Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy
zorganizowac przed uzyciem robota.

= Praca na mokrych, sliskich powierzchniach moze
powodowa¢ poslizg gtéwnego kotka. Zaleca sie wysuszenie
mokrych miejsc przed uzyciem robota.

Robot nie dziata
prawidtowo.

Wylacz robota, a nastepnie wiacz go ponownie.

Robot pomija
pomieszczenia,
ktore maja byc
czyszczone.

= Upewnij sig, czy drzwi sprzatanych pomieszczen sa
otwarte.

= Sprawdz, czy w drzwiach do pomieszczenia nie ma progu
wyzszego niz 2 cm. Robot nie jest w stanie wspiac sie na
wysoki prég ani pokonac stopni schodow.

= Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze byc
mokre lub $liskie, powoduja poslizg robota i nienormalna
prace. Wysusz podtoge przed uzyciem robota.

Robot nie czysci
juz skutecznie
lub pozostawia
kurz.

= Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy go wyczyscic.

Filtr jest zablokowany. Nalezy go wyczyscic.

Obcy przedmiot zaplatat sie w szczotki gtdwne. Nalezy je
wyczyscic.

Robot nie
wykonuje
zaplanowanego
czyszczenia.

= Niski poziom natadowania akumulatora robota.
Zaplanowane czyszczenie nie rozpocznie sie, jesli w
robocie nie pozostato co najmniej 15% akumulatora.
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Usterka

Rozwiazanie

Czy
pozostawienie
robota w stagji
fadowania
zZuzywa
energig, jesli
jestjuz w petni
natadowany?

= Pozostawienie robota w stacji tadowania po petnym
natadowaniu akumulatora nie powoduje nadmiernego
zuzycia energii, a pozwala na zachowanie optymalnej
wydajnosci akumulatora.

W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami przez https://global.dreametech.com.
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Dane techniczne

Model RLD35GA
Czas tadowania Okoto 6 godzin
Napiecie znamionowe 144V =
Moc znamionowa 75W

Czestotliwos¢ robocza

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyjsciowa

<20 dBm

W normalnych warunkach eksploatacji miedzy anteng i ciatem uzytkownika
nalezy zachowac odlegtos¢ przynajmniej 20 cm.

Akumulator litowo-jonowy

Model R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Napiecie znamionowe 144V ==
Pojemnos¢ znamionowa 4,8 Ah

Typowa pojemnos$c

5.2 Ah 74,88 Wh

RCSO

Znamionowy prad zasilania

100-240 V. 50/60 Hz 0,5 A

Znamionowa moc wyjsciowa

~
198V=1A

Wyjecie i utylizacja
akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera
substancje, ktére sg niebezpieczne dla srodowiska.
Demontazu akumulatora moze dokona¢ wytacznie
wykwalifikowany serwisant, a sam akumulator nalezy
przekaza¢ do odpowiedniego punktu zajmujacego
sie recyklingiem.

- akumulator przed zZlomowaniem nalezy wyja¢ z
urzadzenia;

- podczas wyjmowania akumulatora urzadzenie musi
by¢ odtaczone od zasilania sieciowego;

- akumulator nalezy utylizowa¢ w sposéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora urzadzenie nalezy
odtaczy¢ od zrodta zasilania, po czym roztadowac
akumulator do mozliwie najnizszego poziomu.

Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac utylizacji
w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej
temperatury, gdyz grozi to jego wybuchem.

W niewtfasciwych warunkach uzytkowania z
akumulatora moze wydobywac sie elektrolit. W
przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na
skore skazone miejsce nalezy przeptukac duzg iloscig
wody, po czym zasiegnac porady lekarskiej.

Instruktaz usuwania;:

1. Odwréc robot, za pomoca odpowiedniego
narzedzia odkrec sruby z tytu robota i zdejmij
pokrywe.

2. Odtacz zaciski miedzy akumulatorem i plytka
drukowana, aby wyjac ten pierwszy.

Ochrona srodowiska

mmmm ZUZyty sprzet elektroniczny oznakowany
zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej,
nie moze by¢ umieszczany tacznie
z innymi odpadami komunalnymi.
Podlega on selektywnej zbidrce i
recyklingowi w wyznaczonych punktach.
Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym
konsekwencjom dla srodowiska
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System
zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest
z lokalnie obowiazujacymi przepisami
ochrony Srodowiska dotyczacymi
usuwania odpadoéw. Szczegotowe
informacje na ten temat mozna
uzyskac w urzedzie miejskim, zaktadzie
oczyszczania lub sklepie, w ktérym
produkt zostat zakupiony.

€3

Produkt spetnia wymagania dyrektyw

tzw. Nowego Podejscia Unii Europejskiej
(UE), dotyczacych zagadnien zwigzanych

z bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong
zdrowia i ochrona srodowiska, okreslajacych
zagrozenia, ktére powinny zostac wykryte i
wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest thumaczeniem
oryginalnej instrukgji obstugi, stworzonej przez
producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac
(czysci¢) we wiasnym zakresie lub przez
wyspecjalizowane punkty serwisowe na
koszt i w zakresie uzytkownika. W przypadku
braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych
w instrukcji obstugi, nalezy regularnie,
minimum raz na tydzien ocenia¢ odmiennos¢
stanu fizycznego produktu od fizycznie
nowego produktu. W przypadku wykrycia lub
stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy
pilnie podja¢ kroki konserwacyjne (czyszczenie)
lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji
(czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu
odmiennosci moze doprowadzi¢ do trwatego
uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi
odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajace
z zaniedbania.

Szczegdtowe informacje o warunkach
gwarangji dystrybutora /producenta dostepne
na stronie internetowej https://serwis.innpro.
pl/gwarancja
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Akumulator LI-ION

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI ION
(litowo-jonowy), ktéry z uwagi na swoja fizyczna i
chemiczna budowe starzeje sie z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas
pracy urzadzenia w warunkach laboratoryjnych,
gdzie wystepuja optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni
natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci moze
sie r6zni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowac
maksymalna zywotnos¢ akumulatora, nie zaleca
sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18V
lub 15% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak
np. 2,5V dla ogniwa uszkadzaja je trwale i nie jest
to objete gwarancja. W przypadku zaniechania
uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez
czas diuzszy niz jeden miesiac nalezy akumulator
natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowu;j
akumulator i urzadzenie w miejscu suchym, z dala
od stonca i ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI PO
(litowo-polimerowy), ktéry z uwagi na swoja fizyczna
i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas
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pracy urzadzenia w warunkach laboratoryjnych,
gdzie wystepuja optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni
natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci moze
sie r6zni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢
maksymalna zywotnos¢ akumulatora, nie zaleca
sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,5V
lub 5% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak
np 3,2V dla ogniwa uszkadzaja je trwale i nie jest
to objete gwarancja. W przypadku zaniechania
uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez
czas dhuzszy niz jeden miesiac nalezy akumulator
natadowa¢ do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj
akumulator i urzadzenie w miejscu suchym, z dala
od stonca i ujemnych temperatur.

akumulatora lub catego urzadzenia przez czas
dtuzszy niz jeden miesiac nalezy akumulator
natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj
akumulator i urzadzenie w miejscu suchym, z dala
od stonca i ujemnych temperatur.

Veiligheidsinformatie

Om elektrische schokken, brand of letsel door verkeerd gebruik van het toestel te voorkomen, dient u de
gebruikershandleiding zorgvuldig te lezen voordat u het toestel gebruikt en te bewaren voor toekomstig
gebruik.

Gebruiksbeperkingen

= Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden gebruikt door kinderen jonger
dan 8 jaar of personen met fysieke, zintuiglijke of geestelijke tekortkomingen of met beperkte
ervaring of kennis, om een veilige bediening te waarborgen en risico's te vermijden. Schoonmaken en
onderhoud mogen niet door kinderen zonder toezicht worden uitgevoerd.

= Kinderen mogen niet met dit product spelen. Zorg ervoor dat kinderen en huisdieren terwijl de robot in
werking is op veilige afstand blijven.

<= Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke omgeving. Gebruik het niet
buitenshuis, op niet-vloeroppervlakken of in een commerciéle of industriéle omgeving.

= Als het netsnoer beschadigd of gebroken is, stop dan onmiddellijk met het gebruik ervan en neem
contact op met de klantenservice.

= Gebruik de robot niet in een ruimte die zich boven vloerniveau bevindt zonder een veiligheidsbarriere.

= Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de LDS-afdekking, klep van de robot of stootrand niet als
handgreep voor de robot.

= Gebruik de robot in omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan 0 °C en lager dan 40 °C.
Zorg ervoor dat er geen vloeistof of kleverige substantie op de vloer ligt.

= Haal alle kabels van de vloer voordat u de robot gebruikt, om te voorkomen dat deze tijdens het
schoonmaken worden meegesleept.
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= Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat de robot er tegenaan Batterijen en opladen
stoot en deze beschadigt.

= Om schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse voorwerpen van de vloer en
verwijdert u kabels of netsnoeren op het reinigingspad voordat u het toestel gebruikt.

= Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de zuigopening van de robot.

Houd het schoonmaakgereedschap voor de borstel buiten het bereik van kinderen.

= Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen bovenop de robot, ongeacht of deze stilstaat of
beweegt.

= Gebruik de robot niet om brandende voorwerpen te reinigen. Gebruik de robot niet om ontvlambare of
brandbare vloeistoffen, corrosieve gassen, onverdunde zuren of oplosmiddelen op te nemen.

= Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op. Gebruik het toestel niet om voorwerpen op te rapen zoals
stenen, grote stukken papier of andere voorwerpen die het toestel kunnen verstoppen.

= Zorg ervoor dat de robot is uitgeschakeld en het oplaadstation is losgekoppeld voordat u de robot
reinigt of onderhoudswerkzaamheden uitvoert.

= Gebruik geen natte doek of vloeistof om de robot en het oplaadstation af te spoelen. Afwasbare
onderdelen moeten volledig gedroogd zijn alvorens deze te installeren en te gebruiken.

= Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien mogelijk in de originele
verpakking wordt bewaard.

= Gebruik dit product volgens de instructies in de gebruikershandleiding. Gebruikers zijn verantwoordelijk
voor verlies of schade als gevolg van onjuist gebruik van dit product.

= Gebruik geen batterij, netsnoer of oplaadstation van derden. Gebruik uitsluitend met de RCS0O-
voedingseenheid.

= Probeer de batterij of het oplaadstation niet zelf te demonteren, te repareren of aan te passen.

= Plaats het oplaadstation niet in de buurt van een warmtebron.

= Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het oplaadstation af te vegen of
schoon te maken.

= Gooi oude batterijen op de juiste manier weg. Niet-gebruikte batterijen moeten worden afgevoerd naar
een geschikt recyclingbedrijf.

= Als de robot gedurende langere tijd niet wordt gebruikt, laad hem dan volledig op, schakel hem uit en
bewaar hem op een koele, droge plaats. Laad de robot minstens elke 3 maanden op om overontlading
van de batterij te voorkomen.

= Dit product bevat batterijen die alleen door gekwalificeerde technici of de klantenservice kunnen
worden vervangen.
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mmn Veiligheidsinformatie @ Productoverzicht 5, Kiep

10. Stofbak
1. Randsensor 1. Dweilpadhouder
Informatie over laserveiligheid 12. Watertank 2. Ontgrendelingsclips
. . . . . 1. Aan/Uit/Reinigen-knop 13. Luchtuitlaat 3. Dweilpad
= Delasersensor in dit product vgldqet aan de I[EC 6082.5 1:2014/EN 60325 1:2014/A11:2021 norm voor 2 Houd 3 seconden ingedrukt om in of it te 1 Dweileenneid 4. Bevestigingsopperviak voor dweilpad
klasse 1 laserproducten. Vermijd direct oogcontact tijdens het gebruik. schakelen 15. Afgrondsensoren Afb. A-3
= Druk hierop om het reinigen te starten nadat de ij
KLASSE 1 LASERPRODUCT robot is Inqeschakeld ]j- HZ;JO*;‘;::I' Pateranty
LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN 2. 1O Dock-/Spotreinigingsknop 18. Rondomlopend wiel WatEAE
EN 50689:2021 = Druk om de robot terug te sturen naar het 19. Oplaadcontacten 1. Deksel van waterinlaat
oplaadstation 20. Borstelbescherming 2. Waterinlaat
= Houd 3 seconden ingedrukt om spotreiniging te 21. Hoofdwiel 3. Ontgrendelingsclip
starten 22. Hoofdborstels Afb. A-4
Knopstatusindicator 23. Borstelbeschermingsclips
= Continu wit: Reinigen of opruimen voltooid -
= Knippert oranje: Fout Spleriaifion
= Pulserend wit: Robot laadt op wanneer de batterij Stofbak 1. Signaleringsviak
niet bijna leeg is 2. Oplaadcontacten
Opmerking: 1. Stofbakklem 3 st .
= Druk op een willekeurige knop van de robot om te 2. Filterklem - >troompoor
pauzeren terwijl de robot aan het reinigen is of terugkeert 3 Filter Afb. A-5
om op te laden. ’
X ) ) < Het kinderslot kan worden ingeschakeld/uitgeschakeld via Afb. A-2
ﬁ Alleen voor gebruik binnenshuis de Dreamehome-app.
3. LDS-afdekking
. .- 4. Laserafstandssensor (LDS)
I!LQI Lees de gebruikershandleiding 5 Stootrand
6. Dock-sensoren
Hierbij verklaart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dat de radioapparatuur van het type RLD35GA in overeenstemming is met Richtlijn 2014/53/EU. De volledige tekst 7. Resetknop
van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: https://global.dreametech.com = Houd 3 seconden ingedrukt om de fabrieksinstellingen te
herstellen

Ga voor een gedetailleerde elektronische handleiding naar https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags T
8. Wifi-indicator
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BT @ Bereid uw huis voor

1. Verwijder voor het reinigen onstabiele,
breekbare, waardevolle of gevaarlijke
voorwerpen en ruim kabels, doeken, speelgoed,
harde voorwerpen en scherpe voorwerpen op de
vloer op om te voorkomen dat ze verstrikt raken,
gekrast of omgestoten worden door de robot en
schade veroorzaken.

2. Plaats voor het reinigen een fysieke barriére bij
de rand van de trap, zodat de robot veilig en
soepel kan werken.

3. Open de deur van de kamer die moet worden
gereinigd, en zet het meubilair op de juiste plaats
om meer ruimte over te laten.

4. Om te voorkomen dat de robot zones die
gereinigd moeten worden niet herkent, mag u
niet voor de robot, op een drempel, in een gang
of op nauwe plaatsen staan.

Opmerking:

= Wanneer u de robot voor de eerste keer bedient, volg deze
dan tijdens het reinigen om eventuele obstakels tijdig te
verwijderen.

= Zuig geen harde voorwerpen op zoals stenen, stalen
kogels en speelgoedonderdelen, of scherpe voorwerpen
zoals bouwafval, gebroken glas en spijkers, anders kan de
vloer krassen oplopen.
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@ V6or gebruik

1. Plaats het oplaadstation en sluit het aan op een
stopcontact

Plaats het oplaadstation op een zo open mogelijke
locatie met een goed wifi-signaal. Laat genoeg
ruimte over zoals aangegeven in de afbeelding en
verwijder alle voorwerpen in het gearceerde gebied.
Steek het netsnoer in het oplaadstation en steek de
stekker in het stopcontact.

Opmerking:

« Plaats het oplaadstation niet op een plek met direct
zonlicht of waar andere voorwerpen het signaal kunnen
blokkeren, omdat dit de terugkeer van de robot naar het
oplaadstation kan belemmeren.

= Om te voorkomen dat watervlekken de houten vioeren
of tapijten beschadigen, wordt aanbevolen om het
oplaadstation op tegel- of marmeren vloeren te plaatsen.

2. De robot opladen

Lijn bij het plaatsen van de robot de oplaadcontacten

aan de onderkant van de robot uit met de

oplaadcontacten van het oplaadstation, waarna de
robot automatisch wordt ingeschakeld en begint
op te laden. Als de robot volledig is opgeladen
blijven de statusindicatoren op de robot en het
oplaadstation 10 minuten branden, en worden
daarna gedimd.

Opmerking: Het wordt aanbevolen de robot volledig op te
laden voor het eerste gebruik ervan. Als de robot niet kan

worden ingeschakeld nadat de batterij leeg is, sluit deze dan
handmatig aan op het oplaadstation om het op te laden.

Afb. C-1-Afb. C-2

® Verbinding maken met
de Dreamehome-app

1. Download de Dreamehome-app

Scan de QR-code op de robot, of zoek

"Dreamehome" in de app-store om de app te

downloaden en te installeren.

Opmerking:

= Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.

= Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de
daadwerkelijke handelingen afwijken van de aanwijzingen
in deze handleiding. Volg de instructies op basis van de
huidige app-versie.

2. Apparaat toevoegen

Open de Dreamehome-app, tik op "Scan QR-code

om verbinding te maken" en scan dezelfde QR-

code op de robot opnieuw om het apparaat toe te

voegen. Volg de aanwijzingen om de wifi-verbinding

te voltooien.

Opmerking:

= Om wifi te resetten, herhaalt u stap 2 en volgt u de
aanwijzingen om de wifi-verbinding te voltooien.

= Om het apparaat los te koppelen van het wifi-netwerk,
houdt u de resetknop op de robot 3 seconden ingedrukt.

@ QR-code

@ Resetknop

® Wifi-indicator

= Knippert langzaam: Moet worden verbonden

= Knippert snel: Bezig met verbinding maken

= Aan: Verbonden

® Hoe te gebruiken

Houd de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt om
de robot in te schakelen. De stroomindicator moet
branden. Plaats de robot op het oplaadstation,

de robot zou automatisch moeten inschakelen en
beginnen met opladen. Om de robot uit te schakelen,
verwijdert u de robot van het oplaadstation en houdt
u de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt.

Snel in kaart brengen

Nadat u het netwerk voor de eerste keer hebt
geconfigureerd, volgt u de instructies in de app om
snel een kaart aan te maken. De robot zal beginnen
met het in kaart brengen zonder reiniging. Wanneer
de robot terugkeert naar het oplaadstation, is het
proces voor het in kaart brengen voltooid en wordt
de plattegrond automatisch opgeslagen.

Begin met reinigen

Druk op de Aan/Uit-knop om te beginnen met
reinigen nadat de robot is ingeschakeld. De robot zal
nauwkeurig een route uitstippelen, methodisch langs
de randen en muren reinigen, en eindigt vervolgens
met het reinigen van elke kamer in een S-vormig
patroon om grondig werk te garanderen.

Opmerking: Het wordt aanbevolen om de robot vanaf
het oplaadstation te laten vertrekken alvorens te reinigen.
Verplaats het oplaadstation niet terwijl de robot aan het
reinigen is. Dit zorgt ervoor dat de robot probleemloos
terugkeert naar het oplaadstation.

Pauze/slapen

Als de robot aan het werk is drukt u op deze knop
om deze te pauzeren. Als de robot langer dan 10
minuten is gepauzeerd, gaat deze automatisch naar
de slaapmodus. Alle indicatoren op de robot zullen
uitgaan. Druk op een willekeurige knop op de robot
of gebruik de app om de robot te ontwaken.
Opmerking: Als de robot wordt gepauzeerd en op

het oplaadstation wordt geplaatst, wordt het huidige
reinigingsproces beéindigd.

Automatisch reinigen hervatten

Als de batterij te zwak is, keert de robot automatisch
terug naar het oplaadstation om op te laden. Na
het opladen tot het juiste batterijniveau zal deze
onafgemaakte reinigingstaken hervatten.

Opmerking: Open deze functie in de app om het te kunnen
gebruiken.

Niet-Storen-modus (DND)

Wanneer de robot is ingesteld op de niet-storen-
modus (DND), zal de robot de reiniging niet kunnen
hervatten. De DND-modus wordt in de fabriek
standaard uitgeschakeld. U kunt de app gebruiken
om de DND-modus in te schakelen of de DND-
periode ervan aan te passen. De DND-periode is
standaard ingesteld op 22:00-08:00.

Opmerking:
= De geplande reinigingstaken worden tijdens de DND-
periode gewoon uitgevoerd.

= De robot zal na het verstrijken van de DND-periode het
reinigen hervatten waar deze de vorige keer gestopt is.

Spotreiniging

Wanneer de robot aan het wachten is, houdt
u de knop 17y 3 seconden ingedrukt om de
spotreinigingsmodus in te schakelen. In deze

modus reinigt de robot een vierkant gebied van 1,5
% 1,5 meter rondom en keert deze terug naar zijn
beginpunt zodra de spotreiniging is voltooid.

De robot herstarten

Als de robot niet meer reageert of niet kan worden
uitgezet, houdt u de Aan/Uit-knop 10 seconden
ingedrukt om het uitschakelen te forceren. Houd
vervolgens de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt
om de robot in te schakelen.
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De dweilfunctie gebruiken

Opmerking: Voor de eerste dweilbeurt wordt aanbevolen om
vloeren ten minste drie keer te stofzuigen, zodat een beter
reinigingseffect wordt bereikt.

1. Druk op de ontgrendelingsclip om de watertank te
verwijderen.

2. Verwijder het deksel van de waterinlaat, vul de tank met
water en sluit het deksel goed.

Opmerking:
= Gebruik geen reinigingsmiddel of ontsmettingsmiddel.

= Vul de watertank niet met heet water, want dan kan de
watertank vervormen.

3. Maak de dweilpad vochtig en wring het overtollige
water eruit. Installeer de dweilpad zoals aangegeven in de
afbeelding.

4. Plaats de watertank en de dweilpadhouder terug zoals
weergegeven in de afbeelding totdat ze vastklikken. Druk op
de Aan/Uit-knop of gebruik de app om met het reinigen te
beginnen.

£ Kik

Opmerking:

= Het wordt niet aanbevolen om de dweilfunctie op tapijten
te gebruiken.

= Gebruik de app om de vochtigheid van de dweilpad naar
wens aan te passen.

5. Wanneer de robot na het reinigen terugkeert om

op te laden, drukt u op de ontgrendelingsclips om de

dweilpadhouder te verwijderen en maakt u de dweilpad
schoon om schimmel of geurtjes te voorkomen.
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Opmerking:

= Was de dweilpad na elk gebruik en ledig regelmatig het
ongebruikte water uit de watertank.

= Verwijder de dweileenheid wanneer u niet dweilt.

Afb. E-1

@ Routinematig onderhoud

Onderdelen

Om de robot in goede staat te houden, is het raadzaam om het gebruik van accessoires in de app of de volgende tabel te raadplegen voor routinematig onderhoud.

Onderdeel

Onderhoudsfrequentie

Vervangingsperiode

Dweilpad

Na elk gebruik

Elke 3 tot 6 maanden

Hoofdborstels

Filter van stofbak

Zijborstel

Eens per 2 weken

Elke 6 tot 12 maanden

Onderdeel

Onderhoudsfrequentie

Vervangingsperiode

Afgrondsensoren

Stootrand

Elke 3 tot 6 maanden

Signaleringsvlak

Oplaadcontacten

Rondomlopend wiel

Randsensor

Laserafstandssensor
(LDS)

Eens per maand

Onderkant van de

Eens per maand

robot

Stofbak

Hoofdwielen Maak het schoon indien
nodig

Watertank

Opmerking: De vervangingsfrequentie hangt af van uw gebruik van de robot.
Indien er door bijzondere omstandigheden een uitzondering optreedt, moeten de
onderdelen worden vervangen.
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~ NUEDweilmodule

1. Verwijder de watertank en de dweilpadhouder.

2. Verwijder en maak de dweilpad alleen schoon
met water, droog deze dan volledig af voordat u
deze terugplaatst.

3. Giet het water uit de tank. Maak de tank alleen
schoon met water en laat deze aan de lucht
drogen voordat u dezeterugplaatst.

Opmerking: Stel de watertank niet rechtstreeks bloot aan

zonlicht.

4. Als de waterstroom traag of ongelijkmatig is,
maak dan het luchtopening op het deksel van de
waterinlaat schoon.

Afb. F-1

Hoofdborstels

1. Druk de borstelbeschermingsclips naar binnen
om de borstelbescherming te verwijderen en til
de borstels vervolgens uit de robot.

2. Trek de borstels eruit zoals in de afbeelding.
Gebruik het juiste schoonmaakgereedschap
om haren die in de borstels verstrikt zitten te
verwijderen. Duw de borstels na het reinigen
stevig in de hoofdborstelhouder totdatze op hun
plaats vastklikken.

< Kik

Opmerking: Wees voorzichtig bij het eruit trekken van de

hoofdborstels om letsel te voorkomen.

3. Plaats de hoofdborstelhouder, met de
gezeefdrukte pijlen naar boven gericht, schuin
naar beneden in de sleuven.

4. Lijn de voorkant van de borstelbescherming uit
met de sleuf, plaats deze schuin naar beneden en
druk het vervolgens op zijn plaats.

Afb. F-2
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Zijborstel

Verwijder en maak de zijborstel schoon.
Afb. F-3

Rondomlopend wiel

Opmerking:
= Gebruik een gereedschap zoals een kleine

schroevendraaier om de as en de band van het
rondomlopende wiel te scheiden. Gebruik geen overmatige
kracht.

« Spoel het rondomlopende wiel af onder stromend water

en plaats het terug nadat het volledig is gedroogd.
Afb. F-4

Stofbak en filter

1. Open de klep van de robot en druk op de clip om
de stofbak te verwijderen.

2. Verwijder het filter van de stofbak en maak
vervolgens de stofbak leeg.

3. Tik zachtjes op het korfje van het filter om het vuil
te verwijderen.

Opmerking: Pobeer het filter niet te schoon te maken
met een borstel, vinger of scherp voorwerp om schade te
voorkomen.

4. Spoel de stofbak en het filter af met water en droog
ze volledig af alvorens ze opnieuw te installeren.

Opmerking:

= Spoel de stofbak en het filter alleen af met schoon water.

Gebruik geen schoonmaakmiddel.

= Gebruik de stofbak en het filter alleen als ze volledig droog zijn.

Afb. F-5

Robotsensoren

Veeg de robotsensoren schoon met een zachte en
droge doek, zoals weergegeven in de onderstaande
afbeelding:

1. Laserafstandssensor (LDS)

2. Dock-sensoren

3. Randsensor

4. Afgrondsensoren

Opmerking: Een natte doek kan gevoelige elementen in de
robot en het oplaadstation beschadigen. Gebruik een droge
doek voor het schoonmaken.

Afb. F-6

Oplaadcontacten en signaleringsvlak

Maak de oplaadcontacten en het signaleringsvlak
schoon met een zachte, droge doek.

Afb. F-7

De robot bevat een krachtige lithium-ionbatterij.
Zorg ervoor dat de batterij goed opgeladen blijft
voor dagelijks gebruik om optimale prestaties van
de batterij te behouden. Als de robot voor langere
tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig
op, schakel het uit en bewaar het op een koele,
droge plaats. Om schade door overontlading te
voorkomen, moet u de robot minimaal één keer per
drie maanden opladen.

Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

Probleem

Oplossing

De robot schakelt
niet in.

= De batterij is bijna leeg. Laad de robot in het
oplaadstation op en probeer het opnieuw.

- De temperatuur van de batterij is te laag of te hoog.
Het wordt aanbevolen om de robot te gebruiken in
omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan
0 °C en lager dan 40 °C.

De robot laadt
niet op.

= Het oplaadstation is niet op netstroom aangesloten,
zorg dat beide uiteinden van het netsnoer goed zijn
aangedrukt.

= Het contact tussen de oplaadcontacten op het
oplaadstation en de robot is slecht, maak de
oplaadcontacten schoon.

De robot kan niet
terugkeren naar
het oplaadstation.

= De route richting het oplaadpunt is geblokkeerd, de deur is
bijv. dicht.

= Het oplaadstation is niet op netstroom aangesloten of
verplaatst terwijl de robot niet er niet op stond. Sluit het
oplaadstation aan op de stroomvoorziening of plaats de
robot op het oplaadstation om op te laden.

= Er zijn te veel obstakels rond het oplaadstation. Plaats het
oplaadstation op een plek die opener is.

= Het verplaatsen van de robot kan ertoe leiden dat deze zich
opnieuw positioneert, en een plattegrond zal aanmaken als
het opnieuw positioneren niet lukt. Als de robot te ver van
het oplaadstation verwijderd is, is het mogelijk dat deze
niet automatisch terugkeert; in dat geval moet u de robot
handmatig op het oplaadstation plaatsen.

= Veeg het signaleringsvlak van het oplaadstation af om stof
en vuil te verwijderen.

De robot kan
geen verbinding
maken met wifi.

= Het wachtwoord van het wifi-netwerk is onjuist.
Controleer of het wachtwoord waarmee u verbinding
maakt met uw wifi-netwerk correct is.

= De robot ondersteunt geen 5 GHz wifi-verbinding. Zorg
ervoor dat de robot verbonden is met een 2,4 GHz wifi-
verbinding.

= Het wifi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat de robot zich in
een gebied met goede wifi-bereik bevindt.

= De robot is misschien niet klaar om geconfigureerd te

worden. Sluit de app en open deze opnieuw en probeer
het opnieuw volgens de instructies.

De robot zit
vast voor het
oplaadstation en
kan er niet naar
terugkeren.

= Controleer of er voldoende ruimte is aan beide kanten
of véor het oplaadstation om te voorkomen dat de robot
geblokkeerd wordt.

= De robot kan wegglijden als de vloer véor het
oplaadstation erg nat is. Als dit zo is, maak de vloer dan
droog en probeer het opnieuw.

= Het wordt aangeraden het oplaadstation naar een andere
plek te verplaatsen en het opnieuw te proberen.

De robot schakelt
niet uit.

= De robot kan alleen worden uitgeschakeld als deze niet
wordt opgeladen. Het wordt aangeraden om de robot uit
het oplaadstation te halen en dan pas de Aan/Uit-knop 3
seconden in te drukken om deze uit te schakelen.

= Als de robot niet kan worden uitgeschakeld door stap 1 uit

te voeren, houdt u de Aan/Uit-knop 10 seconden ingedrukt
om uitschakeling te forceren. Als het probleem aanhoudt,
neem dan contact op met de klantenservice.
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Problemen oplossen

Problemen oplossen

vertragen om de levensduur van de batterij te verlengen.
= De oplaadcontacten van zowel de robot als het oplaadstation
kunnen vuil zijn, veeg ze af met een zachte doek.

Het geluid neemt
toe terwijl de robot
werkt.

= Controleer of het filter van de stofbak verstopt is. Als dat het
geval is, reinig of vervang deze dan.

= Er kan zich een hard voorwerp in de hoofdborstels of de
stofbak bevinden. Controleer dat en verwijder evt. het harde
voorwerp.

= De hoofdborstels of de zijborstel kan verstrikt raken.
Controleer dat en verwijder evt. vreemde voorwerpen.

= Schakel de zuigmodus over naar "Standaard" of "Stil".

verder gaan met
reinigen.

Probleem Oplossing Probleem Oplossing
= Het duurt ongeveer 6 uur om de robot volledig op te laden o .
als de batterij bijna leeg is. = Zorg ervoor dat de robot niet is ingesteld op de Niet-
be oplaadsnelheid = Als u de robot gebruikt bij temperaturen buiten het De robot zal na Storen-modus (DND), waardoor deze het reinigen niet
Ve oplaadsneine aangegeven bereik, zal de oplaadsnelheid automatisch het opladen niet kan hervatten.
is traag. = De robot zal de reiniging niet hervatten nadat u de robot

handmatig op het oplaadstation hebt geplaatst of via
de app of de knop 1 de robot hebt gestuurd om op te
laden.

Probleem

Oplossing

Verbruikt het
laten staan van
de robot op het
oplaadstation
stroom als deze
al volledig is
opgeladen?

= Als de robot op het oplaadstation blijft staan nadat hij
volledig is opgeladen, verbruikt hij zeer weinig stroom en
behoudt hij optimale prestaties van de batterij.

De robot beweegt
zonder de
ingestelde route te
volgen.

= Zorg ervoor dat voorwerpen zoals netsnoeren en slippers
opgeruimd zijn voordat u de robot gebruikt.

= Werken op natte gladde oppervlakken veroorzaakt soms
slippen van het hoofdwiel. Het wordt aanbevolen om natte
oppervlakken te drogen alvorens de robot te gebruiken.

Er komt geen of
slechts een klein
beetje water uit
de watertank.

= Controleer of er water in de watertank zit.

= Maak de luchtopening op het deksel van de waterinlaat
schoon.

= Maak de dweilpad schoon als deze vuil wordt.

= Zorg ervoor dat de dweilpad en de dweilpadhouder
correct volgens de gebruikershandleiding worden
geinstalleerd.

De robot is
defect.

= Schakel de robot uit en daarna weer in.

De robot mist de
kamers die moeten
worden gereinigd.

= Zorg ervoor dat de deuren van de kamers die moeten
worden gereinigd geopend zijn.

= Controleer of er een drempel hoger dan 2 cm is bij de deur
van de kamer. De robot kan niet over hoge drempels of
treden klimmen.

= De plek vodr de kamer die moet worden gereinigd kan nat
en glad zijn, waardoor de robot abnormaal slipt en werkt.
Probeer de vloer te drogen voordat u de robot gebruikt.

De robot reinigt
niet meer
efficiént of laat
stof achter.

= De stofbak is vol. Maak het schoon.

= Het filter is verstopt. Maak het schoon.

= Een vreemd voorwerp zit in de hoofdborstels vast. Maak
het schoon.

De robot voert
geen geplande
reiniging uit.

= De batterij van de robot is bijna leeg. De geplande
reiniging zal pas starten als de robot nog minstens 15%
batterijlading over heeft.
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Neem voor meer ondersteuning contact met ons op via
https://global.dreametech.com.

Specificaties

Model RLD35GA
Oplaadtijd Ongeveer 6 uur
Nominale spanning 144V _
Nominaal vermogen 75 W
Werkingsfrequentie 2400-2483,5 MHz

Maximaal uitgangsvermogen < 20 dBm

Onder normale gebruiksomstandigheden moet de afstand tussen de antenne en
het lichaam van de gebruiker ten minste 20 cm bedragen.

Oplaadbaar Lithium-ion batterijpakket

Model R2412-452P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Nominale spanning 144V =
Werkelijke capaciteit 4,8 Ah

Typische capaciteit 5,2 Ah 74,88 Wh

Oplaadstation

Model RCSO

Nominale ingang 100-240 V~~ 50/60 Hz 0,5 A

Nominale uitgang 198V=1A
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Weggooien en

verwijderen van batterijen

De ingebouwde lithium-ionbatterij bevat stoffen die
gevaarlijk zijn voor het milieu. Voordat u de batterij
weggooit, moet u ervoor zorgen dat de batterij door
gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een
geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

- de batterij moet uit het toestel worden verwijderd
voordat deze wordt afgedankt;

- bij het verwijderen van de batterij moet het toestel
van de stroomvoorziening worden losgekoppeld;

- de batterij moet veilig worden weggegooid.

VOORZICHTIG:

Voordat u de batterij verwijdert, moet u de stroom
uitschakelen en de batterij zoveel mogelijk leeg laten
lopen.

Niet-gebruikte batterijen moeten worden afgevoerd
naar een geschikt recyclingbedrijf.

Stel niet bloot aan een omgeving met hoge
temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.

Onder extreme omstandigheden kan er vloeistof uit
de batterij lekken. Bij aanraking, spoel met water en
zoek medische hulp.
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Verwijderingsgids:

1. Draai de robot ondersteboven, gebruik een
geschikt gereedschap om de schroeven aan de
achterkant van de robot te verwijderen en verwijder
vervolgens de afdekking.

2. Maak de klemmen tussen de batterij en de
printplaat los om de batterij te verwijderen.

AEEA-informatie

Alle producten met dit symbool zijn
E afgedankte elektrische en elektronische
apparatuur (AEEA zoals in richtlijn 2012/19/
— EU) die niet samengevoegd mogen worden
met ongesorteerd huishoudelijk afval. In
plaats daarvan moet u de volksgezondheid
en het milieu beschermen door uw
afgedankte apparatuur in te leveren bij
een door de overheid of de plaatselijke
autoriteiten aangewezen inzamelpunt voor
het recyclen van afgedankte elektrische
en elektronische apparatuur. Een correcte
verwijdering en recycling zal mogelijke
negatieve gevolgen voor het milieu en
de volksgezondheid helpen voorkomen.
Neem contact op met de installateur
of de plaatselijke autoriteiten voor
meer informatie over de locatie en de

voorwaarden van dergelijke inzamelpunten.

Sdkerhetsinformation

For att undvika elektriska stotar, brand eller skador orsakade av felaktig anvéandning av apparaten, las
bruksanvisningen noggrant innan du anvander apparaten och spara den for framtida referens.

Anvandningsbegransningar

= Denna produkt bor inte anvandas av barn yngre an 8 ar eller personer med fysiska, sensoriska eller
intellektuella handikapp eller begransad erfarenhet/kunskap utan éverinseende av en féralder/
vardnadshavare for att sékerstalla sdker anvandning och for att undvika risker. Rengéring och underhall
far inte utforas av barn utan tillsyn.

= Barn far inte leka med denna produkt. Sakerstall att barn och husdjur hélls pa sakert avstand fran
roboten nar den ar i drift.

= Den har apparaten ar endast avsedd for golvrengéring i hemmiljo. Anvand den inte utomhus, pa icke-
golvytor eller i kommersiella eller industriella miljGer.

= Om stromsladden skadas eller gar sonder maste du sluta anvdanda den direkt och kontakta kundservice.

= Anvand inte roboten i ett omrade hangande ovan markniva utan skyddsbarriar.

= Placerainte roboten upp och ner. Anvand inte LDS-kapan, robotkapan eller stétfangaren som handtag
for roboten.

= Roboten ska anvandas i miljéer med en omgivningstemperatur 6ver 0 °C och under 40 °C. Sakerstall
att det inte finns ndgon vatska eller klibbig substans pa golvet.

= Plocka upp eventuella kablar fran golvet innan du anvander roboten for att férhindra att den drar i dem
under rengoring.
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Sdakerhetsinformation

= Tabort dmtaliga eller sma féremal fran golvet sa att roboten inte krockar med dem och skadar dem.

= For att forhindra att det uppstar skador fran att roboten fastnar bor du ta bort [6sa foremal och sladdar
fran golvet langs rengdringsrutten innan du anvander roboten.

= Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotarnas sugéppning.

= Hall borstrengdringsverktyget utom rackhall for barn.

= Placerainte barn, husdjur eller nagot féremal pa roboten oavsett om den star stilla eller ror sig.

= Anvand inte roboten for att rengora brinnande foremal. Anvand inte roboten for att plocka upp
brandfarliga eller brannbara vatskor, fratande gaser eller outspadda syror eller [6sningsmedel.

= Dammsug inte harda eller vassa foremal. Anvand inte apparaten for att plocka upp féremal som stenar,
stora pappersbitar eller ndgot som kan tappa till apparaten.

= Kontrollera att roboten ar avstangd och att laddningsstationen ar urkopplad innan du rengér eller utfor
underhall.

= Anvand inte en vat trasa for att torka av eller vatska for att skolja roboten laddningsstationen. Tvattbara
delar maste torkas helt innan de monteras och anvands.

= Sakerstall att roboten ar avstangd nar den transporteras och forvaras i originalférpackningen om
mojligt.

= Anvand apparaten enligt instruktionerna i bruksanvisningen. Anvandare ar ansvariga for forlust eller
skada som uppstar pa grund av felaktig anvandning av denna produkt.
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Sdkerhetsinformation

Batterier och laddning

= Anvand inte ett batteri, en stromkabel eller en laddningsstation fran tredje part. Anvdand endast med
RCSO-natdelen.
Forsok inte ta isar, reparera eller modifiera batteriet eller laddningsstationen pa egen hand.
Placera inte laddningsstationen nara en varmekalla.
Anvand inte en vat trasa eller vata hander for att torka eller rengora stationens laddningskontakter.
Kassera inte gamla batterier pa ett felaktigt satt. Batterier som férbrukats ska kasseras pa lamplig
atervinningscentral.
= Om roboten inte ska anvandas under en langre tid, ladda den helt, stdng sedan av den och forvara den
pa en sval och torr plats. Ladda om roboten minst en gang var 3:e manad for att undvika 6verurladdning
av batteriet.
= Den har apparaten innehadller batterier som endast kan bytas ut av kvalificerade tekniker eller
kundservice.

102




Sdkerhetsinformation

Lasersakerhetsinformation

= Lasersensorn i den har apparaten uppfyller IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 standard for
laserprodukter i klass 1. Undvik direkt dgonkontakt med den under anvandning.

LASERPRODUKT KLASS 1
LASERPRODUKT FOR KONSUMENTBRUK
EN 50689:2021

ﬁ Endast for inomhusbruk

Las bruksanvisningen

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. intygar hdrmed att typen av radioutrustning RLD35GA éverensstammer med direktiv 2014/53/EU. Den fullstdndiga texten till EU-
forsékran om 6verensstammelse finns pa foljande webbadress: https://global.dreametech.com

Om du vill Iasa en utforlig e-anvandarhandbok, ga till https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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0 Produktoversikt

1. Knapp for strom/rengéring

= Tryck och hall ned i tre sekunder for att sla pa
eller stdnga av

= Tryck for att starta reng6ringen efter att roboten
har slagits pa

2. {rKnapp for dockning/flackrengéring

= Tryck for att skicka roboten tillbaka till
laddningsdockan

= Hall denintrycktitre sekunder for att starta laget
for flackrengoring

Knappstatusindikator

= Helt vit: Rengéringen eller stadningen slutférdes

= Blinkande orange: Fel

= Blinkande vit: Roboten laddar nér batteriet inte &r
lagt

Obs:

= Tryck pa valfri knapp pa roboten for att pausa roboten nar
den stadar eller aker tillbaka for att ladda.

= Barnlas kan aktiveras/inaktiveras via appen Dreamehome.
3. LDS-lock
4. Laser avstandssensor (LDS)
5. Stotfangare

6. Docksensorer

7. Aterstallningsknapp

= Tryck och hall ned i tre sekunder for att aterstalla till
fabriksinstéaliningarna

8. Wifi-indikator
9. Kapa
10. Dammbehallare

11. Kantsensor

12. Vattentank

13. Luftutlopp

14. Montering av mopp
15. Kantsensorer

16. Sidoborste

17. Huvudhjul

18. Vridbart hjul

19. Laddningskontakter
20. Borstskydd

21. Huvudhjul

22. Huvudborstar

23. Fastklammor for borstskydd

Bild A-1

Dammbehallare

1. Dammbehallarens fistklamma
2. Filterfaste
3. Filter

Bild A-2

Montering av mopp

1. Moppdynans hallare

2. Frigoringsklammor

3. Moppdyna

4. Omrade fér montering av mopp

Bild A-3

Vatte ntank

1. Vattenintagslock
2. Vattenintag
3. Frigoringsklamma

Bild A-4

Laddningsstation

1. Signalomrade

2. Laddningskontakter
3. Stromférsorjningsport
Bild A-5
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® Forbereda ditt hem

1. Innan rengéring pabérjas, ska instabila, 6mtaliga,
vardefulla eller farliga féremal plockas bort, och
kablar, trasor, leksaker, harda féremal och vassa
féoremal rensas fran marken for att undvika att bli
insnarjd, repad eller omkullvalt av roboten och
orsaka skador.

2. Innan du startar rengoringen bor ett fysiskt
hinder placeras vid kanten av trappan for att
sdkerstdlla en sdker och smidig drift av roboten.

3. Oppnadérren till det rum som ska rengéras och
stall méblerna pa sin ritta plats for att frigéra
mer utrymme.

4, For att undvika att roboten inte kdnner igen
omraden som behéver rengéras ska du inte sta
framfor roboten, eller pa tréskeln, korridoren
eller tranga platser.

Obs:

= Nar du anvander roboten for forsta gangen, folj den under
rengdringen for att ta bort eventuella hinder i tid.

= Harda féremal som stenar, stalkulor och leksaksdelar, eller
vassa foremal som byggavfall, krossat glas och spikar ska
inte dammsugas upp, annars kan underlaget skrapas.

105

@ Innan anvdndning

1. Placera laddningsdockan och anslut till ett
eluttag

Placera laddningsdockan pa en plats som é&r sa

6ppen som mojligt med en bra wifi-signal. Limna

tillrackligt med utrymme enligt bilden och ta

bort alla foremal i det skuggade omradet. Satt i

stromsladden i laddningsdockan och anslut den till

vagguttaget.

Obs:

= Placera inte laddningsstationen i ett omrade med direkt
solljus eller dar andra objekt kan blockera signalen,
eftersom detta kan hindra roboten fran att atervanda till
laddningsstationen.

= For att forhindra att vattenflackar vater tragolv eller
mattor, rekommenderas att placera laddningsstationen pa
kakelgolv eller marmorgolv.

2. Ladda roboten

Vid placering av roboten, rikta in

laddningskontakterna langst ner pa roboten mot

laddningskontakterna pa laddningsdockan. Roboten

slas da pa automatiskt och borjar laddar. Nar roboten

ar fulladdad kommer statusindikatorerna pa roboten

och laddningsstationen att forbli tdnda i tio minuter

och sedan dampas.

Obs: Vi rekommenderas att ladda roboten fullt ut innan du

anvander den for forsta gangen. Om roboten inte kan slas pa

nar batteriet &r urladdat kan du manuellt ansluta roboten till

laddningsstationen for att ladda den.

Bild C-1-Bild C-2

® Ansluter till
Dreamehome-appen

1. Ladda ner Dreamehome-appen

Skanna QR-koden pa roboten, eller sok
pa " Dreamehome” iappbutiken for att ladda ner och
installera appen.

Obs:

= Endast 2,4 GHz wifi stods.

= Pa grund av uppgraderingar av appens mjukvara kan de
faktiska funktionerna skilja sig fran vad som anges i denna
handbok. Fdlj instruktionerna i den uppdaterade versionen
av appen.

2. Lagg till enhet

Oppna Dreamehome-appen, tryck p4 " Skanna QR-
kod for att ansluta” , skanna samma QR-kod pa
roboten igen och lagg till enheten. Folj anvisningarna
for att slutféra wifi-anslutningen.

Obs:

= For att aterstalla wifi, upprepa steg 2 och 6lj sedan
anvisningarna for att slutféra wifi-anslutningen.

= For att koppla bort enheten fran wifi-natverket, tryck och
hall ned aterstallningsknappen pa roboten i tre sekunder.

@ QR-kod

@ Aterstallningsknapp

® Wifi-indikator

= Blinkar langsamt: Kan anslutas
= Blinkar snabbt: Anslutning

= Pa: Ansluten

@ Bruksanvisning

Tryck och hall ned stromknappen i tre sekunder for
att sla pa roboten. Stromindikatorn bor vara tand.
Placera roboten pa laddningsstationen. Roboten slas
pa automatiskt och borjar ladda. For att stanga av
roboten, flytta roboten fran laddningsstationen och
hall stromknappen nedtryckt i tre sekunder.

Snabb kartlaggning

Nar du har konfigurerat natverket for forsta gangen
foljer du anvisningarna i appen for att snabbt skapa
en karta. Roboten borjar kartlagga utan att rengéra.
Nér roboten atervander till laddningsstationen har
processen for kartlaggning slutforts och kartan
kommer att sparas automatiskt.

Starta rengoring

Tryck pa stromknappen for att starta rengéringen
efter att roboten slagits pa. Roboten kartlagger
noggrant en rutt, rengér metodiskt langs kanter
och vaggar och klarar uppgiften sedan genom att
rengora varje rum i ett S-format monster for att
sakerstélla ett grundligt arbete.

Obs: Det rekommenderas att roboten ar borttagen fran
laddningsstationen innan rengéring. Undvik att flytta pa
laddningsstationen medan roboten rengér. Detta sakerstaller
att roboten atergar till laddningsstationen smidigt.

Pausa/Vilolage

Nar roboten arigang kan du trycka pa valfri knapp
for att pausa den. Om roboten pausar i mer an
tio minuter gar den automatiskt in i vilolage. Alla
indikatorer pa roboten stangs av. Tryck pa valfri
knapp pa roboten, eller anvand appen for att vacka
roboten.

Obs: Om roboten pausas och placeras pa laddningsstationen
avslutas den aktuella rengéringsuppgiften.

/o\teruppta rengoring automatiskt

Ar batterinivan fér Ig, tergér roboten automatiskt
till laddningsdockan for att ladda. Efter laddning
till lamplig batteriniva aterupptar den oavslutade
rengdringsuppgifter.

Obs: Oppna funktionen i appen om du vill anvanda den.

Stor ej-lage (DND)

Nar roboten ar installd pa Stor ej-lage (DND),
kommer roboten att férhindras fran att ateruppta
rengoringen. Stor ej (DND)-laget ar inaktiverat
som fabriksstandard. Du kan anvanda appen for att
aktivera DND-laget eller &ndra DND-perioden. Stor
ej (DND)-perioden ar 22:00-8:00 som standard.

Obs:
= Den schemalagda rengéringen kommer att utféras som
vanligt under DND-perioden.

= Roboten aterupptar rengoringen dar den slutade senast
efter att Stor-ej-perioden (DND) 16pt ut.

Flack-rengoring

Nér roboten vantar, tryck och hall ned knappen {r
i tre sekunder for att aktivera laget flackrengdring.
| det har laget rengor roboten ett kvadratiskt
omrade pa 1,5 x 1,5 meter runt den och atergar till
startpunkten nar Flack-rengoringen ar klar.

Omstart av roboten

Om maskinen slutar att svara eller inte gar att stdnga
av, tryck och hall ned stromknappen i tio sekunder
for att framtvinga en avstangning. Tryck sedan pa
stromknappen och hall den intryckt i tre sekunder
for att sla pa roboten.
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Anv. moppningsfunktion

Obs: Det rekommenderas att alla golv dammsugs minst tre
ganger fore det forsta moppningstillfallet for att uppna en
battre rengodringseffekt.

1. Tryck pa frigéringsklamman for att ta bort vattentanken.

2. Ta bort vattenintagslocket, fyll tanken med vatten och sténg
locket ordentligt.

Obs:

= Anvand inte rengéringsmedel eller desinfektionsmedel.

= Fyll inte vattentanken med hett vatten eftersom det kan
leda till att vattentanken deformeras.

3. Fukta moppdynan och vrid ut éverflédigt vatten. Montera

moppdynan sa som visas pa bilden.

4. Satt tillbaka vattentanken och moppdynans hallare sa som
visas pa bilden tills de klickar pa plats. Tryck pa stromknappen
eller anvand appen for att starta rengdringen.

Ee
< Klick

Obs:

= Det rekommenderas inte att anvanda moppningsfunktionen
pa mattor.

= Anvand appen for att moppdynans fuktighet efter behov.

5. Nar roboten atervander for att ladda efter rengéring, tryck

pa frigéringsklammorna for att ta bort moppdynans hallare

och rengér moppdynan for att forhindra mogel eller dalig lukt.

Obs:

- Tvatta moppdynan efter varje anvandning, och tém
regelbundet vattentanken pa oanvant vatten.

= Avlagsna moppenheten nar moppen inte anvands.

Bild E-1
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@ Rutinunderhall

For att halla roboten i gott skick, rekommenderas att du foljer tillbehdrsanvandning i appen eller foljande tabell for rutinunderhall.

Del Underhallsfrekvens Utbytesperiod

Efter varje . . .
Moppdyna anvindning Varje 3 till 6 manader
Huvudborstar Varje 6 till 12 manader

Dammbehallarens filter

Sidoborste

En gang varannan
vecka

Varje 3 till 6 méanader

Del Underhallsfrekvens Utbytesperiod
Kantsensorer
Stétfangare En gang i manaden

Botten av roboten

Dammbehallare /

Signalomrade

Laddningskontakter

Vridbart hjul

Kantsensor

Laser avstandssensor
(LDS)

En gang i manaden

Huvudhjul Rengdr den vid

behov

Vattentank

Obs: Ersattningsfrekvensen beror pa din anvéandning av roboten. Om ett
undantag uppstar pa grund av sarskilda omstandigheter bor delarna bytas ut.
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Moppmodul

1. Ta bort vattentanken och moppdynans hallare.

2. Ta bort och rengér moppdynan endast med
vatten. Torka den sedan helt innan du satter
tillbaka den.

3. Hall ut vattnet i tanken. Rengér vattentanken
endast med vatten och lat den lufttorka innan du
satter tillbaka den.

Obs: Utséatt inte vattentanken for solljus.

4. Om vattenflodet ar langsamt eller ojamnt fordelat,
rengor lufthalet pa vattenintagslocket.

Bild F-1

Huvudborstar

1. Tryck in bortskyddsklammorna for att ta bort
borstskyddet och lyft ur borstarna fran roboten.

2. Dra ut borstarna sa som visas pa bilden. Anvénd
det lampade rengdringsverktyget for att ta bort
intrasslat har fran borstarna. Efter rengoring, tryck
in borstarna ordentligt i huvudborsthallaren tills
de klickar pa plats.

< Kiick

Obs: Var forsiktig nar du drar ut huvudborstarna for att

undvika skador.

3. Med de skarmtryckta pilarna uppat, for in
huvudborsthallaren i det avsedda utrymmet nedat
i en vinkel.

4. Rikta in den framre &@nden av borstskyddet med
det avsedda utrymmet, for in det nedat i en vinkel
och tryck sedan in det pa plats.

Bild F-2
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Ta bort och rengér sidoborsten.
Bild F-3

Vridbart hjul

Obs:

= Anvand ett verktyg sasom en liten skruvmejsel for att
separera axeln och dacket pa det vridbara hjulet. Anvand
inte Gverdrivet mycket kraft.

= Skolj det vridbara hjulet under rinnande vatten och satt
tillbaka det efter att det har torkat helt.

Bild F-4

Dammbehallare och filter

1. Oppna képan pé roboten och tryck sedan pa
klamman for att ta bort dammbehallaren.

2. Ta bort dammbehallarens filter och tom sedan
dammbehallaren.

3. Knacka forsiktigt pa filtrets korg for att rensa
smutsen.

Obs: For att undvika skador, forsok inte att rengora filtret
med en borste, ett finger eller vassa féremal.

4. Skolj dammbehallaren och filtret med vatten och

torka dem helt innan du satter tillbaka dem.

Obs:

« Skolj dammbehallaren och filtret endast med rent vatten.
Undvik att anvanda nagot rengdringsmedel.

= Anvand dammbehallaren och filtret forst nar de ar helt
torra.

Bild F-5

Robotsensorer

Torka av robotens sensorer med en mjuk och torr
trasa som visas pa bilden nedan:

1. Laser avstandssensor (LDS)

3. Docksensorer

4. Kantsensor

5. Kantsensorer

Obs: En vat trasa kan skada kénsliga delar i roboten och
laddningsstationen. Anvand en torr duk fér rengéring.

Bild F-6

Laddningskontakter och signalomrade

Rengor laddningskontakterna och signalomradet
med en mjuk och torr trasa.

Bild F-7

Roboten har ett hgpresterande litiumjonbatteri.
Sakerstall att batteriet ar valladdat for

daglig anvéndning for att bibehalla optimal
batteriprestanda. Om roboten inte anvénds under
en langre tid bor du stdnga av den och ldgga
undan den. For att forhindra skada fran Gverdriven
urladdning bor roboten laddas minst en gang var
tredje manad.

Felsokning

Problem

Loésning

Problem

Loésning

Roboten startar
inte.

- Batteriet borjar ta slut. Ladda om roboten pa
laddningsstationen och forsék igen.

- Batteriets temperatur ar for lag eller for hog. Vi
rekommenderar att roboten anvands i miljoer med en
temperatur 6ver 0 °C och under 40 °C.

Roboten laddar
inte.

= Laddningsstationen &r inte ansluten till en stromkalla. Se
till att bada andarna av strémkabeln &r korrekt anslutna.

= Anslutningen mellan laddningskontakterna pa
laddningsstationen och roboten ar dalig.
Laddningskontakterna behdver rengéras.

Roboten ansluter
inte till wifi-nat-
verket.

= Losenordet till wifi-natverket ar felaktigt. Kontrollera att
I6senordet som anvands for att ansluta till ditt tradlosa
natverk ar korrekt.

- Roboten stoder inte 5 GHz wifi-anslutning. Kontrollera att
roboten &r ansluten till en 2,4 GHz wifi-anslutning.

- Wifi-signalen ar svag. Kontrollera att roboten befinner sigi
ett omrade med god wifi-tackning.

= Roboten kanske inte &r redo att konfigureras. Avsluta
appen, starta den pa nytt och férsok igen enligt
instruktionerna.

Roboten kan inte
aterga till ladd-
ningsstationen.

= Rutten for att atervanda till laddning ar blockerad, t.ex. ar
dorren stangd.

= Laddningsstationen haringen strém eller flyttades nar
roboten inte var dockad. Anslut laddningsstationen
till stromférsorjningen eller placera roboten pa
laddningsstationen for att ladda.

= Det finns fér manga hinder runt laddningsstationen.
Placera laddningsstationen i ett mer 6ppet omrade.

= Att flytta roboten kan fa den att ompositionera sig
sjalv, och den kommer att aterskapa en karta om
ompositioneringen misslyckas. Ar roboten fér langt bort
fran laddningsstationen, kan det handa att den inte atergar
automatiskt pa egen hand. | sadant fall maste du manuellt
placera roboten pa laddningsstationen.

= Torka av signalomradet pa laddningsstationen for att
avlagsna damm eller skrép.

Roboten fastnar
framfor ladd-
ningsstationen
och kan inte

atervanda till den.

= Kontrollera om det finns tillrackligt med utrymme pa bada
sidor om, eller framfor laddningsstationen for att forhindra
att roboten blockeras.

= Roboten kan halka om golvet framfér laddningsstationen
ar for blott. Om sa ar fallet, reng6r overflodigt vatten innan
du forsoker igen.

= Vi rekommenderar att du flyttar laddningsstationen till en
annan plats och férsoker igen.
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Felsokning

Problem

Loésning

Problem

Lésning

Felsokning

Roboten sténgs
inte av.

= Roboten kan inte stangas av nar den laddas. Vi

rekommenderar att flytta roboten fran laddningsstationen
och sedan trycka och halla ned stromknappen i tre
sekunder for att stanga av den.

= Om detinte gar att stanga av roboten med steg 1 trycker

du och héller ned stromknappen i tio sekunder for att
framtvinga en avstangning. Om problemet kvarstar kan du
kontakta kundservice.

Roboten rér sig
utan att félja den
angivna rutten.

= Saker som elkablar och tofflor bor ordnas innan du

anvander roboten.

= Om den kors pa vata hala ytor kommer huvudhjulet att

slira. Det rekommenderas att torka vata ytor innan du
anvander roboten.

Problem

Loésning

Laddningshastig-

heten ar langsam.

= Det tar cirka sex timmar att ladda roboten helt nar

batteriet ar svagt.

= Om du anvéander roboten i temperaturer utanfor det

angivna intervallet kommer laddningshastigheten
automatiskt att sakta ner for att forlanga batteriets
livslangd.

= Laddningskontakterna pa bade roboten och

laddningsstationen kan vara smutsiga. Torka av dem med
en torr trasa.

Roboten missar
rummen som ska
stadas.

= Se till att dorrarna till de rum som ska rengoras &r 6ppna.
= Kontrollera om det finns en troskel hégre an 2 cm vid

dorren till rummet. Roboten kan inte kldttra 6ver héga
trosklar eller trappsteg.

= Ytan framfor rummet som ska rengdras kan vara vat och

hal, vilket gor att roboten kan slira och sluta fungera
normalt. Torka golvet innan du anvander roboten.

Roboten rengor
inte langre
effektivt eller
lamnar damm

= Dammladan ar full. Rengér den.

= Filtret &r blockerat. Rengér den.

= Ett frammande féremal har fastnat i huvudborstarna.
Avlagsna dem.

efter sig.

Roboten

utfor inte = Roboten har 1&g batteriniva. Schemalagd rengéring
schemalagd startar inte om inte roboten har minst 15 % batteri kvar.
rengdring.

Ljudet 6kar
medan roboten &r
i drift.

= Kontrollera om robotens dammfilter &rigentappt. Om sa

ar fallet, reng6r den eller byt ut den.

= Ett hart féremal kan ha fastnat i huvudborstarna eller

dammbehallaren. Kontrollera och ta bort eventuella harda
foremal.

= Huvudborstarna eller sidoborsten kan trassla ihop sig.

Kontrollera for och ta bort fraimmande féremal.

- Stall om suglaget till Standard eller Tyst.

Roboten
aterupptar inte
rengdringen
efter laddning.

= Kontrollera att roboten inte &r instélld pa Stor-ej-laget
(DND), vilket hindrar den fran att ateruppta rengéringen.

= Roboten aterupptar inte rengéringen efter att du manuellt
har placerat den pa laddningsstationen eller skickat den
till laddning via appen eller knappen .

Inget vatten

kommer ut ur
vattentanken,
eller bara lite.

Kontrollera om det finns vatten i vattentanken.
Rengor lufthalet pa vattenintagslocket.

= Rengdr moppdynan om den blir smutsig.

Kontrollera att moppdynan och moppdynans héllare &r
korrekt installerade enligt bruksanvisningen.

Forbrukar robo-
ten strom om
man lamnar den
pé laddningssta-
tionen nar den ar
fulladdad?

= Lamnar man roboten pa laddningsstationen efter att den
har blivit fullt laddad férbrukar den valdigt lite elektricitet
och hjélper till att underhalla optimal batteriprestanda.

Roboten fungerar
daligt.

- Stang av roboten och &teraktivera den sedan.
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For mer support, kontakta oss via https://global.dreametech.com.

Specifikationer

Modell RLD35GA
Laddningstid Cirka sex timmar
Nominell spanning 144V ==
Nominell effekt 75 W

Driftfrekvens 2 400-2 483,5 MHz

Maximal utgangseffekt <20 dBm

Vid normal anvéndning av utrustningen bér den hallas pa ett avstand av minst 20
cm mellan antennen och anvéndarens kropp.

Uppladdningsbart litiumjonbatteri

Modell R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Nominell spanning 144V ==

Nominell kapacitet 4,8 Ah

Typisk kapacitet 5.2 Ah 74,88 Wh

Modell RCSO

Nominell inspanning 100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A

Nominell utspanning 198V==1A
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Bortskaffande och

borttagning av batteri

Det inbyggda litiumjonbatteriet innehaller amnen
som ar farliga fér miljon. Innan du kasserar batteriet
bor du se till att det tas ut av kvalificerade tekniker
och kasseras pa en lamplig atervinningscentral.

- batteriet maste avldgsnas fran apparaten innan det
kasseras;

- apparaten maste kopplas ur fran elnatet nar
batteriet tas ur;

- batteriet maste kasseras pa ett sakert satt.

VAR FORSIKTIG:

Innan du tar ut batteriet bor du koppla bort
stromkallan och ta slut pa batteriet sa mycket som
mojligt.

Batterier som forbrukats ska kasseras pa lamplig
atervinningscentral.

Utséatt inte roboten for miljoer med hoga
temperaturer for att undvika explosionsrisk.

Om batteriet hanteras pa ett valdsamt satt kan
vatska slungas ut ur batteriet. Om kontakt uppstar,
spola med vatten och s6k medicinsk hjalp.
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Borttagningsguide:

1. Vénd pa roboten, anvand ett lampligt verktyg for
att ta bort skruvarna pa baksidan av roboten, och
avlagsna sedan locket.

2. Om du vill ta bort batterierna behéver du forst
koppla ur terminalerna mellan batteriet och PCB-
moderkortet.

WEEE-information

Alla apparater som bar denna symbol
E raknas som elektrisk/elektronisk utrustning

(WEEE enligt direktiv 2012/19/EU) och far
inte slangas med osorterat hushallsavfall.
Istéllet bor du skydda manniskors
hélsa och miljon genom att dverlamna
din uttjanta utrustning till en lamplig
atervinningscentral som har utsetts av
berérda myndigheter for hantering av avfall
fran elektrisk och elektronisk utrustning.
Korrekt avfallshantering och atervinning
hjalper till att forhindra potentiella negativa
konsekvenser for miljon och manniskors
hélsa. Kontakta installatéren eller lokala
myndigheter om du vill ha mer information
om platsen samt villkoren for sadana
insamlingsstallen.

Sikkerhetsinformasjon

For & unnga elektrisk stat, brann eller skade forarsaket av feil bruk av apparatet, ma du lese
bruksanvisningen ngye fgr du bruker apparatet og oppbevare den for fremtidige oppslag.

Bruksbegrensninger

= Dette apparatet ma ikke brukes av barn yngre enn 8 ar eller av personer med fysiske, sensoriske,
intellektuelle mangler, eller med begrenset erfaring eller kunnskap dersom det skjer uten tilsyn av en
forelder eller foresatt for a sikre sikker bruk og for @ unnga risiko. Rengjgring og vedlikehold ma ikke
utfagres av sma barn uten tilsyn.

= Barn skal ikke leke med dette apparatet. Sgrg for at barn og kjaeledyr holdes pa trygg avstand fra
roboten mens den er i drift.

= Dette apparatet er kun ment for gulvrengjering i et hjemmemilja. Ikke bruk det utenders, pa andre
overflater enn gulv, eller i kommersielle eller industrielle omgivelser.

= Huvis stramledningen blir skadet eller gdelagt, ma du slutte a bruke den umiddelbart og kontakte
produktstatten.

= |kke bruk roboten i omrader over bakkeniva uten en beskyttende barriere.

= lkke plasser roboten opp-ned. Ikke bruk LDS-dekselet, robotdekselet eller stagtfangeren som handtak
for roboten.

= Bruk roboten i miljger med en omgivelsestemperatur over 0 °C og under 40 °C. Sgrg for at det ikke er
vaeske eller klissete stoffer pa gulvet.

= Taopp eventuelle kabler fra gulvet far du bruker roboten for a forhindre at den drar i dem under

rengjaringen. i




Sikkerhetsinformasjon

= Fjern skjgre eller sma gjenstander fra gulvet for a forhindre at roboten stgter pa og skader dem.

= For a forhindre skade eller at noe dras lgs, fjernes eventuelle lgse gjenstander fra gulvet samt kabler
eller stramledninger fra rengjegringsbanen fagr du bruker apparatet.

= Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna robotens sugeapning.

= Oppbevar barsterengjgringsverktayet utilgjengelig for barn.

= lkke plasser barn, kjeeledyr eller andre gjenstander oppa roboten, uansett om den star stille eller
beveger seg.

= lkke bruk roboten til & rengjere brennende gjenstander. lkke bruk roboten til & plukke opp brannfarlige
eller brennbare veesker, etsende gasser, ufortynnede syrer eller lgsemidler.

= |kke stgvsug harde eller skarpe gjenstander. Ikke bruk apparatet til a plukke opp gjenstander som
steiner, store papirbiter eller gjenstander som kan tette apparatet.

= Sorg for at roboten er slatt av og at ladedokkingen er koblet fra far rengjering eller vedlikehold.

= lkke bruk en vat klut til a tarke av eller annen vaeske til a skylle roboten og ladedokkingen. Vaskbare
deler ma tarkes helt far montering og bruk.

= Sarg for at roboten er slatt av nar den transporteres, og at den oppbevares i originalemballasjen hvis
mulig.

= Bruk dette apparatet i samsvar med instruksjonene i bruksanvisningen. Brukerne er ansvarlige for tap
eller skade som oppstar fra feil bruk av dette apparatet.
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Sikkerhetsinformasjon

Batterier og lading

= |kke bruk batterier, stramledninger eller ladedokkinger fra tredjeparter. Brukes kun med RCSO-
forsyningsenheten.

= lkke forsgk & demontere, reparere eller modifisere batteriet eller ladedokkingen pa egenhand.

= |kke plasser ladedokkingen naer en varmekilde.

= lkke bruk en vat klut eller vate hender til a tarke eller rengjgre ladedokkingens ladekontakter.

= |kke avhend gamle batterier pa feil mate. Brukte batterier ma avhendes hos et passende
gjenvinningsanlegg.

= Hovis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, lades den helt opp, slas av og oppbevares pa et
kjelig, tert sted. Lad opp roboten minst én gang hver 3. maned for & unnga overutlading av batteriet.

= Dette apparatet inneholder batterier som kun kan byttes av kvalifiserte teknikere eller produktstatten.
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Sikkerhetsinformasjon

Lasersikkerhets-informasjon
= Lasersensoren i dette produktet oppfyller standarden IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 for
klasse 1-laserprodukter. Unnga direkte gyekontakt med den under bruk.

KLASSE 1-LASERPRODUKT
FORBRUKERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

ﬁ Kun for innendears bruk

Les bruksanvisningen

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd erkleerer herved at radioutstyret type RLD35GA er i samsvar med direktiv 2014/53/EU. EU-overensstemmelseserklaeringens fulle tekst
kan man finne pa falgende internettadresse: https://global.dreametech.com

For en detaljert elektronisk bruksanvisning kan du besgke https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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0 Produktoversikt

1. Strem/rengjeringsknapp

= Trykk og hold i 3 sekunder for a sla den pa eller
av

= Trykk for a starte rengjeringen etter at roboten er
slatt pa

2. 1r Dokking/omraderengjeringsknapp

= Trykk og send roboten tilbake til ladingstasjon

= Trykk og hold i 3 sekunder for a starte
omraderengjgring

Knappens statusindikator

= Fast hvit: Rengjering eller opprydding er fullfgrt

= Blinkende oransje: Feil

= Pulserende hvit: Roboten lader nar
batteristremmen ikke er lav

Merk:

« Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten for & pause mens
roboten rengjer eller gar tilbake til lading.

= Barnesikring kan aktiveres/deaktiveres via Dreamehome-
appen.

3. LDS-deksel

4. Laseravstandssensor (LDS)

5. Stgtfanger

6. Dokkingsensorer

7. Tilbakestillingsknapp

« Trykk og hold i 3 sekunder for & gjenopprette
fabrikkinnstillingene

8. Wi-Fi-indikator
9. Deksel
10. Stevdunk

11. Kantsensor

12. Vanntank

13. Luftuttak

14. Moppeenhet

15. Trappesensorer

16. Sidebgrste

17. Hovedhjul

18. Omnidireksjonelt hjul
19. Ladekontakter

2. Bgrstevern

21. Hovedhjul

22. Hovedbagrster

23. Klips for barstebeskyttelse

Fig. A-1

1. Klips for stevdunk
2. Filterklips
3. Filter

Fig. A-2

Moppeenhet

1. Moppeputeholder

2. Utlgserklemmer

3. Moppepute

4. Moppeputens monteringsomrade
Fig. A-3

Van ntank

1. Vanninntakslokk
2. Vanninntak
3. Utlgserklemme

Fig. A-4

Ladedokking

1. Signalomrade
2. Ladekontakter
3. Stremport

Fig. A-5
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® Forberedelser i

hjemmet ditt

1. For rengjering bes du fjerne ustabile, skjere,
verdifulle eller farlige gjenstander. Rydd opp i
kabler, kluter, leker, harde og skarpe gjenstander
pa gulvet. Det gjeres for a unnga mulige skader
ved at de vikles inn, ripes eller veltes av roboten.

2. Ferrengjering plasseres en fysisk barriere foran
trapper for a sikre sikker og jevn drift av roboten.

3. Apne doren til rommet som skal rengjeres og
plasser mgbler pa riktig sted for a lage mer
plass.

4. For a hindre at roboten ikke gjenkjenner omradet
som rengjgres, ma du ikke sta foran roboten,
derstokker, ganger eller trange steder.

Merk:

= Nar du bruker roboten for farste gang, ma du felge den
rundt mens den rengjer for a fierne eventuelle hindringer i
tide.

= |kke stevsug harde gjenstander som steiner, stalkuler og
leketgysdeler, eller skarpe gjenstander som byggeavfall,
knust glass og spiker, siden dette kan fore til riper i gulvet.
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@ For bruk

1. Plasser ladedokkingen og koble den til en
stikkontakt

Plasser ladedokkingen pa et sted som er sa apent

mulig med et godt Wi-Fi-signal. La det veere

nok plass som vist pa figuren og fjern eventuelle

gjenstander i det skraverte omradet. Sett

stremledningen inn i ladedokkingen og plugg den

inn i stikkontakten.

Merk:

= |kke plasser ladedokkingen i et omrade med direkte sollys
eller der andre gjenstander kan blokkere signalet, siden
dette kan hindre roboten fra & returnere til ladedokkingen.

= For a hindre vannflekker fra a fukte tregulv eller tepper,
anbefales det a plassere ladedokkingen pa flisgulv eller
marmorgulv.

2. Lade roboten

Ved plassering av roboten sentreres ladekontaktene

pa bunnen av roboten med ladekontaktene pa

ladedokkingen. Roboten slas automatisk pa og

begynner a lade. Etter at roboten er fulladet, forblir

statusindikatorene pa roboten og ladedokkingen tent

i 10 minutter og dimmes deretter.

Merk: Det anbefales & lade roboten helt opp for den tas i bruk
for forste gang. Hvis roboten ikke kan slas pa etter at batteriet

er utladet, kobler du roboten manuelt til ladedokkingen for a
lade den.

Fig. C-1 — fig. C-2

® Koble til Dreamehome-
appen

1. Last ned Dreamehome-appen

Skann QR-koden pa roboten eller sgk etter
«Dreamehome» i appbutikken for a laste ned og
installere appen.

Merk:

= Bare 2,4 GHz Wi-Fi stottes.

= Pa grunn av oppgraderinger i appens programvare, kan
de faktiske operasjonene avvike fra setningene i denne
bruksanvisningen. Folg instruksjonene i den gjeldende
appversjonen.

2. Legg til enhet

Apne Dreamhome-appen, trykk pé& «Skanne QR-

kode for a koble til» og skann den samme QR-

koden pé roboten igjen for a legge til enheten. Falg

instruksjonene for a fullfare Wi-Fi-tilkoblingen.

Merk:

« For a tilbakestille Wi-Fi, gjentar du trinn 2 og felger
deretter instruksjonene for a fullfere Wi-Fi-tilkoblingen.

= For akoble enheten fra Wi-Fi-nettverket, trykker du pa
og holder inne tilbakestillingsknappen pa roboten i 3
sekunder.

@ QR-kode

@ Tilbakestillingsknapp

® Wi-Fi-indikator

= Blinker sakte: Skal tilkobles

= Blinker raskt: Tilkobler

= Pa: Tilkoblet

@ Bruk

Trykk og hold inne stremknappen i 3 sekunder
for & sla pa roboten. Stremindikatoren skal lyse. -
Plasser roboten pa ladedokkingen. Roboten slar seg
automatisk pa begynner a lade. For a sl av roboten,
flytter du roboten bort fra ladedokkingen, og trykker
pé og holder inne stramknappen i 3 sekunder.

Rask kartlegging

Etter & ha konfigurert nettverket for farste gang,
falger du instruksjonene i appen for raskt &

lage et kart. Roboten vil begynne & kartlegge
uten rengjering. Nar roboten kommer tilbake til
ladedokkingen er kartleggingsprosessen fullfgrt, og
kartet lagres automatisk.

Starte rengjgring

Trykk pa stremknappen for a starte rengjgringen
etter at roboten er slatt pa. Roboten kartlegger en
rute ngyaktig og rengjer metodisk langs kantene og
veggene. Deretter avslutte den med a rengjere hvert
rom i et S-formet menster for a sikre en grundig
jobb.

Merk: Det anbefales at roboten gar ut fra ladedokkingen far

rengjering. lkke flytt ladedokkingen mens roboten rengjor.
Dette sikrer at roboten gar jevnt tilbake til ladedokkingen.

Pause/dvale

Nar roboten er i bruk, kan du trykke pa en vilkarlig
knapp for a sette den pa pause. Hvis roboten er satt
pa pause i mer enn 10 minutter, gar den automatisk
i dvalemodus. Alle indikatorer pa roboten slar seg av.
Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten, eller trykk pa
appen for a vekke roboten.

Merk: Hvis roboten settes pa pause og plasseres pa

ladedokkingen, vil den gjeldende rengjgringsprosessen
avsluttes.

Auto-gjenoppta rengjering

Nar robotstavsugeren har for lite batteri, gar den
automatisk tilbake til ladedokkingen for lading.
Etter & ha ladet til riktig batteriniva, gjenopptar den
uferdige rengjgringsoppgaver.

Merk: Apne den i appen for & bruke denne funksjonen.

Ikke forstyrr-modus

Nar roboten er satt til Ikke forstyrr-modus, forhindres
den fra a gjenoppta rengjaringen. Ikke forstyrr-
modus er deaktivert som standard. Du kan bruke
appen til & aktivere Ikke forstyrr-modus eller endre
Ikke forstyrr-perioden. Ikke forstyrr-perioden er fra
kl. 22:00 til kl. 08:00 som standard.

Merk:

= Planlagte rengjgringsoppgaver utfares som normalt i lkke
forstyrr-perioden.

= Roboten gjenopptar rengjeringen der den slapp etter at
Ikke forstyrr-perioden utigper.

Omraderengjgring

Nar roboten venter, trykker du pa og holder

inne O -knappen i 3 sekunder for & aktivere
omraderengjgringsmodus. | denne modusen
rengjer roboten et kvadratisk omrade pa 1,5 x 1,5
meter rundt seg, og gar tilbake til startpunktet nar
omraderengjgringen er fullfart.

Starte roboten pa nytt

Hvis roboten slutter a reagere eller ikke kan slas
av, trykker du pa og holder inne stremknappen i 10
sekunder for a sla den kraftig av. Trykk deretter pa
og hold inne stramknappen i 3 sekunder for & sla pa
roboten.
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Bruke moppefunksjonen

Merk: Det anbefales at gulvene stevsuges minst tre
ganger fgr den forste moppegkten, for 4 oppna en bedre
rengjeringseffekt.

1. Trykk pa utlgserklipsen for a fierne vanntanken.

2. Fjern vanninntakslokket, fyll tanken med vann og lukk lokket
ordentlig.

Merk:

= |kke bruk vaskemiddel eller desinfeksjonsmiddel.

= |kke fyll vanntanken med varmt vann, siden dette kan fore
til at vanntanken vrir seg.

3. Fukt moppeputen og vri ut overfladig vann. Installer

moppeputen som vist i figuren.

4. Sett vanntanken og moppeholderen tilbake som vist pa
figuren til de klikker pa plass. Trykk pa stremknappen eller
bruk appen for a starte rengjaringen.

Ee

< Kilikk

Merk:

= Det anbefales ikke & bruke mopping funksjon pa tepper.

« Bruk appen til a justere moppeputens fuktighet etter
behov.

5. Nar roboten gar tilbake til lading etter rengjering, trykker

du pa utlgserklemmene for a fierne moppeputeholderen, og

rengjer moppeputen for a forhindre mugg eller lukt.

Merk:

= Vask moppeputen etter hver bruk, og tem vanntanken
regelmessig for ubrukt vann.

= Fjern moppeenheten nar du ikke mopper.

Fig. E-1
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@ Rutinemessig vedlikehold

Deler

For & holde roboten i god stand, anbefales det & se bruken av tilbeher i appen eller falgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Stevdunkens filter

Sidebarste

En gang hver 2. uke

Del Vedlikeholdshyppighet Bytteperiode
Moppepute Etter hver bruk Hver 3. til 6. maned
Hovedbgrster Hver 6. til 12. maned

Hver 3. til 6. maned

Signalomrade

Ladekontakter

Omnidireksjonelt hjul

Kantsensor

Laseravstandssensor
(LDS)

En gang hver maned

Robotens bunn

Stevdunk

Hovedhijul

Vanntank

Rengjer ved behov

Del Vedlikeholdshyppighet Bytteperiode
Trappesensorer
Stetfanger En gang hver maned

Merk: Utskiftningshyppigheten avhenger av din bruk av roboten. Hvis det oppstar
unntak pa grunn av spesielle omstendigheter, bar delene byttes.
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Moppemodul

1. Fjern vanntanken og moppeputeholderen.

2. Fjern og rengjer moppeputen kun med vann, og
tark den deretter helt for den settes pa plass
igjen.

3. Hell ut vannet i beholderen. Rengjar tanken kun
med vann og la den lufttgrke for reinstallasjon.

Merk: Ikke utsett vanntanken for direkte sollys.

4. Rengjer lufthullet pa vanninntakslokket hvis

vannstrgmmen er langsom eller ujevnt fordelt.
Fig. F-1

Hovedbarster

1. Trykk barstevernklipsen innover for a fijerne
barstevernet og laft barstene ut av roboten.

2. Trekk ut bgrstene som vist i figuren. Bruk det
passende rengjgringsverktgyet for a fjerne evt.
hér som er filtret i barstene. Etter rengjering
setter du barstene tilbake i hovedbgrsteholderen
til de klikker pa plass.

< Kiikk

Merk: Veer forsiktig nar du trekker ut hovedberstene for &
unnga skade.

3. Med pilene pa skjermen vendt oppover, setter du
hovedbersteholderen inn i sporene nedover pa en
skra mate.

4. Sentrer den fremre enden av bgrstevernet med
sporet, sett den inn nedover pa en skra mate og
trykk den deretter pa plass.

Fig. F-2
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Fjern og rengjer sidebgrsten.
Fig. F-3

Omnidireksjonelt hjul

Merk:

= Bruk et verktgy slik som en liten skrutrekker for a skille
akselen og dekket pa omnidireksjonshjulet. lkke bruk
overdreven kraft.

« Skyll omnidireksjonshjulet under rennende vann og plasser
det tilbake etter at det har torket helt.

Fig. F-4

Stevdunk og filter

1. Apne robotens deksel og trykk pa klipsen for &
fierne stavdunken.

2. Fjern stevdunkdekselet og tem stgvdunken.

3. Bank forsiktig pa kurven til filteret for a fierne
smusset.

Merk: Ikke forsgk & rengjere filteret med en barste, en finger
eller en skarp gjenstand. Dette kan forarsake skade.

4. Skyll stevdunken og filteret under rennende vann,
og la terke for du installerer dem igjen.

Merk:

« Skyll stgvdunken og filteret kun med rent vann. Ikke bruk

noe vaskemiddel.
= Bruk stgvdunken og filteret kun nar de er helt torre.

Fig. F-5

Robotsensorer

Tork av robotsensorene ved a bruke en myk og terr
klut, som vist i figuren nedenfor:

1. Laseravstandssensor (LDS)
2. Dokkingsensorer

3. Kantsensor

4. Trappesensorer

Merk: En vat klut kan skade sensitive elementer pa roboten
og ladedokkingen. Bruk en tarr klut til rengjering.

Fig. F-6

Ladekontakter og signalomrade

Rengjer ladekontaktene og signalomradet med en
myk og tarr klut.

Fig. F-7

Roboten inneholder en hayytelses litium-ion
batteripakke. Serg for at batteriet forblir godt
ladet for daglig bruk, for a opprettholde optimal
batteriytelse. Hvis roboten ikke skal brukes over
en lengre periode, slar du den av og legger den
bort. For a forhindre skader fra overutlading, lades
roboten minst én gang hver tredje maned.

Feilsgking

Problem

Lasning

Problem

Lasning

Roboten slar seg
ikke pa.

= Det er lite batteri. Lad opp roboten pa ladedokkingen og
prov deretter pa nytt.

= Temperaturen pa batteriet er for lav eller for hgy.
Det anbefales a bruke roboten i milijger med en
omgivelsestemperatur pa over 0 °C og under 40 °C.

Roboten vil ikke
lade.

= Ladedokkingen er ikke koblet til stram, sgrg for at begge
endene av strsmledningen er riktig tilkoblet.

= Kontakten mellom ladekontaktene pé ladedokkingen og
roboten er darlig, rengjer ladekontaktene.

Roboten kan
ikke gé tilbake til
ladedokkingen.

= Ruten for retur til lading er sperret, f.eks. at deren er
lukket.

- Ladedokkingen kobles fra strem eller flyttes nar roboten
ikke er pa den. Koble ladedokkingen til stramforsyningen
eller plasser roboten pa ladedokkingen for a lade.

= Det er for mange hindringer rundt ladedokkingen. Plasser
ladedokkingen i et mer &pent omrade.

= Flytting av roboten kan fare til at den endrer posisjon
pa egen hand, og den lager et nytt kart dersom
omplasseringen mislykkes. Hvis roboten er for langt fra
ladedokkingen, kan det veere den ikke returnere av seg
selv til dokkingen. | sa fall mé du manuelt plassere roboten
pa ladedokkingen.

= Tork avsignalomradet pa ladedokkingen for a fierne stov
eller rusk.

Roboten klarer
ikke a koble til
Wi-Fi.

= Wi-Fi-passordet er feil. Kontroller at passordet som brukes
for & koble til Wi-Fi-nettverket er riktig.

= Roboten stgtter ikke en 5 GHz Wi-Fi-tilkobling. Serg for at
roboten er koblet til en 2,4 GHz Wi-Fi-tilkobling.

= Wi-Fi-signalet er svakt. Serg for at roboten er i et omrade
med god Wi-Fi-dekning.

= Roboten er kanskje ikke klar til & konfigureres. Avslutt og
ga inn i appen pa nytt, og prev igjen som instruert.

Roboten setter
seg fast foran
ladedokkingen og
kan ikke ga tilbake
til den.

= Kontroller om det er nok plass pa begge sider eller foran
ladedokkingen for & hindre at roboten blir blokkert.

= Roboten kan gli hvis gulvet foran ladedokkingen er for vatt.
Rengjer i sa fall overfladig vann fer du prever igjen.

= Det anbefales a flytte ladedokkingen til et annet sted og
preve pa nytt.

Roboten vil ikke
sla seg av.

= Roboten kan ikke slés av nar den lader. Det anbefales &
flytte robotstgvsugeren fra ladedokkingen, og deretter
trykke og holde inne stremknappen i 3 sekunder for a sla
den av.

= Hvis roboten ikke kan slas av ved a utfgre trinn 1, trykker
du pa og holder inne stremknappen i 10 sekunder for
a tvinge roboten av. Hvis problemet vedvarer, bes du
kontakte produktstatten.
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Feilsaking

Problem Lasning Problem Lasning
= Det tar omtrent 6 timer & lade roboten helt nar batteriet er . = Sorg for at roboten ikke er stilt inn pa Ikke forstyrr-
Iav.t. K . 'T(okbot.en vl t modus, som forhindrer at den fortsetter rengjaringen.
Ladehastigheten - Ic-::tlss d;;g;: rtzrc:r%brgctj?: ‘::3 tsir:]egﬁa:iit:gsgtiljtﬁgt:; :'ene gémoia a = Roboten gjenopptar ikke rengjzringen etter at du manuelt
erlav. autor?natisk for a forlenée bautteriets levetid ’ etteg: Iadigg hak; plasse_lrtl rg_bote_n pa basesItIaSJinen, eller har sendt
= Ladekontaktene pa bade roboten og ladedokkingen kan roboten til lading via appen eller knappen 3.
veere skitne, tark dem av med en tarr klut.
- - — - Det kommer = Sjekk om det er vann inne i vanntanken.
= Kontroller om stevdunkfilteret er tilstoppet. Hvis ja, rengjer ikke ut vann fra - Rengjer luftehullet pa vanninntakslokket.
den eller bytt den ut. ) vanntanken, eller - Rengjgr moppeputen hvis den blir skitten.
- En hgrd gjenstand kan sette seg fast i hovedbgrstene kommer bare ut - Serg for at moppeputen og moppeputeholderen er
Stayen gker mens eller i stavdunken. Kontroller og fiern eventuelle harde litt.

roboten er i drift.

gjenstander.
= Hovedbarstene eller sidebgrsten kan bli sammenfiltret.
Kontroller og fjern eventuelle fremmedobjekter.

= Bytt sugemodus til Standard eller Stille.

installert i henhold til bruksanvisningen.

Feilsgking
Problem Lasning
Bruker
roboten pa L .
ladedokkingen = At roboten b]|r pa Iadedoklgngenwetter at den er fullqdet,
strgm hvis den Eruker S\;aer_t lite stram og hjelper & opprettholde optimal
allerede er atteriutfgring.
fulladet?

Roboten beveger
seg uten & folge
den angitte ruten.

= Gjenstander som stramledninger og tafler bar organiseres
for du bruker roboten.

= Arbeid pa vate og glatte overflater kan fa hovedhjulet
til & skli. Det anbefales a tarke vate omrader for roboten
brukes.

Roboten fungerer
ikke.

Sla av roboten og aktiver den deretter pa nytt.

Roboten gar glipp
av rommene som
skal rengjares.

= Sorg for at dgrene til rommene som skal rengjeres er
apne.

= Kontroller om det er en terskel hayere enn 2 cm ved deren
til rommet. Roboten kommer ikke over haye terskler eller
trinn.

- Omradet i rommet som skal rengjeres kan vaere vatt og
glatt, noe som far roboten til & skli og fungere unormalt.
Tark gulvet far du bruker roboten.

Roboten rengjer
ikke lenger
effektivt eller
etterlater stav.

= Stevdunken er full. Rengjer det.

- Filteret er blokkert. Rengjer det.

- Et fremmedlegeme sitter fast i hovedbgrstene. Rengjer
dem.

Roboten utfarer
ikke planlagt
rengjaring.

= Roboten har lite batteri. Planlagt rengjering starter ikke
med mindre roboten har minst 15 % batteri igjen.
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For mer hjelp kan vi kontaktes via https://global.dreametech.com.

Spesifikasjoner

Modell RLD35GA
Ladetid Omtrent 6 timer
Nominell spenning 144V _
Nominell effekt 75 W

Driftsfrekvens

2400 - 2483,5 MHz

Maksimalt utgangseffekt

<20 dBm

Under normal bruk av tilstanden bar dette utstyret holdes en avstand pa minst

20 cm mellom antennen og brukerens kropp.

Oppladbar litium-ion-batteripakke

Modell R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Nominell spenning 144V =

Anbefalt kapasitet 4,8 Ah

Typisk kapasitet 5,2 Ah 74,88 Wh

Modell RCSO

Nominell inngang

100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A

Nominell utgang

198V=1A
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Avhending og fjerning av

batteri

Den innebygde Litium-ion-batteripakken inneholder
stoffer som er skadelige for miljget. Far du avhender
batteriet, ma du sgrge for at batteriet fjernes av
kvalifiserte teknikere og avhendes pa et egnet
resirkuleringsanlegg.

- batteriet ma fjernes fra apparatet for det avhendes;
- apparatet ma kobles fra stramnettet nar du tar ut
batteriet;

- batteriet ma avhendes pa en sikker mate.

FORSIKTIG:
For du tar ut batteriet, ma du koble fra strammen og
temme batteriet s& mye som mulig.

Brukte batterier ma avhendes hos et passende
gjenvinningsanlegg.

Ikke utsett batteriet for hgye temperaturer for a
unnga risiko for eksplosjon.

Under darlige forhold kan vaeske lekke fra batteriet.

Hvis det oppstar kontakt ma du skylle med vann og
kontakte lege.
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Veiledning for fjerning:

1. Snu roboten, bruk et riktig verktey for a fjerne
skruene pa baksiden av roboten, og fijern deretter
dekselet.

2. Koble fra polene mellom batteriet og PCB-kortet
for & fjerne batteriet.

EE-informasjon

Alle apparatene utstyrt med symbolet er
E elektrisk og elektronisk avfall (EE-avfall som
i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal blandes
B hed usortert husholdningsavfall. Du ber
heller beskytte menneskers helse og
miljoet ved a overlevere kassert utstyr til et
utpekt innsamlingspunkt for resirkulering
av elektrisk og elektronisk utstyr, utpekt
av myndighetene eller lokale myndigheter.
Riktig avhending og resirkulering bidrar til
a forhindre mulige negative konsekvenser
for miljget og menneskers helse. Kontakt
installateren eller lokale myndigheter
for mer informasjon om plasseringen,
samt vilkar og betingelser for slike
innsamlingssteder.

MAnpo@opieg AoPAAELOG

I ammo@uyn NAEKTPOTANEIAG, TUPKAYLAG 1) TPAVUATIOHOU TTOV TIPOKAAEL 1] AKATAAANAN Xp1)O1 TNG
OUOKEVTG, SLABACTE IPOCEKTIKA TO EYXELPISLO XP1IOTN TIPLV XPTOLUOTIOINCETE T CUOKEVUT KL (PUAGETE TO
WG EYYPUAPO AVUPOPAG GTO LEAAOV.

Meploplopol xprong

¢ Tomapdv mpoidv Sev IPETEL VA XPNOLLOTIOLEITAL ATTO TTALS LA KATW TWV 8 ETWV 1) ATOUA LLE CWUATIKEG,
aALeON TN PLAKES, SLAVONTIKEG AVETIAPKELEG 1] TIEPLOPLOUEVT] EUTIELPLA 1] YVWOT XwpiG TNV emtifAeymn
Yovéa 1] KNSeUoOvVa Y TN SLac@AALOT TNG AGPAAOVG AELTOUPYING KAL TNV ATIOPUYN TUXOV KIVSUVWV.
0 kaBaplopog kal 1 cuvTpnon eV MPETEL VA TIPAY LATOTIOLOVVTAL ATIO TSI Xwpig emiBAeym.

¢ Ta maidid Sev emitpémetal va mai{ovv pe autd to TPoildv. Befatwbeite 6TL Ta maSi1d kKol T KATokiSio
(oA TAPAPEVOUV OE ACQPUAT] ATIOGTAOT ATO TO POUTOT KATA TN AElTovpyla Tov.

¢ To mapodv tpoidv mpoopileTal povo yia kKabaplopuod SameSwv o€ olKLaKO TTepLBaAAov. Mnv to
XPNOUOTIOLEITE O€ EEWTEPIKOVG XWPOVG, OE ETTUPAVELEG XWPIG SATESO 1] 0€ EUTTOPLKEG 1] BLOUN X AVIKES
EYKATAGTACELG.

¢ Edv 1o kaAw 810 1ox00og vVTTooTEL {NULE 1] pWYUT, OTAUATIOTE AUECTWG TN XPTIOT TOV KAL ETILKOLVWVI|OTE
LE TNV VTN PECia EEVTINPETNONG LETA TNV TTWANOM.

¢ Mn xpNOLUOTIOLEITE TO POUTIOT OE TIEPLOXT] TIOV ALWPEITUL TIAV®W ATtO TO €TiTTESO TOL £6&POVGS XWPIG
TIPOGTATEVTLKO PPAYUO.

+  Mnv tomoBeteite 10 poumdT avamoda. Mn xpnoipomoleite To kKaAvupa LDS, To KGAvpupa Tou pouToT i
TOV TIPOPUAXKTIPA WG XELPOAAPT] YL TO pOUTIOT.

¢+ XPTNOLUOTIOLEITE TO POUTIOT OE XWPOUG e Beppokpacio meptBdArovtos dvw Twv 0°C kot Kdtw Twv 40°C.
BeBawwBOeite 6TL Sev uTIAP)OLY VYPEG T KOAAWSELG OVGIEG OTO TIATW A

128




MAnpopopieg aopaAeLag
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ENKWOOTE TUXOV KOAWSLA ATIO TO TIATW U TIPLV XPTCLUOTIOCETE TO POUTIOT YLK VA NV TX GEPVELKATA TOV
KaBaplopd.

Amopakplvete e00paLOTA T LIKPAE AVTIKEIPEVA ATTO TO SATTESO WOTE VA PNV TIEGEL EMAVW TOVG TO
POUTIOT KOL TA KATAOTPEPEL

I'ia v ato@uyn oy 1 BAaBoV atd To cVPCLIO, ATTOUAKPUVVETE TUXOV EAEVDEPA AVTIKEI(HEVA ATTO TO
Samedo Kal aapEote KAA®WSLA 1) KAAWSLx LoV 06 ato T Stadpour) Kabaplopov TpLv TN AELTovpyia TG
OUOKEULNG.

DUAGETE TA HOAALG, TA SAKTUAN KOl AAAQ LEPT] TOV OWHATOG HOKPLE XTIO TO AVOLYHA avappO@T GG TOU
POUTIOT.

duAate To epyaieio kaBaplopov BovpToag HaKPLA ATd TSI

Mnv tomoBeteite Tadid, KatolkiSia {wa 1 OTOLASTTIOTE AVTIKEIMEVA TIAVW GTO POUTIOT AVEEAPTNTA ATO
TO GV BplOKETAL EV OTACEL EITE €V KIVI|OEL

M XP1GLUOTIOLEITE TO POUTIOT YL TOV KAOAPLOUO TUXOV PAEYOUEVWV AVTIKEILEVWV. M1 XPTOLUOTIOLE(TE
TO POUTIOT YLt VA LAEPETE EVPAEKTA 1] KAV LU VYPE, SLABPWTIKA agpla 1] avapaiwta ofea ] SIHAVTEG.
Mn okovTti{eTE CKANPA 1] ALXUNPA AVTIKEILEV . MT) XPTCLLOTIOLEITE TN CUOKELT] Yo VX LalEPETE
AVTIKEIUEVA OTIWG TIETPEG, LEYAAN KOUUATLA XOPTLOV 1] OTLOLOST)TIOTE AVTIKEIULEVO TIOV UTTOPEL Vi (pp el
TN CUOKELT).

BeBawwbeite 6TLTO pOUTIOT Elval aTteEVEPYOTIOMUEVO KAL) BAOT (OPTLONG (VAL ATTOGUVEESEUEVT] ATTO
v Ttpida TpLv Tov Kabaplopd 1 T cuvTrpno.

Mn xpnooToleite VYpPO TTAVL Y10 VO GKOUTHOETE 1] OTIOLOSTTIOTE VY PO YL VA EETTAVVETE TO POUTIOT KL
™ Bdom @opTionG. Ta uépn Tov TAEVOVTAL TIPETEL VA GTEYVWOOUV EVTEAWG TIPLV TNV EYKATACTACT Kol

Xpnon tovs.

MAnpopopieg aoPaAelag

BeawwBOeite 6TLTO pOUTIOT ElVAL ATIEVEPYOTIOMUEVO KATA TN HETAPOPA TOV KAl OTL BplOKETAL GTNV
APXLKY] cVOoKEVAGIA TOV €&V lval Suvatov.

XpnolpoTtoleite To Tapov Tpoiov cOp@wva U TG 0dnyileg oto Eyxelpidio xprjotn. OL xpnoteg
guBUvVovVTaL YL TUXOV (nuia 1} BAGRTN TTOV TTPOKVTITEL ATIO AKATAAANAT XP1)OT) TOU TTPOVTOG TIPOIOVTOG.

Mmnotopieg kot @OpTION

Mn xpnoLHoTIOLE(TE pPTTarTapio TPITOV KATACKELVAOTY], KAAWSL0 Tpopodooiagny Bdon @opTIoNG.
Xpnolpomoumote povo e povada tpo@odociag RCSO.

MnV ETIXELPT)CETE VX ATTOGUVAPLOAOYTCETE, VA ETILOKEVACETE 1} VA TPOTIOTIO|GETE TNV UTTATAPiot 1) TN
Bd&on @opTioNnG povol cag.

Mnyv tomtoBeteite Tn BAon @OPTIONG KOVTA GE TINYT BEPUOTNTAG.

Mn xpnopoTtoleite Bpeyuévo mavif Bpeyuéva xEpLX Yo VO OKOUTIIOETE 1) VA KAOAPIOETE TIG ETTAPES
@o6pTIONG TNG BAON.

Mnv amoppITTETE TAALEG UTTATAPIEG HUE AKATAAANAO TPOTTO. OL GYPNOTEG UTTATAPLEG TIPETIEL VA
ATOPPITTOVTAL O KATAAANAT HOVAS O AVAKUKAWOTNG.

Edv to poumdT Sev xpnouomondel yia HEYAAO XPOVIKO SLAGTNUA, (OPTIOTE TO MANPWS, GTN CUVEXELX
ATIEVEPYOTIOOTE TO Kl ATtoONKeVGTE TO 0€ §pooepO kKal ENpd puépog. Emavagoptilete To poumdT
TOVAGYLOTOV avd 3 UNVEG YL ATTO@UYN TN G VTIEPBOALKNG EKPOPTLONG TNG LTTATAPLAG.

AvTO TO TIPOIOV TEPLEXEL UTIATAPIEG TTOV UTTOPOVV VA AVTIKATAOTAOOUV HOVO AT ELSIKEVUEVOUG
TEXVIKOUG 1] attd TO GEPPIG HETA TNV TTWANOT).
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MAnpo@opieg AOPAAELOG

MAnpoopieg aoaAelag Aéwlep

PA Ertilokomnon poiovtog

9. KéAvppa

10.
1

Kouti cuMoyng okdvng
AoOnTRpag dKpwv

Movada opovyyopiouatog

1. B&on TEAPOTOG OPOVYYopioHATOG

12. AeEopevr vepou 2. KA ameAguBépwong
. . . Y ’ . 1. 1. 1. Koupt evepyotoinong / ka®aplopon 13. "E€080¢ agpa 3. NMéAua apovyyapiapatog
¢ O aoOnpag Aéwlep oto tapov mpoiov mAnpot to [Ipdtumo IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/ . Hatote napatetauéva ya 3 Sevtepblemta i 14, Mow&a o@ouyyapiopoToc 4. MepLoxr) oUVEESNC TIEAOTOG OOUYYapioHOTOg
A11:2021 ywx tpoidvta Aelep Katnyoplag 1. ATTo@eVYETE TNV AUECT) OTITLKY) ETTAPT] LAl TOV KATA TN evepyoToinon 1 amevepyomoinon 15, ALOBNTHPEG YKPELOD Eix. A-3
Xp.rcl on ¢ TMiéote yla va EekvijoeTe TOV KaBaplopd HeTd v 16. MAgvupikn Bovptoa
' £vepyoToinom Tov poumdT 17. KOplog tpoxog AcEQEVH VEPOU
I[TPOION AEIZEP KATHI'OPIAX 1 2. 1 Kovprti ota®uol/koBapiopo AskéSwy 18. MorykarreuBuVTIKOG TPOXOG ] ] )
. v v + TMiéote ya va oteldete To popmdT miow otov 19. Emopég popTiong 1. Kamakt e10680L vepoy
KATANAAfIiTIKO TTIPOION AEIZEP otaBud @opTIong 20. MpootatevTikd BovpTong 2. ElooSog vepou
EN 50689:2021 ¢« TMatote TapateTapéva yia 3 SsutepdAemTa yio 21. KOplog tpoxog 3. KAt ameAeuBépwong
va Egkvijoel 0 kaBaplopds AekéSwy 22. Kopleg Bovptoeg Eik. A-4
‘Ev8elén katdotaong Kouptio 23. KAt mpootateuTiko Bouptoag
o Tupmayég Aevko: [paypatomoteital kabaplopds Eik. A-1 B('XOI'] (PC')pTlOT]C

1 0 kKaBapLopndS 0AOKANPWONKE

Kouti ouMoyng okdvng 1. Meploxn onpatodotnong

¢ MaAAOpevo Aevkd: To popmdT poptTileL 6Tavn 1. KA KouTIon GuANOYHC GKOVNC 2. Emagég podpTiong

2. KAt pidtpou

+ TloptoxkoAimov avaBoofrvet: Z@aApa

LoxVG TG patapiog Sev eivat yaunAy 3. @Vpa Loyvog

Inueiwon: , Eik. A-5
+ Iiéote omolo8ymoTe KOLUTI 6TO POPUTIOT YL TTA) o) EVED 3. ®iAtpo
TO popuTdT KaBapilel ) emoTPéPeL yia @dpTIOoN. Eix. A-2

o To KAeidwpa ya maidié propei va evepyomomei/
armevepyotowm Ol péow g e@appoyns Dreamehome.

. KéAvppa LDS

. AloBnTtrpog andotaong pe Aéwlep (LDS)
. MpoguiakTipag

. AloBnTtrpeg Bdong

. Kouprti emavog@opdg

Matjote Tapatetapéva yla 3 SevtepdAemta ya
ETAVAPOPE OTIG EPYOCTACLAKEG pLBNicELS

8. 'Evéel&n Wi-Fi

ﬁ Mbvo ylo e0WTEPLKY Xprion

|LI_|I_| AwaBdote To eyxelpidlo xelplot

TN O U B W

Awx Tov mapovtog, ) Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. SnAcmvel 6T o padioefomAlopdg tvov RLD35GA cvppop@wvetal pe tnv 08nyla 2014 /53 /EE. To mAnpeg
kelpevo g SMAwong cuppdp@wong EE Statibetat otnv akdAovdn niektpoviky StevBuvon: https://global.dreametech.com
[ Aemtopepég nAekTpoviko eyxelpidio, petafeite otnv nAektpoviky SievOuvon https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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0 MpogTowaoia Tou
OTILTLOV OOC

1. Mpw Tov KOBAPLOPO, ATOPAKPUVETE aoTodn,
€00POVOTA, TTOAUTIUA 1 ETIKIVEUVA AV TIKEHEVD
Ko kaBapiote KOAWSIY, TTAVLE, Ty Vidla,
OKANPA KAl AULXHNPA AVTIKEIHEVO 0TO £8a(POC
WOTE VA UNV EPTIAGKOVY, YPAT{OUVIOTOUV 1
TaPacVPBOVV ATtO TO POUTIOT KAL TIPOKANBOVV
G

2. Mpw tov kaBapLopod, ToToBEeTHoTE Evav
(PUOLKO PPAYHO OTO AKPO TNG OKAAAG WOTE
va SLao@OAICETE TNV AoPOAR KL OHOAR
AglToupyia TOU POUTIOT.

3. Avoite TV épTA TOL SWHATIOV IOV TTPOKELTAL
Vo KaBAPLOTEL Kol TOTTOBETAOTE TA ETUTIAX
OTNV KATGAANAN B£0N TOUG YLo VO PR OETE
TIEPLOCOTEPO XWPO.

4. Tla VO AITOTPEYPETE TN M AvayvwpLon amod To
POUTIOT TIEPLOX WV TIOV TIPETIEL VO KAOOPLOTOVY,
UN OTEKEOTE PTIPOCTA ATIO TO POUTIOT, I OTO
KOTWQAL, 0TOV SIASPOUO 1) O€ OTEVA PEPN.

Inueiwon:

+ Katd ) Aertovpyia Tou poptot yla mpeTn @opd,
akoAovBNoTe TO KaTd TN StdpKela Tov kaBaplopol yua va
QATMOPaKPUVETE TUXOV TBAVE epTtOSIA eyKaipwS.

+ Mn okovuTti{ete oKANP& avTIKElpeEVA OTIwG TIETPEG,
XAAVOBS W opatpiSia kat pépn TaviSidv 1 axunpd
QVTIKEPEVX OTIWG OLKOSO LKA aTtOBANTQ, CTIAGHEV
YuaAd Kat Kap@Ld, cAAms To £8a@og propel va
yYpat{ouvioTel
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@ P T xprion

1. TomtoBetroTe TN BACN POPTIONG KAL TUVEETTE
TOV O€ Pl NAEKTPLKA Tpila

TomoBetriote ™ Baon @OpTIONG 0€ PEPOG GO

TO SLVATOV TILO AVOLKTO pE KaAO ofjpa Wi-Fi.

APNOTE APKETO XWDPO OTIWG PAVETAL GTNV ELKOVA

Kot a@atpéote TUXOV aQVTIKEIPEVA 0T OKLXOUEVT

Teploxn. Eloaydyete 1o Kadd 8o toxvog otov

oTtabud OPTIONG KAl oLVEEGTE TO oTNV TIpila.

Inueiwon:

«  Mnv tomtoBeteite ™ Baon @OPTIONG OE TIEPLOXT] HE
&peco NALAXKO PG 1) OTIOL dAA avTikeipeva evEéxeTaL va
UTTAOK&POLV TO oA, KABWG auTd propel va epmodicet
TO POUTIOT v eTLOTPEYEL 0T Bdom pOpTIONG.

o Ty amoguyn AekéSwv amd vepd Adyw Bpegipatog
EOAVWY SaTéSwv 1} XaAlmv, cuvicTatatn tomobétnon
Tov oTadpov POpTIoNG oe Sameda e TAAKAEKL 1)
péppapo.

2. DOPTION TOU POUTIOT

Katd tnv tomoBétnon tov popumot, evbuypappiote

TIG ETAPEG POPTLONG OTO KATW HEPOG TOV POUTIOT

LLE TIG ETMAPESG POPTLONG TOV 0TAOLOV POPTLONG

KQL TO popToT Ba evepyomomn Ol avtopata kat Oa

EekwnoeLn @opTion. Metd v A pn @OPTLON TOV

POUTIOT, OL EVSEIEELG KATAGTAOGNG GTO POUTIOT KaAL M

Bdon @bptiong B tapapeivouv avappéveg yia 10

AeTTA KL 0T cvvéXELa Ba e§acBeviioouy.

Inpeiwon: Zuviotdtat va @optioete AP TO POUTOT

TPV TNV TIPATN XP1om Tov. ‘OTay To popmodT Sev propet

va evepyoTomBel agov e€avtAnOein pratapia, cuvdéote

XepokivnTa to poumdT oTn BAon @OPTLONG Yl Vo TO

@optioete.

Eix. C-1-Eik. C-2

® ZVvSeon oty epappoyn
Dreamehome

1. Katefaote v epappoyry Dreamehome

Tapwote Tov KwSkd QR 0T0 popumdT 1) avalntiote
«Dreamehome» 6T0 KATACTNUA EQAPROYDV YLIX VA
KAVETE APN KAl EYKATACTACT TNG EQAPUOYNG.
Inueiwon:

+  Ymoompiletar péovo Wi-Fi 2,4 GHz.

o Adyw Twv avaBadpicewv 6To AoYLOHIKO TNG EQAPHOYTG,
OL TIPAYHATLKEG AELTOVPYieG EVEEXETAL VA SLapépouy
atd TG 08nyieg oto aPoV eyxepiSro. AkodovbrioTE TIG
odnyies Baoel TG Tpéxovoag EkSooNG TNG EPAPHOYNS.

2. NpooBéote ouokeun

Avoi&te v e@appoyn Dreamehome, tatrote
«Z&pwon kw8kov QR yla cVVEECT)» KAL CAPDOTE TOV
{810 kw86 QR oTO poutdT EAvd Yo va tpocBécete
TN 6VOKeLY. AKOAOUONOTE TA TIPOTPETITIKA O AT
Yl vat oAokAnpwoete ™ ovvdeon Wi-Fi.

Inueiwon:

o T va paypatononjoete enavagopd tov Wi-Fi, emavod&Bete
TO Brjpa 2 KA ETELTA AKOAOVOTOTE TA TIPOTPETITIKG O AT
Yl va 0AokAnpoete T ovvSeon Wi-Fi.

+ T va amocuvdécete ™ cuokeun amd to Siktvo Wi-Fi,
Tatiote tapatetapéva to Kovpmi emavagpopds ato poptdt
Yl 3 SevtepoAenTa.

(D Kwucdg QR

(2) Kovpi emavapopdg

(3) ‘Ev8et&n Wi-Fi

s Apyd avaBoopnpua: [pokettatva
TpaypatomowmBei cvdeon

+ Ipnyopo avaBooBnpua: Mpaypatomoteitot
oVUv8eon

+ Evepyomompévo: llpaypatomou)dnke cvvdeon

@ Odnvyiec xpriong

IMaToTe TAPATETAUEVA TO KOVUTIL AELTOVPY NG yia
3 SEVTEPOAETITA YL VAL EVEPYOTIOU|CETE TO POUTIOT.
H év8eién woxvog mpémet va elvat avappévn.
TomoBetioTe TO pouToOT 0T Bdon @HPTIONG, TO
POUTIOT TIPETIEL VA evEpYOTIOM Ol auTOPATA KAl v
EekwvnoeLva @optiet. Nl va amevepyomon|ceTe TO
POUTIOT, ATTOUAKPVVETE TO aTtd TN Bdon @opTIONG
KL TIATHOTE TIpateTapéva To Kouputi Aettovpyiag

Yyl 3 SgvtepOAeTTTAL

Toela xaptoypdpnao

MeT& ™ SLapdp@won Tov SIKTVOL YL TIPWTN POPQ,
akoAovBnote T 08NYieg otV e appoyn yia va
Snpovpynoete ypnyopa évav xaptn. To popmodt Oa
EekwnoeL ) xaptoypagnon xwpis va kabapilet.
‘Otav TO POUTOT EMIGTPEPEL GTOV 6TAONO PAPTIONG,
N Stadwacia xaptoypdenong £xet oAokAnpwOel kot
0 x&ptng Ba amodnkevtel avtdpaTa.

‘Evapén kaBoplopov

IMatote To KovuTi AeLToUPYiag Yio va EEKLVI|OEL O
KaBaPLOPOG HETAE TNV EVEPYOTIOMNOT TOU POUTIOT.
To poumndt Ba xapd&el pe akpifela pa Stadpopn,
Oa kabapioel peoS K& KATH KOG TWV AKPWV Kat
TWV TolXwV KaL, 6T cLVEXELX, B OAOKANpWOEL
kaBapilovtag kdBe Swpdtio o oxfpa S ya ™
Staoc@dAion pag AemtopepoVs epyaciag.

Inpeiwaon: Zuviotdtat To poptdt va Pyaiver amd ™ Bdon
@bOpTIONG TIPLY TOV KaBapLopd. Mn petakweite tov otabpd
POPTLONG £V TO pouTOT KaBapilet. AuTtod Stacpaiiet 6TLTo
PONTIOT ETUOTPEPEL OPOAG GTOV 6TAONO POPTLOTG.

Movvon/Avapovn

‘Otav To pouTdT AELTOVPYEL, TILEGTE OTIOLOS TTOTE
KkovuTi yia tovon. Edv to poundt eivat og mavon
Yl teploodTEpa atd 10 Aemtd, pmaivel autdpata
og avapovr). ‘OAeg oL ev8ei&elg 6To poumot Ha
amevepyomomn0ovv. [IiEoTe oToL0SNTTOTE KOV T
OTO POUTIOT 1} XPNOLLOTIOM]OTE TNV EQAPUOYN YL
va «EUTIVI{OETE» TO POUTIOT.

Inpeiwon: Eqv to popmot eivan og mavon kot tomtofetOel
o1tn Bdon @optiong, n tpéxovoa Stadikacia kabaplopov Oa
TEPHATIOTEL

Autopoatn ouvéxLlon kabaplopoy

Ed&vn pratapia eivat moAd xapnAn, to poundt

Ba emoTpéPel autdHpata otn Baon @opTIONG

Yir OpTion. Aol QopTLoTEL KAl PTACEL 0TO
KatdAAnAo entintedo pmatapiag, Oa cuveyioeL Tig un
0AOKANPWHEVEG EpyaTies KABapLopov.

Inueiwaon: Mo va xpnowomowjoete cutiv T Aettovpyla,
avoifte ™ otV e@appoyn.

Aetrtoupyia Mnv evoxAeite (DND)

‘Otav to popumdT pubpiletal otn Aettovpyia
Mnv evoxAeite (DND), Sev Tov emitpémetot va
ovvexioel tov kaBapiopd. H Aettovpyia DND
elval amevepyomompévn amd TPoeTAOYY 6TO
£pY0O0TAO10. MTIOpE(TE VA XPNOLULOTIO OETE TV
£QAPUOYN YL VXL EVEPYOTIOCETE TN AELTOVPY i
DND 1} va tpomtomowtjoete tnv mepiodo DND. H
Ttiepio8og DND eiva 22:00-8:00 amd tpoemidoyn.
Inueiwon:
+ OLTIPOYPAPUATIOHEVEG EpYacies kabBapiopov Ba
TPAYHATOTOLOVVTAL WG GLVIBWS KaTd TV TtepioSo DND.

+ To poumdt Oa ouveyioet tov kaBaplopd atmod to onpeio
IOV OTAPATNOE HeTE TN ATéN TG TteptdéSov DND.

KoBoplopodg Aekédw

'OtV TO POUTIOT ElVAL OE KATAOTAOT AVAUOVIG,
matiote Tapatetapéva to kovuti Ty 3
SeVTEPOAETITA YL VAL EVEPYOTIOU|OETE TN AELTOVPY QL
KaBaplopoV AekéSwv. Te au TV TN Aetrtovpyia,

TO pouToT KaBapilel pia teploxn tetpdywvou
oxnpatog 1,5 x 1,5 pétpwv ydpw amd autiv

Kot eTLOTPEPEL 6TO onpeio exkivnong LoALg
oAokANpwOel 0 kaBaplopndG AekESwWV.

ETtavekkivnon touv pounoT

Ed&v To poumot otapatiost va amokpivetat 1 Sev
UTIOpEl va aTteEVEPYOTIOM OEL, TTATOTE TIAPATETAREV QL
To Kov Tl AetTtovpyiag yiax 10 SgutepoiemTa yia
AVAYKAOTIKY amevepyoToinon. Emelta, Ttatnote
TapateTapéva To kovpti Aettovpyiag ya 3
SEVTEPOAETITA YA VX EVEPYOTION|OETE TO POUTIOT.
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Xprjon AsLtoupyiag opovyyapiopyatog

Inueiwon: Tuviotdtal 6Aa Ta Sdmeda va kabapifovtat

HE NAEKTPLKT] OKOVTIA TOUVAGXLOTOV TPELG POPES TIPLV Ao

NV TPAOTNH cLuveSpia oovyyapiopatos yla va emiiteuy el
KAV TEPO amoTéAET A KaBapLlopov.

1. Tt oTE TO KA ATEAELOEP WO G VLA VA APALPECETE TN
Segopevi) vepov.

2. Apaipéote To KattdkL eLo680v vepov, yepiote tn Sefapevr)
HE VEPO Kol KAE{OTE KAAK TO KATIAKL

Inueiwon:

o Mn XpNOLHOTIOLE(TE ATIOPPUTIAVTIKO 1] ATIOAVUAVTLKO.

o Mn yepiGete ™ Se&apevi) vepoL pe {eotd vepd ylati
pmopel va tpokAn Ol Tapapdppwaon g Segapeviig
vepov.

3. Bpé&te o TEANX GPOVYYAPIoHATOG Kot GTOYTE TV

Tepiooela vepov. TOTOOETHOTE TO TEAPA OQOVYYAPIOUATOG

OTIwG @aivetal 6TV elKoOVA.

4. TomoBemiote Eava ) Sedapevn vepol kat t Bdon
TEARATOG OPOLYYapiopatog OTwg @aivetal otnv elkOva
HEXPLVA KOUUTIOOOLY 0T B€om Toug. [TathoTe To koupTti
Aettovpylag i xpnoWOTON|oTE TV EQAPHOYT Yia va
Eekwvnoete Tov Kabaplopd.

Ea
T Kévte ke

Inueiwon:

» AgvovvioTdTain xpron e Aettovpyiag
GPOVYYUPIoHATOG O€ XaALA.

o XPNOLOTIOW|OTE TNV EQAPHOYT| VLA VX TIPOCAPHOCETE
TNV VYPACia TOV TEALATOG GPOVYYAPICUATOG OTIWG
amatteitat
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5.’0Tav TO pOUTIOT ETIOTPEPEL 0TI POPTLOT HETE TOV

KAOUPLOPS, TILECTE T KALTT ATEAELOEPWONG YO Vo
a@aipéoete T Bdon TEALATOG GPOVYYAPIoHATOS Kot
KkaBapioTe TO TEAPQ OPOVYYAPICHATOS YA VO ATIOQUYETE TO
w80 M TIg oopés.

Inueiwon:

o TAévete To TéEAPQ o@ovyYyaplopatog petd amd kdbe
xprion kat adetdlete TakTikd T Sefapevii vepov amd
aypnotpormointo vepo.

o Agpaipéote ) povada o@ovyyapiopatog dtav Sev
o@ovyyapilete.

Eik. E-1

@ 2vvnéng ovvtripnon

E€optrpato

T va Statnpeite To poudT o€ KOAT KATAOTAOT, CUVIGTATAL VO VX TPEXETE 0TI XPHjom eEapTNHETWY 0TV €@ apoyny 1§ 6tov akdAovbo Tivaka yia cuvi|on

cuvTipnon.
, JuXVOTNTA Mepiodo i JuxvoTnTa Mepiodo
EEdpTnua X ) n p IC EE&pTNUQ X - n P VC
ouVTHPNONG QVTIKOTAOTAONG ouvTPNoNg QVTIKOTAOTAONG
, , Metd amd kébe , ) X Aot pES YkpepoL
MéApa ocpovyyaplopatog i Kabe 3 éwg 6 punveg
Xpnon ,
[po@uAakthipag Mia @opd Tov pjva
Kupleg Bovptoeg Kd&Be 6 ¢wg 12 pnveg
Kdétw pépog tov poumot
D{Atpo KouTLOU GLAAOYTG Mia @opd ava 2
oKoVNG eBdopades Kout{ cuAdoyng okévng

MM evpkn Bovptoa

Kd&Be 3 ¢wg 6 puiveg

Meproyr onpatodotnong

Emagég @optiong

MaykatevhuvTIKOG
TPOXO§

AwoOntpag dkpwv

AwoOntpag andotaong
pe Aéulep (LDS)

Mia popda Tov pijva

Kvprot tpoyoi

Ag&apevn vepov

KaBaplopog omwes

amatteitat

Inpeiwon: H cuyxvotnta avtikatdotaons Oa eapTdtal amd ™ xprion

Tov poutdt oL Tipaypatomoteite. Edv mpokvet e€aipeon Adyw e18ikdv

TEPLOTAOEWVY, T HEPT TIPETEL VA QVTIKATAGTAOOUV.
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Movdda apouyyapiouaTog

1. Apaipéote T Se&apevn) vepou kat T Bdon
TEARATOG oovyyapiopatog.

2. Apaipéote kat kabapiote To TTEApQA
o@ovyyapiopatog pdvo He vepo Kol HETE
OTEYVWOTE TO EVTEANDG TPV TO EMAVATOTOOETIOETE.

3. Pi&te to vepd otn Se&apevn. Kabapiote ™
Sekapevn) pOVO pe vepd Kal a@oTE TN va
OTEYVWOEL OTOV AEPQA TIPLV TNV EMAVATOTOOET OETE.

Inueiwon: Mnv exBétete amevOeiag n SeEapevi vepod oto

NALKO PG,

4. E&v 1 pon tou vepov elvat apyn 1§ avopotopopea
Kataveunpévn, kabapiote v ot aépa oto
KATIAKL EL0080V vEPOU.

Eik. F-1

KOpleg fovptoeg

1. MTiéoTe TA KALT TOV TTPOCTATEVTIKOV BovpToag
TPOG TA HEGN YL VO APALPECETE TO
TPOOTATEVTIKO BOVPTONS KAL, 0TI CUVEXELX,
oNKWoTe TI§ BoVPTOES ATO TO POUTIOT.

2. Apaipéote TI§ foVpToeg OTWG @ailveTal oTNV
elkOVa. XpNoLLOTIOM 0 TE TO KATAAAN A0 epyareio
KABapLopoL yla va Ao LakpUVETE TUXOV TPIXES
oL £€xovv unepSevtel 0TIg BovpToeg. MeTd TOoV
KaBaplopo, ompwite TIg fovpToeg oTabepa
péoa otnv kOpLa Bdomn g Bovptoag péxpt va
KOUUTIWOOLY 0T B€0m Toug.

2 ek
T Kavte khik

INUeiwon: ApaipéoTe TiG KOpLeG BoVPTOES e TTPOGOXT] Yiat
TNV ATTOQLYN TPAVUATIGHDV.

3. Me ta tutwpéva otny 000vn BEAN oTpappéva
TPOG T TTGVW, ToTtofeTOTE TN ONKN TG KVPLAG
BoVpToag oTig UTTOSOXEG TTPOG TA KATW UE KALoT.

4. Evbuypappiote To pmpooTivd dKkpo Tou
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TPOCTATEVTIKOV TNG BovpToag pe Tnv vmodoxn,
TOTOOETNOTE TO TTPOG T K&ATW e KA{oM Kat, oTn
ovvéxela, TiéoTe To otn B€om Tov.

Eix. F-2

MAgvupikn Bouptoa

Agaipéote kat kabapiote T AV BovpToa.
Eix. F-3

MorykoreuBuvTIKOG TPOXOG

Inueiwon:

+  Xpnowomonjote epyadeio dTwg piepd katoaBist yia va
Slaxwpioete Tov GEova KAl TO EAAGTIKO TOV TIAYKATEVOLVTIKOY
TpoxoV. Mn xpnotpomoteite vitepBoAwkr Svvon.

EemAOVETE TOV TAYKATEVOUVTIKG TPOXO O TPEXOVPEVO VEPD
KoL ETAVATOTIOOETIOTE TOV APOV £XEL GTEYVOOEL TIAT PWS.

Eik. F-4

Koutl cuMoyrg okovng kat PiATpo

1. Avoi&te To KEAVPPAX TOV POUTIOT KAL TILEGTE TO KALTT
YL vt @ olp€CETE TO KOUTI GUAAOYN G OKOVNG.

2. Apapéote To PIATPO TOL KOUTLOV GUAAOYYG
OKOVNG, KL ETIELTA ASELATTE TO KOUT{ CUAAOYNG OKAOVNG.

3. Xtumote eda@pdé to kaddd tov @iAtpou ya va

ATOHAKPVVETE TN BpwLd.

Tnueiwon: Mnv emxeprioete va kabapioete To @idtpo pe fovptoa,

Sy Tudo 1] cxunpd avTike{peva yla Ty amo@uyn ipuov.

4. EemAVVETE TO KOUTI GUAAOYTG OKOVNG KAL TO

@IATPO HEVEPD KAL OTEYVDOTE TA TIAPWG TIPLV T

ETUVATOTIOOETHOETE.

Inueiwon:

+  EemAOveTe To KOUTI GUAAOYTG CKOVNG Kol TO QiATpo pdvo
pe kabapd vepd. M xp1OLULOTIOLEITE ATTOPPUTIAVTLKO.

+  Xpnowototeite To KOLTL GLAAOYNG OKOVNG KaL TO QIATPO
HOVo a@ov £xouv OTEYVMOOEL AN PWS.

Eik. F-5

AloONTr)PEG TOL POUTIOT

TKOUT{OTE TOUG ALoONTHPEG TOL pouUTIOT
XPNOLHLOTIOLWVTAG HOAAKO KL GTEYVO Ttavi, OTIw§
PaiveTal oTNV TAPAKATW EKOVA:

1. AtoOntpag andotaong pe Aéwep (LDS)

3. AloOnpeg Baong

4. AloOntpag dkpwv

5. AloOntipeg ykpepov

Inueiwon: To Bpeypévo avi pmopel va tpokaAéoet g
og evaiocOnTa otolela péoca 6To POUTOT KAt TOV oTABpd
@OpTIoNG. Xpnotpomoleite oteyvo Ttavi yia Tov kabaplopo.

Eik. F-6

ETtapeg @OPTIONG KAL TIEPLOY|
T060TNONG

KaBapilete TIg eMa@£g (OPTLONG KAL TNV TIEPLOXT
oNPaTto8OTNONG HE HOAAKO Kol oTEYVO Ttavi.

Eik. F-7

Mmatopia

To pOUTIOT TIEPLEXEL TIAKETO PTIATAPLNG LOVTWV AtB{ov
vPMAN G artddoong. BeBatwBeite 6tin pratapia
TAPAPEVEL KAAK POPTLOHEVT Yot KaONEPLVY Xp1ion
woTte va Statnpeital BéAtiotn anddoon pratapiag.
Ed&v to popumdTt Sev xpnopomoteitat yia peyaio
XPOVLIKO SLEOTN LA, ATIEVEPYOTIOMOTE TO KoL paléPte
To. 't v pdAnYPm npuwv amd vepBoAkn
eK@OPTLON, POPTILETE TO POUTIOT TOVAGYLOTOV pic
@opd avd Tpiunvo.

ErtiAvon mpofAnuatwyv

MpoPAnpa Avon MpoPAnpa Avon
+ H pmatapia eival xapnAy. Emavagoptiote to popmdt otov i | , ,
L, i , + H8wdpoun emotpo@nig yia pdption eivat
oTabud @épTiong Kat TpooTabioTe Favd. UmAOKApLOopEVY, TLX. ) TOpTA elval KAELOTH.
To poundt Sev + H @eppokpacia g pratapias eivat moAd xapnAn 1 oAy v 0 otaBpodg @optiong éxet amoouvdedel amd v oxd
evepyomote{taL VYPMAT. ZuvioTdTat i xprion Tov poutdt ot meptPiArovta 1) HETOKVEITAL OTAV TO POUTIOT SV elvat Tévw Tov.
ue Beppokpacia meptBdAlovtog Thvw amd 0 °C kal KATw Zuv8EoTe Tov 0TaBUO POPTIONG 6NV TapOxT) LoxVOg
, 1) TOTTOOETNOTE TO POUTIOT OTOV OTAONS POPTIONG YLa
ato 40 °C. )
@bpTIoN.
¢ Ymapyxovv mépa ToAAG epmtdSia yOpw amd tov otabud
¢ O otabpog poptiong Sev éxeL cuvSebel oe oYY, To popmot @bptiong. TomoBetoTe TOV 0TAOUS POPTIONG OE TILO

To poumdt Sev
@optileL

BeBawwBeite 6TLKAL T §VO dKpa TOL KAAWS{oL LoXVOG
Tov €xouv ouvdebel oty Tpila cwoTtd.

o Hemagn petadd Towv ena@ov @opTiong otov otadpd
@OPTIONG KL TO pouTtdT Sev elvat kaAn, kabapiote Tig

ETAPES POPTIONG.

To poutdt Sev
ouvséetal oTo
Wi-Fi.

¢ 0 kwdk6g MpdoPaong oto Siktvo Wi-Fi elvan
eo@aApévos. BeBaiwbeite 6TL 0 kw81kdG TPpdoPaong Tov
XxpnotpoToleite yia ovdeon oto Siktvo Wi-Fi oag eivat
owoToG.

+ To poutdt Sev vtootnpilel obvdeon Wi-Fi 5 GHz.
BeBawwbeite 6tL To poumdt eivat ouvdedepévo oe
ovvSeon Wi-Fi 2,4 GHz.

+ To onfjpa tov Wi-Fi eivat adVvapo. BeBawwbeite dtito
popTOT Bploketal og TepLoXn He Ko kGAvym Wi-Fi.

o To poumdT evdéxetan va punv eivat £ToLpo ya
Stapdppwon. Kielote katEavavoi&te v epappoyn kat

émelta mpoomadnote Eavd cOp@wva pE TG 08nyieg.

Sev pmopei va
emoTpéPeEL O
Bdom pbdpTioNg.

aVOoLKTO XDpPO.

+  H petaxivnon touv poumndt pmopel va mpokaAéoeL Tnv
emavatomofétnon Tou kat avtd Ba Eavadnuovpyroet
X&ptn o€ mepintwon aotoxiag ™G emavatomofETnons.
E&v to pouttdt eivat oAl pakpld amd tov otabpd
@OpTIONG, EVEEXETAL VA NV PTTOPEL va eTLoTPEPEL
aUTOPATA HOVO TOV, EMOPEVWG OE AUTNHV TNV TEEPITTTWOT)
Oa TTPETTEL VA TOTTODETI OETE XELPOKIVITA TO POUTIOT TTAV®
oToV oTABNO POPTIONSG.

+  TKOUTH{OTE TNV TtEPLOXT) ONUATOSHTNONG OTOV oTABNS
@OPTLONG Yl v amtopakpUvete okdvn 1) Bpadiopata.

To popmdt
KOAAGEL UTIPOOTH
a6 tov otabpd
@OpPTLONG KAL
Sev pmopel va
emoTPEYELOE
autov.

o EAéyEte av UTIApXEL APKETOG XWPOG Kol 0TI VO TIAEVPES
1) pTtpootd amd tov otabpd edpTIoNG yia va amotpéPeTte
TO PTIAOKEPLO A TOV POUTIOT.

+ To popmdT pmopei va yAlotprioet e&v To 8&medo pmpootd
amd ™ Bdon @optiong eivat vtepBoAkd vYpO. EGv vay,
kaBapiote TV Mepiooela vepov TpLv TpooTadoste
Eava.

+ ZuvioTdTal va HETAKWVIOETE TOV 0TaBpd opTIoNG o€
GAAo onpeio kat va tpooTadnoete Eavd.
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ErtiAuon mpofAnuatwv

Kxouuti Aettovpyiag yia 10 SeutepOAEMTA Y QvayKaoTIKY
amevepyoToinon Tov pounot. EGv to tpoBANpa emipével,
ETILKOW WV OTE HE TNV UTINPESiA EEVTINPETNONG HETE TNV
TwAnon.

H taxvtta
@opTIoNG elvat

apyn.

¢ AmartoVvtal TIEpITou 6 MPES yia AN PT| OPTLOT TOU
pouUTOT Oty 1 pratapia elvat xapnAn.

+  Edv Aertoupyeite to poumndt oe Beppokpacies ekToOG
ToU KaBopLopévou elpoug, 1 TaxVUTNTA POPTIONG Ba
emBpaduvOel avtdpata ya eméktaon e Stdpkelag {wng
™¢ pratapiag.

o OLema@Eg OPTLONG KAL 6TO POUTIOT KAl 6TOV 0TAOUS
@OPTLONG eVEEXETAL VA EIVaL BPWDKES, OKOUTIIOTE TIG PE
oTeEYVO TIavi.

To popmdT xdvet
Ta SwpdTio

TIOL TIPETTEL VAL
Kabaplotovv.

MpoPAnua Nbon MpoPANua AVon
To poptdT
+ To poumodT Sev pumopel va amevepyomom el dtav - ¢ Avtikeipeva 0Tiwg KaADSIA LoYX VOGS KL TIAVTOPAES TIPETIEL
@OoPTIeL. TUVIOTATAL VX ATIOROKPVVETE TO POUTIOT ATtd Yopisva va opya\l)obvovtm’npw ™ xpr"]cn ‘IIOU, pouTOT. )
™ BA&om @OPTIONG KAl ETELTA VA TIAT CETE TIAPATETAUEVA aKoAoLBE TV + Hepyaoia og vypég oloOnpég empaveleg evdéxetal va
To KoupuTi Agttovpyiag yia 3 SevtepdAemTa Yl va TO ) TpokaAéael oAloBnon Tov KUpLov TPoxoV. ZuvicTATAL
To poputdt Sev QATEVEPYOTIOU|OETE. Kanprwn OTEYVW A TUXOV VYP®V HEPDV TIPLV TH XP1IOT) TOU POUTIOT.
amevepyoToLe(- +  Edv to poptdt Sev pmopei va amevepyomomOel pe tmv Sudpopu.
TaL eKTEAEOT TOU BHUATOG 1, TATNOTE TAPATETAPEVA TO + BefawwBeite 6TLOL TIOPTEG TWV SWHATIWVY TTOV TIPETIEL VAL

KaBaploTov elvat avolKTEG.

o EXéyEte edv uTIApYEL KATWO QAL GVW TWV 2 cm oTnV TOpTa
Tov Swpatiov. To poptoT Sev pmopei va okapardoeL oe
YnAd katd@Ala 1} okadomdTia.

¢ 0 x®pog UTPooTd amod To SWHAETLO IOV TIPETEL Vo
kabaplotel evSéxetal va elvat vypdg kot 0AleONpds,
TIPOKUAMVTAG OAloON oM Katl un @uotoAoykn Aettovpyia
Tov poumoT. [Ipootadniote va oteyvwoete To Sdmedo
TIPLV XPT|OLLOTIOU|OETE TO POUTIOT.

EmtiAuon mpoBAnuaTwy

MpoPANua AYon
To poumoT s ATIEVEPYOTIOWOTE TO POUTIOT KAL, 0T CUVEXELQ,
SuoAettoupyetl. EVEPYOTIOMOTE TO §aVa.

To poumot Sev
kaBapilet TAéov
ATIOTEAECPUATIKG
oUTE aPrVEL
T{ow TOL TN KO-
vn.

To kouti{ cuALOY G oKOVNG elval Yepdto. KaBapiote To.
To @iAtpo eivar pmAokapiopévo. Kabapiote to.

‘Eva £évo avTikeipevo Tavetatl oTig kOpLeg BoVPToES.
Kabapiote teg.

To poptdT Sev
ekteAel ipo-
YPOAUUATIONEVO
KabapLopo.

To popmdt éxeL xapnAn pratapia. O TPOYPAPPATIONEVOS
KaBaplopds Sev Ba EeKVIOEL EKTOG £V €XEL ATTOpEIVEL
TOVAGXLoTOV 15% pratapia 6To poumodT.

0 06puBog
AUEAVETAL EVED TO
pouToT elvat oe

+  EAéyEte edv 10 @IATPO TOV KOUTLOU GUAAOYNG OKOVNG €XEL
ppagel. Eav vat, xabapioTte To 1} aVTIKATAGTHOTE TO.

¢ 'Eva okAnpo avtikeipevo evdéxetal va éxel o tel oTig
KkUpLeg BovpToeg 1) oto kKouti cLALOYT G okOVNG. EAéyETe
KAl ATIORAKPVVETE TUXOV OKANPE& avTIKeipeva.

+ OukUpleg Bovptoes 1) N TAELPLKY BovpToa evSéyeTat

To poputdt Sev
ovveyileL tov
KaBAPLOPO HETE
™ @opTIon.

BeBawwbeite 6TL T poumdT Sev éxeL pubpiotel oe
Aettovpyia Mnv evoxAeite (DND), k&ti tov Ba To
mapepmodioel va ovvexioet tov kabaplopo.

+ To poumdt Sev ovveyilel tov kaBaplopd agov to
TomofeToETE XELpOKivTa 0T Bdon @OpTIONGT) TO
oteldete yia @OpTION HECW TNG EQAPROYNG 1) TOL
kovpmiov TJ .

Aev Byaiveltvepd
amd ™ Sekapevn
vepoU 1) Byadivel

o EXéyEte av umapxel vepd péoa otn Se€apevr) vepov.

+ KabBapiote v o aépa 0to kamdkL L0680V VEPOL.

¢ KabBapiote to méApa o@ovyyapiopatog av Aepwbetl.

+ BeBawwbeite 6TL TO TéEANX o@OLYYapiopatos kot n Bdon

To va aprjvete
TO POUTIOT OTN
Bdon pdptiong
KOTovaAdveL
gvépyela

Qv elvat

N8N mAnpwg
POPTLOPEVO?

Av a@noete To poumot ot Baon @OpTIoNG apov
@optiotel MM pwG, kKatavaddvetat oA Alyn nAeKTpLkn
gvépyela kat BonBa otn Statipnon ¢ BEATIOTNG
an68oong ™G pratapiog.

Aertoupyia. . . . PR
Py va gpumAakovv. EAEyETe kal amopakpUVeETE TUXOV éva uoévo Atyo. TEARATOG 0@OVYYapilopatog £xouvv tomofetn el cwotd
copaTa. oUp@WVA HE TO EYXELPISLO XxprionG.
o AMG&ETe ) Aettovpyia avappdenong oe Tuttk 1 'Houyn.
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I epLoodTEPN VTTOG TN PLEN, ETKOVWVNOTE Hadl Hag HECW TNG NAEKTPOVIKNG

StevBuvong https://global.dreametech.com.

Mpodiaypapeg

Movtélo RLD35GA
Xpovog popTiong Iepimov 6 Wpeg
Ovopaotiky Tdon 14,4 V===
Ovopaotiky oxVs§ 75 W

Tuyvomta Aettovpyiag

2400-2483,5 MHz

Méyio ox0s e€650v

<20 dBm

Y16 kavovikég ouvOnKeg xpriong, o Tapwv eE0MALONOG TIPETEL va TN peitat og
amdéotacn TovAdylotov 20 cm petadd TG kepaiag Kat TOV COUATOG TOV XPNOTN.

Ertova@opTtl{OpEV PTtaTopio LOVTWY Al

Movtélo

R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV

Ovopaotiky Tdon

14,4 V==

Ovopaotiky xwpnTikdmTa

4,8 Ah

TuTKI XwpnTKOTNTA

5,2 Ah 74,88Wh

Bdon popTtiong

Movtélo

RCSO

Ovopaotik eicodog

100-240 V™~ 50/60 Hz 0,5 A

Ovopaotiky €§080g

198V==1A
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ATtoppudn koL aaipeon
MTIOTOP LWV

H evowpatwpévn pratapio tovtwyv Abiov eptéxet
ovoieg o eival emikiviuveg yia to epLBEAAoV.
[Ipw Vv amdéppuPn s pratapiag, BeBaiwbdeite
OTL patapia agapeital and egeldikevpévoug
TEXVLKOUG KL ATOPPITITETAL O€ KATAAANAT povaSa
avaKVOKAWGONG.

-1 pnatapia mpémel va agalpeel amd T cvokeLn
TPV amocvpOel’

- 1] CUOKELN TIPETIEL VAL £XEL aTtOoLVSEDE! atd

To SikTVvOo TPpoYOSoTiag KATd TNV aaipeon TG
punataplog

-1 pratapia Tpémel va amoppLpdel pe ao@dAela.

MPOZOXH:

[Ipw v agaipeon ¢ pratapiag, amoocvvdéote
™V oV Kol €§aVTAoTE TNV pratapia 660 To
Suvatdv eEpLocHTEPO.

OLdypnoteg pmatapieg TpEMEL va amoppimtovTal o€
KATAAANAN povada avakOKAWoNG.

Mnv 1§ ekBétete o€ MEPLBAAAOV pe VPMAN
Beppokpaoia ylax tnv amo@uyr kivdvou £kpnéng.
YTt6 KaToXpnoTIKEG CUVONKEG, EVEEXETAL VA
ektwvaxBel vypd amd ™y pratapio. Te mepimtwon
TP, EEMAVVETE pe vEPD KaL INTHOTE LATPLKY
BonBewa.
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0dnyog apaipeong:

1. Avamodoyvpiote To pouToT, XPNOLHOTION|OTE
KaTGAANAo epyaldeio ywa va agaipéote Ti§ Bideg oto
Tilow PEPOG TOV POUTIOT KAL ETELTA APALPECTE TO
KEALpp.

2. Atoouv8éoTte TOUG akpoSEKTEG HeTAED NG
pratapiag kat g mAakétag PCB yua va agaipéoete

™mv pumatapia.
MAnpowopieg AHHE

‘OAa Ta tpoidvta mov @Epouv auTod TO
E oVvpforo eivatl amdBANTa nAekTpLKOV
Kot nAgktpovikov ggomAtopot (AHHE
BN ¢ v O8nyia 2012/19/EE) mov Sev
TIPETIEL VA AVAULLYVOOVTAL LE KOVOKEVAOTA
oKlaKd amoBANTa. AvT autoV, TIpémeL va
TpooTATEVETE TNV LYElX TOV AVOPHOTIOV
Kat to TepBaArov mapadiSovrag ta
amdBANTa e€omMALONOY 0aG o€ Eva
kaBoplopévo onpeio cLAAOYNG yLa
avakVUKAWOT amoBATwV NAEKTPLKOV
KALNAEKTPOVIKOVU eE0TIALG OV, TO OTIO(0
£xeLoplotel amd v kuBEpvnon 1 Tig
TOTIKEG apxéG. H 0pO1) ammdppudm kat
N avakVkAwon 0a cupBdAovv oTnv
QATOTPOT EVEEXOLEVWV APV TIKDOV
EMMTOOEWVY 0TO TEPLREAAOV Kt TNV
vyeia Tov avBpamov. Emkowvwviiote pe
TOV EYKATACTATN 1) TIG TOTILKESG APYES YL
TEPLOCOTEPEG IANPOPOPIEG OXETIKA UE
™V Tomofeaia KABWG KAt TOUG HPOUG Kat
T TpolmoBécels Twv ev Adyw onpeiwv
GUAAOYNG.

Informacao de seguranca

Para evitar choques elétricos, incéndios ou ferimentos causados pela utilizacdo incorreta do aparelho, leia
atentamente o manual do utilizador antes da utilizagdo e guarde-o para referéncia futura.

Restricdes de utilizacao

= Este produto nao deve ser utilizado por criangas com menos de 8 anos de idade nem por pessoas com
deficiéncias fisicas, sensoriais, intelectuais, ou com experiéncia ou conhecimentos limitados sem a
supervisao de um progenitor ou tutor para garantir um funcionamento seguro e para evitar quaisquer
riscos. A limpeza e a manuten¢do nao devem ser efetuadas por criangas sem supervisao.

= As criangas nao devem brincar com este produto. Assegure-se de que as criancas e animais de
estimacao sao mantidos a uma distancia segura do rob6 enquanto este estiver a funcionar.

= Este produto destina-se a limpeza do chao apenas em ambiente domeéstico. Nao o utilize ao ar livre,
em superficies ndo pavimentadas ou num ambiente comercial ou industrial.

= Se o cabo de alimentagao se danificar ou quebrar, deixe de o utilizar imediatamente e contacte o
servigo pos-venda.

= Nao utilize o rob6 numa area suspensa acima do nivel do solo sem uma barreira protetora.

= Nao coloque o robé virado ao contrario. Nao utilize a cobertura do LDS, a cobertura do robo ou o para-
choques como pega do robo.

= Utilize o rob6 em ambientes com uma temperatura ambiente superior a 0 °C e inferior a 40 °C.
Certifique-se de que nao existem liquidos ou substancias pegajosas no chao.

= Recolha quaisquer cabos do chado antes de utilizar o robd para evitar que este os arraste durante a

limpeza.
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Informacdo de seguranca

= Remova do chéo artigos frageis ou pequenos para evitar que o robo esbarre com eles e os danifique.

= Para evitar danos ou lesdes devido a arrastamento, retire quaisquer objetos soltos do pavimento e
remova fios ou cabos de alimentacao que estejam no caminho de limpeza antes de colocar o aparelho
em funcionamento.

= Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastados da abertura de succao do robd.

= Mantenha a ferramenta de limpeza da escova fora do alcance das criancas.

= Nao coloque criangas, animais de estimagao ou qualquer objeto em cima do robd, independentemente
de este estar parado ou em movimento.

= Nao utilize o robo6 para limpar quaisquer objetos a arder. Nao utilize o rob6 para apanhar liquidos
inflamaveis ou combustiveis, gases corrosivos ou acidos ou solventes nao diluidos.

= Nao aspire objetos duros ou afiados. Nao utilize o aparelho para apanhar objetos como pedras, grandes
pedacos de papel ou qualquer objeto que possa entupir o aparelho.

= Certifique-se de que o rob0 esta desligado e a base de carregamento esta também desligada antes de
limpar ou efetuar a manutencao.

< Nao utilize um pano molhado para limpar, ou qualquer liquido para enxaguar o robd e a base de
carregamento. As pecas lavaveis devem ser completamente secas antes de serem instaladas e
utilizadas.

= Certifique-se de que o robd esta desligado ao ser transportado e que € mantido na sua embalagem
original, se possivel.

= Utilize este produto de acordo com as instru¢ées do Manual do Utilizador. Os utilizadores sao

responsaveis por qualquer perda ou dano que resulte do uso indevido deste produto.
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Informacdo de seguranca

Baterias e carregamento

= Nao utilize uma bateria, um cabo de alimentacdo ou uma base de carregamento de terceiros. Utilize
apenas com a unidade de alimentacao RCSO.
Nao tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a base de carregamento por si proprio.
Nao coloque a base de carregamento perto de uma fonte de calor.
Nao utilize um pano himido ou as maos molhadas para limpar os contactos de carregamento da base.
Nao elimine indevidamente as baterias velhas. As baterias que ja ndo sao necessarias devem ser
descartadas numa instalacao de reciclagem apropriada.
= Se o robo nao for utilizado durante um periodo prolongado, carregue-o completamente, depois
desligue-o e guarde-o num local fresco e seco. Recarregue o rob6 pelo menos uma vez a cada 3 meses
para evitar a descarga excessiva da bateria.
= Este produto contém baterias que sé podem ser substituidas por técnicos qualificados ou pelo servico
pos-venda.
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mmg |nformacdo de seguranca

Informacdes sobre seguranca do laser
= O sensor laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014/EN 60825 - 1:2014/A11:2021 para
produtos laser de Classe 1. Evite o contacto visual direto com ele durante a utilizacao.

PRODUTO LASER DE CLASSE1T
PRODUTO LASER PARA USO DOMESTICO

EN 50689:2021

ﬁ Apenas para utilizagdo no interior

Leia o manual do operador

@ Visao geral do produto o coberwra

1. Botdo de alimentacdo/limpeza

= Prima e segure durante 3 segundos para ligar ou
desligar o robd

= Prima para iniciar a limpeza depois do robé estar
ligado

2. 1 Botdo da base/Botdo Spot Clean (Limpeza

localizada)

= Prima para mandar o robd de volta a base de
carregamento

= Prima e mantenha premido durante 3 segundos
para iniciar a limpeza localizada

Botdo indicador de estado

= Luz branca fixa: limpeza ou aspiracdo concluida

= Cor de laranja a piscar: Erro

= Branco intermitente: o rob0 esté a carregar
quando a energia da bateria ndo esta baixa

Nota:

= prima qualquer botdo no robd para fazer uma pausa
enquanto o robd esta a limpar ou a voltar para carregar.

= O bloqueio para criangas pode ser ativado/desativado

através da aplicagcédo Dreamehome.

. Cobertura do LDS

. Sensor de Distancia Laser (LDS)

. Para-choques

. Sensores da base

10. Caixa para o po

11. Sensores de orlas

12. Depésito de agua

13. Saida de ar

14. Montagem da esfregona

15. Sensores de desnivel

16. Escova lateral

17. Roda principal

18. Roda omnidirecional

19. Contactos para carregamento
20. Protecdo da escova

21. Roda principal

22. Escovas principais

23. Clipes de protecdo da escova

Fig. A-1

1. Clipe da caixa para o p6
2. Clipe do filtro
3. Filtro

Fig. A-2

Montagem da esfregona

1. Suporte da esfregona

2. Clipes de libertacdo

3. Esfregona

4. Area de fixacdo da esfregona

Fig. A-3

Depdsito de agua

1. Tampa da entrada de agua
2. Entrada de 4dgua

3. Clipe de libertacao

Fig. A-4

Base de carregamento

1. Area de sinalizacdo
2. Contactos para carregamento
3. Porta de alimentagao

Fig. A-5

~ o U A~ W

Assim, a Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara por este meio que o equipamento de radio do tipo RLD35GA est4 em conformidade com a Diretiva 2014/53/UE. O . Botdo de reinicializagdo
texto completo da declaracao de conformidade da UE esta disponivel no seguinte endereco de Internet: https://global.dreametech.com = Prima e mantenha premido durante 3 segundos para repor
as definigdes de fabrica

Para obter o manual eletrénico detalhado, v4, por favor, a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
8. Indicador de Wi-Fi
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L © Preparar a sua casa

1. Antes de limpar, afaste os objetos instaveis,
frageis, valiosos ou perigosos e remova os cabos,
panos, brinquedos, objetos duros e objetos
afiados do chdo para evitar que o rob6 os
envolva, risque ou derrube e cause prejuizos.

2. Antes de limpar, coloque uma barreira fisica a
beira das escadas para garantir o funcionamento
seguro e suave do robd.

3. Abra a porta da sala a ser limpa e coloque o
mobiliario no seu local apropriado para deixar
mais espaco.

4. Para evitar que o rob6 ndo reconheca as areas
que necessitam de ser limpas, ndo se coloque
na frente do robd, nas ombreiras, no corredor ou
em lugares estreitos.

Nota:

= Ao operar o robd pela primeira vez, siga-o durante a
limpeza para remover quaisquer potenciais obstaculos a
tempo.

= Nao aspire objetos duros, como pedras, esferas de ago
e pegas de brinquedos, nem objetos pontiagudos, como
restos de materiais de construgéo, vidros partidos e
pregos, para evitar riscar o pavimento.
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@ Antes de utilizar

1. Coloque a base de carregamento e ligue-a a uma
tomada elétrica

Coloque a base de carregamento num local o mais

aberto possivel com um bom sinal de Wi-Fi. Deixe

espaco suficiente, tal como indicado na figura, e

remova quaisquer objetos na area sombreada. Insira

o cabo de alimentacao na base de carregamento e

ligue-o a tomada.

Nota:

= Nao coloque a base de carregamento numa area com luz
solar direta ou onde outros objetos possam bloquear o
sinal, o que pode impedir o rob6 de regressar a base de
carregamento.

= Para evitar que as manchas de agua molhem os
pavimentos de madeira ou as carpetes, recomenda-se a
colocagdo da base de carregamento em pavimentos de
azulejo ou marmore.

2. Carregar o robo

Ao colocar o rob6, alinhe os contactos de

carregamento na parte inferior do robé com

os contactos correspondentes da base de

carregamento, o rob6 liga-se automaticamente

e comeca a carregar. Depois do robd estar

completamente carregado, os indicadores de estado

no robo6 e na estacdo base permanecerdo acesos

durante 10 minutos e, em seguida, escurecerao.

Nota: recomenda-se que carregue completamente o robd
antes da primeira utilizagdo. Quando o robé ndo puder ser

ligado apos a bateria estar gasta, ligue manualmente o rob6 a
estacdo base para o carregar.

Fig. C-1-Fig. C-2

® Ligar a a aplicacao
Dreamehome

1. Descarregue a aplicacdo Dreamehome

Digitalize o c6digo QR no robd, ou procure
por “Dreamehome” na loja de aplicacdes, para
descarregar e instalar a aplicagao.

Nota:

= Apenas é suportado Wi-Fi de 2,4 GHz.

« Devido a atualizagdes no software da aplicagdo, as atuais
operagdes podem ser diferentes das instrugdes contidas
neste manual. Siga as instrugées com base na vers&o atual
da aplicagéo.

2. Adicionar dispositivo

Abra a aplicagdo Dreamehome, toque em “Digitalizar
codigo QR para ligar” e digitalize novamente

o mesmo codigo QR no robo para adicionar o
dispositivo. Siga as instru¢des para terminar a
ligacdo por Wi-Fi.

Nota:

= Para reinicializar o Wi-Fi, repita o passo 2 e siga as
indicagdes para concluir a ligagcdo Wi-Fi.

= Para desconectar o dispositivo da rede Wi-Fi, prima
e segure o botéo de reinicializagado do robé durante 3
segundos.

@ Cbdigo QR

@ Botao de reinicializagao

® Indicador de Wii--Fi

= A piscar lentamente: a espera de ser ligado

= A piscar rapidamente: a ligar

= Ligado: ligado

® Modo de utilizacao

Prima e segure o botdo durante 3 segundos para
ligar o robd. O indicador de alimentagdo devera estar
iluminado. Coloque o robd na base de carregamento
e este devera ligar-se automaticamente e comecar
a carregar. Para desligar o rob0, afaste-o da base de
carregamento e prima e mantenha premido o botdo
de alimentacao durante 3 segundos.

Mapeamento rapido

Depois de configurar a rede pela primeira vez, siga
as instrugdes na aplicacdo para criar rapidamente
um mapa. O rob6 comecara a mapear sem limpar.
Quando o robo regressa a base de carregamento, o
processo de mapeamento esta concluido e o mapa
serd guardado automaticamente.

Iniciar a limpeza

Prima o botao de alimentacgdo para iniciar a limpeza
depois do robé estar ligado. O rob6 ird mapear
com precisdo um percurso, limpar metodicamente
ao longo das bordas e paredes e depois terminar
limpando cada divisdo num padrdo em forma de S
para assegurar um trabalho minucioso.

Nota: recomenda-se que o robd seja retirado da base de
carregamento antes de ser limpo. Nao mova a base de
carregamento enquanto o robd estiver a limpar. Isto garante
que o robd ira regressar a base de carregamento sem
problemas.

Pausa/Modo de repouso

Quando o rob6 estiver a funcionar, prima qualquer
botdo para o colocar em pausa. Se o robo

estiver em pausa ha mais de 10 minutos, entra
automaticamente em modo de repouso. Todos os
indicadores do rob6 desligar-se-ao. Prima qualquer
botdo no robd, ou use a aplicagao para acordar o
robo.

Nota: Se o robd for colocado em pausa e na base de
carregamento, a processo de limpeza atual terminara.

Retomar automaticamente a limpeza

Se a bateria estiver demasiado fraca, o rob6
regressara automaticamente a base de
carregamento para carregar. Depois de carregar a
bateria até ao nivel apropriado, retomara as tarefas
de limpeza inacabadas.

Nota: Para utilizar esta fungéo, abra-a na aplicagdo.

Modo “Nao incomodar” (DND, do inglés

“Do Not Disturb”)

Quando o rob6 esté definido para o modo Néo
incomodar (DND, do inglés “Do Not Disturb” ), sera
impedido de retomar a limpeza. O modo DND vem
desativado como padrao de fabrica. Pode utilizar a
aplicagdo para ativar o modo DND ou modificar o
periodo de “ndo incomodar” . Por defeito, o periodo
de DND ¢é das 22h00 as 8h00.

Nota:

= As tarefas de limpeza programadas serdo realizadas
como habitualmente durante o periodo de “Nao
incomodar’(DND).

= O robo retomara a limpeza onde parou depois de expirar o
periodo de DND.

Limpeza localizada

Quando o robo estiver no modo de espera,

prima e mantenha premido o botdo 1> durante 3
segundos para ativar o modo de limpeza localizada.
Neste modo, o robo limpa uma area quadrada de
1,5 x 1,5 metros a sua volta e regressa ao seu ponto
de partida assim que a limpeza localizada estiver
concluida.

Reiniciar o

Se o robd deixar de responder ou ndo puder ser
desligado, prima e segure o botdo durante 10
segundos para o forcar a desligar-se. Em seguida,
prima e mantenha premido o botdo durante 3
segundos para ligar o robd.
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-il' Utilizar a funcdo de esfregon

Nota: Recomenda-se que os pavimentos sejam aspirados
pelo menos trés vezes antes da primeira sessédo de esfregona
para se conseguir um melhor efeito de limpeza.

1. Prima o clipe de libertagdo para retirar o depésito de agua.

2. Retire a tampa da entrada de agua, encha o depdsito com
agua e depois feche firmemente a tampa.

Nota:

= Né&o utilize detergente ou desinfetante.

= Nao encha o depésito de agua com agua quente, pois isto
pode provocar distorgdes no mesmo.

3. Humedeca a esfregona e esprema o excesso de agua.

Instale a esfregona como indicado na figura.

4. Volte a instalar o depdsito de agua e o suporte da
esfregona no robd, conforme indicado na figura, até
encaixarem no lugar. Prima o botéo de alimentagéo ou use a
aplicagédo para comegar a limpeza.

5 Clique

Nota:
= Nao é recomendada a utilizagdo da fungéo de esfregona
em alcatifas.

= Utilize a aplicagéo para ajustar a humidade da esfregona,
conforme necessario.

5. Quando o robd regressa para carregar apos a limpeza,

prima os clipes de libertagédo para retirar o suporte da

esfregona e limpe a esfregona para evitar mofo ou odores.
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Nota:
= Lave a esfregona depois de cada uso e esvazie

regularmente a agua nao utilizada do depésito de agua.

= Retire a montagem da esfregona quando nao estiver a
limpar.

Fig. E-1

@ Manutencdo de rotina

Para manter o rob6 em boas condi¢bes, recomenda-se que consulte o uso de acessorios na aplicacdo ou na tabela seguinte para manutencao de rotina.

Peca Frequéncia da Periodo de
¢ manutencao substituicdo
Esfregona Apos cada utilizagdo | A cada 3 a 6 meses

Escovas principais

Filtro da caixa para o po

Escova lateral

Uma vez a cada 2
semanas

A cada 6 a 12 meses

Peca

Frequéncia da
manutencao

Periodo de
substituicdo

Sensores de desnivel

Para-choques

A cada 3 a 6 meses

Area de sinalizacio

Contactos para
carregamento

Roda omnidirecional

Sensores de orlas

Sensor de Distancia Laser
(LDS)

Uma vez por més

Fundo do robo

Uma vez por més

Caixa para o po

Rodas principais

Deposito de agua

Limpe conforme for
necessario

Nota: a frequéncia de substituicdo dependera da sua utilizacdo do robé. Se
ocorrer uma excecdo devido a circunstancias especiais, as pecas devem ser

substituidas.
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~ pTjMédulo de esfregona

1. Retire o depésito de 4gua e o suporte da
esfregona.

2. Limpe a esfregona apenas com agua e seque-a
completamente antes de a voltar a instalar.

3. Deite fora a agua do depésito. Limpe o depodsito
apenas com agua e deixe-o secar ao ar livre antes
deo reinstalar.

Nota: ndo exponha o depdsito de agua diretamente a luz solar.

4. Se o fluxo de agua for lento ou distribuido de
forma desigual, limpe o orificio de ar na tampa de
entrada de agua.

Fig. F-1

Escovas principais

1. Prima os clipes de protecdo da escova para
dentro para remover a protecao da mesma e
levanta-la para fora do robé.

2. Puxe para fora as escovas, como mostra a figura.
Utilize a ferramenta de limpeza apropriada para
remover quaisquer cabelos emaranhados nas
escovas. Depois de limpar, empurre as escovas
com firmeza para o suporte da escova principal
até prender na posicdocom um clique.

é Clique
Nota: tenha cuidado quando puxa as escovas principais para
fora, para evitar ferimentos.

3. Com as setas impressas no ecra viradas para fora,
insira o suporte da escova principal nas ranhuras
para baixo, numa posicéo inclinada.

4. Alinhe a extremidade dianteira da protecéo da
escova com a ranhura, insira para baixo, numa
posicdo inclinada e pressione na posicao.

Fig. F-2
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Escova lateral

Remova e limpe a escova lateral.
Fig. F-3

Roda omnidirecional

Nota:

= Utilize uma ferramenta, como uma pequena chave
de fendas, para separar o eixo e o pneu da roda
omnidirecional. Nao use forca excessiva.

= Enxague a roda omnidirecional sob agua corrente e

coloque-a de volta depois de a secar completamente.
Fig. F-4

Caixa para o po e filtro

1. Abra a tampa do rob6 e prima o clipe pararemover
a caixa para o po.

2. Retire o filtro da caixa para o p6 e, em seguida,
esvazie a caixa respetiva.

3. Bata cuidadosamente o cesto do filtro para
remover o lixo.

Nota: Ndo tente limpar o filtro com uma escova, com o dedo
ou com objetos cortantes para evitar danos.

4. Lave a caixa para o p6 e o filtro com dgua e seque

completamente antes de reinstalar.

Nota:

« Enxague a caixa para o po e o filtro apenas com agua
limpa. N&o use qualquer detergente.

= Utilize a caixa para o p¢ e o filtro apenas quando estiverem
completamente secos.

Fig. F-5

ensores do robo

Limpe os sensores do rob6 com um pano macio e
seco, como se mostra na figura abaixo:

1. Sensor de Distancia Laser (LDS)

2. Sensores da base

3. Sensores de orlas

4. Sensores de desnivel

Nota: um pano molhado pode danificar os elementos
sensiveis do robd e da base de carregamento. Use um pano
seco para a limpeza.

Fig. F-6

Contactos de carregamento e area de
sinalizagao

Limpe os contactos de carregamento e a area de
sinalizagdo com um pano macio e seco.

Fig. F-7

O rob6 contém uma bateria de ides de litio de
alto desempenho. Certifique-se de que a bateria
permanece bem carregada para o uso diario a fim
de manter um 6timo desempenho da bateria. Se o
robd néo for utilizado durante um periodo de tempo
prolongado, desligue-o e guarde-o. Para evitar
danos por descarga excessiva, carregue o robo, pelo
menos, uma vez de trés em trés meses.

Resolucado de problemas

Problema

Solugdo

Problema

Solucdo

O rob6 néo se
liga.

= A bateria esta fraca. Recarregue o robd na base de
carregamento e tente novamente.

= A temperatura da bateria é demasiado baixa ou
demasiado alta. Recomenda-se a utilizacdo do robé em
ambientes com uma temperatura ambiente superior a 0 °
C e inferior a 40 °C.

O robd néo carre-
ga.

= A base de carregamento nao est4 ligada a alimentagao.
Certifique-se de que ambas as extremidades do cabo de
alimentacdo estdo corretamente ligadas.

= Aligacdo entre os contactos de carregamento na base
e o robo é deficiente; por favor limpe os contactos de
carregamento.

O robé néo con-
segue regressar a
base de carrega-
mento.

= O percurso de regresso ao carregamento esta bloqueado,
por exemplo, a porta esta fechada.

= A base de carregamento esta desligada da alimentagdo ou
foi deslocada quando o robd néo estava la. Ligue a base de
carregamento a fonte de alimentagdo ou coloque o robd na
base de carregamento para carregar.

= Ha demasiadas obstrucdes a volta da base de carregamento.
Coloque a base de carregamento numa area mais aberta.

= A deslocagdo do rob6 pode leva-lo a reposicionar-se e
recriard um mapa se o reposicionamento falhar. Se o robo
estiver demasiado afastado da base de carregamento,
podera ndo conseguir regressar automaticamente por si
proprio, caso em que tera de colocar manualmente o robd na
base.

= Limpe a area de sinalizagdo na base de carregamento para
remover p6 ou detritos.

O robé nédo
consegue ligar ao
Wi-Fi.

= A palavra-passe da rede Wi-Fi esta incorreta. Certifique-
se de que a palavra-passe utilizada para se ligar a sua
rede Wi-Fi esta correta.

= O robd ndo suporta uma ligagdo Wi-Fi de 5 GHz.
Certifique-se de que o rob0 esta ligado a uma ligacdo Wi-
Fi de 2,4 GHz.

= O sinal de Wi-Fi esté fraco. Certifique-se de que o robd se
encontra numa area com boa cobertura de Wi-Fi.

= O robd pode néo estar preparado para ser configurado.
Por favor, saia e volte a entrar na aplicagdo e depois tente
novamente conforme as instrugdes.

O robo fica preso
em frente a base
de carregamento
e ndo consegue
regressar a ela.

- Verifique se existe espaco suficiente em ambos os lados
ou a frente da base de carregamento para evitar que o
robé fique bloqueado.

= O robd pode escorregar se o chdo em frente da base de
carregamento estiver excessivamente molhado. Se assim
for, limpe o excesso de dgua antes de tentar novamente.

= Recomenda-se que desloque a base de carregamento
para um local diferente e tente novamente.

O robo néo se
desliga.

= Se o robo nao puder ser desligado executando o passo 1,

= O rob6 nao pode ser desligado quando esta a carregar.
Recomenda-se que mova o robo da estagdo de
carregamento e depois prima e segure o botdo de
alimentacdo durante trés segundos para o desligar.

prima e segure o botdo durante 10 segundos para forgar
o rob6 a desligar-se. Se o problema persistir, por favor,

contacte o servi¢o pds-venda.
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Bl Resolucdo de problemas

Problema

Solucédo

Problema

Solugdo

Resolucao de problemas

A velocidade de
carregamento é
lenta.

= Demora cerca de 6 horas a carregar completamente o
robé quando a sua bateria esta fraca.

= Se puser a funcionar o robd a temperaturas fora da gama
especificada, a velocidade de carregamento ira diminuir
automaticamente para prolongar a vida Gtil da bateria.

= Os contactos de carregamento do robé e da base de
carregamento podem estar sujos, por isso, limpe-os com
um pano seco.

O ruido aumenta
quando o robo
esta a funcionar.

- Verifique se o filtro da caixa para o p6 esta entupido. Se
assim for, limpe-o ou substitua-o.

= Um objeto duro pode ter ficado preso nas escovas
principais ou na caixa para o pé. Verifique e remova
qualquer objeto duro existente.

= As escovas principais ou a escova lateral podem ficar

emaranhadas. Verifique e remova quaisquer objetos duros
existentes.

= Mude o modo de succdo para Normal ou Silencioso.

O robo falha as
divisdes a serem
limpas.

= Certifique-se de que as portas das divisdes a serem
limpas estdo abertas.

= Verificar se existe um desnivel superior a 2 cm no limiar
da porta dessa divisdo. O rob6 nao pode subir grandes
desniveis ou degraus.

= O local em frente a diviséo a ser limpa pode estar molhado
e escorregadio, fazendo com que o robo escorregue e
trabalhe de forma anormal. Recomenda-se que seque o
chéao antes de utilizar o rob6.

O rob6 ndo
retoma a limpeza
depois de
carregar.

- Certifique-se de que o rob6 nao esta configurado para o
modo Néao incomodar (DND, do inglés  “Do Not Disturb” ),
o que o impedira de retomar a limpeza.

= O rob6 nao retoma a limpeza depois de o colocar
manualmente na estacdo de carregamento ou de o enviar
para carregar através da aplicagdo ou do botéo (Y.

Problema Solucao
O robo ja
nio limpa - A cgixa para o po esta cheia. Efetue uma limpeza.
eficazmente -0 flltrq esta bloqueado: Efetue uma limpeza. o

dei . = Um objeto estranho esté preso nas escovas principais.

ou e'X,a poeira Limpe as esfregonas.
para tras.
0 robd néo = O robd tem a bateria fraca. A limpeza programada nao
efetua a limpeza comecara se o robd ndo tiver, pelo menos, 15% de carga
programada. na bateria.

O rob6 move-se
sem seguir a rota
definida.

= Objetos tais como cabos elétricos e chinelos devem ser

organizados antes da utilizagdo do robé.

= O trabalho em superficies molhadas e escorregadias

pode provocar o deslizamento da roda principal.
Recomenda-se que seque quaisquer areas molhadas
antes de utilizar o robé.

Néo sai agua
do depésito
de agua, ou
sai apenas um
pouco.

- Verifique se ha agua dentro do depdsito de agua.

= Limpe o orificio de ar na tampa de entrada de agua.
Limpe a esfregona se esta ficar suja.

Verifique se a esfregona e o suporte da esfregona esta
corretamente instalada de acordo com o manual do
utilizador.

Deixar o robo

na base de
carregamento
consome energia
se ja estiver
totalmente
carregado?

= Deixar o rob6 na base de carregamento depois de
estar completamente carregado consome muito pouca
eletricidade e ajuda a manter o desempenho 6timo da
bateria.

O rob6 nédo esta
a funcionar bem.

Desligue o rob6 e depois reative-o.
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Para obter mais apoio, contacte-nos através de https://global.dreametech.com.

Especificacdes

Modelo

RLD35GA

Tempo de carregamento

Aproximadamente 6 horas

Tensao nominal

144V =

Poténcia nominal

75 W

Frequéncia de funcionamento

2400-2483,5 MHz

Poténcia maxima de saida

< 20 dBm

Em condi¢des normais de utilizagdo, este equipamento deve ser mantido a uma
distancia de separacao de, pelo menos, 20 cm entre a antena e o corpo do utilizador.

Bateria recarregdvel de ides de litio

Modelo R2412-4S2P-MMYD/R2412-4S2P-FMTEV
Tens&do nominal 144V ==
Capacidade efetiva 4.8 Ah

Capacidade tipica

5.2 Ah 74.88Wh

Base de carregamento

Modelo

RCSO

Entrada nominal

100-240 V~~ 50/60 Hz 0,5 A

Saida nominal

198V==1A
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Descarte e remocdo da

bateria

A bateria de ides de litio incorporada contém
substancias que sdo perigosas para o ambiente.
Antes de descartar a bateria, certifique-se de que

a bateria é removida por técnicos qualificados

e descartada numa instalagdo de reciclagem
apropriada.

- abateria deve ser removida do aparelho antes de
este ser desmantelado;

- o aparelho deve ser desligado da rede de
alimentagdo ao retirar a bateria;

- a bateria deve ser descartada de forma segura.

CUIDADO:

Antes de remover a bateria, desligue a alimentacdo
e descarregue a bateria o mais possivel.

As baterias que ja ndo sdo necessarias devem
ser descartadas numa instalacdo de reciclagem
apropriada.

Né&o exponha a ambientes com altas temperaturas
para evitar riscos de explosao.

Em condicdes de uso abusivo, pode ser ejetado
liquido da bateria. Se ocorrer contacto, enxague com
agua e procure ajuda médica.
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Guia de remocao:

1. Vire o robd, utilize uma ferramenta adequada para
remover os parafusos na parte de tras do robo e
depois retire a tampa.

2. Desligue os terminais entre a bateria e a placa de
circuito impresso, para remover a bateria.

Informacao sobre o REEE

Todos os produtos com este simbolo sdo

E residuos de equipamentos elétricos e
eletronicos (REEE, como especificado na
Diretiva 2012/19/UE) que ndo devem ser
misturados com residuos domésticos nao
selecionados. Em vez disso, deve proteger
a saude humana e o ambiente, entregando
os seus residuos de equipamentos num
ponto de recolha designado para a
reciclagem de residuos de equipamentos
elétricos e eletronicos, designado pelo
governo ou pelas autoridades locais. A
eliminagdo e reciclagem corretas ajudarao
a prevenir potenciais consequéncias
negativas para o ambiente e a satde
humana. Por favor, contacte o instalador
ou as autoridades locais para mais
informacdes sobre o local, bem como
sobre os termos e condi¢des desses pontos
de recolha.
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Warranty

1. Dreame is liable to the consumer for any lack of conformity in material or workmanship not detectable at the time of the purchase.

2. Warranty period: please refer to the customer service office for more information. If the territory where the consumer is located has different regulations, local
regulations prevail.

3. The warranty will not be applicable in the following cases:

a) Issues due to carelessness, use, or installation that does not comply with the instructions provided by Dreame.

b) Tampering and/or modifications of the product by entities or individuals not expressly authorized by Dreame.

c) Damage due to accidental causes and/or negligence on the part of the consumer, with particular reference to external parts.

d) Parts subject to wear that do not have manufacturing defects.

e) No valid purchasing document (receipt, invoice, or other) is provided to certify the date the product was purchased.

f) The model and/or numbers of the product on the purchase certificate is not consistent with the model and/or numbers shown on the product.

4. Please scan the QR code to get after-sales contact information.

5. The after-sales service (including quality warranty) in diverse regions is solely applicable to the local version of Dreame products. Please contact the after-sales
service in the region where your product version originates for support.

Garantie

1. Dreame haftet gegentiiber dem Verbraucher fir Material- oder Verarbeitungsméngel, die zum Zeitpunkt des Kaufs nicht erkennbar sind.

2. Garantiezeit: Bitte wenden Sie sich fiir weitere Informationen an die Kundendienststelle. Gelten in der Region des Endverbrauchers andere Vorschriften, so sind
die lokalen Vorschriften maf3gebend.

3. Die Gewdhrleistung gilt nicht fiir die folgenden Falle:

a) Nachlassigkeit, Verwendung oder Installation, die nicht den Anweisungen von Dreame entspricht;

b) Manipulation und/oder Modifikationen des Produkts durch Subjekte, die nicht ausdriicklich von Dreame autorisiert wurden;

c) Schaden durch zufillige Ursachen und/oder Nachlédssigkeit des Verbrauchers, insbesondere durch fremde Teile;

d) Verschleifsteile, die keine Herstellungsfehler aufweisen;

e) Ohne giltigen Kaufbeleg (Quittung, Rechnung, sonstige) iiber das Kaufdatum des Produkts;

f) Wenn das Modell und/oder die Nummer des Produkts auf dem Kaufzertifikat nicht mit dem Modell und/oder der auf dem Produkt angegebenen Nummer
iibereinstimmen.

4. Bitte scannen Sie den QR-Code, um die Kundendienst-Kontaktdaten zu erhalten.

5. Der Kundendienst (einschlief8lich Qualitatsgarantie) in verschiedenen Regionen kann nur fiir die lokale Version der Dreame-Produkte in Anspruch genommen
werden. Bitte wenden Sie sich fiir weitere Unterstiitzung an den Kundendienst in der Region, aus der Ihre Produktversion stammt.
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3 Garantie

1. Dreame est responsable envers le consommateur de tout défaut de conformité dans les matériaux ou la fabrication non détectable au moment de l'achat.
2. Période de garantie : veuillez contacter le bureau de service apres-vente pour obtenir plus d'informations. Si le territoire ou se situe le client dispose de
réglementations différentes, les réglementations locales prévalent.

3. La garantie ne sera pas applicable dans les cas suivants :

a) Manque de soin, utilisation ou installation non conforme aux instructions fournies par Dreame ;

b) Altération et/ou modification du produit par des sujets non expressément autorisés par Dreame ;

c) Dommages dus a des causes accidentelles et/ou a la négligence du Consommateur, en particulier en ce qui concerne les parties externes ;

d) aux parties sujettes a I'usure qui ne présentent pas de défauts de fabrication ;

e) sans un document d'achat valide (regu, facture, autre) certifiant la date d'achat du produit ;

f) si le modele et / ou le numéro du produit figurant sur le certificat d'achat ne correspondent pas au modeéle et / ou au numéro figurant sur le produit.

4. Scannez le code QR pour obtenir les coordonnées de contact du service aprés-vente.

5. Le service aprés-vente (y compris la garantie qualité) dans diverses régions ne s’applique que pour la version locale des produits Dreame. Veuillez prendre
contact avec le service aprés-vente de la région d'origine de votre produit pour obtenir de l'aide.

Garanzia

1. Dreame e responsabile verso il consumatore per qualsiasi difetto di conformita di materiale o di lavorazione non riscontrabile al momento dell'acquisto.
2. Periodo di garanzia: per ulteriori informazioni, rivolgersi al servizio clienti. Se il territorio in cui si trova il consumatore ha normative diverse, prevalgono le
normative locali.

3. La Garanzia non sara applicabile nei seguenti casi:

a) Incuria, uso o installazione non conforme alle istruzioni fornite da Dreame;

b) Manomissioni e / o modifiche del prodotto da parte di soggetti non espressamente autorizzati da Dreame;

c) Danno dovuto a cause accidentali e / o negligenza del Consumatore, con particolare riferimento alle parti esterne;

d) alle parti soggette ad usura che non abbiano difetti di fabbricazione;

e) senza un documento di acquisto valido (scontrino, fattura, altro) attestante la data di acquisto del prodotto;

f) se il modello e / o il numero del prodotto sul certificato di acquisto non sono coerenti con il modello e / o il numero indicato sul prodotto.

4. Scansionare il codice QR per ottenere le informazioni di contatto post-vendita.

5. L'assistenza post-vendita (compresa la garanzia di qualita) in diverse regioni e applicabile esclusivamente alla versione locale dei prodotti Dreame. Per
I'assistenza si prega di contattare il servizio post-vendita della regione di provenienza della versione del prodotto.
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[ Garantia

1. Dreame es responsable ante el consumidor por cualquier falta de conformidad en material o manufactura no detectable en el momento de la compra.
2. Periodo de garantia: para obtener mas informacién contacte con la oficina de atencién al cliente. Si el territorio en el que se encuentra el cliente tiene
reglamentos diferentes, prevalecen los reglamentos locales.

3. La Garantia no sera aplicable en los siguientes casos:

a) Descuido, uso o instalacién que no cumpla con las instrucciones proporcionadas por Dreame;

b) Manipulaciones y/o modificaciones del producto por parte de personas no autorizadas expresamente por Dreame;

c) Dafios debidos a causas accidentales y/o negligencia del Consumidor, con referencia particular a piezas externas;

d) piezas sujetas a desgaste que no tengan defectos de fabricacidon;

e) sin un documento de compra valido (recibo, factura, otro) que certifique la fecha de compra del producto;

f) si el modelo y/o nimero del producto en el certificado de compra no son consistentes con el modelo y/o nimero mostrado en el producto.

4. Escanee el c6digo QR para obtener la informacién de contacto de posventa.

5. El servicio posventa (incluido la garantia de calidad) en diferentes regiones se aplica inicamente a la versién local de los productos de Dreame. Contacte con el

servicio posventa de la regiéon de donde proviene la versién de su producto para obtener soporte.

Gwarancja

1. Dreame ponosi odpowiedzialno$¢ wobec konsumenta za niezgodno$¢ materiatu lub wykonania, ktéra nie byta mozliwa do wykrycia w momencie zakupu.
2. Okres gwarancyjny: skontaktuj sie¢ z biurem obstugi klienta po dalsze informacje. Jezeli na terytorium, na ktérym rezyduje klient obowigzujq inne przepisy, to
one majg zastosowanie.

3. Gwarancja nie bedzie miata zastosowania w nastepujacych przypadkach:

a) Nieostrozno$¢, uzytkowanie lub montaz niezgodne z instrukcjami dostarczonymi przez Dreame;

b) Ingerencji i/lub modyfikacji produktu przez osoby, ktore nie zostaly wyraznie upowaznione przez Dreame;

c) Uszkodzen spowodowanych przypadkowymi przyczynami i/lub zaniedbaniami Konsumenta, ze szczegélnym uwzglednieniem cze$ci zewnetrznych;

d) w przypadku cze$ci zuzywajacych sie, ktore nie posiadaja wad fabrycznych;

e) bez waznego dokumentu zakupu (paragon, faktura, inne) po$wiadczajacego date zakupu produktu;

f) jesli model i/lub numer produktu na dowodzie zakupu nie sa zgodne z modelem i/lub numerem widniejacym na produkcie.

4. Zeskanuj kod QR, aby uzyska¢ informacje o kontakcie z serwisem posprzedazowym.

5. Serwis posprzedazny (tacznie z gwarancja jako$ci) w réznych regionach stosuje sie wytacznie do lokalnych wersji produktu Dreame. W kwestii wsparcia
skontaktuj sie z serwisem posprzedaznych w regionie, skad pochodzi Twoja wersja produktu.
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Garantie

1. Dreame is ten opzichte van de consument aansprakelijk voor elk gebrek aan overeenstemming in materiaal of vakmanschap dat op het moment van aankoop
niet kon worden geconstateerd.

2. Garantieperiode: raadpleeg de klantenservice voor meer informatie. Indien op het grondgebied waar de consument zich bevindt andere voorschriften gelden,
prevaleren de plaatselijke voorschriften.

3. De garantie is niet van toepassing in de volgende gevallen:

a) Problemen door onachtzaamheid, gebruik of installatie die niet voldoen aan de instructies die door Dreame zijn verstrekt.

b) Knoeien en/of wijzigen van het product door entiteiten of personen die niet uitdrukkelijk door Dreame zijn geautoriseerd.

c) Schade als gevolg van toevallige oorzaken en/of nalatigheid van de consument, in het bijzonder met betrekking tot externe onderdelen.

d) Onderdelen die onderhevig zijn aan slijtage en geen productiefouten hebben.

e) Er geen geldig aankoopdocument (bon, factuur of ander document) is dat de datum waarop het product is aangekocht, certificeert.

f) Het model en/of de nummers van het product op het aankoopbewijs komen niet overeen met het model en/of de nummers die op het product zijn vermeld.
4. Scan de QR-code voor contactinformatie van klantenservice.

5. De klantenservice (inclusief kwaliteitsgarantie) in diverse regio's is uitsluitend van toepassing op de lokale versie van Dreame-producten. Neem voor
ondersteuning contact op met de klantenservice in de regio waar uw productversie vandaan komt.

Garanti

1. Dreame ar ansvarig gentemot konsumenten for bristen pa avtalsenlighet i material eller utférande som inte kunde upptickas i samband med koépet.
2. Garantiperiod: om du vill ha mer information kan du giarna kontakta var kundtjanst. Om andra bestammelser giller i landet dar konsumenten bor, géller de
lokala bestammelserna.

3. Garantin ar inte tillamplig i f6ljande fall:

a) Problem pa grund av oférsiktighet, anvandning eller installation som inte foljer de instruktioner som tillhandahélls av Dreame.

b) Ingrepp och/eller dndringar av produkten fran enheter eller personer som inte uttryckligen godkants av Dreame.

c) Skador pa grund av oavsiktliga orsaker och/eller vardsloshet fran konsumentens sida, med sarskild hanvisning till externa delar.

d) Delar som utsatts for slitage och som inte har tillverkningsfel.

e) Inget giltigt inkdpsdokument (kvitto, faktura eller annat) tillhandahélls for att intyga datumet da produkten koptes.

f) Produktens modell och/eller nummer pa inképsintyget 6verensstimmer inte med den modell och/eller de nummer som visas pa produkten.

4. Skanna QR-koden for kontaktuppgifter till efterkopsservice.

5. Eftermarknadsservice (inklusive kvalitetsgaranti) i olika regioner galler endast fér den lokala versionen av Dreame-produkter. Vanligen kontakta
eftermarknadsservice i regionen dar din produktversion kommer ifran for support.
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@ Garanti

1. Dreame er ansvarlig overfor forbrukeren for manglende samsvar i materiale eller utfgrelse som ikke kan pavises pa kjgpstidspunktet.

2. Garantiperiode: Kontakt kundeservicekontoret for mer informasjon. Dersom omradet hvor forbrukeren befinner seg har andre forskrifter, gjelder lokale
forskrifter.

3. Garantien gjelder ikke i fglgende tilfeller:

a) Problemer pa grunn av uforsiktighet, seorinstallasjon som ikke overholder instruksjonene fra Dreame.

b) Manipulering og/eller modifikasjoner av produktet av enheter eller enkeltpersoner som ikke er uttrykkelig autorisert av Dreame.

c) Skade pa grunn av utilsiktede arsaker og/eller uaktsomhet fra forbrukerens side, med saerlig henvisning til eksterne deler.

d) Deler som er utsatt for slitasje som ikke har produksjonsfeil.

e) Det gis ikke gyldig kjgpsdokument (kvittering,faktura, eller noe annet) for a bekrefte datoen da produktet ble kjgpt.

f) Modellen og/eller numrene til produktet pa kjgpssertifikatet samsvarer ikke med modellen og/eller tallene som vises pa produktet.

4. Skann QR-koden for 3 fa kontaktinformasjon etter salg.

5. Ettersalgsservice (inkludert kvalitetsgaranti) i forskjellige regioner gjelder kun for den lokale versjonen av Dreame-produkter. For stgtte kontakter du
ettersalgsservice i regionen der produktversjonen din kommer fra.

Eyy U non

1. H Dreame guB0veTal €VavTL TOU KATOVAAWTY YL TUXOV EAAELPT) CULHOP QWO G GTO VALKO 1) TNV KATAOKELT TIOL €V avixveDONKe KATE TN OTLY U TNG AYOPAS.
2. [leplodog eyydnong: avatpéEte 6To ypaelo eEUTNPETNONG TTEAATWOV Y& TIEPLoGOTEPEG TIANPO@opies. Eqv 1 teploxn) 6Tov BplokeTal 0 KATAVAAWTNG €XEL
SLa@POoPETIKOVG KAVOVLIOLOVG, UTIEPLOXVOUVV OL TOTILKO{ KAVOoVIo oL,

3. H eyyinon 8ev Ba loyxVeL 0TI akOAOVOEG TTEPITITWOELG:

o) ZnTtipata mov o@eilovtal o€ amtpooeiia, xprion 1 EYKATACTACT IOV €V CURHOPPOVETAL PE TIG 081Yieg IOV Ttapéxovtal amd tnv Dreame.

B) Napamoinon kat/1 TPOTOTON|CELS TOV TIPOIOVTOG ATIO OVTOTNTEG 1] LSLOTEG TTOL SV €xoVV e§ovalodotn el pntd amd tnv Dreame.

Y) Znué amod tuyaio artia /kat apédela Tov Katavadwty, pe Wlaitepn ava@opd ota eEwtepkd pépm.

8) EEapTipata mov vmdkewvtal o€ @Oopd Tov Sev £X0UV KATAOKEVAOTIKE EAATTOHATA.

€) Aev tapéxetat £ykupo Eyypa@o ayopds (amddeEn, TnoAdyLo 1) GAA0) OV Va TILOTOTIOLEL TNV UEPOUN VA ay0pds TOV TIPOIOVTOG.

01) To povtédo 1/kat oL aptdpoi Tov TPoidVTOG 0TO TILETOTIOMTIKO ayopds §€V cUVASOLV e TO HOVTEAO 1/ KAl TOUG aptBpols TTov ep@avilovtal 6To Ttpoidv.

4. Tapwote Tov kKwdkd QR ya va Bpeite Ta oto el emkovwviag TG vnpeosiag eELTNPETNONG LETA TNV TTOANON.

5. H egummpétnon petd v moAnon (cvpmeplapfavopévng tng eyyvnong moldtnTag) o€ SLA@OopeS TIEPLOXEG LOXVEL ATIOKAELGTIKA YL TNV TOTILKY| £€K§00M TWV
Tpoldvtwy Dreame. Emikowvwviote pe v e§uTmpETnon LETE TNV TIOANoN oTtnV Tteplox amd thv omoia tpoépxetaln €kSoomn Tov TPOiOGVTOS 0ag yia VTTOCTHPLEN.
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Garantia HPAI] AR |

1. A Dreame é responsavel perante o consumidor por qualquer falta de conformidade no material ou na mio-de-obra niao detetavel no momento da compra. il dlac sic las] Sey ¥ will Jloe Yl gl slsall ol giall @8 g S| o agiunll Dreame Jasii .1
2. Periodo de garantia: para mais informagdes, consulte o Servigo de Assisténcia ao cliente. Se o territério onde o consumidor esta localizado tiver uma Uil A 8 Ul ploall 05Ss o) .3 il @il sl S i (dtliso @il g) L) ellginsoll Loy 339y il dibs Al ilS 3] .ilogleall o 330 wle Jguosll £ leall doxs LiSo ol £33, o 1ol 5,8 .2
regulamentacao diferente, prevalece a regulamentacao local. ol iiall cunll (w Dreame go dosiall clsli, I 2o $8lgn X S LSl ol assia¥l sl Jloadl (]
3. A garantia ndo sera aplicavel nos seguintes casos: Dreame oo by 200 e Olgs JB go ade ©)oss ¢l 3
a) Problemas devidos a descuido, uso ou instalagdo que ndo cumpra as instrugdes fornecidas pela Dreame. SN sl el ol sl 5L go wllsiall Joa] 5l G Gl o il ol (2
b) Alteracdo e/ou modificagdo do produto por entidades ou individuos ndo expressamente autorizados pela Dreame. . oo
il 98 L wle Sy ¥ will JSU 4.6 500l

c) Danos devidos a causas acidentais e/ou negligéncia da parte do consumidor, com especial referéncia a partes externas. o . )
w5 9l S G B (5 goll sl @b e cuy (8530 sl 6,96 WJla) Jgaiall )b sl dituo 3929 2 (2

e) Se ndo houver nenhum documento de compra valido (recibo, fatura ou outro) a ser fornecido para certificar a data em que o produto foi adquirido. sl (QR) oyl ¥l 50, o 52 4 iall e U 8,0 5l 51k lsy Y el 8,550 08 > 0l il

f) O modelo e/ou os ntiimeros do produto no certificado de compra ndo sdo consistentes com o modelo e/ou os nimeros apresentados no produto. Rl ey Jloidl wlogleo wle
4. Digitalize o cédigo QR para obter a informagio do contacto pds-venda. el wle Jguosl) daiio lsol & s dibiall dols)l gull s2 o dossy Jlosdl o>y i Dreame  wlsiial wsall ol wle dalisall bliall ¢ (839301 Glos I @8 lo) gl 32 o dox3 S juii .5
5. O servigo pés-venda (incluindo garantia de qualidade) em varias regides aplica-se apenas a versao local dos produtos Dreame. Contacte o servigo pés-venda

d) Pecas sujeitas a desgaste que ndo apresentem defeitos de fabrico.

na regido de origem da versdo do seu produto para obter suporte.
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