DREAME

Dreame L10s Pro Gen3

Robot Vacuum and Mop
User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user manual
carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

- This product should not be used by children younger than 8 years old nor

persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience
or knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure safe
operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be
performed by children without supervision.

- Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at

a safe distance from the robot while it is operating.

- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it

outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and

contact after-sales service.

- Do not use the robot in an area suspended above ground level without a

protective barrier.

- Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or

bumper as a handle for the robot.

- Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and

below 40°C. Make sure there is no liquid or sticky substance on the floor.

- Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from

dragging them while cleaning.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from

bumping into and damaging them.




Il Safety Information

Usage Restrictions

- To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from

the floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before
operating the appliance.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening

of the robot.

- Keep the brush cleaning tool out of reach of children.
- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to

pick up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted
acids or solvents.

- Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up

objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog
the appliance.

- Make sure the robot is turned off and the charging dock is unplugged

before cleaning or performing maintenance.

- Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and

charging dock. Washable parts must be dried completely before
installing and using them.

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its

original packaging if possible.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User

Manual. Users are responsible for any loss or damage that arise from
improper use of this product.



Safety Information

Batteries and
Charging

Laser Safety
Information

- Do not use any third-party battery, power cord, or charging dock. Use only with

RCSO supply unit.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging dock on

your own.

- Do not place the charging dock near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging

contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

- If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then

turn it off and store in a cool, dry place. Recharge the robot at least
once every 3 months to avoid over-discharging the battery.

- This product contains batteries that can only be replaced by qualified

technicians or after-sales service.

- Do not use non-rechargeable battery packs.

- The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct
eye contact with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021




Bl Safety Information

ﬁ For indoor use only

] Read operator's manual

Hereby, Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLL42SDA is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com
For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs



Product Overview

Package Contents

Other Accessories

> 2o [

Side Brush Power Cord User Manual

Mop Pad Holder x2 Mop Pad x2
C (pre-installed)

Charging Dock



I Product Overview

Robot

o (_,Spot Cleaning Button
- Press to start spot cleaning

o Power / Clean Button
- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press to start cleaning after the robot is turned on

o () Dock Button
- Press to send the robot back to the charging dock
- Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

Status Indicator
- Solid White: Cleaning or cleanup completed
- Blinking Orange: Error

Note:

= Press any button on the robot to pause while the robot is cleaning or
returning to charge.

« Child Lock can be enabled/disabled through the Dreamehome app.




Product Overview

Robot and Sensors

o LDS Cover

o Laser Distance
Sensor (LDS)

o Bumper

o Line Laser Sensor

—————< Reset Button

Cover o
° Wi-Fi Indicator

Water Tank o

Mop Assembly o

Cliff Sensors

|
AN
NG
Side Brush o——=
[:J o Brush Guard
[l

T T T
@%—a Main Wheel
f— o Brush Guard Clips

C_EH]

Carpet Sensor o————

o Charging Contacts

Main Brush o
Main Wheel o

o Mop Pad Holder
Mounting Holes

- Press and hold for 3
seconds to restore to
factory settings Note: The robot is compatible with a TriCut brush (model: RMB10)

to achieve a better cleaning effect. If needed, please purchase one

through official channels.

Dust Box

o Dust Box Clip

Dust Box Covero
Dust Box Cover Clipo

o Filter

o Filter Clip




I Product Overview

Mopping Module Charging Dock

Water Tank

Signaling Area
o Water Tank Release Clip Charging Contacts

Power Port
o Water Tank Stopper

Mop Assembly

Mop Pad o
Attachment Area

Mop Pad Holder Mop Pad



Preparing Your Home

Before cleaning, please move away unstable, fragile, valuable or
dangerous items, and clean up cables, cloths, toys, hard objects and sharp
objects on the ground to avoid being entangled, scratched or knocked over
by the robot and causing losses.

004

v

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its
proper place to leave more space.

Note:

Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and
sofa to ensure the secure and smooth operations of the robot.

)
N

Hod

To prevent the robot from not recognizing areas that need to be cleaned,
do not stand in front of the robot, or in a threshold, hallway, or narrow
places.

- When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.
- Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and toy parts, or sharp objects like construction waste, broken glass and nails, otherwise the ground may

be scratched.
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Before Use

1. Place the Charging Dock and Connect to an
Electrical Outlet

Place the charging dock on level ground against the wall. Insert the
power cord into the charging dock and plug it into the socket.

2= Place the charging dock in a location that is as open as possible with
a good Wi-Fi signal.

Note:
- Remove any objects that are closer than 1.5 m from the front and
0.5 m from either side of the charging dock.

- Do not place the charging dock in an area with direct sunlight or
where other objects might block the signal, as this may hinder the
robot from returning to the charging dock.

2. Remove the Protections

3. Install the Side Brush and the Mop Assembly

@ Side Brush

o Mop Assembly

Side Brush Clip o

Mop Pad Holder o
Mounting Holes

Note: Install the side brush until it clicks into place.

4. Charge the Robot

When placing the robot, align the charging contacts at the bottom of the
robot with the charging contacts of the charging dock, and the robot will
automatically turn on and start charging.

A

Note: It is recommended to fully charge your robot before first time use.



Connecting with Dreamehome App

1. Download Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search "Dreamehome" in the app store to
download and install the app.

Note:

- Only 2.4GHz Wi-Fi is supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ from
the directions in this manual. Please follow the instructions based on the
current app version.

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap "Scan QR code to connect" and scan the
same QR code on the robot again to add the device. Please follow the
prompts to finish the Wi-Fi connection.

Note:
- If you want to reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the prompts to finish

the Wi-Fi connection.
- To disconnect the device from Wi-Fi network, press and hold the Reset button

on the robot for 3 seconds.

o Wi-Fi Indicator

-Blinking slowly: To be connected
-Blinking quickly: Connecting
-0On: Wi-Fi connected

11
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How to Use

Turn On/Off

Press and hold the power button for 3 seconds to turn on the robot. Place
the robot onto the charging dock, the robot should turn on automatically
and begin charging. To turn off the robot, move the robot away from the
base station and press and hold the power button for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions in the
app to quickly create a map. The robot will start mapping without cleaning.
When the robot returns to the charging dock, the mapping process has
been completed and the map will be saved automatically.

Start Cleaning

Press the power button to start cleaning after the robot is turned on. The
robot will accurately map out a route, methodically clean along the edges
and walls, then finish by cleaning each room in an S-shaped pattern to
ensure a thorough job.

Note:It is recommended that the robot set out from the charging dock

before cleaning. Do not move the charging dock while the robot is cleaning.

This ensures that the robot returns to charging dock smoothly.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically enters sleep
mode. All indicators on the robot will turn off. Press any button on the robot,
or use the app to wake up the robot.

Note:If the robot is paused and placed onto the charging dock, the current
cleaning task will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically return to the charging
dock to charge. After charging to the appropriate battery level, it will resume
unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please open it in the App.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning and the power indicator will turn off. DND
mode is disabled by default at the factory. You can use the app to enable DND
mode or modify the DND period. The DND period is 22:00-8:00 by default.
Note:

- The scheduled cleaning tasks will be performed as usual during the DND period.
- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.



How to Use

Spot Cleaning

When the robot is awaiting, press briefly the button { ] to enable the spot
cleaning mode. In this mode, the robot cleans a square-shaped area of
1.5 x 1.5 meters around it and returns to its starting point once the spot
cleaning is completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold the
power button for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press and hold
the power button for 3 seconds to turn the robot on.

Use Mopping Function

It is recommended that all floors are vacuumed at least three times before
the first mopping session to achieve a better cleaning effect.

1. Dampen the mop pads and wring out excess water. Install and attach
the mop pads onto the mop pad holder in place. Lastly, install the mop
assembly onto the bottom of the robot.

2. Open the cover of the robot and take the water tank out. Fill the water
tank with clean water and then reinstall it.

Note:

- Do not use detergent or disinfectant.

- Do not fill the water tank with hot water as this may cause the water tank
to warp.

13



Bl How to Use

3. Press the power button or use Dreamehome app to start cleaning. 4. When the robot finishes a cleaning task and returns to the charging dock,
remove the mop assembly and wash the mop pads in time. To remove the
water tank, press and hold the release clip , and then take it out.

Note: Note: When the robot is charging or not in use, remove the mopping
- It is not recommended to use the mopping function on carpets. module, pour out all the remaining water in the water tank, and clean the
- Use the app to adjust the water flow as required. mop pads to prevent mildew or odors.

14



Routine Maintenance

Parts

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

Maintenance

Maintenance

Mop pad holder

Dust box's filter

Once every 2 weeks

/

Bumper

Every 3 to 6 months

Omnidirectional wheel

Charging dock's
signaling area

Charging dock's
charging contacts

Laser Distance Sensor
(LDS)

Once every month

Carpet sensor

Cliff sensors

Bottom of the robot

Once every month

Dust box

Water Tank

Clean it as needed

Part Frequency Replacement Period Part Frequency Replacement Period
Mop pad After each use Every 1 to 3 months Robot's charging contacts

Main brush Every 6 to 12 months Line laser sensor

Side brush Every 3 to 6 months Edge sensor

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an exception occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.

15



Il Routine Maintenance

Mopping Module 3. If slow water flow occurs, or the water volume is not well-distributed,
clean the air hole in the cover of the water tank.

1. Open the robot's cover and press the clip to remove the water tank. Pour

out the water in the tank. Clean the tank with water only and leave to air dry

before use.

Main Brush

1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and

Note: Do not directly expose the water tank to sunlight.
lift the brush out of the robot.

2. Remove the mop pads from the mop pad holder. Clean the mop pads with
water only and leave it to air dry before use.

. y

16



Routine Maintenance

2. Pull out the brush covers at both ends of the brush as shown in the
diagram. Use a proper cleaning tool to remove any hair tangled in the
brush. Reinstall the brush covers on both ends of the brush, and then
reinstall the brush. Press on the brush guard to lock it in place.

Side Brush & Mop Pad Holder

Remove and clean the side brush and mop pad holder.

Omnidirectional Wheel

Note:

- Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of
the omnidirectional wheel. Do not use excessive force.

- Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it
back after drying it completely.

17



Il Routine Maintenance

Dust Box Filter

1. Open the robot's cover and press the clip to remove the dust box. 1. Remove the filter and tap its basket gently.

po®
ogo

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp
objects to prevent damage.

2. Rinse the dust box and filter with water and dry them completely

2. Open the dust box cover and empty the dust box as shown in the diagram.
before reinstalling.

Note:
- Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any

detergent.
- Use the dust box and filter only when they are completely dry.

18



Routine Maintenance

Robot Sensors and Charging Contacts Charging Contacts
Wipe sensors and charging contacts of the robot by using a soft and dry Clean the charging contacts and the signaling area of the charging
cloth, as shown in the below figure: dock with a soft and dry cloth.

o Laser Distance Sensor (LDS)

o Line Laser Sensor

o Edge Sensor

o Bumper

Cliff Sensors Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack.
—o Carpet Sensor Make sure that the battery remains well-charged for daily use to
maintain optimal battery performance. If the robot is not used for
o Charging Contacts an extended period of time, turn it off and put it away. To prevent
damages from over-discharging, charge the robot at least once
every three months.

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and
the charging dock. Please use a dry cloth for cleaning.

19



Y Troubleshooting

Problem Solution

The battery is low. Recharge the robot on the charging dock, then try again.

Robot does not turn on. The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature
between 32 °F (0° C) and 104 °F (40° C).

The charging dock is not receiving power. Please confirm that both ends of the power cord are plugged in correctly.
Robot does not recharge. . .
Poor contact. Clean charging contacts of the charging dock and robot.

Robot does not return to There are too many obstructions around the charging dock. Place the charging dock in a more open area.

charging dock. Please clean the dock's signaling area.

Robot is malfunctioning. Turn off the robot and then reactivate it.

Robot is making a strange A foreign object may be caught in the main brush, side brush, or one of the main wheels. Stop the robot and remove
noise. any debris.

Robot no longer cleans The dust bin is full. Please clean it.

efficiently or leaves dust The filter is blocked. Please clean it.

behind. A foreign object is caught in the main brush. Please clean it.

There is something wrong with the Wi-Fi connection. Reset the Wi-Fi and download the latest version of the
Dreamehome app, then try reconnecting.

o Location permission is not open. Please ensure the location permission on the Dreamehome app is enabled.
Robot cannot connect to Wi-Fi. Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.
5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your robot connects to 2.4GHz Wi-Fi.

The username or password of Wi-Fi is incorrect. Please enter the correct username and password.

Robot does not perform

. The robot has low battery. Scheduled cleaning will not start unless the robot has at least 15% battery left.
scheduled cleaning.

20



Troubleshooting

Problem

Solution

Does leaving the robot on the
charging dock consume power
if itis already fully charged?

Leaving the robot on the charging dock after it's fully charged consumes very little electricity and helps maintain
optimal battery performance.

No water comes out of the
water tank, or only a little bit
comes out.

Check whether there is water inside the water tank.

Clean the mop if it becomes dirty.

Make sure the mop pad is installed correctly according to the User Manual.
Clean the air hole on the water tank stopper.

Robot doesn't resume cleaning
after charging.

Make sure the robot is not set to Do Not Disturb mode (DND), which will prevent it from resuming cleaning.
The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the charging dock.

Robot doesn’t return to
charging dock after being
moved.

Moving the robot may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the robot is too far from the charging
dock, it might not be able to automatically return on its own, in which case you need to manually place the robot
onto the charging dock.

The mop pad stops rotating.

A foreign object is caught in the mop pad. Please clean it.

The mop pad holder is raised
abnormally.

Please remove the mop pad holder to check if there is any foreign object stuck in it, and try to restart the robot. If the
problem persists, please contact the after-sales service team.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com

21



Bl Specifications

Robot Charging Dock
Model RLL42SDA Model RCSO
Charging Time Approx. 6 hours Rated Input 100-240 V~ 50/60 Hz 0.5 A
Rated Voltage 14.4V = Rated Output 19.8V = 1A
Rated Power 75 W
Rechargeable Lithium-ion Battery Pack
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz
) Model P2150-4S2P-MMBK
Maximum Output Power | <20 dBm
Type Li-ion
Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20cm between the antenna and the body of the user. Rated Capacity 4.8 Ah
Number 1

22



Battery Disposal and Removal EI

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed
by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;
- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;
- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.
2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed
with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a
designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

f— Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the
installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

23



Y Sicherheitshinweise
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Um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu vermeiden,
lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren Sie sie zum
spateren Gebrauch auf.

Nutzungseins-
chrankungen

-Um einen sicheren Betrieb zu gewdahrleisten und Risiken zu vermeiden, darf dieses Produkt

nicht von Kindern unter 8 Jahren, von Personen mit kdrperlichen, sensorischen oder geistigen
Einschrankungen oder von Personen mit mangelnden Kenntnissen ohne Aufsicht eines
Elternteils oder Vormunds verwendet werden. Kinder dirfen die Reinigung und Wartung nicht
ohne Aufsicht durchfiihren.

- Kinder dirfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie daflir, dass Kinder und Haustiere

wahrend des Betriebs des Roboters einen sicheren Abstand zum Gerdat halten.

-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und wenden Sie sich

an den Kundendienst.

- Dieses Produkt ist nur fir die Bodenreinigung in einer hauslichen Umgebung geeignet.

Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberfldchen als dem Boden oder in einer
kommerziellen oder industriellen Umgebung.

-Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich Giber dem Bodenniveau befindet

und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS-Abdeckung, die

Roboterabdeckung oder den Bumper nicht als Griff fir den Roboter.

- Benutzen Sie den Roboterstaubsauger in Umgebungen mit einer Umgebungstemperatur von

Uber 0°C und unter 40°C. Achten Sie darauf, dass sich keine Flissigkeit oder klebrige Substanz
auf dem Boden befindet.

- Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu verhindern, dass

diese wahrend der Reinigung mitgezogen werden.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstdnde vom Boden, um zu verhindern, dass der

Roboter sie anstéBt und beschadigt.



Sicherheitshinweise

Nutzungseins-
chrankungen

- Entfernen Sie lose Gegenstande vom Boden und entfernen Sie Kabel oder Netzkabel am

Reinigungsweg, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen, um Schaden oder Schaden beim
Anziehen zu verhindern.

-Halten Sie Haare, Finger und andere Kdrperteile von der Saug6ffnung des Roboters fern.
- Bitte halten Sie die Reinigungswerkzeuge flr die Blrste von Kindern fern.
- Kinder, Haustiere oder Gegenstande durfen weder auf dem stillstehenden noch dem sich

bewegenden Roboter positioniert werden.

- Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen brennender Substanzen.

Verwenden Sie den Roboter nicht zum Aufsaugen von entflammbaren oder brennbaren
Flussigkeiten, atzenden Gasen oder unverdunnten Sauren oder Lésungsmitteln.

-Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein. Verwenden Sie das Gerat nicht zum

Aufnehmen von Gegenstanden wie Steinen, groBen Papierstlicken oder anderen Dingen, die
das Gerat verstopfen kénnten.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation vom Strom getrennt ist,

bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durchfihren.

-Verwenden Sie kein nasses Tuch zum Abwischen oder eine Flissigkeit zum Sptilen des

Roboters und der Ladestation. Waschbare Teile mussen vollstandig getrocknet werden, bevor
sie installiert und verwendet werden.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und méglichst in der

Originalverpackung beférdert wird.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der

Benutzer ist fur jeglichen Verlust oder Schaden verantwortlich, der aufgrund inkorrekter
Verwendung dieses Produkts entsteht.

25




Y Sicherheitshinweise

Akkus und Ladung - Verwenden Sie keine Batterien, Netzkabel oder Ladestationen von Drittanbietern. Bitte
ausschlieBlich mit RCSO Netzgerat verwenden.

-Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Ladestation selbst zu zerlegen, zu reparieren oder zu
modifizieren.

- Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer Warmequelle ab.

- Benutzen Sie kein nasses Tuch oder nasse Hadnde, um die Ladekontakte der Ladestation zu
reinigen.

- Entsorgen Sie alte Akkus sachgemaB. Unbenutzte Akkus sollten in einer geeigneten Recycling-
Einrichtung entsorgt werden.

-Wenn der Roboter flir eine ldngere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn voll auf,
schalten ihn aus und lagern ihn an einem kihlen und trockenen Ort. Laden Sie den Roboter
mindestens je 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern oder dem Kundendienst
ausgewechselt werden kénnen.

- Benutzen Sie keine nicht wiederaufladbaren Akkupacks.

Informationen - Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
Zur A11:2021 fir Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist direkter Augenkontakt zu
Lasersicherheit vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

26



Sicherheitshinweise

ﬁ Nur flr den Innenbereich geeignet

||| ] Lesen Sie das Benutzerhandbuch

Hiermit erklart Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLL42SDA den Anforderungen der Richtlinie 2014/53/EU entspricht. Der
vollstandige Text der EU-Konformitdtserkldrung kann unter folgender Internetadresse eingesehen werden: https://global.dreametech.com
Ein ausfuhrliches elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.

27
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Produktiibersicht

Packungsinhalt

Anderes Zubehor

Seitenbirste

Roboter

Wischpadhalter x 2

Ladestation

Wischpad x 2
(vorinstalliert)

N = [

Netzkabel

Benutzerhandbuch



Produktibersicht

Roboter o (] Taste fiir die Punktreinigung
- Driicken Sie diese Taste, um die Punktreinigung zu starten

o Einschalt-/Reinigungstaste

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrickt, um das Gerat
ein- oder auszuschalten

- Driicken Sie diese Taste, um die Reinigung nach dem Einschalten
des Roboters zu starten

o 1O Schaltflaiche zum Andocken

- Driicken, um den Roboter zurlick in die Ladestation zu schicken

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrickt, um die
Kindersicherung zu deaktivieren

Status-Anzeige
- Leuchtet weiB: Reinigung oder Sduberung abgeschlossen
- Blinkt Orange: Fehler

Hinweis:

- Durch Driicken einer beliebigen Taste am Roboter kénnen Sie den
Reinigungsvorgang unterbrechen oder die Ladung des Roboters
fortsetzen.

- Die Kindersicherung kann Uber die Dreamehome App aktiviert/
deaktiviert werden.
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IR Produktiibersicht

Roboter und Sensoren Klippensensoren
Teppichsensor @ o Ladekontakte
o LDS-Abdeckung Seitenblirste o——=5 [:J
o Laserdistanzsensor (LDS) Hauptbirste o o Blrstenschutz
N Hauptrad e M E Hauptrad
o StoBfanger KL .
o Linienlasersensor | o Kammern tur
Birstenschutz

o Befestigungsoffnungen

—————O - . .
Reset-Taste flr Wischpadhalter

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden
lang, um die Werkseinstellungen
wiederherzustellen

Hinweis: Der Roboter ist kompatibel fir eine bessere Reinigungswirkung

mit einer TriCut-Birste (Modell: RMB10) kompatibel. Bitte bestellen Sie sie
o WLAN-ANnzeige bei Bedarf uber offizielle Kanale.

Abdeckung o

Wasserbehalter o > Staubbehalter Staubbehaélter

o Randsensor

o Staubbehalter-Clip

Staubbehalter-Deckel o

Staubbehalterabdeckungs-Clipo ° Filter

Mopp-Baugruppe o
o Filter-Clip
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Produktibersicht

Wischmodul Ladestation

Wasserbehalter

o Wasserbehalter- ) '
Entriegelungs-Clip Signalbereich

o Wasserbehalter-Stopfen Ladekontakte
o Wassereinlass Stromanschluss

Wischmopp-Verbundteil

Wischmopp Befestigungsbereich

Wischpadhalter Wischpad
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Y |hr Zuhause vorbereiten

Entfernen Sie vor der Reinigung instabile, zerbrechliche, wertvolle oder Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten
gefahrliche Gegenstande und rdumen Sie Kabel, Tlicher, Spielzeug, harte von Treppen und Mébeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten
und scharfe Gegenstande vom FuBboden auf, um ein Verfangen, Zerkratzen zu ermdglichen.
oder Umfallen des Roboters und damit verbundene Verluste zu vermeiden.
N
1

0004 000
v

Offnen Sie die Tir des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mébel Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht
in die geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen. erkennt, stellen Sie sich nicht vor den Roboter bzw.vor eine Schwelle, im
Gang oder an engen Stellen.

Hinweis:

- Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme wahrend des Reinigungsvorgangs, um maégliche Hindernisse rechtzeitig zu entfernen.

- Saugen Sie keine harten Gegenstande wie Steine, Stahlkugeln und Spielzeugteile oder scharfe Gegenstande wie Bauschutt, Glasscherben und Nagel auf, da
dadurch der Boden verkratzt werden kann.



Vor der Verwendung

1. Platzieren Sie die Ladestation und schlieBen Sie 3. Installation der Randbiirste und der Mopp-
sie an eine Steckdose an Baugruppe

Stellen Sie die Ladestation auf ebenem Boden an die Wand. SchlieBen Sie

das Netzkabel an die Ladestation und stecken Sie es an die Steckdose. Seitenbdrsten-Clip °

= Stellen Sie die Ladestation an einem mdglichst freistehenden Ort mit tick .
gutem WLAN-Signal auf. Driicken Sie

Befestigungsoffnungen o
fur Wischpadhalter

Hinweis: Installieren Sie die Seitenblirste, bis sie einrastet.
Hinweis:
- Entfernen Sie alle Gegenstande, die sich ndher als 1,5 m von der Vorderseite 4. Aufladen des Roboters

und 0,5 m von jeder Seite der Ladestation befinden. Richten Sie beim Aufstellen des Roboters die Ladekontakte an der

- Stellen Sie die Ladestation nicht in einem Bereich mit direkter Unterseite des Roboters auf die Ladekontakte der Ladestation aus. Der
Sonneneinstrahlung oder an einem Ort auf, an dem andere Objekte das Roboter schaltet sich daraufhin automatisch ein und beginnt mit dem
Signal blockieren kénnten, da dies die Rickkehr des Roboters zur Ladestation Aufladen.
behindern kénnte.

2. Schutzfolien entfernen =

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten Inbetriebnahme
vollstdndig aufzuladen.
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Y Vverbinden mit der Dreamehome App

1. Dreamehome App herunterladen 2. Gerat hinzufiigen

Offnen Sie die Dreamehome-App, tippen Sie auf ,Scannen Sie den QR-Code
zum verbinden”, und scannen Sie denselben QR-Code auf dem Roboter
erneut, um das Gerat hinzuzufligen. Bitte folgen Sie den Anweisungen, um
die WLAN-Verbindung herzustellen.

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter, oder suchen Sie im App-Store nach
,Dreamehome”, um die App herunterzuladen und zu installieren.

Hinweis:

- Zum Zuriicksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen Sie Schritt 2 und
folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung zu erstellen.

- Halten Sie die Reset-Taste am Roboter 3 Sekunden lang gedrlickt, um das
Gerat vom WLAN-Netzwerk zu trennen.

o WLAN-Anzeige
- Blinkt langsam:
Verbindung wird hergestellt
- Blinkt schnell:
Verbindung hergestellt
- Ein: Verbunden

Hinweis:
« Es wird nur 2,4 GHz WLAN unterstatzt.

- Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann der tatsachliche
Betrieb von den Anweisungen in dieser Anleitung abweichen. Bitte folgen
Sie den auf der aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.
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Anwendung

Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters driicken und halten Sie die Ein-/Aus-Taste 3
Sekunden lang gedriickt. Die Betriebsanzeige sollte leuchten. Stellen Sie den
Roboter auf die Ladestation. Der Roboter sollte sich automatisch einschalten
und mit dem Aufladen beginnen. Um den Roboter auszuschalten, entfernen
Sie den Roboter von der Basisstation und halten Sie die Taste 3 Sekunden
lang gedruckt.

Schnelle Kartenerstellung

Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks folgen Sie zur schnellen
Kartenerstellung den Anweisungen in der App. Der Roboter beginnt mit
der Kartenerstellung ohne Reinigung. Wenn der Roboter zur Ladestation
zurlickkehrt, ist die Kartenerstellung abgeschlossen und die Karte wird
automatisch gespeichert.

Reinigung starten

Dricken Sie nach dem Einschalten des Roboters die Ein/Aus-Taste, um die
Reinigung zu starten. um die Reinigung zu starten. Der Roboter legt eine
genaue Route fest, reinigt methodisch entlang der Kanten und wande und
reinigt schlieBlich jeden Raum in einem S-férmigen Muster, wodurch eine
grindliche Reinigung gewahrleistet wird.

Hinweis:

- Es wird empfohlen, dass der Roboter vor der Reinigung von der Ladestation
losfahrt. Bewegen Sie die Ladestation nicht, wahrend der Roboter eine
Reinigung durchflhrt. Dadurch wird sichergestellt, dass der Roboter
problemlos zur Ladestation zurlickkehren kann.

Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn
anzuhalten.

Wird der Roboter langer als 10 Minuten angehalten, geht er automatisch in
den Ruhemodus Uber. Alle Anzeigen am Roboter schalten sich aus. Driicken
Sie eine beliebige Taste auf dem Roboter, oder nutzen Sie die App, um den
Roboter wieder in Betrieb zu nehmen.

Hinweis: Wird der Roboter ausgeschaltet und auf die Ladestation gestellt,
endet die aktuelle Reinigungsaufgabe.

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter automatisch zur
Ladestation zum Aufladen zurlick. Wenn der Akku ausreichend aufgeladen
ist, setzt er die noch nicht abgeschlossenen Reinigungsaufgaben fort.

Hinweis: Zur Nutzung dieser Funktion missen Sie diese in der App 6ffnen.

Nicht-Stéren-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt, kann er die
Reinigung nicht fortsetzen und die Betriebsanzeige erlischt. Der Nicht-
Storen-Modus (DND) ist ab Werk standardmaBig deaktiviert. Sie kbnnen
den Nicht-Stéren-Modus (DND) tber die App aktivieren oder den DND-
Zeitraum andern. Der Nicht-Stéren-Zeitraum (DND) ist standardmaBig auf
22:00-8:00 Uhr eingestellt.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend dem Nicht-Stéren-
Zeitraum (DND) wie gewohnt ausgefihrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf des DND-
Zeitraums aufgehort hat.
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Anwendung

Punktreinigung

Driicken Sie im Modus ,Wartend" des Roboters kurz die , ] Taste, um den
Punktreinigungsmodus zu aktivieren. In diesem Modus reinigt der Roboter

einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Meter um ihn herum und kehrt zu
seinem Ausgangspunkt zuriick, sobald die Reinigung bestimmter Bereiche

abgeschlossen ist.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht ausschalten
lasst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste 10 Sekunden lang gedriickt, um
ihn zwangsweise auszuschalten. Halten Sie dann die Ein-/Aus-Taste 3
Sekunden lang gedriickt, um den Roboter einzuschalten.

Wischfunktion benutzen

Es wird empfohlen, alle B6den vor dem ersten Wischen mindestens dreimal
zu saugen, um eine bessere Reinigungswirkung zu erzielen.

1. Befeuchten Sie die Wischmoppsund driicken Sie das Uberschussige
Wasser aus. Installieren Sie die Wischmopps auf dem Wischmopphalter und
befestigen Sie ihn dort. Bringen Sie abschlieBend die Mopp-Baugruppe an
der Unterseite des Roboters an.

2. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und nehmen Sie den Wassertank
heraus. Flllen Sie den Wassertank mit sauberem Wasser und setzen Sie ihn
dann wieder ein.

Hinweis:

- Verwenden Sie keine Reinigungs- oder Desinfektionsmittel.

- Flllen Sie den Wassertank nicht mit heiBem Wasser, da sich der
Wassertank dadurch verformen kann.



Anwendung

3. Starten Sie die Reinigung durch Driicken der Ein/Aus-Taste oder Uber die 4. Wenn der Roboter eine Reinigungsaufgabe beendet hat und zur Ladestation

Dreamehome-App. zuruickkehrt, entfernen Sie die Mopp-Baugruppe und waschen Sie die
Wischmopps rechtzeitig. Um den Wassertank zu entfernen, halten Sie den
Entriegelungsclip gedriickt und nehmen Sie den Wassertank heraus.

Hinweis:

- Es wird nicht empfohlen, die Wischfunktion auf Teppichen zu verwenden.

- Verwenden Sie die App, um den Wasserdurchfluss je nach Bedarf
einzustellen.

Hinweis: Wenn der Roboter aufgeladen wird oder nicht in Gebrauch ist,
nehmen Sie das Wischmodul ab, gieBen Sie das restliche Wasser aus
dem Wassertank und reinigen Sie die Wischmopps, um Schimmel und
Geruchsbildung zu vermeiden.
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Teile

RegelmaBige Wartung

TUm den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur regelmaBigen
Wartung des Zubehors zu beachten.

Signalbereich der
Ladestation

Ladekontakte der
Ladestation

Laserdistanzsensor
(LDS)

Einmal im Monat

Teppichsensor

Klippensensoren

Unterseite des Roboters

Staubbehalter

Wasserbehélter

Nach Bedarf reinigen

Teil Haufigkeit der Haufigkeit des Teil Haufigkeit der Haufigkeit des
Wartungsarbeiten Austausches Wartungsarbeiten Austausches
) Nach jedem . Ladekontakte des
Wischpad Gebrauch Alle 1 bis 3 Monate Roboters
B - Linienlasersensor
Hauptburste Alle 6 bis 12 Monate
Randsensor
Seitenbirste Alle 3 bis 6 Monate
Einmal alle 2 Wochen StoBfanger
Wischpadhalter / Einmal im Monat
R ; - Omnidirektionales Rad
Staubbehalterfilter Alle 3 bis 6 Monate /

Hinweis: Die Austauschintervalle hangen von der Nutzung des Roboters ab. Sollte durch besondere Umstande eine Ausnahme auftreten,
missen die Teile ausgetauscht werden.
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RegelmaBige Wartung

Wischmodul 3. Wenn das Wasser nur langsam flieBt oder die Wassermenge nicht gut

verteilt ist, reinigen Sie die Luftdéffnung in der Abdeckung des Wassertanks.
1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und driicken Sie den Clip, um den
Wassertank zu entfernen. Fillen Sie das Wasser im Wasserbehalter aus.
Reinigen Sie den Wassertank ausschlieBlich mit Wasser und lassen Sie ihn
vor der Benutzung an der Luft trocknen.

Hauptbiirste

1. Driicken Sie den Birstenschutz-Clip nach innen, um den Birstenschutz zu
entfernen und die Blrste aus dem Roboter zu heben.

Hinweis: Setzen Sie den Wassertank nicht direkt dem Sonnenlicht aus.

. y

2. Entfernen Sie die Wischpadsaus dem Wischpadhalter. Reinigen Sie die
WischpadsausschlieBlich mit Wasser und lassen Sie es vor der Benutzung
an der Luft trocknen.
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Bl RegelmdiBige Wartung

2. Ziehen Sie die Blrstenabdeckungen an beiden Enden der Birste Omnidirektionales Rad
heraus, wie in der Abbildung gezeigt. Entfernen Sie mit dem geeigneten
Reinigungswerkzeug alle in der Birste verhedderten Haare. Bringen Sie die
Blrstenabdeckungen an beiden Enden der Blirste wieder an und setzen Sie
anschlieBend die Birste wieder ein. Driicken Sie auf den Blrstenschutz, um
ihn zu arretieren.

: o Hinweis:
Seitenbirste und Mopphalter - Trennen Sie die Achse und den Reifen des omnidirektionalen Rads mit
Die Seitenbirste und den Mopphalter entfernen und reinigen. einem Werkzeug, z. B. einem kleinen Schraubendreher. Uben Sie dabei

keine ibermaBige Kraft aus.
- Spllen Sie das omindirektionales Rad unter flieBendem Wasser ab und
setzen Sie es nach dem vollstandigen Trocknen wieder ein.
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RegelmaBige Wartung

Staubbehiélter

1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und driicken Sie den Clip, um den
Staubbehdlter zu entfernen.

2. Offnen Sie die Staubbehélter-Abdeckung und leeren Sie den Staubbehélter
wie in der Abbildung gezeigt.

Filter

1. Nehmen Sie den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf seinen
Filterkorb.

ogo

Hinweis: Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Blirste, einem Finger
oder scharfen Gegenstanden, um Schaden zu vermeiden.

2. Spulen Sie den Staubbehdélter und den Filter mit sauberem Wasser ab
und trocknen Sie sie vor der Benutzung vollsténdig ab.

]

Hinweis:
- Spllen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit sauberem Wasser ab.

Keine Reinigungsmittel verwenden.
- Verwenden Sie den Staubbehéalter und den Filter nur, wenn sie

vollstdndig trocken sind.
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Bl RegelmaBige Wartung

Sensoren und Ladekontakte des Roboters Ladekontakte

Wischen Sie die Sensoren und Ladekontakte des Roboters mit einem o o . o )
weichen und trockenen Tuch ab, wie in der folgenden Abbildung Relnlgen.Sle d{e L.adekonttakte und den Signalisierungsbereich der
dargestellt: Ladestation mit einem weichen, trockenen Tuch.

o Laserdistanzsensor (LDS)

o Linienlasersensor

o Randsensor

o StoBfanger
Akku

Der Roboter enthalt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akku. Achten Sie
bei taglichem Gebrauch auf eine ausreichende Ladung des Akkus, um eine
optimale Akkuleistung zu erhalten.

—o Teppichsensor

o Ladekontakte

Hinweis: Ein feuchtes Tuch kann empfindliche Elemente im Inneren
des Roboters und der Ladestation beschadigen. Bitte nutzen Sie ein
trockenes Tuch zur Reinigung.
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Fehlersuche und -behebung

Problem

Lésung

Der Roboter lasst sich
nicht einschalten.

Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter auf der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.
Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Die empfohlene Betriebstemperatur des Gerats liegt zwischen 0° C
(32°F ) und 40 ° C (104 °F ).

Der Roboter lasst sich
nicht aufladen.

Die Ladestation wird nicht mit Strom versorgt. Priifen Sie, ob beide Enden des Netzkabels richtig eingesteckt sind.
Schlechter Kontakt. Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation und des Roboters.

Der Roboter kehrt nicht
in die Ladestation zu-
rick.

Es gibt zu viele Hindernisse in der Ndhe der Ladestation. Stellen Sie die Ladestation in einem offeneren Bereich auf.
Bitte reinigen Sie den Signalbereich der Ladestation.

Der Roboter funktioniert
nicht richtig.

Schalten Sie den Roboter aus und reaktivieren Sie ihn wieder.

Der Roboter macht ein
seltsames Gerdusch.

Ein Fremdkorper kdnnte sich in der HauptbUrste, der Seitenbirste oder einem der Hauptrader festgesetzt haben. Stoppen
Sie den Roboter und entfernen Sie mégliche Rickstande.

Der Roboter reinigt nicht
mehr effizient oder es
bleibt Staub liegen.

Der Staubbehadlter ist voll. Bitte reinigen Sie ihn.
Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.
Ein Fremdkorper hat sich in der Hauptbirste festgesetzt. Bitte reinigen Sie sie.
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Il Fehlersuche und -behebung
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Problem

Lésung

Der Roboter kann keine
Verbindung zum WLAN
herstellen.

Es liegt ein Problem mit der WLAN-Verbindung vor. Setzen Sie das WLAN zurlick, laden Sie die neueste Version der
,Dreamehome” App herunter und versuchen Sie dann, die Verbindung wiederherzustellen.

Die Standortberechtigung ist nicht aktiviert. Bitte stellen Sie sicher, dass die Berechtigung fur Standortermittlung bei der
,Dreamehome” App aktiviert ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung befindet.

5GHz WLAN wird nicht unterstitzt. Bitte vergewissern Sie sich, dass Ihr Roboter mit 2,4-GHz-WLAN verbunden ist.

Der Benutzername oder Passwort flir das WLAN ist falsch. Bitte geben Sie den richtigen Benutzernamen und das richtige
Passwort ein.

Der Roboter fihrt keine
planmdaBige Reinigung
durch.

Der Roboter hat einen niedrigen Akkustand. Die planmaBige Reinigung beginnt erst, wenn der Akkustand des Roboters
mindestens 15 % betragt.

Verbraucht der Roboter
Strom, wenn er auf der
Ladestation gelassen
wird, nachdem er bereits
vollstéandig aufgeladen
wurde?

Wenn der Roboter auf der Ladestation gelassen wird, nachdem er vollstandig aufgeladen wurde, verbraucht er nur sehr
wenig Strom und dieses dient dazu, die optimale Akkuleistung zu erhalten.

Es kommt kein oder nur
wenig Wasser aus dem
Wassertank.

Priifen Sie, ob noch Wasser im Wassertank ist.

Reinigen Sie den Wischmopp, wenn er verschmutzt ist.

Vergewissern Sie sich, dass der Wischmopp korrekt und wie in der Bedienungsanleitung beschrieben installiert ist.
Reinigen Sie die BelUftungséffnung am Verschlussstopfen des Wasserbehalters.

Der Roboter setzt die
Reinigung nach dem
Aufladen nicht fort.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht in den Nicht-Stéren-Modus (DND) geschaltet ist, da er sonst die Reinigung
nicht fortsetzen kann.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort, wenn er manuell aufgeladen oder auf die Ladestation gestellt wird.




Fehlersuche und -behebung

Problem

Lésung

Der Roboter kehrt nicht
in die Ladestation
zurlick, nachdem er
bewegt wurde.

Das Bewegen des Roboters kann zu einer neuen Positionierung des Roboters oder einer Neukartierung seiner Umgebung

flhren. Wenn der Roboter zu weit von der Ladestation entfernt ist, kann er méglicherweise nicht automatisch zurlickkehren.

In diesem Fall mlssen Sie den Roboter manuell auf die Ladestation stellen.

Der Wischmopp dreht
sich nicht mehr.

Ein Fremdkorper hat sich im Wischmopp festgesetzt. Bitte reinigen Sie ihn.

Der Wischpadhaltet ist
abnormal angehoben.

Bitte entfernen Sie den Wischpadhalter, prifen Sie, ob sich ein Fremdkdrper darin befindet, und starten Sie den Roboter
neu. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an https://global.dreametech.com
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N Spezifikationen
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Roboter Ladestation
Modell RLL42SDA Modell
Ladedauer Ca. 6 Stunden Nenneingang 100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A
Nennspannung 14,4V =
Nennausgang
Nennleistung 75 W

Betriebsfrequenz

2400-2483,5 MHz

Maximale
Ausgangsleistung

<20 dBm

Wiederaufladbares Lithium-lonen-Akkupack

Modell

P2150-4S2P-MMBK

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerdt in einem Abstand
von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kdrper des Benutzers

gehalten werden.

Typ

Lithium-lonen

Bemessungskapazitat

4,8 Ah

Anzahl




Entsorgung und Entnahme des Akkus

Der eingebaute Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgeféahrdende Stoffe. Lassen Sie den Akku vor der Entsorgung von qualifiziertem Fachpersonal ausbauen
und entsorgen Sie ihn in einer geeigneten Recyclingeinrichtung.

- Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Gerat entfernt werden;
- Das Gerat muss beim Entfernen des Akkus vom Stromnetz getrennt werden;
- Der Akku muss sicher entsorgt werden.

VORSICHT:

Vor dem Entfernen des Akkus ist das Gerat vom Stromnetz zu trennen und der Akku so tief wie moéglich zu entladen.
Nicht mehr benétigte Akkus sind in einer geeigneten Recyclingeinrichtung zu entsorgten.
Setzen Sie den Akku nicht hohen Temperaturen aus, um Explosionsgefahr zu vermeiden.

Unter unsachgemdaBen Bedingungen kann Flissigkeit aus dem Akku austreten. Bei Kontakt mit der Flissigkeit spllen Sie die betroffene Stelle mit Wasser und
suchen Sie einen Arzt auf.

Anleitung zum Herausnehmen:

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der Riickseite des Roboters und nehmen Sie dann die
Abdeckung ab.

2. Losen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und der Leiterplatte, um den Akku zu entfernen.

WEEE-Informationen
Fir alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte gelten die Regelungen der Richtlinie 2012/19/EU lber Elektro- und Elektronik-Altgerate
(WEEE), die nicht in den unsortierten Hausmull gelangen dirfen. Zum Schutz der menschlichen Gesundheit und der Umwelt sollten Sie daher
lhre Altgerate bei einer von der Regierung oder den lokalen Behérden eingerichteten Sammelstelle fiir das Recycling von Elektro- und Elektronik-
Altgeraten abgeben. Eine ordnungsgemaBe Entsorgung und Wiederverwertung trdgt dazu bei, mégliche negative Folgen flr die Umwelt und die
—— menschliche Gesundheit zu vermeiden. Bitte wenden Sie sich an den Installateur oder die lokalen Behorden, um weitere Informationen Uber den
Standort sowie die Bedingungen und Voraussetzungen fiir solche Sammelstellen zu erhalten.
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m Entsorgung von Elektro- und Elektronikaltgerdten

Die durchgestrichene Mdlltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind, diese Gerate einer vom unsortierten Siedlungsabfall getrennten
Sammelstelle zuzufiihren. Die Entsorgung Uber die Restmilltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte Batterien oder
Akkus, die nicht fest verbaut sind, miissen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterien entsorgt werden.

Maoglichkeiten der Riickgabe von Altgerdten

Besitzer von Altgeraten kdnnen diese im Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstradger eingerichteten und zur Verfiigung stehenden
Mdoglichkeiten der Rickgabe oder Sammlung von Altgeraten abgeben, damit eine ordnungsgemdBe Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist. Unter dem
folgenden Link kénnen Sie ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Riicknahmestellen ansehen: https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/sammel-und-

ruecknahmestellen

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten darauf hin, dass Sie flr das Loschen personenbezogener Daten auf den zu entsorgenden
Altgeraten selbst verantwortlich sind.
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Informations sur la sécurité FR

Pour éviter tout risque de choc électrique, d'incendie ou de blessure causé par une utilisation incorrecte de
l'appareil, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation avant d'utiliser l'appareil et le conserver pour
pouvoir vous y référer ultérieurement.

Restrictions - Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants de moins de 8 ans ni par des

d’utilisation personnes présentant un handicap moteur, sensoriel ou mental, ou ayant une
expérience ou des connaissances limitées, sans la supervision d'un parent ou
d'un tuteur afin de garantir un fonctionnement s(r et d'éviter tout risque. Le
nettoyage et l'entretien ne doivent pas étre effectués par des enfants sans
surveillance.

- Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage, assurez-
vous que les enfants et les animaux de compagnie sont maintenus a une
distance de sécurité du robot aspirateur.

- Si le cordon d'alimentation est endommagé ou rompu, cessez immédiatement
de l'utiliser et contactez le service apres-vente.

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un environnement
domestique. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces autres que des sols ou
dans un environnement commercial ou industriel.

- N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans
barriere de protection.

- Ne placez pas le robot a l'envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS, le couvercle
du robot ou le pare-chocs comme poignée pour déplacer le robot.

- Utilisez le robot aspirateur dans des environnements ou la température
ambiante est supérieure a 0 °C et inférieure a 40 °C. Assurez-vous qu'il n'y a pas
de liquide ou de substance collante sur le sol.

- Retirez tous les cables au sol avant d’utiliser le robot pour éviter qu'il ne les

entraine dedans pendant le nettoyage. "
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Restrictions
d’utilisation

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d’éviter que le robot

ne les percute ou ne les endommage.

- Pour éviter d'endommager 'appareil ou de le trainer, débarrassez le sol de tout

objet mobile et retirez les cables ou les cordons d'alimentation qui se trouvent
sur le trajet de nettoyage avant d'utiliser 'appareil.

- Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés

de l'orifice d’aspiration du robot.

- Conservez l'outil de nettoyage de brosse hors de la portée des enfants.
- Ne mettez pas d'enfants, d’'animaux ou d’objets sur le robot, qu'il soit a l'arrét

Oou en mouvement.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets brilants. N'utilisez pas le robot

pour ramasser des liquides inflammables ou combustibles, des gaz corrosifs ou
des acides ou solvants non dilués.

- N'aspirez pas d’'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas l'appareil pour

ramasser des objets tels que des pierres, de gros morceaux de papier ou tout
autre élément susceptible d'obstruer 'appareil.

- Assurez-vous que le robot est éteint et que le socle de charge est débranché

avant d'effectuer le nettoyage ou l'entretien.

- N'utilisez pas de chiffon humide pour essuyer ou de liquide pour rincer le robot

et le socle de charge. Les pieces lavables doivent étre totalement séchées avant
de les installer et de les utiliser.

- Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le

transportez et rangez-le dans son emballage d'origine.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d’emploi.

Les utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages résultant d'une
mauvaise utilisation de ce produit.



Informations sur la sécurité

Batteries et
charge

Informations de
sécurité sur le
laser

- N'utilisez pas de batterie, de cordon d'alimentation ou de station de

recharge tiers. Veuillez n 'utiliser que l'unité d'alimentation RCSO.

- N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou

la station de charge.

- Ne placez pas la station de charge pres d’'une source de chaleur.
- N'utilisez pas de chiffon humide, ni vos mains humides, pour essuyer ou

nettoyer les contacts de charge de la station.

- Ne jetez pas vos batteries usagées de facon incorrecte. Les batteries inutiles

doivent étre jetées aux centres de recyclage appropriés.

- Sivous ne prévoyez pas d’utiliser le robot pendant une période prolongée,

chargez-le completement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit
frais et sec. Rechargez le robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter
un déchargement excessif de la batterie.

- Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par

des techniciens qualifiés ou par le service apres-vente.

- N'utilisez pas de batteries non rechargeables.

- Le capteur laser de ce produit répond a la norme IEC 60825- 1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 des appareils a laser de classe 1. Veuillez éviter de
regarder directement le laser pendant 'utilisation.

PRODUIT LASER DE CLASSE 1
PRODUIT LASER GRAND PUBLIC
EN 50689:2021
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Bl Informations sur la sécurité

ﬁ Pour un usage en intérieur uniquement

] Lire le mode d'emploi

Par le présent document, Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. déclare que le modéle d'équipement radio RLL42SDA répond a la directive 2014/53/UE.
L'intégralité du texte de la déclaration UE de conformité est disponible a l'adresse Internet suivante : https://global.dreametech.com
Pour consulter le mode d'emploi en ligne, veuillez accéder a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Apercu du produit

Contenu de l'emballage

Autres accessoires

\I N
\—/ Brosse latérale

7,
Support de serpilliére x 2

Station d'accueil

ZD@

Cordon d’alimentation

Serpilliere x 2
(pré-installées)

Mode d’emploi
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Bl Apercu du produit

Robot

o ([ Bouton de nettoyage localisé
- Appuyez pour démarrer le nettoyage localisé

© Bouton Alimentation/Nettoyage
- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour allumer ou éteindre
- Appuyez pour commencer le nettoyage une fois le robot allumé

o ) Bouton de station de base

- Appuyez pour renvoyer le robot a la station d'accueil

- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour désactiver le
Verrouillage enfants

Indicateur d'état
- Blanc fixe : Nettoyage ou dépoussiérage terminé
- Orange clignotant : Erreur

Remarque :

- Appuyez sur n'importe quel bouton du robot pour faire une pause
pendant que le robot nettoie ou revient pour se charger.

- Le Verrouillage enfants peut étre activé et désactivé avec l'application
Dreamehome.
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Apercu du produit

Robot et capteurs

Capteur de tapis o————

o Couvercle LDS

=

o Capteur de distance

Brosse latérale o——=

Détecteurs de vide

f

AN
]

o Contacts de charge

L/ laser (LDS) Brosse principale o

Il

Roue principale o

© Pare-chocs

Couvercle o

Réservoir d’eau o

Unité de serpilliere o

o Capteur laser d’alignement

—— Bouton Réinitialiser

- Maintenez-le enfoncé
pendant 3 secondes
pour rétablir les

o Indicateur Wi-Fi

o Compartiment a
poussiére

o Capteur de bord

Couvercle du compartimento
a poussiére

Clip du couvercleo
du compartiment
a poussiére

o Grille de protection
de la brosse

o Roue principale

o Clips de la grille
de protection de la
brosse

o Trous de montage

Compartiment a poussiére

du support de
serpilliere

parametres d'usine Remarque : Le robot est compatible avec une brosse TriCut (Modéle : RMB10)
pour un meilleur nettoyage. Si nécessaire, veuillez en acheter une aupres des
canaux officiels.

o Fixation du
compartiment a
poussiere

o Filtre
0

Fixation du filtre
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Bl Apercu du produit

Module de lavage

Réservoir d’'eau

o Clip de déverrouillage du
réservoir d'eau

o Bouchon du réservoir d'eau
o Arrivée d'eau

Unité de serpilliere

Zone de fixation de serpilliere o

Support de serpilliere Serpilliere
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Station d'accueil

Zone d'émission du signal
Contacts de charge

Port d'alimentation



Préparation de votre domicile

Avant de nettoyer, veuillez enlever les objets instables, fragiles, de valeur
ou dangereux, et retirer les cables, les vétements, les jouets, les objets
durs et les objets tranchants présents sur le sol pour éviter qu'ils ne soient
coincés, égratignés et renversés par le robot et de causer des pertes.

0oo

v

Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer, et disposez correctement les
meubles pour laisser plus de place.

Remarque :

Avant de nettoyer, placez une barriére physique au bord des marches
et du canapé pour permettre au robot de fonctionner facilement et en
toute en sécurité.

S
) —_—

nnn

Pour permettre au robot de bien identifier les zones qui doivent étre
nettoyées, ne restez pas devant le robot, sur un seuil, dans un couloir ou
dans des endroits étroits.

- A la premiére utilisation du robot, suivez-le pendant qu'il nettoie afin de retirer tout obstacle éventuel a temps.
- N'aspirez pas des objets durs tels que des cailloux, des billes en acier et des piéces de jouet, ou des objets tranchants tels que des déchets de construction,

du verre brisé et des clous, sinon cela peut rayer le sol.
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Avant l'utilisation

1. Placer la station d'accueil et la brancher sur une
prise électrique

Placez la station d'accueil sur un sol plat contre le mur. Insérez le cordon
d'alimentation dans la station d'accueil et branchez-le sur la prise.

x> Placez la station d'accueil dans un endroit le plus dégagé possible et
disposant d'un signal Wi-Fi satisfaisant.

Remarque :

- Retirez tous les objets situés a moins de 1,5 m devant et 0,5 m de
chaque c6té de la station d'accueil.

- Ne placez pas la station d'accueil dans un endroit exposé a la
lumiere directe du soleil ou dans un endroit ou d'autres objets
pourraient bloquer le signal, car cela peut empécher le robot de
retourner a la station d'accueil.

2. Enlever les protections

3. Installer la brosse latérale et l'unité de serpilliere

Clip de la brosse latérale o

Verrouiller

Trous de montage du o
support de serpilliere

Remarque : Installez la brosse latérale en veillant a bien l'engager.

4. Charger le robot

Pour placer le robot, alignez les contacts de charge en bas du robot avec
les contacts de charge de la station d'accueil, et le robot s'allumera et
commencera a se charger automatiquement.

Remarque : Il est conseillé de charger completement votre robot avant la
premiére utilisation.

o Unité de serpilliere



Connexion a l'application Dreamehome

1. Télécharger 'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot ou recherchez « Dreamehome » dans l'App Store
pour télécharger et installer l'application.

Remarque :
- Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.

- Le logiciel d'application étant soumis a des mises a jour, les opérations
réelles peuvent donc différer des instructions de ce manuel. Suivez les
instructions en fonction de la version de l'application.

2. Ajouter un appareil

Ouvrez 'application Dreamehome, appuyez sur « Scannez le code QR pour
vous connecter » et scannez a nouveau le méme code QR sur le robot pour
ajouter l'appareil. Suivez les messages d'instructions pour terminer la
connexion Wi-Fi.

Remarque :

- Sivous voulez réinitialiser le réseau Wi-Fi, répétez l'étape 2 et suivez les
instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

- Pour déconnecter l'appareil du réseau Wi-Fi, maintenez le bouton de
réinitialisation du robot enfoncé pendant 3 secondes.

o Indicateur Wi-Fi

- Clignote lentement : A connecter

- Clignote rapidement : Se connecte
- Allumé : Connecté
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Comment utiliser le robot

Allumer/Eteindre

Appuyez sur le bouton d'alimentation et maintenez-le enfoncé pendant

3 secondes pour allumer le robot. L'indicateur d'alimentation doit
s'allumer. Placez le robot sur la station d'accueil, le robot doit s'allumer
automatiquement et commencer a charger. Pour éteindre le robot,
éloignez-le de la station de base, appuyez sur le bouton d'alimentation et
maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes.

Cartographie rapide

A la premiére configuration du réseau, suivez les instructions affichées

sur 'application pour créer rapidement une carte. Le robot commencera a
cartographier sans nettoyer. Lorsque le robot retourne a la station d'accueil,
le processus de cartographie est terminé et la carte sera automatiquement
enregistrée.

Commencer le nettoyage

Appuyez sur le bouton d'alimentation pour commencer le nettoyage
une fois le robot allumé. Le robot réalisera une carte précise du chemin
a parcourir, nettoiera méthodiquement le long des bords et des murs, et
terminera par un nettoyage de chaque zone selon un parcours en S pour
un résultat parfait.

Remarque :

- Le robot doit quitter la station d'accueil avant de nettoyer. Ne déplacez
pas la station d'accueil lorsque le robot nettoie. Cela permet de garantir
que le robot retourne bien a la station d'accueil.

Pause/Veille

Lorsque le robot est en cours de fonctionnement, appuyez sur un bouton pour
le mettre en pause.

Si le robot est mis en pause pendant plus de 10 minutes, il passe
automatiquement en mode veille. Tous les indicateurs sur le robot s'éteindront.
Appuyez sur n'importe quel bouton du robot ou utilisez l'application pour
réactiver le robot.

Remarque :Si le robot est en pause et placé sur la station d'accueil, la tache
de nettoyage en cours prendra fin.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera automatiquement a la
station d'accueil pour se recharger. Aprés avoir chargé au niveau de batterie
approprié, il reprendra les taches de nettoyage inachevées.

Remarque : Pour utiliser cette fonction, veuillez l'ouvrir dans l'application.

Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé sur le mode Ne pas déranger (DND), il lui sera
impossible de reprendre le nettoyage, et l'indicateur d'alimentation s'éteint.
Le mode DND est désactivé par défaut a l'usine. Vous pouvez utiliser
'application pour activer le mode DND ou modifier la période DND. La période
DND s'étend de 22:00 a 8:00 par défaut.

Remarque :

- Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées comme d'habitude
pendant la période du DND.

- Le robot reprendra le nettoyage la ou il s'est arrété apres l'expiration de la
période DND.



Comment utiliser le robot

Nettoyage localisé

Lorsque le robot est en attente, appuyez brievement sur le bouton {J pour
activer le mode de nettoyage localisé. Dans ce mode, le robot nettoie une
surface carrée de 1,5 x 1,5 metres autour de lui, et retourne a son point de
départ a la fin du nettoyage localisé.

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou ne peut pas étre éteint, appuyez sur le bouton
d’alimentation et maintenez-le enfoncé pendant 10 secondes pour forcer
l'arrét. Ensuite, appuyez sur le bouton d'alimentation et maintenez-le
enfoncé pendant 3 secondes pour allumer le robot.

Fonction de lavage

Les sols devraient tous étre aspirés au moins trois fois avant la premiere
session de lavage pour un meilleur résultat de nettoyage.

1. Humidifiez les serpillieres et essorez-les bien. Installez et fixez les
serpillieres sur le support de serpilliere. Enfin, installez l'unité de serpilliére
au bas du robot.

2. Ouvrez le couvercle du robot et retirez le réservoir d'eau. Remplissez d'eau
propre le réservoir d'eau, puis réinstallez-le.

Remarque :

- N'utilisez pas de détergent ou de désinfectant.

- Ne versez pas d'eau chaude dans le réservoir d'eau, car il pourrait se
déformer.
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Bl Comment utiliser le robot

3. Appuyez sur le bouton d'alimentation ou utilisez l'application 4. Lorsque le robot termine une tache de nettoyage et revient a la station
Dreamehome pour commencer le nettoyage. d'accueil, retirez l'unité de serpilliére et lavez les serpillieres lorsque
c'est nécessaire. Pour retirer le réservoir d'eau, maintenez le clip de
déverrouillage enfoncé, et retirez-le.

Remarque :
- Il n'est pas recommandé d'utiliser la fonction de lavage sur les tapis.
- IUtilisez l'application pour ajuster le débit d'eau au besoin.

Remarque : Lorsque le robot se charge ou n'est pas utilisé, retirez le
module de lavage, videz toute l'eau résiduelle du réservoir d'eau et
nettoyez les serpillieres pour éviter tout risque d'odeurs et de moisissure.
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Entretien courant

Pieces
Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a l'utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant pour l'entretien de
routine.

piaces Ffequen'ce Délai de piaces Ffequergce Délai de
d'entretien remplacement d'entretien remplacement
> Contacts de charge du
Serpilliere Apfes c.haque Tous les 1 a 3 mois robot
utilisation
Capteur laser
Brosse principale Tous les 6 a 12 mois d'alignement
Brosse latérale Tous les 3 & 6 mois Capteur de bord
Une fois toutes les 2 .
illie i Pare-chocs
Support de serpilliere semaines / Une fois tous les mois
i i Roue omnidirectionnelle
flltre duncompartlment Tous les 3 & 6 mois ,
a poussiere -
Capteur de tapis
Zone d'émission du
signal de la station Détecteurs de vide
d'accueil
Partie inférieure du robot
ICC’”ttatFtS dde' charg}f de Une fois tous les mois | /
a station d'accuei i 5
;gLnszfg:;ment d Le nettoyer si
Capteur de distance necessaire
laser (LDS) Réservoir d'eau

Remarque : La fréquence de remplacement dépendra de ['utilisation du robot. Si, en raison de circonstances particulieres, un événement se produit, les
piéces doivent étre remplacées.
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Il Entretien courant

Module de lavage 3. Si le débit de l'eau est lent, ou que le volume d'eau n'est pas correctement
réparti, nettoyez l'orifice d'aération dans le couvercle du réservoir d'eau.

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur le clip pour retirer le réservoir
d'eau. Versez de l'eau dans le réservoir. Nettoyez le réservoir uniquement a
'eau et laissez-le sécher a l'air libre avant utilisation.

Brosse principale

1. Enfoncez les clips de la grille de protection de la brosse pour retirer la
grille de protection de la brosse et sortez la brosse du robot.

Remarque : N'exposez pas directement le réservoir aux rayons du soleil.

2. Retirez les serpillieres sur le support de serpilliere. Nettoyez les serpillieres
uniquement a l'eau et laissez-les sécher a l'air libre avant utilisation.

. y
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Entretien courant

2. Retirez les couvercles de brosse aux deux extrémités de la brosse Roue omnidirectionnelle
comme illustré sur le schéma. Utilisez un outil de nettoyage approprié
pour enlever les poils emmélés dans la brosse. Réinstallez les couvercles
de brosse aux deux extrémités de la brosse, puis réinstallez la brosse.
Appuyez sur le protege-brosse pour le verrouiller en place.

Brosse latérale et support de la serpilliere .
) ) . emarque :
Retirez et nettoyez la brosse latérale et le support de la serpilliére. . Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer l'essieu et
le pneu de la roue omnidirectionnelle. N'appliquez pas de force

excessive.
- Rincez la roue omnidirectionnelle sous l'eau courante et remettez-la

apres l'avoir complétement séchée.
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Il Entretien courant

Compartiment a poussiere Filtre

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur le clip pour retirer le 1. Retirez le filtre et tapotez légérement son panier.
compartiment a poussiere.

go®
0go

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre a l'aide d'une brosse, d'un
doigt ou d'un objet tranchant afin d'éviter les dommages.

2. Ouvrez le couvercle du compartiment a poussiere et videz le 2. Rincez le compartiment a poussiere et le filtre a 'eau propre et séchez-
compartiment a poussiére comme illustré sur le schéma. les complétement avant utilisation.

Remarque :

- Rincez le compartiment a poussiére et le filtre uniquement a l'eau claire.
N'utilisez aucun détergent.

- Utilisez le compartiment a poussiere et le filtre uniguement lorsqu'ils sont
complétement secs.
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Entretien courant

Capteurs et contacts de charge du robot

Essuyez les capteurs et les contacts de charge du robot a l'aide d'un
chiffon doux et sec, comme illustré sur la figure ci-dessous :

o Capteur de distance laser (LDS)

o Capteur laser d’alignement

o Capteur de bord

o Pare-chocs

—o Capteur de tapis

o Contacts de charge

Remarque : Un chiffon humide peut endommager les éléments
sensibles dans le robot et la station d'accueil. Veuillez utiliser un chiffon
sec pour le nettoyage.

Contacts de charge

Nettoyez les contacts de charge et la zone d'émission du signal de la
station d'accueil a l'aide d'un chiffon doux et sec.

Batterie
Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance. Assurez-vous

que la batterie reste bien chargée pour une utilisation au quotidien afin de
maintenir les performances optimales de la batterie.
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Bl Dépannage
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Probleme

Nettoyage

Le robot ne s'allume pas.

Le niveau de batterie est bas. Rechargez le robot sur la station d'accueil, et réessayez.

La température de la batterie est trop basse ou trop haute. Il est recommandé d'utiliser 'appareil a une température
comprise entre 32 °F (0 ° C) et 104 °F (40 ° C).

Le robot ne se recharge pas.

La station de charge n'est pas alimentée. Vérifiez que les deux extrémités du cordon d'alimentation sont branchées
correctement.

Contact incorrect. Nettoyez les contacts de charge de la station d'accueil et le robot.

Le robot ne retourne pas a la
station d'accueil.

Ily a trop d'obstacles autour de la station d'accueil. Placez la station d'accueil dans une zone plus dégagée.
Veuillez nettoyer la zone d'émission du signal de la station.

Le robot présente un dys-
fonctionnement.

Eteignez le robot, puis réactivez-le.

Le robot fait un bruit
étrange.

Un objet étranger peut rester coincé dans la brosse principale, la brosse latérale ou 'une des roues
principales. Arrétez le robot et retirez tous les débris.




Dépannage

Probleme

Nettoyage

Le robot ne nettoie plus
efficacement ou laisse de la
poussiére.

Le réservoir a poussiere est plein. Veuillez la nettoyer.
Le filtre est bloqué. Veuillez la nettoyer.
Un objet étranger reste coincé dans la brosse principale. Veuillez la nettoyer.

Le robot ne se connecte pas au
Wi-Fi.

La connexion Wi-Fi ne fonctionne pas correctement. Réinitialisez le Wi-Fi et téléchargez la toute derniére version
de l'application Dreamehome, puis essayez de vous reconnecter.

L'autorisation d'acces a la position n'est pas activée. Veuillez vous assurer que l'autorisation d'acces a la position
dans l'application Dreamehome est activée.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot est dans une zone de couverture Wi-Fi satisfaisante.
Le Wi-Fi 5 GHz n'est pas supporté. Veuillez vous assurer que votre robot se connecte au Wi-Fi 2,4 GHz.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe Wi-Fi n'est pas correct. Veuillez entrer le nom d'utilisateur et le mot de passe
appropriés.

Le robot n'effectue pas le
nettoyage programme.

La batterie du robot est faible. Le nettoyage programmé ne démarrera pas sauf si le niveau de la batterie du robot
est supérieur a 15 %.

En laissant le robot
complétement chargé sur

la station d'accueil, est-ce
que l'appareil consomme de
"électricité ?

Laisser le robot sur la station d'accueil une fois complétement chargé consomme trés peu d'électricité, et cela aide a
maintenir
les performances optimales de la batterie.
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Dépannage

Probleme

Nettoyage

L'eau ne sort pas du réservoir d'eau, ou
son débit est tres faible.

Vérifiez qu'ily a de l'eau a l'intérieur du réservair.

Nettoyez la serpilliere si elle est sale.

Assurez-vous que la serpilliere est correctement installée, conformément au mode d'emploi.
Nettoyez 'orifice d'aération dur le bouchon du réservoir d'eau.

Le robot ne reprend pas le nettoyage
apres la recharge.

Assurez-vous que le robot n'est pas réglé sur le mode Ne pas déranger (DND), ce qui peut l'empécher de
reprendre le nettoyage.

Le robot ne reprend pas le nettoyage lorsqu'il est manuellement rechargé ou placé sur la station d'accueil.

Le robot ne retourne pas a la station
d'accueil apres avoir été déplacé.

Déplacer le robot peut l'inciter a se repositionner ou a effectuer une nouvelle carte de son environnement. Si
le robot est trop éloigné de la station

d'accueil, il peut ne pas revenir automatiquement a la station de lui-méme, auquel cas vous devrez
manuellement placer le robot

sur la station d'accueil.

La serpilliere s'arréte de tourner.

Un objet étranger reste coincé dans la serpilliere. Veuillez la nettoyer.

Le support de la serpilliere ne se souleve
pas normalement.

Veuillez retirer le support de la serpilliere pour vérifier la présence d'objet étranger coincé a l'intérieur, et
essayer de redémarrer le robot. Si le probleme persiste, contactez 'équipe de service apres-ventes.

Pour obtenir de l'aide, contactez-nous via https://global.dreametech.com




Caractéristiques techniques

Robot
Modele RLL42SDA
Temps de charge Environ 6 heures
Tension nominale 14,4V =
Puissance nominale 75 W

Fréquences de

. 2400-2483,5 MHz
fonctionnement

Puissance de sortie

K <20dBm
maximale

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit respecter
une distance de séparation de 20 cm au moins entre l'antenne et le corps
de l'utilisateur.

Cet il A DEPOSER A DEPOSER
et appareil, EN MAGASIN  EN DECHETERIE
ses accessoires,

piles et cordons ou
se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Station d'accueil

Modele

RCSO

Tension d'entrée
nominale

100-240 V~50/60 Hz 0,5 A

Tension de sortie
nominale

19,8V=1A

Batterie lithium-ion rechargeable

Modele P2150-4S2P-MMBK
Type Li-ion
Capacité nominale 4,8 Ah

Nombre
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Retrait et élimination de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour l'environnement. Avant d'éliminer la batterie, assurez-vous qu'elle est enlevée par
un technicien qualifié et déposée dans un centre de collecte approprié.

- la batterie doit étre retirée de l'appareil avant qu'il ne soit mis au rebut ;
- l'appareil doit étre débranché de la prise secteur pour le retrait de la batterie ;
- la batterie doit étre éliminée de maniére sdre.

PRUDENCE :

Avant d'enlever la batterie, débranchez l'alimentation et déchargez au maximum la batterie.

Les batteries usagées doivent étre déposées dans un centre de collecte approprié.

N'exposez pas la batterie dans un environnement a haute température pour éviter les risques d'explosion.

En cas d'usage abusif, du liquide peut s'échapper de la batterie. En cas de contact, rincez a l'eau et consultez un médecin.

Guide pour le retrait :

1. Retournez le robot, utilisez ['outil adapté pour retirer les vis a l'arriere du robot, puis enlevez le couvercle.
2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte de circuit imprimé pour retirer la batterie.

Informations concernant les DEEE

Tous les produits portant ce symbole sont des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE d'apres la directive 2012/19/UE) qui ne

doivent pas étre mélangés avec les ordures ménageres non triées. Vous devez protéger la santé humaine et l'environnement en déposant votre

équipement usagé dans un point de collecte prévu a cet effet pour le recyclage des déchets d'équipements électriques et électroniques, désigné

par le gouvernement et les autorités locales. Des procédures d'élimination et de recyclage adéquates permettent d'éviter les effets nocifs sur
l'environnement et la santé humaine. Veuillez contacter l'installateur ou les autorités locales pour plus d'informations sur le site, ainsi que les
modalités et conditions des points de collecte de ce type.



Informazioni sulla sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, per favore leggi
attentamente il manuale utente prima di usare l'apparecchio e conservalo per riferimento futuro.

Restrizioni per - Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8 anni,
l'utilizzo né da persone con deficit fisici, sensoriali, cognitivi, esperienza o conoscenza
limitata, senza la supervisione di un genitore o tutore, al fine di garantire
la sicurezza del funzionamento ed evitare eventuali rischi. La pulizia e la
manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

- Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini
e animali domestici siano a distanza di sicurezza dal robot mentre e in funzione.

- Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va
usato all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o
industriale.

- Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o e spezzato, interromperne
immediatamente l'utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

- Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una
barriera protettiva.

- Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la copertura del
robot o il paraurti come maniglia per il robot.

- Utilizzare 'aspirapolvere robot in ambienti con una temperatura ambiente
superiore a 0 °C e inferiore a 40 °C. Assicurarsi che non ci siano liquidi o sostanze
appiccicose sul pavimento.

- Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare il robot, per evitare che vengano
tirati durante la pulizia.

- Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li urti e li
danneggi. 73



Informazioni sulla sicurezza
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Restrizioni per
l'utilizzo

- Per evitare danni o danni causati dal trascinamento, elimina eventuali oggetti

sciolti dal pavimento e rimuovi cavi o cavi di alimentazione sul percorso di
pulizia prima di usare l'apparecchio.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione

del robot.

- Tenere lo strumento per la pulizia della spazzola lontano dalla portata dei

bambini.

- Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul robot,

sia quando e fermo sia quando & in movimento.

- Non usare il robot per pulire eventuali sostanze infiammabili. Non usare il

robot per raccogliere liquidi infiammabili o combustibili, gas corrosivi o acidi o
solventi non diluiti.

- Non usare l'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti. Non usare l'apparecchio

per raccogliere oggetti come sassi, pezzi di carta grandi o qualsiasi altro
oggetto che possa ostruire l'apparecchio.

- Accertarsi che il robot sia spento e che la base di ricarica sia scollegata prima di

pulire o effettuare operazioni di manutenzione.

- Non usare un panno umido per pulire o alcun liquido per risciacquare il robot e

la stazione di ricarica. Le parti lavabili devono essere completamente asciugate
prima di installarle e usarle.

- Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua

confezione originale, se possibile.

- Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli utenti

sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio
dell'apparecchio.



Informazioni sulla sicurezza

Batterie e Ricarica

Inform_azioni
sulla sicurezza
del laser

- Non utilizzare batterie, alimentatori o stazioni di ricarica non originali.

Utilizzare soltanto con l'unita di alimentazione RCSO.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la base di

ricarica da soli.

- Non posizionare la base di ricarica vicino a fonti di calore.
- Non usare panni umidi o mani bagnate per strofinare o pulire i contatti della

base diricarica.

- Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non

piu necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

- Se 'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente,

quindi spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare
l'robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo
della batteria.

- Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da

tecnici qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

- Non utilizzare batterie non ricaricabili.

- Il sensore laser di questo prodotto e conforme alla norma IEC 60825-

1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il
contatto diretto con gli occhi durante l'uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMO
EN 50689:2021
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Informazioni sulla sicurezza

ﬁ Solo per uso interno

||| | | ] Leggere il manuale dell'operatore

Con la presente, Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. dichiara che 'apparecchiatura radio di tipo RLL42SDA é conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo
completo della dichiarazione di conformita dell'UE e disponibile al seguente indirizzo internet: https://global.dreametech.com
Per un manuale elettronico dettagliato, visitare il sito https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Panoramica del prodotto

Contenuto della confezione

Altri accessori

> LD

Spazzola laterale Cavo di alimentazione Manuale d'uso

Robot

Q@

Supporto per il tampone Tampone del mocio x 2
del mocio x 2 (preinstallato)
Stazione di ricarica

T



Panoramica del prodotto

Robot

o JPulsante per la pulizia localizzata

- Premere per avviare la pulizia localizzata

o Pulsante di accensione / pulizia
- Tenere premuto per 3 secondi per accendere o spegnere il
dispositivo
- Premere per avviare la pulizia dopo l'accensione del robot.
° (O Pulsante Dock
- Premere per rimandare il robot alla stazione di ricarica
- Tenere premuto per 3 secondi per disattivare il blocco bambini

Indicatore di stato
- Bianco fisso: pulizia o ripulitura completata
- Arancione lampeggiante: Errore

Nota:

- Premere qualsiasi pulsante sul robot per mettere in pausa mentre il
robot sta pulendo o tornando alla stazione di ricarica.

- Il blocco bambini puo essere attivato/disattivato tramite 'App
Dreamehome.
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Panoramica del prodotto

Robot e sensori Sensori di dislivello

Sensore tappeto o——

o Contatti di ricarica
Spazzola laterale o——

Spazzola principale o

o Copertura LDS
J\ o Sensore di distanza

o Protezione della spazzola
o g
> b laser (LDS) Ruota principale o Eali @—é—ﬂmota principale
o Paraurti — =) ] o Clip della protezione della
o Sensore laser di linea / spazzola

o Fori di montaggio

o del supporto
—— Pulsante di Ripristino del tampone di

-Tenerlo premuto per 3 spazzolatura
secondi per ripristinare

le impostazioni di
fabbrica Nota: Il robot & compatibile con una spazzola TriCut (Modello: RMB10) per

Coperchio o
° Indicatore Wi-Fi ottenere un migliore effetto di pulizia. Se necessario, acquistarla attraverso

i canali ufficiali.

Contenitore della polvere

Serbatoio o o Contenitore della

dell'acqua polvere
Coperchio del contenitore o o Clip contenitore della
o Sensore di bordo della polvere polvere
o Filtro

Clip del coperchioe
del contenitore della
polvere

Gruppo mocio o o Clip del filtro
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Panoramica del prodotto

Modulo mocio

Serbatoio dell'acqua

o Clip di rilascio del serbatoio
dell'acqua

o Tappo del serbatoio dell'acqua
o Ingresso acqua

Gruppo mocio

Area di attacco del tampone del mocio o

Supporto per il Tampone del
tampone del mocio mocio

Stazione di ricarica

Area di segnalazione
Contatti di ricarica

Porta di
alimentazione



Preparare la casa

Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli oggetti instabili, fragili, di
valore o pericolosi e togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti duri e
gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per evitare che il robot possa
impigliarsi, graffiarsi o rovesciarsi e causare danni.

ﬁ 000
v

Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare i mobili al loro posto
per lasciare pil spazio.

Nota:

Prima della pulizia, posizionare una barriera fisica sul bordo delle scale
e del divano per garantire il funzionamento sicuro e senza intoppi del
robot.

N
N

N

Per evitare che il robot non riconosca le aree da pulire, non sostare
davanti al robot, alle soglie, ai corridoi o a luoghi angusti.

- Quando si utilizza il robot per la prima volta, seguirlo durante la pulizia per eliminare in tempo eventuali ostacoli.
- Non aspirare oggetti duri come pietre, sfere d'acciaio e parti di giocattoli, né oggetti appuntiti come rifiuti edili, vetri rotti e chiodi, per evitare di graffiare il

pavimento.
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Prima dell'uso

1. Posizionare la stazione di ricarica e collegarla a 3. Installare la spazzola laterale e il gruppo del mocio

una presa elettrica

Posizionare la base di ricarica in piano contro la parete Inserire il cavo
di alimentazione nella stazione di ricarica e collegarlo alla presa.

Clip per spazzola laterale o

Spazzola laterale

2= Collocare la stazione di ricarica in una posizione il pit possibile
aperta e con un buon segnale Wi-Fi.

Fori di montaggio del supporto del o
tampone di spazzolatura
o Gruppo mocio

< 05m Nota: Installare la spazzola laterale finché non scatta in posizione.
>15m E

Nota:

- Rimuovere tutti gli oggetti piu vicini di 1,5 m dalla parte anteriore e di 4. Caricare il robot

0,5 m da entrambi i lati della stazione di ricarica.
Quando si posiziona il robot, allineare i contatti di ricarica sul fondo

del robot con i contatti di ricarica della stazione, il robot si accendera
automaticamente e iniziera la ricarica.

- Non collocare la base di ricarica in un'area illuminata dalla luce
solare diretta o dove altri oggetti potrebbero bloccare il segnale, in
quanto cio potrebbe impedire al robot di tornare alla base.

2. Rimuovere le protezioni

//‘

Nota: Si raccomanda di caricare completamente il robot prima del suo

primo utilizzo.
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Collegamento con 'App Dreamehome

1. Scaricare l'App Dreamehome 2. Aggiungere un dispositivo

Effettuare la scansione del codice QR sul robot, oppure cercare "Dreamehome" Aprire 'app Dreamehome, toccare "Scansiona il codice QR per connetterti"
nellApp Store per scaricare e installare l'applicazione. e scansionare nuovamente lo stesso codice QR sul robot per aggiungere il
dispositivo. Seqguire le istruzioni per completare la connessione Wi-Fi.

Nota:

- Se si desidera ripristinare il Wi-Fi, ripetere il passaggio 2 e poi seguire le
istruzioni per terminare la connessione Wi-Fi.

- Per scollegare il dispositivo dalla rete Wi-Fi, tenere premuto il pulsante
Ripristino sul robot per 3 secondi.

o Indicatore Wi-Fi

- Lampeggia lentamente:
Da collegare

- Lampeggia rapidamente:
Connessione

- On: Collegat

Nota:
- E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

- A causa degli aggiornamenti del software dell'applicazione, le operazioni
effettive potrebbero differire dalle indicazioni contenute in questo
manuale. Seguire le istruzioni in base alla versione attuale dell'’App.
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Come si usa

Accensione/Spegnimento

Tenere premuto il pulsante di accensione per 3 secondi per accendere il
robot. L'indicatore di alimentazione dovrebbe essere acceso. Collocare il
robot sulla stazione di ricarica, il robot si accendera automaticamente e
iniziera a caricarsi. Per spegnere il robot, allontanarlo dalla stazione base e
tenere premuto il pulsante di alimentazione per 3 secondi.

Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, seguire le istruzioni
dell'App per creare rapidamente una mappa. Il robot iniziera a tracciare
una mappa senza pulire. Quando il robot torna alla stazione di ricarica,
il processo di mappatura é stato completato e la mappa viene salvata
automaticamente.

Avvio della pulizia

Premere il pulsante di accensione per avviare la pulizia dopo
'accensione del robot. Il robot traccera con precisione un percorso, pulira
metodicamente lungo i bordi e le pareti, poi terminera la pulizia di ogni
stanza secondo uno schema a S per garantire un lavoro completo.

Nota: Si raccomanda di far partire il robot dalla stazione di ricarica prima
diiniziare la pulizia. Non spostare la stazione di ricarica durante la pulizia
del robot. In questo modo si garantisce che il robot ritorni alla stazione di
ricarica senza problemi.

Pausa

Quando il robot e in funzione, premere un pulsante qualsiasi per metterlo
in pausa.

Se il robot rimane in pausa per piu di 10 minuti, entra automaticamente in
modalita di riposo. Tutti gli indicatori del robot si spengono. Premere un
pulsante qualsiasi del robot o utilizzare 'App per attivarlo.

Nota:Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla stazione di
ricarica, il compito di pulizia in corso viene interrotto.

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria & troppo scarica, il robot torna automaticamente alla stazione
di ricarica per ricaricarsi. Dopo la ricarica al livello di batteria appropriato,
riprendera le attivita di pulizia non ancora concluse.

Nota: Per utilizzare questa funzione, aprirla nell'App.

Modalita Non disturbare (DND)

Quando il robot € impostato sulla modalita Non disturbare (DND), il robot
non puo riprendere la pulizia e l'indicatore di alimentazione si spegne. La
modalita DND e disattivata per impostazione predefinita in fabbrica. Con

I'App € possibile attivare la modalita DND o modificare il periodo di DND.

Per impostazione predefinita, il periodo di DND va dalle 22:00 alle 8:00.

Nota:

- Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite come di consueto
durante il periodo di DND.

- ILrobot riprendera la pulizia dal punto in cui l'aveva lasciata allo scadere
del periodo di DND.



Come si usa

Pulizia localizzata

Quando il robot e in attesa, premere brevemente il pulsante _ ] per attivare
la modalita di pulizia localizzata. In questa modalitd, il robot pulisce
un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno a sé e torna al punto di partenza
una volta completata la pulizia localizzata.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, tenere premuto il
pulsante di accensione per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi,
tenere premuto il pulsante di accensione per 3 secondi per accendere il
robot.

Utilizzo della funzione lavaggio con il mocio

Si consiglia di passare l'aspirapolvere su tutti i pavimenti almeno tre volte
prima della prima passata di lavaggio per ottenere un effetto di pulizia
migliore.

1. Inumidire i tamponi del mocio e strizzare l'acqua in eccesso. Installare e
fissare i tamponi del mocio sul supporto del tampone in posizione. Infine,
installare il gruppo mocio sul fondo del robot.

2. Aprire il coperchio del robot ed estrarre il serbatoio dell'acqua. Riempire
il serbatoio dell'acqua con acqua pulita e rimontarlo.

Nota:

- Non utilizzare detergenti o disinfettanti.

- Non riempire il serbatoio dell'acqua con acqua calda per evitare che il
serbatoio si deformi.
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Come si usa

3. Premere il pulsante di accensione o utilizzare l'app Dreamehome per 4. Quando il robot termina un'attivita di pulizia e torna alla stazione di ricarica,
avviare la pulizia. rimuovere il gruppo mocio e lavare i tamponi per tempo. Per rimuovere il
serbatoio dell'acqua, tenere premuta la clip di rilascio, quindi estrarlo.

Nota:
= Non e consigliabile utilizzare la funzione di lavaggio sui tappeti.
= Utilizzare l'App per regolare il flusso d'acqua secondo necessita.

Nota: Quando il robot & in carica o non viene utilizzato, rimuovere il modulo
di lavaggio, versare tutta l'acqua rimanente nel serbatoio dell'acqua e
pulire i tamponi del mocio per evitare muffa o odori.
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Manutenzione ordinaria

Parti di ricambio

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.
Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'uso degli accessori nell'applicazione o alla tabella seguente per la

manutenzione ordinaria.

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Contatti di ricarica del

stazione di ricarica

Sensore di distanza laser
(LDS)

Tampone del mocio Dopo ogni utilizzo | Ogni 1-3 mesi robot
Spazzola principale Ogni 6-12 mesi Sensore laser di linea
Spazzola laterale Ogni 3-6 mesi Sensore di bordo
- Una volta ogni 2
Supporto per il tampone settimane / paraurti
del mocio
Filtro del contenitore della . . Ruota omnidirezionale
olvere Ogni 3-6 mesi
polv Sensore tappeto
Area di segnalazione della
asions o Hoariin Sensori di dislivello
Contatti di ricarica della Una volta al mese / Fondo del robot

Once every month

Contenitore della polvere

Serbatoio dell'acqua

Pulire se necessario

Nota: La frequenza di sostituzione dipende dall'utilizzo del robot. Se si verifica un'eccezione dovuta a circostanze particolari, le parti devono essere

sostituite.

87



88

Manutenzione ordinaria

Modulo mocio 3. Se il flusso dell'acqua é lento o il volume dell'acqua non & ben distribuito,
pulire il foro dell'aria nel coperchio del serbatoio dell'acqua.

1. Aprire il coperchio del robot e premere la clip per rimuovere il contenitore
della polvere. Svuotare 'acqua dal serbatoio. Pulire il panno del mocio solo
con acqua e lasciarlo asciugare all'aria prima di utilizzarlo.

Spazzola principale

1. Premere i fermi della protezione della spazzola verso l'interno per
rimuoverla e sollevare la spazzola dal robot.

Nota: Non esporre direttamente il serbatoio dell'acqua alla luce del sole.

g
Eml

2. Rimuovere il tampone del mocio dal relativo supporto. Pulire il tampone
del mocio solo con acqua e lasciarlo asciugare all'aria prima di utilizzarlo.




Manutenzione ordinaria

2. Estrarre i coperchi delle spazzole alle due estremita della spazzola, Ruota omnidirezionale
come mostrato nel diagramma. Utilizzare uno strumento di pulizia
adatto per rimuovere i peli impigliati nella spazzola. Reinstallare i
coperchi delle spazzole su entrambe le estremita della spazzola, e
poi la spazzola. Premi sulla protezione della spazzola per bloccarla in

posizione.
2
Spazzola laterale e supporto per mocio Nota: , _ o
. . ) ) - Utilizza un utensile come un piccolo cacciavite per separare l'asse
Rimuovere e pulire la spazzola laterale e il supporto del mocio. e lo pneumatico della ruota omnidirezionale. Non usare una forza
eccessiva.

- Sciacqua la ruota omnidirezionale sotto l'acqua corrente e rimettila
in posizione dopo averla asciugata completamente.
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Manutenzione ordinaria

Contenitore della polvere

1. Apri il coperchio del robot e premi la clip per rimuovere il contenitore della
polvere.

2. Aprire il coperchio del contenitore della polvere e svuotarlo come mostrato
nel diagramma.
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Filtro

1. Rimuovere il filtro e battere delicatamente il suo cestello.

po®
ogo

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole, dita o oggetti appuntiti
per evitare di danneggiarlo.

2. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro con acqua pulita e
asciugarli completamente prima di utilizzarli.

—

]

Nota:
- Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro solo con acqua pulita.

Non utilizzare alcun detergente.
- Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro solo quando sono

completamente asciutti.



Manutenzione ordinaria

Sensori del robot e contatti di ricarica Contatti di ricarica
Pulire i sensori e i contatti di ricarica del robot utilizzando un panno o o : ) . . o

; . ) . Pulire i contatti di ricarica e l'area di segnalazione della stazione di ricarica
morbido e asciutto, come mostrato nella figura seguente:

con un panno morbido e asciutto.

o Sensore di distanza laser (LDS)

o Sensore laser di linea

o Sensore di bordo

o Paraurti

Batteria

ILrobot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi

che la batteria rimanga ben carica durante 'uso quotidiano per mantenere
—o Sensore tappeto prestazioni ottimali.

o Contatti di ricarica

Nota: Un panno bagnato puo danneggiare gli elementi sensibili del robot e
della stazione diricarica. Per la pulizia utilizzare un panno asciutto.

91



Risoluzione dei problemi
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Problema

Soluzione

ILrobot non si accende.

La batteria e scarica. Ricaricare il robot sulla stazione di ricarica e riprovare.

La temperatura della batteria e troppo bassa o troppo alta. Si raccomanda di far funzionare l'apparecchio a una
temperatura compresa tra 32 °F (0 ° C) e 104 °F (40 ° C).

ILrobot non si ricarica.

La stazione di ricarica non riceve alimentazione. Verificare che entrambe le estremita del cavo di alimentazione siano
collegate correttamente.

Scarso contatto. Pulire i contatti di ricarica della stazione di ricarica e del robot.

ILrobot non torna alla stazione
diricarica.

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di ricarica. Posizionare la stazione di ricarica in un'area piu aperta.
Pulire l'area di segnalazione della stazione.

ILrobot non funziona corretta-
mente.

Spegnere il robot e riattivarlo.

ILrobot fa uno strano rumore.

Un oggetto estraneo puo essere rimasto incastrato nella spazzola principale, nella spazzola laterale o in una delle
ruote principali. Arrestare il robot e rimuovere eventuali detriti.




Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

ILrobot non pulisce pit in modo
efficiente o lascia polvere.

Il contenitore della polvere & pieno. Pulirlo.
ILfiltro e bloccato. Pulirlo.
Un oggetto estraneo e rimasto incastrato nella spazzola principale. Pulirlo.

ILrobot non riesce a connettersi
al Wi-Fi.

C'e qualcosa che non va nella connessione Wi-Fi. Resettare il Wi-Fi e scaricare l'ultima versione
dellApp Dreamehome, quindi provare a riconnettersi.

Il permesso di localizzazione non é attivo. Assicurarsi che l'autorizzazione alla localizzazione sull'app Dreamehome
sia abilitata.

Il segnale Wi-Fi & debole. Assicurarsi che il robot si trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi.
Il Wi-Fi a 5 Ghz non é supportato. Assicurarsi che il robot si colleghi al Wi-Fi a 2,4 GHz.
Ilnome utente o la password del Wi-Fi non sono corretti. Inserire username e password corretti.

ILrobot non esegue la pulizia
programmata.

La batteria del robot & scarica. La pulizia programmata non si avvia se il robot non ha almeno il 15% di batteria
residua.

Lasciare il robot sulla stazione
di ricarica consuma energia se
€ gia completamente carico?

Lasciare il robot sulla stazione di ricarica dopo che e stato completamente caricato consuma pochissima elettricita e
contribuisce a mantenere le prestazioni ottimali della batteria.
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Risoluzione dei problemi
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Problema

Soluzione

Dal serbatoio dell'acqua non esce acqua
0 ne esce poca.

Controllare se c'eé acqua nel serbatoio dell'acqua.

Pulire il mocio se si sporca.

Assicurarsi che il mocio sia installato correttamente come indicato nel manuale d'uso.
Pulire il foro dell'aria sul tappo del serbatoio dell'acqua.

ILrobot non riprende la pulizia dopo la
ricarica.

Assicurarsi che il robot non sia impostato sulla modalita Non disturbare (DND), che gli impedisce di
riprendere la pulizia.

ILrobot non riprende la pulizia quando viene ricaricato manualmente o collocato sulla stazione di ricarica.

ILrobot non torna alla base di ricarica
dopo essere stato spostato.

Lo spostamento del robot pud provocare un riposizionamento o una nuova mappatura dell'ambiente
circostante. Se il robot & troppo lontano dalla stazione

diricarica, potrebbe non essere in grado di tornare automaticamente da solo, nel qual caso sara necessario
posizionare manualmente il robot sulla

stazione di ricarica

ILtampone del mocio smette di ruotare.

Un oggetto estraneo é rimasto incastrato nel tampone. Pulirlo.

Il supporto del mocio e sollevato in
modo anomalo.

Rimuovere il supporto del mocio per verificare che non vi siano oggetti estranei incastrati e provare a
riavviare il robot. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita.

Per ulteriore supporto, contattateci tramite https://global.dreametech.com




Specifiche tecniche

Robot Stazione diricarica
Modello RLL42SDA Modello RCSO
Tempo di ricarica Circa 6 ore Ingresso nominale 100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A
Tensione nominale 14,4 =
Uscita nominale 19,8 V=1A
Potenza nominale 75 W

Frequenza di

. 2400-2483,5 MHz
funzionamento

Potenza di uscita

. <20dBm
massima

In condizioni normali di utilizzo, questa apparecchiatura deve essere tenuta
a una distanza di almeno 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.

o o e
pap20 | pap21 | par22 PVC 3 per1 | cpe7 [reaseps] pes |

RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le di
Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

Pacco batteria ricaricabile agli ioni di litio

Modello P2150-4S52P-MMBK
Tipo loni di litio
Capacita nominale 4,8 Ah

Numero
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Smaltimento e rimozione della batteria

La batteria agli ioni di litio incorporata contiene sostanze pericolose per l'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurarsi che venga rimossa da tecnici
qualificati e smaltita presso un centro di riciclo appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima di essere rottamata;
- l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione quando si rimuove la batteria;
- la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

ATTENZIONE:

Prima di rimuovere la batteria, scollegare l'alimentazione e scaricare il piu possibile la batteria.

Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un impianto di riciclo appropriato.

Non esporre a temperature elevate per evitare rischi di esplosione.

In caso di condizioni difficili, & possibile che il liquido venga espulso dalla batteria. In caso di contatto, sciacquare con acqua e consultare un medico.

Guida alla rimozione:

1. Capovolgere il robot, utilizzare uno strumento appropriato per rimuovere le viti sul retro del robot, quindi rimuovere il coperchio.
2. Scollegare i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la batteria.

Informazioni sui RAEE
Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE come da direttiva 2012/19/
UE) che non devono essere mescolati con i rifiuti domestici indifferenziati. Per proteggere la salute umana e 'ambiente, invece, € necessario
consegnare i rifiuti di apparecchiature a un punto di raccolta designato per il riciclaggio dei rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche,
nominato dal governo o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclo corretti aiutano a prevenire potenziali conseguenze negative per l'ambiente
e la salute umana. Per ulteriori informazioni sull'ubicazione e sui termini e le condizioni di tali punti di raccolta, contattare l'installatore o le
autorita locali.



Informacién sobre seguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y gudrdelo para futuras consultas.

Restricciones de
uso

- Este producto no debe ser utilizado por nifios menores de 8 afios ni por personas

con deficiencias fisicas, sensoriales o intelectuales, o experiencia o conocimientos
limitados, sin la supervision de un progenitor o un tutor legal que pueda garantizar
un funcionamiento seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben
ser realizados por menaores sin supervision.

-Este producto no es un juguete. Asegurese de que tanto ninlos como mascotas

mantienen una distancia de seguridad mientras esté en funcionamiento.

-Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo utilice en

exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o industrial.

-Si se dafa o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo inmediatamente y

pongase en contacto con el servicio posventa.

-No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.
-No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del SLD, la cubierta del robot o

el parachoques como asa para mover el robot.

- Utilice el robot aspirador en entornos con una temperatura ambiente superior a 0 °C

e inferior a 40 °C. Compruebe que no haya ningun liquido o sustancia pegajosa en el
suelo.

-Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se dafien

durante la limpieza.

-Recoja objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot los succione y

los dafie.

-Para evitar dafos por arrastre, por favor quite cualquier objeto suelto del pisoy

guarde los cables en la ruta de limpieza antes de operar el aparato. o




S Informacion sobre seguridad
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Restricciones de
uso

Baterias y carga

- Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en contacto con

la zona de succién del robot.

-Mantenga el cepillo de limpieza fuera del alcance de los nifios.
-No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se

encuentra estacionado o en movimiento.

-No use el robot para limpiar sustancias toxicas o inflamables. No utilice el robot para

recoger liquidos inflamables o combustibles, gases corrosivos o acidos o disolventes
sin diluir.

-No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos

como piedras, trozos de papel grandes o cualquier elemento que pueda obstruir el
aparato.

-Antes de limpiar el robot o realizar labores de mantenimiento, asegurese de que

estd apagado y la base de carga desconectada.

-No utilice pafio humedo ni ningun liguido para limpiar o enjuagar el robot vy el

puerto de carga. Las piezas lavables deben secarse completamente antes de ser
instaladas y utilizadas.

-Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y gudrdelo en su

embalaje original si es posible.

-Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los usuarios son

responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso no adecuado del
producto.

-No utilice ninguna bateria, cable de alimentacion o base de carga de terceros. Usar

solo con la unidad de alimentacion RCSO.



Informacién sobre seguridad

Baterias y carga

Informacion
sobre seguridad
laser

-No intente desarmar, reparar ni modificar la bateria o la base de carga por su

cuenta.

-No coloque la base de carga cerca de una fuente de calor.
-No limpie los contactos de carga de la base con un pafio hiumedo ni las manos

mojadas.

-No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se

necesiten deben desecharse en una instalacién de reciclaje adecuada.

-Sinova a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo

completamente, apaguelo y guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al
menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la bateria.

- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por técnicos

cualificados o por el servicio posventa.

-No utilice paquetes de baterias no recargables.

- El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 para productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el
contacto directo con los ojos.

PRODUCTO LASER CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO CLASE 1
EN 50689:2021
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llE Informacion sobre seguridad

ﬁ Solo para uso en interiores

||| _] Lea el manual del operador

Por la presente, Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. declara que el equipo de radio tipo RLL42SDA cumple la Directiva 2014/53/EU. El texto completo de la
declaracién de conformidad de la UE esta disponible en la siguiente direccion de Internet: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a la direccion https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Descripcion general del producto

Contenido del paquete

Otros accesorios

Cepillo lateral

Soporte de almohadilla
de mopa x2

Estacion de carga

:(D@

Cable de alimentacion

Mopa x2 (preinstaladas)

Manual de Usuario
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Descripcion general del producto

Robot

o (_Boton de Limpieza Localizada
- Presione para empezar la limpieza localizada

o Botdon de encendido / limpieza
- Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o apagar
- Pulse para empezar a limpiar después de encender el robot

o > Botdn de atraque
- Pulse para enviar el robot de regreso a la estacién de carga

- Mantenga pulsado durante 3 segundos para desactivar el bloqueo
infantil

Indicador de estado
- Blanco fijo: Limpieza completada
- Parpadeo en naranja: Error

Nota:

- Pulse cualquier botdn en el robot para pausar mientras el robot esta
limpiando o volviendo para cargar.

- El bloqueo infantil se puede activar o desactivar mediante la
aplicacién Dreamehome.
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Descripcion general del producto

Sensores de altura

|
AN
4]

o Cubierta del LDS Cepillo lateral o = [:J
o Protector de cepillo

T T T
[l g o
Rueda principal
— o Pinzas del protector

CE]
de cepillo

Robot y sensores

Sensor de alfombras o————

o Contactos de carga

o Sensor laser de
distancia (LDS)

o Paragolpes

o Sensores laser de linea

Cepillo principal o
Rueda principal o

o Agujeros de
. o montaje del
——o Botdn de restablecimiento soporte de mopa
- Mantenga pulsado

durante 3 segundo para

restaurar la configuracién Nota: El robot es compatible con el cepillo TriCut (Modelo: RMB10),

Cubierta o de fabric que logra una limpieza de mejores resultados. Si es necesario, compre

Indicador Wi-Fi uno a través de los canales oficiales.

o Caja de polvo Caja de pOlVO

o Sensor de bordes

Deposito de agua o

o Presilla de caja de polvo

Cubierta de caja de polvoo
Presilla de la cubiertao
de la caja de polvo

o Filtro

Conjunto de mopa o Presilla de filtro
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Descripcion general del producto

Moddulo de mopa Estacion de carga

Depdsito de agua

o Presilla de liberacion del
depdsito de agua Area de sefalizacion

Contactos de carga

o Tapon del depdsito de agua

o Entrada de agua Puerto de carga

Conjunto de mopa

Area de fijacion de mopa o

Soporte de mopa Mopa
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Preparando su hogar

Antes de limpiar, retire los articulos inestables, fragiles, valiosos o Antes de empezar a limpiar, utilice la barrera fisica en el borde de las

peligrosos, y recoja los cables, la ropa, los juguetes y los objetos afilados y escaleras y el sofa para garantizar un funcionamiento seguro y fluido
rigidos del suelo para evitar que se enreden, se arafien o se golpeen con el del robot.
robot causando pérdidas.

)
N

0O0d 000

v

Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y coloque los muebles
en el lugar apropiado para hacer mdas espacio.

Nota:

Para evitar que el robot no reconozca el drea a limpiar, no permanezca
de pie delante del robot, en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.

- Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza limpieza para quitar cualquier obstaculo potencial de inmediato.

- No aspire objetos duros como piedras, bolas de acero ni piezas de juguetes, u objetos afilados como residuos de construccidn, cristales rotos y clavos,
de lo contrario el suelo podria rayarse.
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I Antes de usar

1. Colocar la estaciéon de carga y conectarla a una

toma eléctrica

Coloque la estacion de carga sobre un suelo nivelado contra la pared.
Inserte el cable de alimentacion en la estacion de carga y conéctelo a
la toma eléctrica.

= Coloque la estacion de carga en un lugar lo mdas abierto posible con
una buena sefial Wi-Fi.

Nota:

- Retire los objetos a menos de 1,5 m de la parte delanteray 0,5m a
cada lado de la estacion de carga.

- No coloque la estacién de carga en una zona con luz solar directa o
donde otros objetos puedan bloquear la sefial, ya que esto puede
dificultar que el robot regrese a la estacién de carga.

2. Retirar las protecciones
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3. Instalar el cepillo lateral y el conjunto de mopa

Presilla de cepillo lateral o

Cepillo lateral

Agujeros de montaje o

del soporte de mopa o Conjunto de

mopa

Nota: Instale el cepillo lateral hasta que encaje en su sitio.

4. Cargar el robot

Cuando coloque el robot, alinee los contactos de carga en la parte inferior
del robot con los contactos de carga de la estacidn de carga, y el robot se
encendera automaticamente y comenzard a cargarse.

//‘

Nota: Antes de usarlo por primera vez, se recomienda cargar totalmente
el robot.



Conexion con la app Dreamehome

1. Descargar la app Dreamehome

Escanee el codigo QR del robot, o busque "Dreamehome" en la App Store para
descargarla e instalarla.

Nota:
- Unicamente es compatible con Wifi 2,4 GHz.

- Debido a actualizaciones del software de la app, el funcionamiento
real puede diferir de las indicaciones que hay en este manual. Siga las
instrucciones en funcién de la version actual de la app.

2. Anadir un dispositivo

Abra la aplicacion Dreamehome, toque "Escanear el codigo QR para
conectarse" y vuelva a escanear el mismo cédigo QR en el robot para
afadir el dispositivo. Siga las indicaciones para finalizar la conexién wifi.

Nota:
- Si desea restablecer el Wifi, repita el paso 2 y luego siga las indicaciones
para finalizar la conexién wifi.

- Para desconectar el dispositivo de la red WiFi, mantenga pulsado el
botdn de restablecimiento del robot durante 3 segundos.

o Indicador Wi-Fi

- Parpadeo lento: A conectar

- Parpadeo rapido: Conectando
- Encendido: Conectado
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Modo de uso

Encender/apagar Pausa / Reposo

Mantenga pulsado el botdn de encendido 3 segundos para encender el Cuando el robot esté funcionando, pulse cualquier botén para pausarlo.
robot. El indicador de alimentacién se debe iluminar. Al colocar el robot Si el robot estd pausado mds de 10 minutos, entra automdticamente en modo
en la estacion de carga, el robot se debe encender automdaticamente de reposo. Todos los indicadores del robot se apagan. Para despertar el

y empezar a cargar. Para apagar el robot, aléjelo de la estacion base 'y robot, pulse cualquier botén del robot o la estacion base, o use la app.

mantenga pulsado el botdon de encendido durante 3 segundos.
Nota:Si el robot se detiene y se coloca en la estacion de carga, se termina el

Mapeo répido proceso de limpieza actual.

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de la Reanudacién automatica de la limpieza

aplicacién para crear rapidamente un mapa. El robot comenzarad a mapear

sin limpiar. El proceso de mapeo se completard cuando el robot regrese a Si las baterias tienen muy poca carga, el robot vuelve automdéticamente a la
la estacidn de carga, y el mapa se guardard automaticamente. estacion de carga para cargarse. Después de llegar a la carga apropiada de

la bateria, retomara las tareas de limpieza no finalizadas.

Empezar a limpiar
Nota: Para usar esta funcién, dbrala en la app.
Pulse el boton de encendido para iniciar la limpieza después de

encender el robot. El robot trazara una ruta de forma precisa, limpiara Modo No molestar (DND)

sistemdticamente a lo largo de los bordes y las paredes, luego terminara

limpiando cada habitacion con un patron en forma de S para garantizar un Cuando el robot se pone en el modo No Molestar (DND), se impide que el

trabajo exhaustivo. robot retome la limpieza y el indicador de alimentacién se apaga. El modo
DND estd inhabilitado de manera predeterminada desde la fabrica. Se puede

Nota: Se recomienda que el robot salga de estacién de carga antes de usar la aplicacion para habilitar el modo DND o modificar el periodo DND. El

limpiar. No mueva la estacion de carga mientras el robot esté limpiando. periodo DND es 22:00-8:00 de manera predeterminada.

Esto garantiza que el robot vuelva correctamente a la estacion de carga.
Nota:
- Las tareas de limpieza programada se realizaran de la manera habitual durante
el periodo DND.
- El robot reanudara la limpieza no finalizada después de que expire el periodo
DND.
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Modo de uso

Limpieza localizada

Cuando el robot estd en espera, presione brevemente el botén { J para
habilitar el modo de limpieza localizada. En este modo, el robot limpia un
area de forma cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su alrededor y vuelve a su
punto de inicio una vez que se completa la limpieza localizada.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no puede apagarse, mantenga pulsado
el botdon de encendido durante 10 segundos para forzar el apagado.

A continuacion, mantenga pulsado el botén de encendido durante 3
segundos para encender el robot.

CAmo usar la funcion de pasar la mopa

Se recomienda aspirar todos los suelos al menos tres veces antes de la
primera sesién de pasar la mopa para lograr un mejor efecto de limpieza.

1. Humedezca las mopas y escurra el exceso de agua. Instale y coloque las
mopas en el soporte de mopa en su sitio. Por ultimo, instale el conjunto de
mopa en la parte inferior del robot.

2. Abra la cubierta del robot y saque el depdsito de agua. Llene el depdsito
de agua con agua limpia y vuelva a instalarlo.

Nota:

- No use detergente o desinfectante.

- No llene el depdsito de agua con agua caliente, esto podria provocar que
el depdsito se deforme.
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Modo de uso

3. Pulse el boton de encendido o utilice la aplicacién Dreamehome para

4. Cuando el robot finaliza la tarea de la limpieza y vuelve a la estacion de
iniciar la limpieza.

carga, retire el conjunto de mopa y lave las mopas oportunamente. Para
retirar el depdsito de agua, mantenga pulsada la presilla de liberacién, y
luego saque el depésito.

Nota:

- Se recomienda usar la funcién de pasar la mopa en las alfombras.
- Use la app para ajustar el flujo de agua segun sea necesario.

Nota: Cuando el robot esta cargando o no esté en uso, retire el médulo de
mopa, vierta todo el agua que queda en el depdsito de agua y limpie las
mopas para evitar moho y olores.
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Mantenimiento rutinario

Piezas

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la app o en la siguiente tabla de mantenimiento rutinario.

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

Pieza mantenimiento sustitucion Pieza mantenimiento sustitucién
Mopa Después de cada uso | Cada 1 a 3 meses Ec?;ct)?ctos de carga del
Cepillo principal Cada 6 a 12 meses Sensores laser de linea
Cepillo lateral Cada 3 a 6 meses Sensor de bordes
Una vez cada 2
Soporte de mopa semanas / Paragolpes
Una vez al mes
Filtro de la caja de polvo Cada 3 a 6 meses Rueda omnidireccional
/

Area de sefalizacion de la
estacion de carga

Contactos de carga de la
estacion de carga

Sensor laser de distancia
(LDS)

Una vez al mes

Sensor de alfombras

Sensores de altura

Parte inferior del robot

Caja de polvo

Depdsito de agua

Limpie cuando sea
necesario

Nota: La frecuencia de sustitucién dependera de su uso del robot. Si ocurre una excepcién debido a circunstancias especiales,
las piezas deben ser sustituidas.

111



Mantenimiento rutinario

3. Si se produce un flujo de agua lento o la cantidad de agua no esta bien
distribuida, limpie los orificios de ventilacidn de la cubierta del depdsito de

1. Abra la cubierta del robot y presione la presilla para retirar el depdsito agua.
de agua. Vierta el agua del depodsito. Limpie la mopa solo con agua y deje
secar al aire antes del uso.

Mddulo de mopa

Cepillo principal
1. Presione las presillas del protector de cepillo hacia dentro para quitar el
protector de cepillo y sacar el cepillo del robot.

Nota: No exponga el depdsito de agua directamente al sol.

. ‘
(=)

2. Retire las mopas del soporte de mopa. Limpie las mopas solo con agua y
deje secar al aire antes del uso.
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Mantenimiento rutinario

2. Extraiga las cubiertas de cepillo en ambos extremos del cepillo como se
muestra en el diagrama. Use una herramienta de limpieza adecuada para
retirar los pelos enredados en el cepillo. Reinstale las cubiertas de cepillo

en ambos extremos del cepillo, y luego reinstale el cepillo. Presione sobre
el protector de cepillo para bloquearlo en el sitio.

Soporte de mopa y cepillo lateral
Retire y limpie el cepillo lateral y el soporte de mopa.

Rueda omnidireccional

Nota:
- Use una herramienta como un pequefio destornillador para separar
el eje y el neumatico de la rueda omnidireccional. No ejerza excesiva

fuerza.
- Enjuague la rueda omnidireccional en agua corriente y vuelva a ponerla

después de secarla completamente.
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Mantenimiento rutinario

Caja de polvo

1. Abra la cubierta del robot y pulse la presilla para retirar la caja de polvo.

2. Abra la cubierta de caja de polvo y vaciela como se muestra en el
diagrama.

Filtro

1. Retire el filtro y golpee suavemente su canasta.

po®
ogo

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo, los dedos u objetos
afilados para evitar dafos.

2. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua y séquelos completamente
antes del uso.
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- Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua Unicamente. No utilice

detergente.
- Use la caja de polvo y el filtro Unicamente cuando estén completamente
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Mantenimiento rutinario

Sensores de robot y contactos de carga
Restriegue los sensores y los contactos de carga del robot usando un
trapo suave y seco, como se muestra en la siguiente figura:

o Sensor laser de distancia (LDS)

o Sensores laser de linea

o Sensor de bordes

o Paragolpes

—o Sensor de alfombras

o Contactos de carga

Nota: Un pafio humedo puede dafiar los elementos sensibles dentro
del roboty la estacion de carga. Utilice un pafio seco para la limpieza.

Contactos de carga

Limpie los contactos de carga y el drea de sefializacién de la estacién de
carga con un pafio suave y seco.

Bateria

El robot cuenta con una bateria de iones de litio de alto
rendimiento. Asegurese de que la bateria permanezca bien cargada para
el uso diario a fin de mantener un rendimiento 6ptimo.
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S Resolucion de Problemas

Problema

Solucién

El robot no se enciende.

La bateria tiene poca carga. Recargue el robot en la estacion de carga e inténtelo de nuevo.

La temperatura de la bateria estd demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda que el aparato funcione a una
temperatura entre 0° C (23 °F) y 40° C (104 °F).

El robot no se carga.

La estacion de carga no recibe corriente. Confirme que los dos extremos del cable de alimentacion estan conectados
correctamente.

Mal contacto Limpie los contactos de carga de la estacién de cargay el robot.

El robot no regresa a la
estacion de carga.

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacion de carga. Coloque la estacion de carga en un drea mas
abierta.

Limpie el area de sefializacidn de la estacion.

El robot no funciona correcta-
mente.

Apague el robot y luego vuelva a encenderlo.

El robot hace un ruido extrafio.

Un objeto extrafio puede haberse quedado atrapado en el cepillo principal, cepillo lateral o una de las ruedas
principales. Detenga el robot y retire cualquier residuo.
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Resolucion de Problemas

Problema

Solucién

El robot ya no limpia de forma
eficaz y deja tras de si polvo.

El depdsito de polvo estd lleno. Limpielo.
El filtro estd obstruido. Limpielo.
Un objeto extrafio se ha quedado atrapado en el cepillo principal. Limpielo.

El robot no puede conectarse al
WiFi.

Hay algun problema con la conexion WiFi. Restablezca el WiFi y descargue la ultima version de la app Dreamehome,
luego intente volver a conectarlo.

El permiso de ubicacién no estd habilitado Asegurese de que el permiso de ubicacién en la app Dreamehome esta
habilitado.

La sefial de WiFi es débil. Asegurese de que el robot esté en un drea con buena cobertura WiFi.
El WiFi de 5GHz no es compatible. Asegurese de conectar el robot al WiFi de 2,4GHz.

El nombre de usuario y la contrasefia del WiFi son incorrectos. Introduzca la contrasefia correcta del nombre de
usuario y la contrasefia.

El robot no realiza la limpieza
programada.

El robot tiene poca bateria. La limpieza programada no se iniciara a menos que el robot tenga al menos 15% de
bateria.

El robot consume energia

si lo dejo en la estacion de
carga una vez completamente
cargado?

Si deja el robot en la estacion de carga una vez completamente cargado, consumird muy poca energia y ayudard a
mantener un rendimiento 6ptimo de la bateria.

No sale agua del depdsito de
agua, o solo un poco.

Compruebe si hay agua en el depésito de agua.

Limpie la mopa si se ensucia.

Asegurese de que la mopa esta instalada correctamente seguin el Manual de Usuario.
Limpie el respiradero del tapdn del deposito de agua.
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S Resolucidon de Problemas

Problema

Solucién

El robot no reanuda la limpieza después
de la carga.

Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar (DND), lo que prohibira que reanude la limpieza.
El robot no reanuda la limpieza cuando se carga o se coloca manualmente en la estacion de carga.

El robot no vuelve a la estacién de carga
después de moverlo.

Al mover el robot puede provocar que vuelva a posicionarse o mapee de nuevo el entorno. Si el robot esta
demasiado lejos de la estacion de carga, es posible que no pueda regresar automdaticamente por si solo, en
cuyo caso debera colocar manualmente el robot en la estacion base.

La mopa deja de girar.

Un objeto extrafio se ha quedado atrapado en la mopa. Limpiela.

El soporte de mopa se sube de manera
anémala.

Retire el soporte de mopa para comprobar si hay objetos extrafios atascados en él, e intente reiniciar el
robot. Si el problema persiste, contacte con el equipo de servicio posventa.
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Especificaciones

Robot

Estacion de carga

Modelo

RLL42SDA

Tiempo de carga

Aprox. 6 horas

Modelo

RCSO

Tensién nominal

14,4V =

Entrada nominal

100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A

Potencia nominal

75W

Salida nominal

19,8V=TA

Frecuencia de operacién

2400-2483,5 MHz

Potencia maxima de
salida

<20 dBm

Paquete de bateria de iones de litio recargable

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Modelo P2150-452P-MMBK
Tipo lones de litio
Capacidad nominal 4,8 Ah

Cantidad

119



Eliminacién y retirada de la bateria

La bateria de iones de litio integrada contiene sustancias que son peligrosas para el medio ambiente. Antes de desechar la bateria, asegurese de que la
bateria sea retirada por técnicos cualificados y desechada en instalaciones de reciclaje apropiadas.

- Se debe retirar la bateria del aparato antes de tirarlo;
- el aparato debe desconectarse del suministro eléctrico cuando se retire la bateria;
- asegurese de desechar la bateria de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de retirar la bateria, desconecte la alimentacion y agote la bateria al maximo.

Las baterias no necesarias se deben desechar en instalaciones de reciclaje apropiadas.

No la exponga a ambiente de alta temperatura para evitar riesgos de explosion.

En condiciones abusivas, el liquido puede ser expulsado de la bateria. Si ocurre un contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.

Guia de retirada:

1. Voltee el robot, use una herramienta apropiada para retirar los tornillos de la parte posterior del robot, y luego retire la cubierta.
2. Desenchufe los terminales entre la bateria y la placa PCB para retirar la bateria.

Informacion WEEE
Todos los productos que llevan este simbolo son basura de equipos eléctricos y electronicos (WEEE segun la directiva 2012/19/UE) que no
deben mezclarse con basura doméstica sin clasificar. En cambio, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando el residuo
de equipos a un punto de recogida designado para el reciclaje de basura de equipos eléctricos y electronicos, nombrado por el gobierno o las
autoridades locales. Una correcta eliminacién y reciclaje ayudardn a impedir potenciales consecuencias negativas al medio ambiente y la salud
humana. Contacte con el instalador o las autoridades locales para mas informacion acerca de la ubicacién asi como términos y condiciones de
tales puntos de recogida.
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Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

Aby unikngc porazenia prgdem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym uzytkowaniem urzgdzenia,
nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi przed uzyciem urzgdzenia i zachowac jg na przysztosc.

Ograniczenia w
uzytkowaniu

- Z produktu nie powinny korzysta¢ dzieci ponizej 8 roku zycia ani osoby z niedostatkam

i fizycznymi, sensorycznymi, intelektualnymi lub ograniczonym doswiadczeniem czy ni
ewystarczajgcg wiedzg bez nadzoru rodzica lub opiekuna, aby zapewnic bezpieczng o
bstuge i unikng¢ wszelkich zagrozen. Dzieci nie powinny przeprowadzac czyszczenia i

konserwacji bez nadzoru.

-Dzieci nie mogg bawic sie tym produktem. Nalezy upewni¢ sie, ze dzieci i zwierzeta

domowe przebywajg w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego
pracy.

-Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg w srodowisku

domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngtrz, na powierzchniach innych niz podtogi
oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

-Jesli przewadd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast

zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

-Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego

zastosowania bariery ochronnej.

-Nie nalezy umieszczac robota do gory nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy czunika

laserowego LDS, pokrywy robota ani zderzaka, jako uchwytu.

-0dkurzacza nalezy uzywac w temperaturze otoczenia powyzej 0°C i ponizej 40°C.

Nalezy upewnic sie, ze na podtodze nie ma ptyndow ani lepkich substancji.

-Przed uzyciem robota nalezy podnies¢ z podtogi wszelkie przewody, aby zapobiec ich

przemieszczaniu podczas czyszczenia.

-Nalezy usungc z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich

uszkodzeniu w przypadku zderzenia.
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Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uz-ytkowaniu

122

-Aby unikngc¢ uszkodzen lub szkéd spowodowanych ciggnieciem, przed rozpoczeciem

pracy urzgdzenia nalezy usungc¢ z podtogi wszelkie luzne przedmioty oraz usungc¢
kable lub przewody zasilajgce znajdujgce sie na sciezce czyszczenia.

-Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego robotéw.
-Trzymac przyrzgd do czyszczenia szczotki poza zasiegiem dzieci.
-Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotow na

robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

-Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji. Nie nalezy uzywac

robota do czyszczenia tatwopalnych lub wybuchowych cieczy, gazdéw korozyjnych,
nierozcienczonych kwasoéw lub rozpuszczalnikdw.

-Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotdw. Nie nalezy uzywac urzgdzenia

do czyszczenia przedmiotow takich jak kamienie, duze kawatki papieru lub innych
przedmiotow, ktore mogg zatkac urzgdzenie.

-Przed czyszczeniem lub konserwacjg nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony, a

stacja tadujgca jest odtgczona od zasilania.

-Nie nalezy uzywac mokrej szmatki do wycierania ani zadnego ptynu do optukiwania

robota i stacji tadujgcej. Czesci nadajgce sie do mycia muszg by¢ catkowicie wysuszone
przed ich zamontowaniem i uzyciem.

-Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare

mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

-Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub szkody wynikajgce z
niewtasciwego uzytkowania tego produktu.



Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

Informacjao
bezpieczenstwie
laserowym

-Nie uzywac zamiennikoéw akumulatora, tadowarki ani stacji tadujgcej. Do stosowania

wytgcznie z zasilaczem RCSO0.

-Nie nalezy podejmowac samodzielnych prob rozbierania, naprawy lub

modyfikowania akumulatora lub stacji tadujgcej.

-Nie stawiac stacji tadujgcej w poblizu Zrédta ciepta.
-Nie uzywac¢ mokrej szmatki ani mokrych rgk do wycierania lub czyszczenia stykow

tadowania stacji tadujgcej.

-Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory nalezy

przykazywac do odpowiednich zaktadoéw zajmujgcych sie recyklingiem.

-Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do petna, a

nastepnie wytgczyc i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu. tadowac robota
Co najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego roztadowania akumulatora.

-Wewnatrz tego produktu znajdujg sie akumulatory, ktére mogg by¢ wymieniane

wytgcznie przez wykwalifikowanych technikéw lub serwis posprzedazny.

-Nie nalezy uzywac baterii jednorazowego uzytku.

- Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 dla produktow laserowych Klasy 1. Unikac
bezposredniego kontaktu z oczami podczas uzytkowania.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021
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Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

ﬁ Tylko do uzytku w pomieszczeniach

||| i ] Przeczytaj podrecznik uzytkownika

Niniejszym Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. deklaruje, ze sprzet radiowy typu RLL42SDA pozostaje w zgodzie z Dyrektywg 2014/53/EU. Petny tekst Deklaracji
Zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym: https://global.dreametech.com
Szczegotowy e-podrecznik, patrz https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Przeglad urzgdzenia

Zawartosc opakowania

Inne akcesoria

Do g——

Szczotka boczna Kabel zasilania

Robot

Uchwyt podktadki mopa Podktadka mopa x 2
X2 (wstepnie zainstalowana)
Stacja tadowania

Podrecznik uzytkownika
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Przeglad urzadzenia

Robot

o ( Przycisk czyszczenia punktowego
- Wcisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie punktowe

o Przycisk Zasilanie / Czyszczenie
- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ lub wytgczy¢
- Wciénij, aby rozpoczg¢ czyszczenie po wtgczeniu robota

o ) Przycisk dokowania
- Wciénij, aby odestac robot do stacji tadowania

- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby dezaktywowa¢ Blokade
dla dzieci

Wskaznik statusu

- Ciggte biate: Czyszczenie lub sprzgtanie zakonczone
- Migajgce pomaranczowe: Btad

Wskazowka:

- Wecisnij dowolny przycisk w robocie, aby pauzowaé, gdy ten sprzata,
lub powraca do tadowania.

- Blokada rodzicielska moze by¢ aktywowana/dezaktywowana poprzez
aplikacje Dreamehome.
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Przeglad urzgdzenia

Robot i czujniki Czujniki klifu

f

@ o Styki tadowania

Czujnik dywanu o———

Lo Pokrywa LDS Szczotka boczna
t o Czujnik dalmierza . o Ostona szczotki
— l,/ laserowego (LDS) Szczotka gtc?wna g )
Koto gtowne Koto gtéwne
o Zderzak ki oet
@ o Liniowy czujnik laserowy 1] © Zadis I'ostony
szczotki
o Otwory
. montazowe
 °Przycisk reset uchwytu podktadki
- Wcisnij i przytrzymaj mopa
przez 3 sekundy, aby
przywrdcic¢ ustawienia
Pokrywa o fabryczne Wskazéwka: Robota mozna wyposazy¢ w szczotke TriCut (Model: RMB10)
o Wskaznik Wi-Fi zapewniajgcg jeszcze lepsze efekty czyszczenia. W razie potrzeby mozna jg
naby¢ oficjalnymi kanatami.

Zbiornik na wode o Pojemnik na kurz

o Pojemnik na kurz
o Czujniki krawedzi
o Zatrzask pojemnika
na kurz

o Filtr

Pokrywa o
pojemnika na kurz

Zacisk pokrywy o

o Zacisk filtra
pojemnika na kurz

Zesp6t mopa o
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Przeglad urzadzenia

Modut mopowania Stacja tadowania

Zbiornik na wode

o Zatrzask zwalniania zbiornika Obszar sygnalizadji

na wode Styki tadowania

o Zatyczka zbiornika na wode Port zasilania

o Wlot wody

Zespo6t mopa

Miejsce mocowania podktadki mopa o

Uchwyt podktadki mopa Podktadka mopa

128



Przygotowanie domu

Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty niestabilne, wrazliwe,
cenne lub niebezpieczne, a kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i
ostre uporzgdkuj, aby unikngé zaplatania, porysowania lub uderzenia o
robot i spowodowania strat.

ﬁ 000
v

Otwarz drzwi pomieszczenia do sprzgtania i ustaw meble we
wtasciwym miejscu, aby zostawic wiecej przestrzeni.

Wskazowka:

Przed sprzgtaniem ustaw bariere fizyczng na krawedzi schodoéw i sofy,
aby zapewni¢ bezproblemowe dziatania robota.

|
N

Do

Aby uchronic¢ robot przed nierozpoznanymi miejscami wymagajgcymi
sprzgtania, nie stawaj przed nim, ani nie stawiaj go przed progiem,
korytarzem lub wagskimi miejscami.

- Uruchamiajgc robot po raz pierwszy $ledz go wokét podczas sprzatania, aby na czas usuwac ewentualne przeszkody.
- Nie odkurzaj twardych przedmiotéw, jak kamienie, kulki stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotéw, jak gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w

przeciwnym razie moze dojs¢ do porysowania podtoza.
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Przed uzyciem

1. Ustawianie stacji tadowania i podtgczanie do
gniazdka elektrycznego

Ustaw stacje tadowania na réwnym podtozu, przy $cianie. Wtoz

przewod tadowania do stacji tadowania i podtacz go do gniazdka.

= Ustaw stacje tadowania w miejscu maksymalnie otwartym, z dobrym
®  sygnatem Wi-Fi.

>15m >05m

Wskazowka:

- Usun wszelkie przedmioty, ktére znajdujg sie 1,5 m przed podstawg
oraz 0.5 m od kazdego z bokoéw stacji tadowania.

- Nie ustawiaj stacji tadowania w miejscach, gdzie bezposrednio
padajg promienie stoneczne ani gdzie inne obiekty mogtyby

blokowat¢ sygnat, gdyz to moze robotowi utrudnia¢ powrét do stacji
tadowania.

2. Usuwanie zabezpieczen

3. Zainstaluj szczotke boczng i zesp6t mopa

Zacisk szczotki bocznej ©

Kliknij Szczotka boczna

Otwory montazowe o
uchwytu podktadki

mopa o Zespot mopa

Wskazowka: Zainstaluj szczotke boczng, az kliknie na wtasciwym miejscu.

4. tadowanie robota

Umieszczajgc robot wyosiuj styki tadowania na jego dole ze stykami
tadowania w stacji tadowania, robot automatycznie wtgczy sie i zacznie sie
tadowanie.

A\

Wskazowka: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym
uzyciem.



taczenie z aplikacjg Dreamehome

1. Pobierz aplikacje Dreamehome

Zeskanuj kod QR na robocie lub wyszukaj ,Dreamehome” w sklepie aplikacji,
aby jg pobrac i zainstalowac.

Wskazowka:
- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu aplikacyjnym faktyczne
operacje mogg odbiegac od instrukcji w tym podreczniku. Stosuj sie do
instrukcji w oparciu o biezgcg wersje aplikacji.

2. Dodawanie urzgdzenia

Otworz aplikacje Dreamehome, dotknij opcji ,,Zeskanuj kod QR, aby sie
potaczyc¢”, po czym ponownie zeskanuj ten sam kod QR na robocie, co
umozliwi dodanie urzgdzenia. Stosuj sie do wyswietlanych instrukcji, aby
ukonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

Wskazowka:

- Jezeli chcesz resetowac¢ Wi-Fi, powtorz krok 2 i nastepnie stosuj sie do
wyswietlanych instrukcji, aby ukonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

- Chcac odtgczyc urzadzenie od sieci Wi-Fi, wcisnij przycisk Reset na
robocie na 3 sekundy.

o Wskaznik Wi-Fi

- Btyska powoli: Nalezy podtgczy¢
- Btyska szybko: tgczenie

- Wt.: Potgczon
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Sposoéb uzytkowania

Wtgczanie/wytgczanie

Chcac wtaczy¢ robota, wcisnij przycisk zasilania na robocie na 3 sekundy.
Wskaznik zasilania powinien by¢ podswietlony. Umies¢ robot na stacji
tadowania, powinien on wtgczy¢ sie automatycznie i rozpoczg¢ tadowanie.
Aby wytgczy¢ robot, odsun go od stacji tadowania, Chcac wytgczy¢ robota,
odsun go od stacji bazowej i wcisnij przycisk zasilania na 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy stosuj sie do instrukcji w aplikacji,
aby szybko utworzy¢ mape. Robot rozpocznie mapowanie bez czyszczenia.
Gdy robot powrdci do stacji tadowania, proces mapowania jest zakonczony
a mapa zostanie automatycznie zapisana.

Start czyszczenia

Celem rozpoczecia czyszczenia po witgczeniu robota nacisnij przycisk
zasilania. Nastepnie robot bedzie doktadnie mapowac trase, metodycznie
czysci¢ wzdtuz krawedzi i Scian, nastepnie zakonczy sprzgtajgc kazde
pomieszczeniem wzorem w ksztatcie S, aby zapewni¢ staranng prace.

Wskazowka: Zaleca sie, by robot wyruszat ze stacji tadowania przed
czyszczeniem. Nie poruszaj stacji tadowania, podczas gdy robot sprzata.
Zapewnia to ptynny powrot robota do stacji tadowania.
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Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby go spauzowac.

Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi w
tryb uspienia. Wszystkie wskazniki w robocie wytgczg sie. Wcisnij dowolny
przycisk w robocie badz uzyj aplikacji, aby go obudzic.

Wskazowka:jezeli robot jest spauzowany i umieszczony w stacji tadowania,
biezgce zadanie czyszczenia zakonczy sie.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot automatycznie powrdci
do stacji tadowania w celu tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu robot wznowi niedokonczone zadania czyszczenia.

Wskazowka: Aby skorzystac z tej funkgji, otworz jg w aplikacji.

Tryb Nie przeszkadzac (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb Nie Przeszkadza¢ (DND), nie dojdzie

do wznowienia czyszczenia przez niego i lampka zasilania gasnie. Tryb
DND jest domyslnie dezaktywowany w fabryce. Mozesz uzy¢ aplikacji do
aktywacji trybu DND lub zmodyfikowac jego okres. Domyslnie okres DND
wynosi 22:00-8:00.

Wskazowka:

- Planowe zadania czyszczenia beda wykonywane jak zwykle podczas okresu
DND.

- Robot wznowi czyszczenie, gdy uptynie okres DND.



Sposob uzytkowania

Czyszczenie punktowe

Gdy robot znajduje sie w trybie oczekiwania, krétkotrwale nacisnij przycisk
CJ, co spowoduje wtgczenie trybu czyszczenia punktowego. W tym

trybie robot czysci kwadratowy obszar o wymiarach 1,5 x 1,5 metra wokaot
siebie, a po zakonczeniu czyszczenia punktowego powraca do punktu
poczatkowego.

Ponowne uruchamianie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie bedzie mozna go wytgczy¢, wytacz
go wciskajac przycisk zasilania na 10 sekund. Nastepnie wcisnij przycisk
zasilania na 3 sekundy, co spowoduje wtaczenie robota.

Uzycie funkcji mopowania

Zaleca sie, by wszystkie podtogi byty odkurzone przynajmniej trzy razy
przed pierwszg sesja mopowania, aby osiagnac jak najlepszy efekt.

1. Nawilz naktadke mopujgcg i wycisnij nadmiar wody. Zainstaluj i zamocuj
naktadke mopujgcg na miejscu na uchwycie. Na koniec zainstaluj zespot
mopa na dole robota.

2. Otworz pokrywe robota i wyjmij zbiornik na wode. Napetnij zbiornik
czystg wodg i zatéz go ponownie.

Wskazowka:
- Nie uzywaj detergentu ani srodka dezynfekcyjnego.
- Nie napetniaj zbiornika gorgcg wodg, gdyz to moze powodowac jego
wypaczenie.
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Sposoéb uzytkowania

3. Celem rozpoczecia czyszczenia nacisnij przycisk zasilania lub uzyj 4. Gdy robot skoriczy zadanie czyszczenia i powrdci do stacji tadowania,
aplikacji Dreamehome. zdejmij zespot mopa i wypierz na czas jego naktadke. Aby wyja¢ zbiornik
na wode, wcisnij zatrzask zwalniajacy i wyjmij.

Wskazowka:
- Nie zaleca sie uzywania funkcji mopowania na dywanach.
- Uzyj aplikacji, aby wyregulowa¢ przeptyw wody stosownie do potrzeby.

Wskazowka: Gdy robot taduje sie lub nie jest uzywany, wyjmij modut
mopujacy, wylej reszte wody ze zbiornika i oczys¢ naktadke, aby zapobiec
plesni i nieprzyjemnemu zapachowi.
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Rutynowa konserwacja

Czesci

Aby utrzymac robot w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriéw w aplikacji lub nastepujgcej tabeli w kwestii planowej konserwacji.

Czesc

Czestotliwos¢
konserwacji

Okres wymiany

Czesc

Czestotliwos¢
konserwacji

Okres wymiany

Podktadka mopa

Po kazdym uzyciu

Co 1 do 3 miesiecy

Styki tadowania robota

Szczotka gtéwna

Szczotka boczna

Uchwyt podktadki mopa

Filtr pojemnika na kurz

Raz na 2 tygodnie

Co 6 do 12 miesiecy

Liniowy czujnik laserowy

Co 3 do 6 miesiecy

Czujniki krawedzi

/

Zderzak

Co 3 do 6 miesiecy

Kaétko wielokierunkowe

Pole sygnalizacyjne stacji
tadowania

Styki tadowania stacji
tadowania

Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

Raz na miesigc

Czujnik dywanu

Czujniki klifu

Dno robota

Raz na miesigc

Pojemnik na kurz

Zbiornik na wode

Czys¢ w miare potrzeby

Wskazowka: Czestotliwos¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W razie wystgpienia wyjatku ze wzgledu na szczegdlne okolicznosci, czesci nalezy

wymienic.
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Rutynowa konserwacja

Modut mopujqcy 3. Jezeli pojawia sie staby przeptyw wody lub jej objetos¢ nie jest poprawnie
rozdzielana, oczy$¢ otwor powietrzny w zbiorniku na wode.

1. Otworz pokrywe robota i wcisnij zatrzask, aby zdjg¢ pojemnik na

wode. Wylej wode ze zbiornika. Zbiornik nalezy czysci¢ wytgcznie wodg i

pozostawi¢ do wyschniecia przed uzyciem.

Szczotka gtéwna

1. Wcisénij zatrzaski ostony szczotki do srodka, aby wyjg¢ ostone, wyjmij
szczotke z robota.

Wskazéwka: Nie wystawiaj zbiornika na wode na bezposrednie dziatanie

stonca. .
 E————
(=i

2. Wyjmij naktadke mopujgcg z uchwytu. Umyj naktadke mopujacg samg -
wodg i pozostaw do wyschniecia w powietrzu przed ponownym uzyciem.
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Rutynowa konserwacja

2. Wyciggnij pokrywy szczotki na obu jej koricach, jak przedstawiono na Kotko wielokierunkowe

schemacie. Zastosuj wtasciwe narzedzie do czyszczenia, aby usung¢
wtosy wplgtane w szczotke. Ponownie zatdz pokrywy szczotki na obu jej
koncach, a nastepnie samg szczotke. Wcisnij ochraniacz szczotki, aby jg
zablokowac na miejscu.

. .. . Wskazowka:
Uchwyt szczotki bocznej i podktadki mopa - Narzedziem typu matego $rubokretu oddziel 0$ od opony kétka
Wyimii i : tke b i uchwvt podktadki ) wielokierunkowego. Nie wywieraj nadmiernej sity.
yimij fumy) szczotke boczng I uchwyt podiiadki mopa - Wyptucz kotko wielokierunkowe pod biezgcg wodg i zatoz z

powrotem po catkowitym wysuszeniu.
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Rutynowa konserwacja

Pojemnik na kurz Filtr
1. Otworz pokrywe robota i wcisnij zatrzask, aby zdja¢ pojemnik na kurz. 1. Wyjmij filtr i delikatnie wytrzep jego koszyk.

po®
ogo

Wskazowka: Nie prébuj czyscic filtra szczotka, palcem ani ostrymi
przedmiotami, aby unikng¢ uszkodzenia.

2. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie przed

2. Otworz pokrywe pojemnika na kurz i opréznij go, jak przedstawiono na
ponownym uzyciem.

schemacie.

]

Wskazowka:
- Pojemnik na kurz i filtr ptucz tylko czystg wodg. Nie uzywaj detergentu.
- Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.
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Rutynowa konserwacja

Czujnik robota i styki tadowania
Czujniki i styki tadowania robota wycieraj miekkg i suchg sciereczkg, jak
przedstawiono na rysunku ponizej.

Styki tadowania
Styki tadowania i pole sygnalizacyjne stacji tadowania czys¢ miekka, suchg

sciereczkg:
o Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)
o Liniowy czujnik laserowy
o Czujniki krawedzi
o Zderzak
Czujniki lifu Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego o wysokich
——o Czujnik dywanu parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by akumulator byt dobrze natadowany

do codziennego uzytku, aby zachowac jego parametry uzytkowe na
o Styki tadowania optymalnym poziomie.

Wskazowka: Mokra Scierka moze uszkodzi¢ czute elementy w robocie i
w stacji tadowania. Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki.
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Diagnostyka usterek

Usterka

Roztwor

Robot nie wtgcza sie.

Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji tadowania i sprébuj ponownie.

Temperatura akumulatora jest za niska lub za wysoka. Zaleca sie prace urzgdzenia w zakresie temperatur od 32 °F
(0° C) do 104 °F (40° C).

Robot nie taduje sie.

Stacja tadowania nie otrzymuje pragdu. Upewnij sie, ze oba korice przewodu zasilajgcego sg prawidtowo podtgczone.
Staby kontakt. Wyczys¢ styki tadowania stacji tadowania i robota.

Robot nie wraca do stacji tad-
owania.

Wokot stacji tadowania znajduje sie zbyt wiele przeszkod. Umiesc stacje tadowania w terenie bardziej otwartym.
Prosze oczysci¢ obszar sygnalizacyjny stacji tadowania.

Robot dziata nieprawidtowo.

Wytgcz robota, a nastepnie wtgcz go ponownie.

Robot wydaje dziwne dzwieki.

W szczotce gtdwnej, szczotce bocznej lub jednym z két gtéwnych moze zaplatac sie obcy przedmiot. Zatrzymaj
robota i usun wszelkie zanieczyszczenia.
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Diagnostyka usterek

Usterka

Roztwor

Robot nie czysci juz skutecznie
lub pozostawia kurz.

Pojemnik na $mieci jest petny. Nalezy go wyczyscic.
Filtr jest zablokowany. Nalezy go wyczysci¢.
Obcy przedmiot zaplatat sie w szczotke gtdéwng. Nalezy go wyczyscic.

Robot nie moze potgczyc sie z
Wi-Fi.

Cos jest nie tak z potgczeniem Wi-Fi. Resetuj Wi-Fi i pobierz najnowszg wersje aplikacji Dreamehome, nastepnie
sprobuj ponownego potaczenia.

Pozwolenie na lokalizacje nie jest otwarte. Upewnij sie, czy zezwolenie na lokalizacje w aplikacji Dreamehome jest
aktywowane.

Sygnat Wi-Fi jest staby. Upewnij sie, czy robot jest w obszarze o dobrym zasiegu Wi-Fi.
Wi-Fi 5 GHz nie jest obstugiwane. Upewnij sie, ze Twdj robot tgczy sie z Wi-Fi 2,4 GHz.
Nazwa uzytkownika lub hasto do Wi-Fi jest nieprawidtowe. Wpisz poprawng nazwe uzytkownika i hasto.

Robot nie wykonuje
zaplanowanego czyszczenia.

Niski poziom natadowania akumulatora robota. Zaplanowane czyszczenie nie rozpocznie sie, jesli w robocie
pozostato co najmniej 15% baterii.

Czy pozostawienie robota
w stacji tadowania zuzywa
energie, jesli jest juz w petni
natadowany?

Pozostawienie robota w stacji tadujgcej po jego catkowitym natadowaniu powoduje zuzycie bardzo matej ilosci
energii elektrycznej i utatwia konserwacje.

Woda nie wyptywa ze zbiornika
lub tylko w niewielkiej ilosci.

Sprawdz, czy woda jest w zbiorniku.

Wyczys¢ naktadke mopujgcg, gdy stanie sie brudna.

Upewnij sie, ze naktadka mopa zostata prawidtowo zamontowana zgodnie z instrukcjg obstugi.
Oczys¢ otwor odpowietrzajgcy w zatyczce zbiornika wodnego.
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Diagnostyka usterek

Usterka

Roztwor

Robot nie wznawia sprzatania po
natadowaniu.

Upewnij sie, ze robot nie jest ustawiony w trybie ,Nie przeszkadzac¢” (DND), co uniemozliwi mu wznowienie
sprzgtania.

Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub umieszczeniu go na stacji tadowania.

Robot nie wraca do stacji tadowania po
przeniesieniu.

Przesuniecie robota moze spowodowac zmiane jego pozycji lub zmiane mapy otoczenia. Jezeli robot jest
zbyt daleko od stacji tadowania, moze nie by¢ w stanie powrdci¢ sam z siebie, w ktérym to przypadku
konieczne jest jego reczne umieszczenie w stacji tadowania.

Naktadka mopopujgca przestaje sie
obracac.

Obcy przedmiot utkngt w nasadce mopa. Nalezy go wyczyscic.

Uchwyt podktadki mopa jest
nienormalnie podniesiony.

Wyjmij uchwyt podktadki mopa i sprawdz, czy nie utknety w nim jakie$ ciata obce, po czym uruchom robot
ponownie. Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedaznego.

W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami poprzez https://global.dreametech.com
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Dane techniczne

Robot

Stacja tadowania

Model

RLL42SDA

Model

RCSO

Czas tadowania

Okoto 6 godzin

Wejscie znamionowe

100-240V ~50/60 Hz 0,5 A

Napiecie znamionowe

14,4V =

Wyjscie znamionowe

19,8V = A

Moc znamionowa

75W

Czestotliwos¢ pracy

2400-2483,5 MHz

Akumulator litowo-jonowy

Maksymalna moc wyjsciowa

<20dBm

Model

P2150-4S2P-MMBK

W normalnych warunkach eksploatacji ten sprzet powinien by¢
utrzymywany w odstepie przynajmniej 20 cm miedzy anteng i ciatem

uzytkownika.

Typ

Litowo-jonowe

Pojemno$¢ znamionowa

4,8 Ah

Numer

1
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